Informacje o parametrach jakie uzyskatam od Phila wczoraj

1. Phase Angle Bias: ustawia sie tutaj stopnie jezeli chcemy skorygowac btad katowy przektadnikow
prgdowych.

2. Target Voltage - tutaj wpisujemy napiecie znamionowe. Nazywa sie to target bo kompensator ma
wpisane z automatu jakg torelancje napiecia ma trzymaé +7%/-10%,

ten parametr wigze sie z Grid Vol. Adjust gdzie wpisujemy wlasnie procentowg wartos¢ odchylenia
napiecia. Kompensator wedtug Phila jezeli zauwazy Zze napiecie spadnie to bedzie je podbijat. Czyli dziatat
jak stabilizator napiecia.

3. Product model adapt - zawsze ustawiamy jako eneble - jest to informacja, ze panel HMI ma
skomunikowac sie ze sterownikiem wewnagtrz SVG. - W tym przypadku bedzie to ustawiane gdy bedziemy
np. tgczy¢ 7'calowy panel z kompensatorem.

4. PLL - ten parametr mamy ignowoac, nie bedzie do niego dostepu przy zmianie haset.

5. DYN - jest to uktad potgczen transformatora sprzegajgcego, jezeli kompensatory bedg pracowa¢ na SN
6. CT Correct - tutaj mozna jedynie ustawi¢ czy ma byc¢ ta opcja wigczona czy nie. Przy matych
obcigzeniach zaleca wigczenie tej opcji, niby kompensator ma poprawia¢ sam btgd pomiaru przektadnika.
Jak dziatg nie powiedziat. Sam méwi ze nie wie.

7. Variable 1,2,3,.... - mamy ignorowa¢ zmiany moze wprowadzac¢ tylko producent

8. Test Mode - jest to funkcja sprawdzenia poprawnosci pracy urzadzenia uzywana tylko przez producent
a

9. Hybrid Parameter - jest to prad tgcznej mocy modutéw gdy taczymy AHF i SVG réwnolegle.

10. CT Secondary Conection - potgczenie przektgdnikdw przy tgczeniu modutdéw réwnolegle. Zawsze
Szeregowo

11. Inductor Curent Config - ten parametr mozna wybraé¢ np. Capacitive lub Inductive - to jest stosowane
gdy uruchomimy opcje auto-ageing czyli w trybie sprawdzenia i wtedy kompensator bedzie wpuszczat do
sieci albo prad pojemnosciowy albo indukcyjny. Przy normalnym uruchamianiu urzgdzenia mamy
ignorowac ten parametr.

12. Comp. Rate - ustawi¢ zalecane 0,99. Jest to wykorzystanie modutéw mocy. Jezeli ustawimy 1 bedzie
dziat na 100%.

13. L1/L2/L3 Phase Angle Bias jest to wspétczynnik korekcji kata przektadnikéw prgdowych. Zmiany
mozemy dokonywac tylko po konsultacji z producentem. Nie zalecajg na wtasng reke wprowadzag¢ tutaj
zmian.

14. L1 Conductor - ignorowac

15. Temeprature Derating - zawsze ustawi¢ na enable - zabezpieczenie temperaturowe.

16. Capacitive Compensation - Enable dla SVG a dla filtréw mozna ustawi¢ jako nie aktywne. Bo jest to
tylko parametr do blokowania kompensacji mocy biernej.

17.THDu Limit - do wyjasnienia jeszcze, bo nie mogli sie zdecydowa¢ co mi powiedzieé. Phil méwit, ze
limit THD mozna ustawi¢ na 15% a ten drugi Chihczyk ze nie, ze najlepiej zostawi¢ 0 bo np. gdy ustawimy
2% to gdy THDu bedzie wieksze to kompensator sie wytgczy.

18. Derating Coeff. - sprawnos$¢ modutu. Np. Mozna wpisac, ze kompensator ma pracowa¢ na 50% mocy.
Nie wiem gdzie jest do tego zastosowanie.

19. Expiry Days - mozna mu ustawic ile dni ma dziata¢. Np. jezeli komus$ wypozyczamy i boimy sie ze nie
odda mozna mu ustawi¢, ze ma dziata¢ 14 dni.

20. Out. Cur.CT Ratio - dotyczy tylko modutdéw podtaczonych réwnolegle.

21. LVRT - jest to parametr do regulacji napiecia - kazat ignorowac

22. Fan Gear - 1,0 pracowa¢ optymalnie do obcigzenia kompensatora, 1,6 wspoétczynnik oznacza ze
wentylatory majg pracowac na maxa

23. RPTracing Control - ilos¢ kvar jakie majg by¢ wpuszczane na state jako korekta btedu kompensaciji.
na + indukcja, na - pojemnos¢

24. Allowed Over Tem. - parametr opisujgcy poziom zabezpieczenia urzadzenia przed przegrzaniem.



