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Rodzina XGT

XGT PLC wysoka wydajnoéé¢

Typ modutowy (Serie XGR/XGK/XGl)

XGR: System redundantny

=Szybko$¢ przetwarzania procesora: 42ns/krok

=Maks. liczba punktow We/Wy: 131.072

=Pamiec catkowita: 25MB (Program 7MB, Dane 2MB,
Flash 16MB)

-Czas przetgczania: min. 4,3ms/maks. 22ms

Wbudowane 256 petli sterowania PID

XGK: Programowanie drabinkowe

=Szybko$¢ przetwarzania procesora: 8.5ns/krok

=Maks. liczba punktow We/Wy: 6,144

=Rézne typy CPU E/S/A/H/U/SN/HN/UN (16k/32k/32k/64k/128k/64k/128k/256k
krokéw programu)

=Zintegrowany pakiet inteligentnego oprogramowania: XG5000

=Rozwigzanie systemowe oparte na sieci otwartej: Ethernet, Profibus-DP, DeviceNet

=Dostepne 256 petli PID

*Wbudowany port Ethernet: SN/HN/UN

XGI: Programowanie w standardzie IEC XGK/XGI

*Szybkos¢ przetwarzania procesora: 8,5ns/krok * Wybor jezyka programowania zalezny od typu procesora CPU

*Maks. liczba punktow We/Wy: 6.144

*Rézne typy CPU S/H/U/UN (128k/512k/1MB/2MB)

*Standard programowania IEC 61131-3

- LD (jezyk drabinkowy), SFC (sekwencyjny schemat funkcyjny), ST (tekst strukturalny)

- Definiowane przez uzytkownika FB (Blok funkcyjny)

=Dostepne 256 petli PID

Wbudowany port Ethernet: UN

Typ kompaktowy (Seria XGB)

-Arytmetyka zmiennoprzecinkowa

«Wbudowane: Cnet (RS232C, RS485), HSC (szybkie liczniki), PID, Pozycjonowanie, Wejscie impulsowe,
Filtr wejsciowy, Przerwania zewnetrzne

-Rozszerzenia komunikacyjne : RS-232C, RS-422/485, Ethernet, Ethernet I/P, CANopen, Profibus-DP,
DeviceNet

=Porty do programowania: RS232C, USB

Sterowniki ze ztagczem Srubowym:

XBC/XEC U

=Typ ultra (XBC/XEC-U) = Typ standardowy (XBC/XEC-SU)

- Szybko$¢ przetwarzania procesora: 60ns/krok - Szybko$¢ przetwarzania procesora: 94ns/krok

- Maksymalnie 352 punkty We/Wy - Maksymalnie 284 punkty We/Wy

- Pojemnos¢ programu: 32k krokdéw/384kB (XBC/XEC) - - Pojemno$¢ programu:

Rézne modele: Standard, Wbudowane We/Wy 15k krokéw/200kB (XBC/XEC) XBC/XEC H
analogowe, Wbudowane pozycjonowanie = Typ Ekonomiczny (XBC/XEC-E)

-Kompatybilny z modutami rozszerzeri XGB - Szybko$¢ przetwarzania procesora: 240ns/krok

=Typ wysokiej wydajnosci (XBC/XEC-H) - Maksymalnie 38 punkty We/Wy

- Szybko$¢ przetwarzania procesora: 83ns/krok - Pojemnos¢ programu: 4k krokdw/50kB (XBC/XEC)

- Maksymalnie 384 punkty We/Wy - Rozbudowa tylko o moduty opcjonalne (XBO)

- Pojemnos$¢ programu: 15k krokdw/200kB (XBC/XEC)
Sterowniki bez ztgcza srubowego (XBM):

*Jezyk programowania: Drabinkowy

=Szybko$¢ przetwarzania procesora: 160ns/krok (XBM-S), 83ns/krok (XBM-H)
*Maksymalnie 256 punkty We/Wy XBC/XEC S
*Pojemnos¢ programu: 10k krokéw (XBM-S), 20k krokéw (XBM-H)

Moduty opcjonalne

RTC (Zegar czasu rzeczywistego), Bateria ) IOR\D[0PZA N 2 kanaty wejsciowe napieciowo/pradowe
Wejscie 24VDC, 4 punkty V(0BT 0PV B 2 kanaty wyjéciowe napieciowo/pradowe
Wyjscie tranzystorowe (NPN), 4 punkty®/G:IoBNZ02 W 1 kanat wejsciowy napieciowo/pradowy
) CIOR:b[0p/AM RTD (Modut rezystancyjnego czujnika 1 kanat wyjéciowy napieciowo/pradowy
- temperatury), 2 kanaty wejsciowe XBO /Ni(¢ (Termopara), 2 kanaty wejéciowe

* Funkcje szybkiego licznika oraz pozycjonowania sg dostepne odpowiednio w modutach XBO-DCO4A
i XBO-TNO4A tylko przy podtgczeniu do sterownika typu standardowego.
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Panel XGT Panel operatorski

Panele dotykowe

Seria iXP (iXP50/iXP70/iXP80/iXP90)

*Wbudowany procesor RISC 1 GHz 32bit

=Wyswietlacz LCD z matryca TFT, 16.777.216 koloréw

=128MB pamieci projektu oraz 1 MB pamieci podrecznej

=1 kanat Ethernet, 1 kanat RS-232C, 1 kanat RS-422/485

=Host USB 3 kanaty, w tym 1 port od frontu panelu

=Interfejs kart pamieci SD

Seria eXP (eXP20/eXP40/eXP60)

=4.3”, 7" 110.2” panoramiczne, kolorowe, wyswietlacz LCD z matrycg TFT
=1 kanat Ethernet, 1 kanat RS-485, 1 kanat RS-232C, 1 kanat RS-422/RS-485
*64MB pamieci projektu,

=Host USB 3 kanaty, w tym 1 port od frontu panelu

Seria XP(XP90/XP80/XP70/XP50/XP40/XP30)

=Wyrazny i zywy obraz dzieki 65.536 kolorom

*Interfejs 10/100BASE-T Ethernet

*Host USB do urzadzen peryferyjnych: naped USB, myszka, klawiatura, itp.
=Pamied projektu: 10MB

Panel przyciskowy, tekstowy (XP10)

*Wyswietlacz: 192x64 STN LCD

=2 niezalezne kanaty RS-232C/RS-485

*Predefiniowane przyciski funkcyjne: ESC, ALM, SET, ENT, F1~F4, Strzatki

XGT InfoU Oprogramowanie SCADA

=Zintegrowane Srodowisko programistyczne w technologii graficznej
=Roznorodne biblioteki elementéw graficznych i skryptow

=Kontrolki ActiveX oraz VBScript

=Standardowe interfejsy przemystowe, takie jak: OLE DB, OPC serwer/klient
=Kompatybilny z: XP, Vista, Windows 7, Windows 8, 32/64 bit

Smart 1/O System rozproszony

Typ samodzielny

=Redukcja okablowania i sterowanie w czasie rzeczywistym uktadami We/Wy
=Wsparcie: Rnet, DeviceNet, Profibus-DP, MODBUS (RS-422/485), RAPIEnet

=Rézne moduty We/Wy (DC/Tranzystorowe/Przekaznikowe), jednostki 16/32 punktowe
Typ do rozbudowy

=tatwa konfiguracja zdalnego systemu dzieki wykorzystaniu standardowych kart rozszerzert XGB
=Mozliwos¢ podtaczenia do 8 kart rozszerzen od jednego adaptera sieciowego

=Maksymalna liczba obstugiwanych punktéw We/Wy cyfrowych: 256

=Maksymalna liczba obstugiwanych punktéw We/Wy analogowych: 16

=Adaptery sieciowe: Profibus-DP, DeviceNet, Rnet, Modbus TCP/IP, EtherNet/IP

Typ do rozbudowy

XGT Serwo Serie XDL/XML

-Wysokiej rozdzielczosci, szeregowy enkoder (~19bit)
- Doktadna kontrola pozycji i poprawiona stabilnos¢ przy niskich predkosciach Typ samodzielny

=Sterowanie poprzez sie¢ EtherCAT: Serie XDL-N, XDL-NH

=Komunikacja w czasie rzeczywistym: 100BASE-TX (100Mbps) Ethernet

-Dostepne sterowanie w petli zamknietej (typ sieciowy)

=Transmisja szeregowa (RS-422/485, Modbus)

=Wsparcie réznorodnych trybéw pracy (CSP, CSV, CST, PP, PV, PT, HM, IP, itp.)

=Dostepna funkcja STO

=Gotowe biblioteki sterowania dla sterownikéw PLC LSIS




Seria XGR

System redundantny do sterowania szybkich proceséow oparty na IEC

Ethernet
Ethernet

Fast
Fast

\ Niewielka odlegtos¢ ,

B )|
100m
Bl (skretka) [ 100m
T | (Skretka) =
- 4=

=1
2km (Swiattowéd)
\ Duzaodlegtos¢
_I_ Profibus-DP/DeviceNet

—I— Rnet/Modbus[RS-485]

XG5000

Wysoka wydajnos¢ Roéznorodnos¢ funkcji komunikacyjnych
* Szybkos$¢ przetwarzania: 42ns/krok * Prosty interfejs wykorzystujacy otwartg sie¢
= Synchronizacja CPU poprzez kabel swiattowodowy (Ethernet, Profibus-DP, DeviceNet, RS-232C, RS-422/485, itp.)
* Maksymalna liczba punktéw We/Wy 131.072 = Maks. 24 modutéw komunikacyjnych instalowanych do modutéw
= Pamiec catkowita: 25MB (Program 7MB, Dane 2MB, Flash 16MB) rozszerzen (High speed link 12 kanatéw, P2P 8 kanatéw)
= Predkos¢ przetaczania min. 4.3ms/maks. 22ms = Diagnostyka sieci poprzez monitoring sieci i monitoring ramki danych
tatwa instalacja rozszerzen z wykorzystaniem sieci = Potaczenie z PLC poprzez dedykowang konfiguracje oparta na
« Maks. 31 modutdéw rozszerzen Ethernecie (RAPIEnet)

Zasieg: Swiattowdd miedzy stacjami: 2km (Maks. do 60km), Réznorodnosé modutéw wejsciowych i wyjsciowych

Skretka miedzy stacjami:100m (Maks. rozszerzenie 3km) * 8/16/32/64 punkty (8/16 punktéw wyjscia przekaznikowego)
= Wgrywanie i odczytywanie programu poprzez moduty rozszerzen * Moduty wejsciowe/wyjsciowe/mieszane
- Brak ograniczen przy instalacji komunikacji typu Master na module rozszerzeri  Ulepszone funkcje analogowe
Ulepszona obstuga dzieki wykorzystaniu historii pracy systemu i = Mozliwos¢ instalacji modutu analogowego na module rozszerzen
sieci w topologii pierscienia (Maks. 250 punktéw, w tym wejscia analogowe 139)
» Wygodna analiza systemu przy uzyciu: Historii pracy, Historii btedéw, * Moduty z izolacja galwaniczng i moduty pomiaru temperatury

Historii systemu " tatwe ustawianie parametréw poprzez parametry We/Wy i flagi
« Sie¢ w topologii pierécienia w celu unikniecia btedu roztaczenia linii = Funkcje debugowania poprzez monitoring modutow specjalnych
= Monitoring sieci, funkcja monitoringu protokotéw Zintegrowane srodowisko programistyczne i inzynierskie
= Monitoring btedéw kanatéw komunikacyjnych za pomocg flag * XG5000: tatwe w programowaniu, réznorodne funkcje monitoringu
= Wyswietlacz graficzny do konfiguracji systemu oraz ulepszona funkcja edycji
= Bezpieczna wymiana modutéw poprzez kreator ustawien * XG-PD: Wygodna konfiguracja parametréw komunikacji i sieci
Jezyk programowania w standardzie IEC 61131-3 = XG-PM: Pakiet oprogramowania do modutu pozycjonowania
= LD, ST, SFC, IL (tylko do odczytu) = XG-TCON: Kontrola temperatury i funkcja auto tuningu

= Konfiguracja programu i typ danych oparty na standardzie IEC
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Lista

produktow

Przewod
o - USB
Modut zasilania Modut proc lub XG5000
RS-232Cw
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Ptyta bazowa [Strona A] XGR-MO6P / XGR-MO02P
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Ptyta bazowa [Strona B] XGR-MO6P / XGR-MO02P

=2 typy procesora CPU (Swiattowdd, Skretka)
=Zasilanie: 110VAC, 230VAC
"XGR-MO6P: mozliwo$¢ instalacji 6 modutéw komunikacyjnych

7
»4—@4—
= -

Ptyta bazowa

Modut zasilania

DBSF/T/H

Przewdéd USB XG5000

XGK-CPUH,CPUU, CPUHN, CPUUN 6.144
XGK| XGK-CPUS,CPUA, CPUSN 3.072
XGK-CPUE 1.536
XGI-CPUUN, CPUU/D, CPUU, CPUH 6.144
XGl [xgl-cpus 3.072
XGI-CPUE 1.536

Przewéd USB | USB-301A

Przewdd USB do programowania

Przewdd RS»232¢ KIC-050A ‘Przew()d RS-232C do programowania

Modut zasilania

AC Uniwersalne XGP-ACF1 | DC5V 3A
napiecie DC24V 0.6A
XGP-ACF2 | DC5V 6A
230V XGP-AC23 | DC5V 8.5A
DC XGP-DC42 | DC5V 6A
llo$¢ punktow Modut wejsé cyfrowych
110VAC 230VAC 24VDC
8 punktéw - xGl-a21AxG1-A21C | XGI-D21A
16 punktéw | XGI-A12A - XGI-D22A
- - XGI-D22B
32 punkty - - XGI-D24A
- XGI-D24B
64 punkty - - XGI-D28A
- XGI-D28B
llos$¢ punktow Modut wyjs¢ cyfrowych
Przekaznik Triak Tranzystor
8 punktéow XGQ-RY1A - -
16 punktow | XGQ-RY2A XGQ-SS2A XGQ-TR2A
XGQ-RY2B - XGQ-TR2B
32 punkty - - XGQ-TR4A
- XGQ-TR4B
64 punkty - - XGQ-TR8A
- XGQ-TR8B

16 punktéw, wejécie DC| 16 punktéw, wyjscie tranzystorowe

Moduty specjalne

XGF-AV8A

Wejscie napieciowe, 8 kanatow

XGF-AC8A

Wejscie pradowe, 8 kanatéw

Wejécia  XGF-AD8A

Wejscie napieciowe/pragdowe. 8 kanatéw

analogowe XGF-ADA4S

Wejscie napieciowe/pradowe, 4 kanaty (izolowane)

XGF-AD16A

Wejscie napieciowe/pradowe, 16 kanatéw

XGF-AWA4S

XGF-DV4A

Wyjscie napieciowe, 4 kanaty

XGF-DC4A

Wyjscie pragdowe, 4 kanaty

Wyjscia XGF-DV8A

Wyjscie napieciowe, 8 kanafow

analogowe |XGF-DC8A

Wyjscie pradowe, 8 kanatow

2-przewodowy,Wejscie napigciowe/pradowe, 4 kanaty (izolowane)

Rozszerzenie

Typ
XGR-CPUH/T [Skretka]

XGF-DV4S |Wyjscie napieciowe, 4 kanaly (izolowane)
XGF-DC4S |Wyjscie pradowe, 4 kanaly (izolowane)
o Wejscie: 4 kanaty napieciowe/pragdowe
Wejscia/Wyjécia
oeave XGF-AH6A Wyijscie: 2 kanaty napieciowe/pradowe
"0 g = —— = = g g g = Szybki licznik| XGF-HO2A |Wejscie impulsowe (OC- otwarty kolektor), 2 kanaty
{ { XGF-HD2A |Wejscie impulowe (LD- réznicowe), 2 kanaty
XGF-PO1A~RO3A Otwarty kolektor, 1~3 osie
— = & = Pozycjono- XGF-PD1A~PD3A Rdznicowe, 1~3 osie -
= = = wanie XGF-PO1H~PO4H Otwarty kolektor, 14 osie
& d XGF-PD1H~PD4H Rdznicowe, 1™4 osie
Pozycjowa- _ iad i
Ptyta bazowa Rozszerzenie XGR-E12P / XGR-E12H nie (typ XGF-PN8B |Sie¢ w standardzie FtherCAT 8 osi
sieciowy) | XGF-PN4B |Sie¢ w standardzie EtherCAT 4 osie
.Zasilanie: 8,5A/110VAC, 8,5A/230VAC Mod\‘n ruchu| XGF-M32E QIP‘?,\M. tandardzie EtherCAT 32 osie
. o G . Pomiar XGF-TC4S_ \Wejicie termopary, 4 kanaty
Moduty rozszerzen: Swiattowdd, Skretka, Hybrydowy temperaturyXGE-RDA4A | Wejscie czujnika rezystancyjnego (PT100), 4 kanaty
=EFM* i EIM*: niedostepne z 12 slotowg baza XGF-RDA4S_|Wejscie czujnika rezystancyjnego (PT100), 4 kanaty (izolowane)
*XGR-E12H: Podwojne rozszerzenie (XGR-DBDF/T/H) XGF-TC4UD {Wejcie: 4 kanaty.(Napieciowe/Pradowe, RTD/TC
| Wyjscie: 8 kanatéw (Tranzystorowe/Pragdowe
Regulator Rerulator: 4 petle
temperatur \Wejscie: 4 kanaty (Czujnik rezystancyjny RTD)
XGF-TC4RT e 4 T

Modut procesora CPU
Punkty We/Wy

XGR-CPUH/F [Swiattowdd]

2 porty 23.808 punkty

Typ Punkty We/Wy
USB-301A Przewdd USB do programowania
K1C-050A Przewdd RS232 do programowania
XGC-F201 Przewdd do synchronizacji CPU: 2m
XGC-F501 Przewdd do synchronizacji CPU: 5m

XGR-AC12 110VAC 5,5A (Ptyta gtéwna/rozszerzen)
XGR-AC13 110VAC 8,5A (Ptyta rozszerzen)
XGR-AC22 230V 5,5A (Ptyta gtéwna/rozszerzen)
XGR-AC23 230VAC 8,5A (Ptyta rozszerzen)
XGR-DC42 24V/5VDC 7A (Ptyta gtéwna/rozszerzen)

Modut przerwan | XGF-SOEA

Regulator: 4 petle
ZZ%IDC, 32 punkty

Moduty komunikacyjne

XGL-EIMT | RAPIEnet, Skretka, 2 kanaty
XGL-EIMH | RAPIEnet , Swiatfowdd/Skretka, 1 kanat
XGL-EIMF | RAPIEnet, Swiattowdd, 2 kanaty
RAPIEnet XGL-ES4T RAPIEnet, Switch. 4 porty
XOL-EIMT | RAPIEnet, Skretka, komunikacja z PC, 2 kanaty
XOL-EIMF RAPIEnet, Swiattowdd, komunikacja z PC, 2 kanaty
XGL-CH2B | RS-232C/RS-422
Chet XGL-C22B | RS-232C, 2 kanaty
XGL-C42B | RS-422, 2 kanaty
XGL-EFMEF | Swiattowdd, Master, typ SC
Ethernet 3 - "FEMT | Skretka, Master, RI-45
_(Otwarty) | - Fast Ethern witching hub (koncentrator,
Ethernet ~EDMF_| §\yiatiowdd, Master, typ SC

(Dedykowany)XGL-EDMT

Skretka, Master, RI-45

EtherNet/IP | XGL-EIPT

Ethernet przemystowy, 2 porty

Rnet XGL-RMEA

Rnet, Master, TP

DeviceNet |XGL-DMEA | peyviceNet Master
XGL-PMEA | Profibus-DP, Master SyCon

Profibus-DP | XGL-PMEC | Profibus-DP, Master ProfiCon
XGL-PSRA | Profibus-DP Slave, Zdalny interfejs
XGL-PSEA | Profibus-DP Slave

Fnet XGL-FMEA | Sie¢ dedykowana




Serie XGK/XGI

Sterownik PLC wysokiej wydajnosci

Seria XGK

CEIe

= Najwyzsza predkosé obliczeniowa procesora: 8,5ns/krok

= Do 6.144 konfigurowalnych punktéw We/Wy (32.768 punkty dostepne dzieki zdalnym We/Wy) L T i
= Zintegrowany pakiet inteligentego oprogramowania: XG5000, XG-PD, XG-PM
= Rozwigzania systemowe oparte na otwartej sieci: Ethernet, Profibus-DP, DeviceNet

= Specjalne urzadzenia do tatwego programowania

= Duza pamiec¢ urzadzenia

= Interfejs USB do wgrywania/pobierania programu oraz monitoringu

Seria XGl

= Najwyzsza predkosc¢ obliczeniowa procesora:

8,5ns/krok

= Do 6.144 konfigurowalnych punktéw We/Wy I LD I
(32.768 punkty dostepne dzieki zdalnym We/Wy)

= Standard programowania IEC 61131-3

- LD (Programowanie drabinkowe), SFC

(Sekwencyjny schemat funkcyjny), ST (Tekst

strukturalny)

- Definiowane przez uzytkownika FB (Bloki

funkcyjne)

= Dostepne regulatory PID (Maks. 256 petli)
= Interfejs USB do wgrywania/pobierania

programu oraz monitoringu

XGK/XGI-CPUUN, I

XGK-CPUHN, CPUSN
XGK-CPUUN (XGI-CPUUN)
=Wbudowany port Ethernet
=256k (2MB) pamieci programu
=8,5ns szybkos¢ przetwarzania
=6.144 punkty We/Wy
XGK-CPUHN

*Wbudowany port Ethernet
=128k (1MB) pamieci programu
=8,5ns szybkos¢ przetwarzania
=6.144 punkty We/Wy
XGK-CPUSN

=Wbudowany port Ethernet
=64k (512KB) pamieci programu
=8,5ns szybkos¢ przetwarzania
=3.072 punkty We/Wy

ANIRO

XGI:CPUU/D, CPUU, CPUH,

CPUS, CPUS/P, CPUE
XGK-CPUU (XGI-CPUU)

=128k (1MB) pamieci programu
=28ns szybkos¢ przetwarzania
=6.144 punkty We/Wy
XGK-CPUH (XGI-CPUH)

=64k (512kB) pamieci programu
=28ns szybkos¢ przetwarzania
=6.144 punkty We/Wy
XGK-CPUA

=32k pamieci programu

=28ns szybkos¢ przetwarzania
=3.072 punkty We/Wy
XGK-CPUS (XGI-CPUS)

=32k (128kB) pamieci programu
=84ns szybkos$¢ przetwarzania
=3.072 punkty We/Wy
XGK-CPUE (XGI-CPUE)

=16k (64kB) pamieci programu
-84ns szybkos¢ przetwarzania
=1.536 punkty We/Wy

c ‘ US LISTED

Varnian Alphs [

Moduty rozszerzer |
Moduty zasilania

Napiecie zasilania 230VAC, 24VDC
oraz dowolne napiecie AC
Moduty bazowe

4/6/8/12 slotéw i moduty bazy pod
rozszerzenia

Cyfrowe moduty wejs$é/wyjsé
0d 8 do 64 punktdw,
Tranzystorowe/Przekaznikowe/Triaki
Analogowe moduty wejsé/wyjsé

4 lub 8 kanatéw Napieciowych/
Pradowych

Moduty do pomiaru temperatury

4 kanaty dla czujnika rezystancyjnego
temperatury Pt100/JPt100 i termopary
Modut szybkiego licznika

Do podtaczenia enkodera
inkrementalnego (2 kanaty Otwarty
kolektor/Rdznicowy)

Modut pozycjonowania
Pozycjonowanie 1~4 osi.

C R

| Moduty komunikacyjne |

Moduty Fast Ethernet

Sie¢ Ethernet z protokotem TCP/IP
Moduty Profibus-DP

Protokét Profibus-DP do pofaczenia
pomiedzy sterownikami PLC LS i
urzadzeniami innych producentéow
Moduty DeviceNet

Protokdt DeviceNet do potgczenia
pomiedzy sterownikami PLC LS i
urzgdzeniami innych producentéw
Moduty Rnet

Sie¢ dedykowana do zdalnej kontroli
We/Wy (LS Smart 1/0)

Moduty Cnet

Moduty komunikacji szeregowej RS-
232C/422/485

Moduty RAPIEnet

Sie¢ dedykowana oparta na sieci
Ethernet



Lista produktow

=

3

Przewdd USB
L 2 4= b
Bateria ModulCPU &y
RS-232C XG5000

o o ==

0

0o o e}
[¢] — — [¢]
Plyta bazowa (XGB-M[_][A])
Typ Opis
= XGC-E041 |Przewdd do rozszerzeri 0,4m
7 ~N . | Przewdd do rozszerzen 0,6m
‘ Przewdd do Heesid B d 05
' rozszerzen XGC-E121 |Przewéd do rozszerzer:- ,2m
XGC-E301 |Przewdd do rozszerzeri 3,0m
5 ; XGC-E501 |Przewdd do rozszerzen 5,0m
:’Xréecwgld]%'%zszerzen XGC-E102 |Przewdd do rozszerzeri 10m
XGC-E152 Przewdd do rozszerzeri 15m
Terminator XGT-TERA [Terminator do rozszerzen
e B s=]
o e}
[e] — — [e]

Plyta bazowa pod rozszerzenia (XGB-E[_]A])

llo$¢ slotow Ptyta bazowa Ptyta bazowa pod rozszerzenia
4 sloty XGB-MO4A XGB-E04A
6 slotéw XGB-MO6A XGB-E06A
8 slotow XGB-MO8A XGB-EOSA
12 slotéw XGB-M12A XGB-E12A

Przewdd XG5000 Cret
(RS-232C)

(9 pinéw, meska)

r N

PC (9 pindw, zeriska)

i - 2 2o O
7 3 3, sle o7
8 Ol8
9 4 ® > 49 Q)9
5 5|0
Modut procesora CPU Ilo$¢é punktéw We/Wy
XGK-CPUH,CPUU, CPUHN, CPUUN | 6.144
XGK XGK-CPUS,CPUA, CPUSN 3.072
XGK-CPUE 1.536
XGI-CPUUN, CPUU/D, CPUU, CPUH| 6.144
XGl XGI-CPUS 3.072
XGI-CPUE 1.536
Przewody do programowania
USB 301A Przewdd USB
K1C-050A | Przewsd RS-232C

Przewéd USB USB-301A

Przewdd do programowania USB

Przewdd RS-232C | KIC-050A

‘ Przewdd do programowania RS-232C

llo$¢ punktow Modut wejs¢ cyfrowych
110VAC 230VAC 24VDC
8 punktéw B XGI-A21A, XGI-A21C | XGI-D21A
16 punktow XGI-A12A - XGI-D22A
- - XGI-D22B
32 punkty B R XGI-D24A
B R XGI-D24B
64 punkty B - XGI-D28A
B R XGI-D28B

s

Modut zasilania
(XGP-0000)

Modut wyjs¢ cyfrowych
[XGQ-O000]

1

Modut specjalny
(XGF-Oooo]

Modut komunikacyjny
(XGL- 0000 ]

Modut zasilania

AC Uniwersalne XGP-ACF1 5VDC 3A
napiecie 24VDC 0,6A
XGP-ACF2 5VDC 6A
230V XGP-AC23 5VDC 8,5A
DC XGP-DC42 5VDC 6A
llo$¢ punktow Modut wyjs¢ cyfrowych
Przekaznik Triak Tranzystor
8 punktéw XGQ-RY1A - -
XGQ-RY2A XGQ-552A XGQ-TR2A
16 punktow XGQ-RY2B - XGQ-TR2B
- - XGQ-TRAA
S ity B - XGQ-TR4B
- - XGQ-TR8A
64 punkty - - XGQ-TR8B

16 punktow, wejscie DC‘IG punktéw, wyjscie tranzystorowe

Moduty specjalne

Wejécia XGF-AVSA Wejscie napieciowe, 8 kanatéw
- analogowe XGF-AC8A Wejscie pradowe, 8 kanatéw
1 XGF-AD8A Wejscie napieciowe/pradowe, 8 kanatow
XGF-AD4S Wejécie napieciowe/pradowe, 4 kanaty (izolowane)
XGF-AD16A Wejscie napieciowe/pradowe, 16 kanatéw
XGF-AW4S 2 przewodowe, wejscie napieciowe/pradowe, 4 kanaty
(izolowane)
Wyjscia XGF-DV4A Wyjscie napieciowe, 4 kanaty
Modut wej¢ cyfrowych analogowe XGF-DC4A Wyjscie pradowe, 4 kanaty
xael-oooo XGF-DV8A Wyjscie napieciowe, 8 kanatow
XGF-DC8A Wyjscie pradowe, 8 kanatéw
XGF-DV4S Wyjscie napieciowe, 4 kanaty (izolowane)
XGF-DC4S Wyjscie pradowe, 4 kanaty (izolowane)
Wejécia/Wyjscia Wejscie: 4 kanaty napieciowe/pradowe
analogowe XGF-AHGA Wyjscie: 2 kanaty napieciowe/pradowe
Szybki licznik XGF-HO2A Wejscie impulsowe (OC- otwarty kolektor), 2 kanaty
XGF-HD2A Wejscie impulsowe (LD- réznicowe), 2 kanaty

Pozycjonowanie

XGF-PO1A~PO3A

Otwarty kolektor, 1~3 osie

XGF-PD1A~PD3A

Rdznicowy, 1~3 osie

XGF-PO1H~PO4H

Otwarty kolektor, 1~4 osie

XGF-PD1H~PD4H

Réznicowy, 1~4 osie

i . |XGF-PN8A Sie¢ w standardzie LS EtherCAT, 8 osi
Pozyc;lonf)wanle XGF-PN8B Sie¢ w standardzie EtherCAT, 8 osi
(Typ sieciowy) — . "
XGF-PN4B Sie¢ w standardzie EtherCAT, 4 osi
Modut ruchu XGF-M32E Sie¢ w standardzie EtherCAT ,32 osie
Pomiar XGF-TC4S Wejscie termopary, 4 kanaty
temperatury XGF-RD4A Wejscie czujnika rezystancyjnego (PT100), 4 kanaty
XGF-RD4S Wejscie czujnika rezystancyjnego (PT100), 4 kanaty (i
Tl XGF-TC4UD Wejscie: 4 kanaty (Napigciowe/Pragdowe/ RTD/TC)
temperatury Wyijscie: 8 kanatow.(Tranzystorowe/Pradowe)
XGF-TC4RT Regulator: 4 petle
Wejscie czujnika rezystancyjnego (PT100), 4 kanaty
Wyjscie tranzystorowe, 4 kanaty
Regulator: 4 petle
XGF-SOEA 24VDC, 32 punkty

Modut przerwan

Modut komunikacyjny

XGL-EIMT

|RAPIEnet, Skretka, 2kanaty

RAPIEnet GL-EIM RAPIE Swi 5d/S
GL-EIMF | RAPIE Swi 5, 2
XGL-ES4T | RAPIEnet, Switch, 4 porty
XOL-EIMT | RAPIEnet, Skretka, komunikacja z PC, 2 kanaty
XOL-EIMF | RAPIEnet, Swiattowdd, komunikacja z PC, 2 kanaty
XGL-CH2B |RS-232C/RS-422
Cnet XGL-C22B | RS-232C, 2 kanaty
XGL-C42B | RS-422, 2 kanaty
XGL-EFMF | Swiattowdd, Master, typ SC
Ect)hernet XGL-EFMT | Skretka, Master, RJ-45
(Otwarty) XGL-EHST | Fast Ethernet, Switching hub (koncentrator)
Ethernet XGL-EDMF_|$Swiattowdd, Master, typ SC
(Dedvkowany) XGL-EDMT | Skretka, Master, RJ-45
Rnet XGL-EIPT | Ethernet przemystowy, 2 porty
EtherNet/IP XGL-RMEA |Rnet, Master, TP
DeviceNet XGL-DMEA |DeviceNet, Master
XGL-PMEA | Profibus-DP, Master SyCon
P XGL-PMEC Proﬁbus-DP, Master ProﬁC.on i
XGL-PSRA | Profibus-DP, Slave, Zdalny interfejs
XGL-PSEA | Profibus-DP, Slave
Enet XGL-FMEA | Sie¢ dedykowana




Seria XGB
Typ kompaktowy

PLC z serii XGB sg kompaktowymi sterownikami o wysokiej wydajnosci. c € E@ c‘us LISTED
Cztery najwazniejsze parametry charakteryzujgce serie XGB to

kompaktowy rozmiar, wysoka wydajnos¢, prosta i wygodna obstuga
oraz funkcjonalnosé. Niewielkie rozmiary sterownika oraz réznorodnos¢
modutdéw rozszerzen gwarantuje elastycznosc zastosowan zalezng

od potrzeb. Ponadto réznorodne wbudowane funkcje umozliwiajg
budowe ekonomicznego systemu PLC. Sterowniki serii XGB sg
odpowiednie do sterowania procesami automatycznymi o mate;j

i Sredniej ztozonosci.

I Wiasciwosci I

XBC/XEC-U
- Maks. szybkos¢ przetwarzania: 69ns/krok i i ——_
- Maks. 2 moduty rozszerzen o wysokiej i i i = H !
predkosci komunikacji z CPU a 3 j i -
- Maks. 10 modutéw rozszerzen - = m -
- Maks. 352 punktéw We/Wy 23 3 3
- Kompatybilnoé¢ z modutami rozszerzen 2 31 3.3
XGB = 32 3 30}
Typ standardowy Modut interfejsu o wysokiej I
predkosci komunikacji z CPU:
Maks. 2 moduty Modut interfejsu o wysokiej predkosci +
XBC/XEC-H/SU/E Podstawowy modut rozszerzajacy : Maks. 10 modutéw

Maks. szybko$¢ przetwarzania:83ns/krok,

arytmetyka zmiennoprzecinkowa

oraz wbudowany procesor CPU

= Wysokiej wydajnosci (Typ H): Maks. 10
modutéw rozszerzen oraz maks. 384 punktow
We/Wy

=Standardowy (Typ SU): Maks. 7 modutéw
rozszerzen, 2 modyty opcjonalne oraz maks.
284 punktow We/Wy

= Ekonomiczny (Typ E): Maks. 2 moduty opcjonalne
oraz maks. 38 punktow We/Wy

——y e
o s uTETI

I = =
e Floveent
anerER

Modut komunikacyjny Modut analogowy Modut We/Wy
Maks. 2 moduty

XBM (Typ H, S)

- Wigksza predkos¢ przetwarzania: 83ns/krok
- Wieksza pamieg¢: 20k krokéw wbudowanej
pamiegci programu

- 256 sterowalnych punktéw We/Wy XBM S
- Rozszerzalno$¢: 7 modutéw
(kompatybilnych z serig XGB)

-Szybkos¢ przetwarzania 160ns/krok,
arytmetyka zmiennoprzecinkowa oraz
wbudowany procesor CPU

- Maks. 7 modutéw rozszerzen, maks. 256

|
1

punktéw We/Wy: PLC dla matych i srednich Modut komunikacyjny ‘Modut We/Wy
zastosowar Maks. 2 moru'fy Maks. 7 modutéw
- Maks. 5 kanatéw komunikacyjnych z i
wbudowanymi funkcjami i modutami VMid's, 7 meclién

rozszerzen

XBM H

Maks. 7 modutéw
AN'RO (Modut interfejsu o wysokiej predkosci komunikacji z CPU :
maks. 2 moduty)



Lista produktow

| Moduty gtéwne/rozszerzen |

Sterownik kompaktowy (Typ Ultra)

Modut rozszerzerh We/Wy cyfrowych

Model Specyfikacja Model Specyfikacja

XBC/XEC-DNIPJ32U | 110-230VAC, 16 punktowe wejscie 24VDC, XBE-DC08A Wejscie 24VDC, 8 punktéw
12 punktowe wyjscie przekaznikowe XBE-DC16A Wejscie 12/24VDC, 16 punktéow
XBC/XEC-DR28U 110-230VAC, 16 punktowe wejscie 24VDC,16 punktowe wyjscie XBE-DC16B Wejscie 24VDC, 16 punktéw
tranzystorowe NPN (PNP), wbudowane pozycjonowanie - 4 osie XBE-DC32A Wejscie 24VDC, 32 punkty
XBC/XEC-DN[PJ32UP| 110-230VAC, 16 punktowe wejécie 24VDC, XBE-RY08A Wyiécie przekaznikowe, 8 punktéw
16 punktowe wyjscie tranzystorowe NPN (PNP) XBE-RY08B Wyjécie przekaznikowe, 8 punktéw
XBC/XEC-DR28UP | 110-230VAC, wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe NPN XBE-RYT6A Wyjscie przekaznikowe, 16 punktow
(PNP), wbudowane 4 wejscia, 4 wyjscia analogowe XBE-TNO8A Wyjécie tranzystorowe NPN, 8 punktéw
XBC/XEC-DN(PI32UA| 110-230VAC, wejécie 24VDC,12 punktowe wyjscie przekaznikowe, XBE-TNT6A Wyjécie tranzystorowe NPN, 16 punktow
wbudowane 4 wejscia, 4 wyjécia analogowe XBE-TN32A Wyjscie tranzystorowe NPN, 32 punkty
XBC/XEC-DR28UA | 110-230VAC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 12 punktowe wyjscie XBE-TPOBA WVJ:%Cie tranzystorowe PNP, 8 p“"k‘é‘f"
orzekaznikowe, wbudowane XBE-TP16A Wyjscie tranzystorowe PNP, 16 punktéw
YBO/XEC-DNIPI32U/DC | 24VDC, 16 punktowe wejscie 24VDC, XBETRIA WyJ:S:Ci.e fanzorone P,NP' 32.‘,)u.nkty . p
16 punktowe wyjécie tranzystorowe NPN (PNP) XBE-DR16A Wejscie 24VDC, 8 punktow, wyjscie przekaznikowe, 8 punktow
XBE-DN32A Wejécie 24VDC, 16 punktéw, wyjécie tranzystorowe NPN, 16 punktéw

XBC/XEC-DR28U/DC

24VDC, 16 punktowe wejscie 24VDC,
12 punktowe wyijscie przekaznikowe

XBC/XEC-DNIPJ32UP/DC

24VDCC, 16 punktowe wejscie 24VDC,16 punktowe wyjscie
tranzystorowe NPN (PNP), wbudowane pozycjonowanie - 4 osie

XBC/XEC-DR28UP/DC

24VDC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 12 punktowe wyjscie
przekaznikowe, wbudowane pozycjonowanie - 4 osie

XBC/XEC-DN(PJ32UA/DC

24VDC, wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe NPN
(PNP), wbudowane 4 wejscia, 4 wyjscia analogowe

XBC/XEC-DR28UA/DC

24VDC, wejscie 24VDC,12 punktowe wyjscie przekaznikowe,
wbudowane 4 wejscia, 4 wyjscia analogowe

Sterownik kompaktowy (Typ wysokiej wydajnosci)

XBC/XEC-DR32H

100-240VAC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie przekaznikowe

XBC/XEC-DRé64H

100-240VAC, 32 punktowe wejscie 24VDC, 32 punktowe wyjscie przekaznikowe

XBC/XEC-DN32H

100-240VAC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)

XBC/XEC-DN64H

100-240VAC, 32 punktowe wejscie 24VDC, 32 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)

XEC-DP32H

100-240VAC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)

XEC-DP64H

100-240VAC, 32 punktowe wejscie 24VDC, 32 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)

XBC-DR32H/DC

24VDC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie przekaznikowe

XBC-DR64H/DC

24VDC, 32 punktowe wejscie 24VDC, 32 punktowe wyjscie przekaznikowe

XBC-DN32H/DC

24VDC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)

XBC-DNé4H/DC

24VDC, 32 punktowe wejscie 24VDC, 32 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)

XEC-DR32H/D1

12/24VDC, 16 punktowe wejscie 12/24VDC, 16 punktowe wyjscie przekaznikowe

Moduty specjalne

XBF-ADO4A

Wejscie analogowe (Napieciowe/Pragdowe), 4 kanaty

XBF-AD04C

Wejscie analogowe (Napieciowe/Pragdowe, Rozdzielczo$¢ 1/16000), 4 kanaty

XBF-AH04A

Wejscie analogowe (Napieciowe/Pradowe), 2 kanaty
Wyjscie analogowe (Napieciowe/Pragdowe), 2 kanaty

XBF-DV04A

Wyjscie analogowe (Napieciowe), 4 kanaty

XBF-DV04C

Wyjscie analogowe (Napieciowe, Rozdzielczos¢ 1/16000), 4 kanaty

XBF-DC04A

Wyjscie analogowe (Prgdowe), 4 kanaty

XBF-DC04C

Wyjscie analogowe (Pradowe, Rozdzielczo$¢ 1/16000), 4 kanaty

XBF-RDO4A

Wejscie rezystancyjnego czujnika temperatury RTD, 4 kanaty

XBF-TC04S

Wejscie termopary (czujnik temperatury), 4 kanaty

XBF-TCO4TT]

Regulator temperatury, Termopara

XBF-TCO4RT| Regulator temperatury, rezystancyjny czujnik temperatury RTD

XBF-PD02A | Modut pozycjonowania, réznicowy 2 osie

XBF-PN08B | Modut pozycjonowania, EtherCAT, 8 osi

XBF-PNO4B | Modut pozycjonowania, EtherCAT, 4 osie

XBF-ADOBA | Wejécie analogowe (Napieciowe/Pradowe), 8 kanatéw
XBF-HO02A | Wejscie szybkiego licznika (Otwarty kolektor), 2 kanaty

XBF-HDO02A

Wejscie szybkiego licznika (Réznicowe), 2 kanaty

Modut komunikacyjny

XBL-C41A | Cnet (RS-422/485), 1 kanat
XEC-DR64H/D1 |12/24VDC, 32 punktowe wejécie 12/24VDC, 32 punktowe wyjicie przekaznikowe XBL-C21A | Cnet (RS-232C), 1 kanaf
Sterownik kompaktowy (Typ Standardowy) XBL-EMTA | Fast Ethernet (100Mbps), 1 kanat
XBC/XEC-DR20SU |100-240VAC, wejscie 12 punktowe 24VDC, 8 punktowe wyjscie przekaznikowe XBL-EIPT | Ethernet/IP, 2 kanaty
XBC/XEC-DR30SU |100-240VAC, wejscie 18 punktowe 24VDC, 12 punktowe wyjscie przekaznikowe XBL-EIMT | RAPIEnet, Skretka 2 kanaty, 100Mbps
XBC/XEC-DR40SU |100-240VAC, wejscie 24 punktowe 24VDC, 16 punktowe wyjécie przekaznikowe XBL-EIMF | RAPIEnet I/F, Maks. 2km (Swiattowdd 2 kanaty), 100Mbps
XBC/XEC-DR&0SU |100-240VAC, wejscie 36 punktowe 24VDC, 24 punktowe wyjécie przekaznikowe XBL-EIMH | RAPIEnet I/F (Skretka 1 kanat, Swiattowdd 1 kanat), 100Mbps
XBC/XEC-DN20SU |100-240VAC, wejicie 12 punktowe 24VDC, 8 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN) ~ XBL-PMEC | Profibus-DP, Master, RS-485
XBC/XEC-DN30SU |100-240VAC, wejscie 18 punktowe 24VDC, 12 punktowe wyjécie tranzystorowe (NPN)  XBL-PSEA | Profibus-DP, Slave, RS-485
XBC/XEC-DN40SU |100-240VAC, wejécie 24 punktowe 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)  XBL-DSEA | DeviceNet, Slave
XBC/XEC-DN60SU |100-240VAC, wejécie 36 punktowe 24VDC, 24 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)  XBL-RMEA | Rnet, Master
XBC/XEC-DP20SU |100-240VAC, wejscie 12 punktowe 24VDC, 8 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)  XBL-CMEA | CANopen Master (10, 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800, 1000kbps, Liczba PDO : 32)
XBC/XEC-DP30SU |100-240VAC, wejscie 18 punktowe 24VDC, 12 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)  XBL-CSEA | CANopen Slave (10, 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800, 1000kbps, Liczba PDO : 64)

XBC/XEC-DP40SU

100-240VAC, wejscie 24 punktowe 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)

XBC/XEC-DP60SU

100-240VAC, wejscie 36 punktowe 24VDC, 24 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)

Sterownik kompaktowy (Typ Ekonomiczny)

Moduty opcjonalne

XBO-AD02A

Wejscie analogowe Napieciowe/Pradowe, 2 kanaty

XBO-DA02A

Wyjscie analogowe Napigciowe/Pradowe, 2 kanaty

XBC/XEC-DR10E

100-240VAC, 6 punktowe wejscie DC, 4 punktowe wyjscie przekaznikowe

JBOJXEC-DRILE|100-240VAC, 8 punktowe weiscie DC. 6 punktowe wyjicie przekainikowe
XBC/XEC-DRZ0E] 100 2a0vac. 12 oo 8 °

XBC/XEC-DR3OE| [100-240VAC, 18 punktowe wejscie DC, 12 punktowe wyjscie przekaznikowe

XBO-AHO2A

Wejscie analogowe Napigciowe/Pradowe, 1 kanat, Wyjécie analogowe Napigciowe/Pradowe, 1 kanat

XBO-TCO02A

Wwejscie czujnika termopary, 2 kanaty

XBO-RTCA

RTC (Zegar czasu rzeczywistego), Bateria

XBO-DCO4A

Wejscie 24VDC, 4 kanaty

XBC/XEC-DN10E] 100-240VAC. 6 iécie DC. 4 o )
4XBC/XEC’DN1AEMQMWMMMMMMWM)

XBC/XEC-DN20E 100-240VAC, 12 punktowe wejscie DC, 8 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)
XBC/XEC-DN3OE| 100- 240VAC, 18 punktowe wejscie DC, 12 punktowe wyjscie tranzystorowe (NPN)

XBC/XEC-DP10E

XBO-TNO4A

Wyjscie tranzystorowe (NPN), 4 kanaty

XBO-RDO1A

Wejscie rezystancyjnego czujnika temperatury (PT100)

Przewéd XBM-DN16S /| XBE XBE p{:13
Terminal zaciskow!
potaczeniowy TN32A TP32A

100-240VAC, 6 punktowe wejscie DC, 4 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP)

XBC/XEC-DP14E| 100-240VAC, 8 punktowe wejécie DC, 6 punktowe wyjécie tranzystorowe (PNP) ~ XTB-40H (TG7- RUDH/20HH-035-XBMS 0.5m
XBC/XEC-DP20E| 100-240VAC, 12 punktowe wejscie DC, 8 punktowe wyjécie tranzystorowe (PNP) 1H4OS) RAOH/20HH-105-XBMS3 - - 1.0m
XBC/XEC-DP30E| 100-240VAC, 18 punktowe wejscie DC, 12 punktowe wyjscie tranzystorowe (PNP) (Terminal zaciskowy) C40HH-05SB-XBI [ [ ° 0.5m
- TG7-1HA40CA C40HH-10SB-XBI [J [J [ 1.0m
Sterownik kompaktowy Wsnolny terminal _C0HH-155B-XEBl ° ° e | 15m
XBM-DN32H| 24VDC, 16 punktowe wejécie 24VDC, 16 punktowe wyjécie tranzystorowe iacisrkow'y)ermma C40HH-20SB-XBI [J ] [ 2.0m
XBM-DR16S|24VDC, 8 punktowe wejscie 24VDC, 8 punktowe wyjscie przekaznikowe C40HH-30SB-XBI ° ° ° 3.0m
XBM-DN16S|24VDC, 8 punktowe wejscie 24VDC, 8 punktowe wyjscie tranzystorowe R32C-NS5A-40P C40HH-05SB-XBI B ° 0.5m
XBM-DN32S | 24VDC, 16 punktowe wejscie 24VDC, 16 punktowe wyjscie tranzystorowe (Plytka C4OHH-10SB-XBI _ ° _ 1.0m
Przewéd do programowania éal ink)  CAOHH-155B-XBI - L - 1.5m
PMC-310S ‘ Przewdd potaczeniowy (PC do PLC), 9 pindw (PC)-6pinéw (PLC) C40HH-205B-XBI - L - 2.0m
USB-301A ‘ Przewdd potgczeniowy (PC do PLC), USB C40HH-30SB-XB - ° ~ 3.0m
Modut pamiec RSZCPSSAMOP (i shrios T e Tim
(Plytka - - N N m

XBO-M2MB \Pamieé inil e) C40HH-20PH-XBP - - [ 2.0m




SMART I/O
Typ samodzielny

| wiasciwosci |

= Zmniejszenie okablowania i sterowanie w czasie rzeczywistym
rozproszonym uktadem We/Wy
= Obstuga Rnet, DeviceNet, Profibus-DP, MODBUS(RS-422/485),
RAPIEnet(RJ-45)
« Rézne We/Wy (DC/Tranzystorowe/Przekaznikowe), moduty 16/32 c € [E .
H US LISTED

punktowe

I Specyfikacja We/Wy cyfrowych I

Wejscie Modut mieszany
C (NPN/PNP) Tranzyst PN) Przekaznikowe DC(NPN/PNP)| Tranzystor (NPN)

Liczba punktéw 16 32 16 32 16 16 16
Znamionowe napiecie DC24V DC24V DC 24 V/AC 110 V/220 V DC24V DC24V
Prad wejsciowy 7 mA 0.1A/2A,05A/3A 2A/5A 7mA0.1A/2A,05A/3A
Czas Off =—>0n 3 ms lub mniej 3 ms lub mniej 3 ms lub mniej 3 ms lub mniej |3 ms lub mniej
odpowiedzi O n—>0ff 3 mslub mniej 3 ms lub mniej 3 ms lub mniej 3 ms lub mniej |3 ms lub mniej
Punkty wspdlne 16 punktéw/COM 16 punktéw/CON 16 punktéw/COM 16 punktéw/COM 16 punktéw/COM
Pobér pradu 200 mA 300 mA 280 mA 380 mA 550 mA 350 mA

Rnet GRL-D22C GRL-D24C GRL-TR2C1 GRL-TR4AC1 GRL-RY2C GRL-DT4C1
Siec Profibus-DP  GPL-D22C GPL-D24C GPL-TR2C/TR2C1 |GPL-TR4C/TR4C1 | GPL-RY2C GPL-DT4C/DT4C1

DeviceNet  GDL-D22C GDL-D24C GDL-TR2C/TR2C1 | GDL-TRA4C/TR4C1 | GDL-RY2C GDL-DT4C/DT4C1

Modbus GSL-D22C GSL-D24C GSL-TR2C1 GSL-TR4C1 GSL-RY2C GSL-DT4C1

Uwagal) C PNP, Prad znamionowy: 0,5A, oddzielny punkt wspdlny
C1 NPN, Prad znamionowy: 0,5A, oddzielny punkt wspdlny

I Specyfikacja We/Wy analogowych I

| GPLAVAC/GELAVAC | GPLACKC/GELACAC GPL-DVAC /GEL-DVAC | GPL-DCAC /GEL-DCAC

Kanaty wejéciowe 8 kanatéw Kanaty wyjsciowe 4 kanaty
Wejscia analogowe 1~5 VDC, 0~5 VDC, 0~10 VDC, |0~20 mA, 4~20 mA, Wejscia cyfrowe 0~4000, 0~8000, -8000~8000 | 0~8000
-10~+10V -20~20 mA Wyjscia analogowe 1~5 VDC, 0~5 VDC, 0~10 VDC, | 020 mA, 420 mA
Wyjscia cyfrowe 0~4000, 0~8000, -8000~8000 | 0~4000, -8000~8000 -10~+10V
Impedancja wejéciowa 1 MQ 250Q Impedancja obciazenia 1KQ lub wigcej (0~5 V lub 1~5 V)
Maks. rozdzielczos¢ *15V +30 mA 2KQ lub wiece (0710 V or -10~10v)|_500Q lub mniej 1,25 mV
1.25 mvV 2 5uA Rozdzielczo$¢ 2,5 uA
0,3% (pefne skali, Ta=0~55°c) |*0:3% (Petnei skall, Ta=23C+5C)  poktadnos¢ +0,3% (petnej skali, Ta=0~55'C) | *0.3% (petnej skali, Ta=23'Ct5'C)
Doktadnogé +0,4% (petnej skali, Ta=0~55°C) +0.4% (petnej skali, Ta=0~55'C)
Predkos¢ kohwe.rsji 10 ms lub mniej/8 kanatéw Predkosc konwersji 10 ms lub mniej/4kanaty
Czas odpowiedzi 10 ms lub mniej/8 kanatéw + Okres transmisji (ms) Czas odpowiedzi 10 ms lub mniej/8kanatéw + Okres transmisji (ms)
Terminal analogowy We/Wy z uziemieniem— Izolacja Terminal analogowy We/Wy z uziemieniem— Izolacja
Metoda izolacji Terminal analogowy We/Wy z terminalem komunikacyjnym— Izolacja . . Terminal analogowy We/Wy z terminalem komunikacyjnym—lzolacja
Terminal analogowy We/Wy z kazdym kanatem — Bez izolacji Metoda IZOIan Terminal analogowy We/Wy z kazdym kanatem —» Bez izolacji
Zewnetrzne zrédto zasilania 24 \VDC (21,6 ~ 26,4) Zewngtrzne #rédio zasilania 24 VDC (20,4 ~ 28,8)
Zewnetrzny pobér pradu  24VDC: 220 mA 2 210mA 240 mA
Zewnetrzny pobor pradu
Waga (kg) 0,313 0313

| specyfikacja komunikacji |

Rnet (Sie¢ dedykowana LS) Profibus-DP DeviceNet MODBUS RAPIEnet(RJ-45)

Protokot Dedykowany protokét LSIS Profibus-DP DeviceNet (CAN) MODBUS (RS-422/485) | Fast Ethernet
(zdalny Fnet) (RS-485/EN50170)
Predkos¢ transmisji 1 Mbps 9,6 Kbps ~ 12 Mbps 125/250/500 Kbps 2,4 Kbps ~ 38,4 Kbps 100Mbps
Zasieg transmisji 750 m/segment 100 m ~ 1,2 km 500/250/125 m (Cienki przewéd: 100m) | 500 M 100M
Topologia Magistrala typu Token Magistrala Trunk & Drop Magistrala CRC32
Transmisja Odbieranie i nadawanie Przekazywanie tokenu & | CSMA/NBA Master/Slave (gtosowanie)] CSMA/CD
Master/Slave (glosowanie) | (Poll, Cykliczne, COS, Bramkowanie bitow)
32/segment (Wejicie: 32, Wyjscie: 32) | 32/segment, 99/sie¢ 64 32 64




SMART I/O
Typ do rozbudowy

| Wiasciwosci |

tatwy konfiguracja systemu zdalnego przy

uzyciu kart rozszerzen XGB

* Mozliwo$¢é podtgczenia do 8 modutéw

rozszerzen do adaptera sieciowego

= Maks. 256 cyfrowych punktéw We/Wy

* Maks. 16 kanatéw analogowych We/Wy

= Adapter sieciowy: Profibus-DP, DeviceNet,
Rnet, Modbus TCP, EtherNet/IP

| Dostepne moduty |

We/Wy m XDL-BSSA | XPL-BSSA | XEL-BSSA | XEL-BSSB [XRL-BSSA
o o o o o

Pozycjonowanie XBF-PD02A

. XBE-DCOSA
Wejscie
DC XBE-DC16A(B) o o © ©
XBE-DC32A o o o S ©
Wyjce  XBE-RYOSA(B) o o o S ©
przekaznikowe XBE-RY16A o o) @) O o]
Wyiice  XBETN(TP)OBA O o o S ©
tranzystorowe XBE-TN(TP)16A O (@] (@] O @]
XBE-TN(TP)32A o o) e o o
Mieszane xBE-DR16A 0 ) @) 8 o
Wejécie ~ XBF-ADO4A @) ) @) O o
anlaogowe XBF-ADOSA X @) (@) O O
D
AP ygr apoac X o o o °
Wyjscie  XBF-DCO4A o o) O o ©
analogowe
/A () XBF-DCOAC X o) S o o
Wyjicie  YBF-DV04A o o o o &)
analogowe
D/A(V)  XBF-DV04C X o o) o o
Mieszane XBF-AHO4A o o) o S ©
Czujnik
Cuinlk iy XBF-RDO4A o ¢ O o ©
T XBF-TC04S o o) o) ¢ o)
X X X X X

| Specyfikacja DeviceNet |

Typ komunikacji Gtosowanie, Bramkowanie bitéw, COS, Cykliczne

Topologia Magistrala, Trunk and Drop
Master/Slave Slave

Szybkos¢ kbps 125 250 500
transmisji/Zasieg m 500 250 100

Maks. liczba weztéw (MACID) 64 (0~63)

Liczba slotéw rozszerzeri We/Wy 8

Rozmiar danych We/Wy 64B (Wejscie: 32B/Wyjscie: 32B)
Maks. liczba kanatéw analogowych 32 kanaty (Wejscie: 16 kanatow/Wyjscie: 16 kanatéw)
Zasilanie Wejscie 19,2V~ 28,8V
Wyjscie 5V(+20%)/1,5A
Waga 100g

* Po instalacji modutu We/Wy nalezy sprawdzi¢ pobdr pradu (prad nie moze przekraczac 1,5A)

Modbus TCP,
EtherNet/IP

C€ [€ @

DeviceNet Profibus-DP

| Specyfikacja Modbus TCP, EtherNet/IP |

Standard miedzynarodowy

Protokot

Topologia

Maks. rozmiar protokotu
Kontrola przeptywu
Szybko$¢ transmisji

Maks. odl. miedzy weztami
Port komunikacyjny
Ustawienia IP

Liczba slotow rozszerzer We/Wy
Rozmiar danych We/Wy
Maks. liczba kanatéw analogowych
Zasilanie Wejscie

Wyjscie

IEEE 802.3

Modbus TCP, EtherNet/IP

Liniowa (potgczenie taricuchowe), Gwiazda

15008

Full duplex, Half duplex

10/100Mbps

100m

RJ-45 (2 porty, wbudowany switch)

Ustawienia programowe

8

64B(Wejscie: 32B/Wyijscie: 32B)

32 kanaty (Wejscie: 16 kanatéw/Wyjscie: 16 kanatéw)

19,2V ~ 28,8V

5V(+20%)/1,5A

100g

* Po instalacji modutu We/Wy nalezy sprawdzi¢ pob6r pradu (prad nie moze przekracza¢ 1,5A)

| Specyfikacja Profibus-DP |

| sk

Typ komunikacji
Topologia
Master/Slave

Szybkos¢ kbps

transmisji/ m

Zasieg kbps
m

Maks. liczba weztéw (MAC ID)

Gtosowanie

Magistrala

Slave

9,6 19,2 |93,75 |187,5 |500

1200 |1200 1200 |1000 |400

1500 |3000 6000 |12000 |-

200 |100 100 100 -

100 (0~99)

Liczba slotow rozszerzen We/Wy g

Rozmiar danych We/Wy

Maks. liczba kanatéw analogowych

64 (Weikcie: 328/ Wyidcie: 328

32 kanaty (Wejécie: 16 kanatéw/Wyjscie: 16 kanatéw)

Zasilanie Wejscie 19,2V ~ 28,8V
Wyjscie 5V(+20%)/1,5A
Waga 100g

* Po instalacji modutu We/Wy nalezy sprawdzi¢ pob6r pradu (prad nie moze przekraczaé 1,5A)

ANIRO



Seria iXP

Panele operatorskie

I Graficzne panele dotykowe iXP50/iXP70/iXP80/iXP90 I

= Wbudowany procesor RISC 1 GHz 32bit

= Wyswietlacz LCD z matrycg TFT, 16.777.216 koloréw

- 128MB pamieci projektu oraz 1 MB pamieci podrecznej

= 1 kanat Ethernet, 1 kanat RS-232C, 1 kanat RS-422/485

= Host USB 3 kanaty, w tym 1 port od frontu panelu

= Interfejs kart pamieci SD

= Podglad programu PLC (wytgcznie w sterownikach XGK/XBC)
= Web Serwer / Serwer danych

= Funkcja Path through

= XP-Remote: Dostep zdalny - sterowanie i monitoring

(€ [€ ®uum

iXP50-TTA/DC iXP70-TTA/DC iXP80-TTA/DC iXP90-TTA/DC
iXP50-TTA/AC iXP70-TTA/AC iXP80-TTA/AC iXP90-TTA/AC

Typ wyswietlacza LCD z matryca TFT
Wielkos¢ wyswietlacza 21,3cm (8,4") 26,4cm (10,4") 30,7cm (12,1") 38,1cm (15")
Rozdzielczos¢ 800x600 pikseli (SVGA) 800x600 pikseli (SVGA) 800x600 pikseli (SVGA) 1.024x768 pikseli (SVGA)
Kolory 16-bitowe i 24-bitowe kolory (domysinie: 16-bitowe)
Kat widzenia Lewo/Prawo: 80 st. Géra: 80 st. D6t: 60 s&. Lewo/Prawo: 80 st. Gdra: 60 st. D6t: 80 st.
Podswietlenie LED
Zywotnosé¢ 70,000 godzin 60,000 godzin
Jasnos¢ 500 cd/m ? 700 cd/m ? [550 cd/m? [ 800 cd/m
Panel dotykowy Typ 4 liniowy, analog
Wyjscie dzwiekowe Sygnalizator akustyczny (85dB)
Procesor ARM Cortex-A8 Core (32bit RISC), 1GHz
Pamie¢ Flash 512MB (wy$wietlacz 128MB) 1GB (wyswietlacz 128 MB)

Operacyjna RAM 256MB 512MB

imMB

Kopii zapasowej RAM
Kopia zapasowa danych
Wytrzymatos¢ baterii

Data/Dane godzinowe, Logowanie/Alarm/Dane receptur i pamie¢ nieulotna
Okoto 3 lata (Praca w temperaturze otoczenia 25°C)
1 kanat, 10/100BASE-TX

Ethernet

Host USB 3 kanaty, Host USB 2.0 (dostepne: mysz, klawiatura, drukarka* i pamie¢ USB ) 1
kanat, USB 2.0 slave (do pobierania i wgrywania pliku projektu)

RS-232C 1 kanat

RS-422/485 1 kanat, RS-422/485

Karta SD 1 Slot (SDHC)

Obszar wykrywania: boki 1-1,5m, przéd 40-50cm
- Kat: géra/dot 100°, lewo/prawo 140° (detekcja 5-20um $wiatta podczerwonego)

Czujnik obecnosci cztowieka

Wyjscie audio 1 kanat LINE-OUT

Moduty rozszerzen Komunikacyjny i dodatkowych We/Wy (planowane)

Modut VM B 4 kanatowe wejscie wideo (planowane)

Wielojezyczny Do 12 jezykéw w jednym projekcie

Animacje Dostepne rozszerzenie plikdw GIF

Receptury Dostepne

Zapis danych Dostepne

Wykonywanie skryptéw Dostepne

Certyfikaty CE, UL(cUL), KC

Klasa ochronnosci IP65 od frotu

Wymiary (mm) 240,5x180,0x54,4 270,5x212,5x60,0 313,0x239,0x56,0 395,0x294,0x60,0
Rozmiar panela (mm) 228,5x158,5 259,0x201,0 301,5x227,5 383,5x282,5
Napiecie znamionowe 24VDC 12/24VDC(100-240VAC)

Pob6r mocy(W) 30,8 42,3 42,3 42,3
Waga(Kg) 1,9 2,2 2,4 3,9

*Tylko drukarka SEWOO

ANIRO



Seria eXP

Panele operatorskie

I Graficzne panele dotykowe eXP20/eXP40/eXP60 I

* Szerokokatny wyswietlacz LCD z matrycg TFT
= Podswietlenie LED do wzmocnienia kontrastu i niskiego poboru mocy
= Funkcja monitorowania drabinki PLC: Tylko serie XGK/XBC*
= Web Serwer* / Serwer danych* / Funkcja Path-Through*

= Funkcja zdalnego dostepu*

= Darmowe oprogramowanie projektowe: XP-Builder

*Funkcje, ktore wspiera tylko model TTA

C€ € @

[ [ exp20-TTA/DC eXP40-TTE/DC eXP40-TTA/DC eXP60-TTA/DC

Typ wyswietlacza

Wielkos¢ wyswietlacza
Rozdzielczo$¢

Kolory

Kat widzenia

Podswietlenie

Zywotnosé

Jasnos¢ (LCD)

Panel dotykowy

DZwiek

Procesor

Flash
Operacyjna RAM
Kopii zapasowej RAM

Pamieé

Kopia zapasowa danych
Wytrzymatos¢ baterii
Funkcja RTC

Ethernet

Port USB

RS-232C

RS-485

RS-422/485
Wielojezyczny
Animacje

Receptury

Zapis danych
Wykonywanie skryptéw
Certyfikaty

Klasa ochronnosci

LCD z matrycg TFT

10,9cm (4,3") 17,7cm (7") ‘ 25,9cm (10,2")
480 x 272 800 x 480 (WVGA)
(WQVGA) 65.536 koloréow

Lewo/Prawo: 60 st. Gora: 40 st. D6t: 60 st. Lewo/Prawo: 55 st. Géra: 35 st. D6t: 55 st.

Tryb LED, Auto Wt/Wyt

30.000 h lub wiecej 20.000 h lub wiecej

550 cd/m 2 500 cd/m 2 350 cd/m 2

4 przewodowy system, Analog

Sygnalizator akustyczny - (85dB)

ARMSO Core (32bit RISC), 454MHz

128MB(Wyswietlacz 64MB)

128MB

128KB

Data/Dane godzinowe, Logowanie/Alarm/Dane receptur i pamieé nieulotna

Okoto 3 lata (Praca w temperaturze otoczenia 250)

Wbudowana

1 kanat, 10/100BASE-TX ‘ - 1 kanat, 10/100BASE-TX

1 kanat, Host USB 2.0 (mysz, klawiatura, drukarka* i pamie¢ USB )

1 kanat, USB 2.0 slave (do pobierania i wgrywania pliku projektu)

1 kanat

- ‘ 1 kanat

1 kanat, 422/485 Potaczenie

Do 12 jezykéw w jednym projekcie

Dostepne rozszerzenie plikow GIF

Dostepne

Dostepne

Dostepne

CE, UL(cUL), KC

IP65 od frontu

Wymiary (mm) 128,0x102,0x32,0 208,0x154,0x44,0 276,0x218,0x44,2
Rozmiar panela (mm) 119,0x93,0 192,0x138,0 260,0x202,0
Napigcie znamionowe 24VDC

Pobor mocy(W) 7,1 23,1

Waga(Kg) 03 0,59 0,60 1,0

*Tylko drukarka SEWOO
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Panele operatorskie

I Graficzne panele dotykowe XP30/XP40/XP50/XP70/XP80/XP90 I

= Wyrazny i zywy obraz dzieki 65.536 kolorom

= Wysokiej jakosci raster i grafika wektorowa

* Obstuga plikéw graficznych réznych typodw: BMP, JPG, GIF, WMF, itp.

= Proste efekty animacji: GIF

= Interfejs Ethernet 10/100BASE-T

Wygodna i tatwa projektowanie za pomoca darmowego oprogramowania: XP-Builder

= Bogate zarzadzanie danymi: Logowanie, Receptury, Alarmy

= Podglad programu PLC (wytgcznie w sterownikach XGK/XBC)

= Wielojezyczny wyswietlacz: do 8 jezykdéw w jednym projekcie

= Mozliwos¢ potaczenia symulatoréw z oprogramowaniem XG5000

= Host USB do obstugi urzadzen peryferyjnych: naped USB, mysz, klawiatura,
drukarka, itp.

= Pamie¢ danych ekranowych: 10MB

(€ [€ ®uwm

XP30- XP30- XP30- XP30- XP40- XP40- XP50- XP70- XP80- XP90-
BTE/DC BTA/DC TTE/DC TTA/DC TTE/DC TTA/DC TTA/DC TTA/DC TTA/AC TTA/AC

Monochromatyczny Kolor
Typ wyswietlacza Monochromatyczny niebieski LCO LCD z matrycg TFT
Wielko$¢ wyswietlacza 14 cm (5,7") 17,7cm (7") 21cm (8,4") ‘26cm (10,4") |31cm (12,1") | 38cm (15")
Rozdzielczo$¢ 320x240 800x480 640x480 800x600 1024x768
Kolory 8 bitowa skala szaroéci ‘ 256 koloréw ‘ 65.536 koloréw
Podswietlenie Tryb LED CCFL(moze byé wymienione), Auto Wt/Wyt
50.000 godzin | 60.000 godzir 30.000 godzin 50.000 godzin |60.000 godzin

Kontrast Nastawialny ‘ Staty
Jasnoéé 230cd/m 2 600cd/m 2 280cd/m 2 480cd/m 2 430cd/m 2 400cd/m 2 | 450cd/m 2
Kat Géra/Dét(stopnie)  20/40 80/80 70/70 50/60 50/60 45/65 45/75 60/50
widzenia Lewo/Prawo(stopnie) 45 /45 80/80 65/65 65/65 65/65 65/65 75/75
Panel dotykowy 4 przewodowy system, Analog Analogowy rezystancyjny | 8 przewodowy system, Analog
Sygnalizacja LED Zielona: Praca (Monitoring, wgrywanie danych ekranu) Czerwona: Btad (Btad komunikacji, btad w projekcie)
Pamiec Projektu 4MB 10MB 4mB 10MB 4amB 10MB | 10mB | 20mB

Kopiadanych  15gp 512KB 128KB 512KB 128KB 512KB
Ethernet - 1 kanat, 10/100Base-T| = 1 kanal, 10/100Base-T|- 1 kanat, 10/100Base-T
Interfejs USB Host USB X1 [Host USB X 2 |Host USB X 1 | Host USB X 2 | Host USB X 1 ‘Host USB X 2
Interfejs RS-232C 2 kanaty (1 port do komunikacji z PC)
szeregowy RS-422/485 1 kanat, 422/485 tryb opcjonalny
Interfejs kart CF - Karta CF (TAPE-L)x1 | - karta CF (TAPE-1)x1 | - karta CF (TAPE-1)x1
Interfejs AUX - Opcjonalny |- Opcjonalny |- Opcjonalny
Certyfikaty CE, UL., KC
Klasa ochronnosci P65 od forntu
Wymiary(SxwWxG) mm 181 x 140 x 56,5| 181 x 140 x 66,5181 x 140 x 56,5|181 x 140 x 66,5/ 203,5 x 153,5 x 41,5 240 x 174 x 73| 317 x 243 x 73 395x294x73
Rozmiar panela (sxw) 155,0x123,5 192x138 228,5x 158,5| 294,5 x 227,5 383,5x282,5
Waga (kg) 0,62 [ 0,75 | 0,62 [o75 2,2 24 14 22 2,4 3,9

RS iR © 24VDC 100~230VAC, 24VDC 100~230VAC
Zasila- pozwolone Ac MIN 85 VAC, MAKS 264 VAC
nie  apiede  C\IN 19,2 VDC, MAKS 28.8 VDC -

- 21.8 31.9 31.9

(iesy bc 97 16.9 9.6 17.4 9.8 9.8 18.7 20.1 25.7 -
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I Przyciskowy, tekstowy panel operatorski XP10 I

* Wyswietlacz: 1920164 LCD z matrycg STN

» Pamie¢ RAM: 1000 stéw (16bit word)

« Pamie¢ flash: Program/Podtrzymanie parametréw

= Komunikacja: Half-duplex

- Szybkos$¢ transmisji: 1200~115200 bps

- Dostepne ustawienia Master/slave
- 2 niezalezne kanaty RS-232C/RS-485

* Zasilanie: 24 VDC lub 5 VDC bezposrednio z LS PLC
= Predefiniowane przyciski funkcyjne - ESC, ALM, SET, ENT, F1~F4, Strzatki
= Panel Editor - tatwe programowanie i konfiguracja urzagdzenia

(€ [€ - @uum

@ Przyciski do sterowania PLC i ekranem
@ Przycisk ESC

@ Historia alarméw

O Wprowadzanie danych i zmiana ekranu
@ Ustawienie danych PLC

O Przycisk Enter

@ Terminal wejsciowy 24VDC

O Port RS-232C do wgrywania projektu
© Regulacja jasnosci

- O Port RS-422/458

5VDC
Napiecie 24VDC
wejsciowe  Pobdr
pradu
Wyswietlacz
Interfejs komunikacyjny
Pamiec flash
Jezyk
RTC (Zegar czasu rzeczywistego)
Predkos¢ wgrania projektu
Przyciski

XP10BKA/DC XP10BKB/DC

4,9~ 5,1 (port RS-232C)

21,6 ~ 26,4 (ztacze zasilania DC)

Mniej niz 200mA

Podswietlenie LED (192 x 64)

RS-232C, RS-422/485

256KB

Domyslnie: Angielski, mozliwos¢ zmiany na koreanski/chiniski/rosyjski

Brak Obstuguje

115,200bps

12 przyciskéw (F1~F4, ESC, ALM, A , ¥ ,« >, SET, ENT)

ANIRO



XGT Serwo
Serie XDL/XML

I Inteligentne sterowanie I

Interfejs wygodnych i dostosowanych do uzytkownika funkcji c € [E cus LISTED

Przyjazna dla uzytkownika szeregowa komunikacja (RS-422),
Transmisja parametréw przy uzyciu komputera PC

I Wysoka wydajnos¢ I

Enkoder szeregowy o wysokiej rozdzielczosci (16Bit~21Bit)

- Doktadna kontrola pozycji oraz ulepszona stabilno$¢ przy niskich predkosciach
Stabilna praca z niska predkoscia przy doktadnym pomiarze predkosci

- Stabilny pomiar przy matej predkosci

Enkoder absolutny (wieloobrotowy)

- Funkcja bazowania nie jest wymagana

= Ulepszona czestotliwos$¢ odpowiedzi pomiaru predkosci

- Okoto 1kHz - Zmniejszony czas pozycjonowania

I Wygoda I

Serwonapedy sterowane poprzez sie¢ przemystowg

EtherCAT - Seria XDL N

Wysoka wydajnosé

- Wysoka predkos$¢é komunikacji, synchronizacja i sterowanie w czasie
rzeczywistym

Sie¢ otwarta

- Ponad 1600 cztonkdéw na catym Swiecie

Ekonomiczne rozwigzanie

-Pofaczenietandardowy przewdd Ethernet

- katwiejsza implementacja uktadu Master/Slave

tatwy w uzyciu

- Uniwersalna topologia i diagnostyka

Naped XDL z wbudowanym interfejsem EtherCAT

- Komunikacja w czasie rzeczywistym w oparciu o technologie Ethernet
100BASE-TX(100Mbps)

- Obstuga profilu sterowania CiA402(IEC61800-7)

- Interoperacyjnos¢

- Precyzyjny mechanizm synchronizacyjny (1us)

- Maks. 100m pomiedzy punktami sieci

- Dowolnie ustawialna dtugos¢ danych procesowych oraz mapowanie

- Cztery LEDowe sygnalizatory stanu (L/AO, L/A1, RUN, ERR)

- Standardowe ztacze RJ45 oraz okablowanie (CAT5)

- Obstuga réznych trybdw bazowania

- Obstuga petli zamknietego sterowania

Obstuga réznych trybéw pracy

- CSP, CSV, CST, PP, PV, PT, HM, IP

Funkcja bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego (STO)

- Wymuszone wyfgczenie momentu obrotowego przy uzyciu sygnatéw
HWBB bez interwencji uP oraz FPGA(ASIC), Miedzynarodowy standard
(IEC61508)

Uniwersalne przyporzadkowanie We/Wy przez parametry

- 6 wejs¢, 4 wyjscia

Funkcja szybkiego pozycjonowania

- Funkcja sondy pomiarowej (PROBE1, PROBE2)

Zapewnione wyspecjalizowane narzedzia do parametryzacji dostepne

w LSIS XGT PLC

- Strojenie momentu bezwtadnosci, parametry regulatora
predkosci/pozycji, parametry konfiguracyjne komunikacji

Zgodnos¢ urzadzen EtherCAT

- Test wewnetrzny przy uzyciu narzedzi testowania zgodnosci

Swobodne skalowanie parametréw pozycjonowania, predkosci

i przyspieszenia

- Licznik i mianownik

Zapewnione narzedzia do dostrajania oraz pakiety do uruchamiania =

- Automatyczne dostrajanie momentu bezwtadnosci i regulatoréw Pl

- Ustawienia skalowania parametréw

- Narzedzie recznego, precyzyjnego dostrajania

- Funkcja zapisywania i inicjowania parametrow

- Funkcja historii alarmoéw (do 20 ostatnich powiadomien)

Wysoka
wydajnosé

Wytacznik
bezpieczeristwa

Kurtyna
bezpieczenstwa

Modut
bezpieczenstwa
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Naped serwo
Cechy produktu

I Typ standardowy - S I

XDL-L7SA001EI XDL-L7SA002[ |XDL-L7SA004 00 |XDL-L7SA0080 |XDL-L7SA01000 |XDL-L7SA0200 |XDL-L7SA0350 |XDL-L7SA0500

Moc  Zasilanie gtéwne

3-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]

wejsci-
owJa Zasilanie sterowania 1-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]
Prad znamionowy[A] 1,4 1,7 3,0 5,2 6,75 13,5 16,7 32
Prad szczytowy[A] 4,2 51 9,0 15,6 20,25 40,5 50,1 96
Typ enkodera Inkrementalny, wyjscie roznicowe, Maks 10000[imp/obr], Typ szeregowy 19Bit
= 2Kt [eputai Maks. 1 : 5000
s Kontrola Odpowli‘edi' .
o - czgstotliwosciowa Maks. 1[kHz] lub wiecej (19bitowy szeregowy enkoder)
3" predkosci , d .
g: p:\eadigsgge FERERTET -10[VDC]~+10[VDC] (Przeciwny kierunek obrotu w przypadku odwrotnej polaryzacji)
Czas przyspieszania/ e . . . ~ 1 I
o sl A Profil Liniowy lub S-ksztattny przyspieszania/hamowania (0~10,000[ms], Mozliwe ustawienie co 1[ms])
’Z)?:;T(Zi?hama +0.01[%] lub mniej [przy zmiennosci obcigzenia 0 ~ 100%], +0,1[%] lub mniej [przy temp. 25°C]
Kontrola Svlgséi?;gv";f’éé 1[Mpps], sygnat sterujacy w uktadzie réznicowym / 200[kpps], w uktadzie otwartego kolektora
.. Typimpulsu i
POZYC e iowego Znak + Puls (Pulse Dir), CW+CCW, A/B Phase
M{Sﬁffczvnqik przektadni - Ustawianie i ptynny wybér 4 cyfrowych przektadni elektrycznych, mozliwe precyzyjne dopasowanie
elektrycznej
Koot Analogotwe zadawanie _10 ~ +10[VDC] (Przeciwny kierunek obrotu w przypadku odwrotnej polaryzacji)
momentu
momentu Ogr:EiQZCjnie 0~ +10[VDC], w granicach+[%] zadanej wewnetrznej predkosci
predkosci
Powtarzalnos¢ +[%] lub mniej
»  Wejscie Zakres wejsciowy -10 ~ +10[VDC]
<
cg analogowe Rozdzielczo$¢ 12[bit]
§ tacznie 10 kanatéw wejsciowych (mozliwos¢ swobodnego przypisania funkcji do wejscia)
g LG SVON, SPD1, SPD2, SPD3, ALMRST, DIR, CCWLIM, CWLIM, EMG, STOP, EGEAR1, EGEAR2, PCON, GAIN2, P_CLR,
3
<§ cyfrowe T_LMT, MODE, ABS_RQ, ZCLAMP
= Wejscie moze by¢ podtgczone zaréwno w logice NPN jak i PNP.
[}
g Kazde wejscie moze by¢ ustawione jako normalnie otwarte (NO) lub normalnie zamkniete (NC)
< Wyjscia
] tacznie 5 kanatéw (mozliwo$¢ swobodnego przypisania funkcji do wyjscia), 3 kanaty (ustawiane jako
cyfrowe
sygnalizacja alarmu) ALARM, READY, ZSPD, BRAKE, INPOS, TLMT, VLMT, INSPD, WARN
Komu-  Rs.422 Wyjscie moze byc¢ podtaczone zaréwno w logice NPN jak i PNP. Dostepne oprogramowanie PC i serwer RS422
nikacja SR Monitorowanie stanu, operacje JOG, pobieranie i wgrywanie parametrow dostepne z oprogramowaniem PC
Enkoder Kompatybilny z szeregowym enkoderem BiSS, Enkoder kwadraturowy

Typ wyjscia enkodera

Losowe przeskalowanie wyjscia w celu testu uktadu sterujgcego FPGA (Maks. 6,4Mpps)

Whbudowane (uruchamiane automatcznie w przypadku alarmu lub wystgpienia sygnatu Servo off)

Whbudowane rezystor hamowania, dostepne ztgcze do podtgczenia rezystora zewnetrznego

7 segmentowy (5 cyfr)

Przyciski [SET], [MODE], [UP], [DOWN]

Automatyczne strojenie wzmocnienia, detekcja fazy Z, funkcja JOG - sterowanie reczne i automatyczne,

automatyczna kalibracja wejscia analogowego

Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe, przepieciowe, niewystarczajgce napiecie, problem z gléwnym
zasilaniem, problem z zasilaniem sterowania, nadmierna predkos¢ obrotowa, btad podtaczenia silnika,
przegrzewanie(modutu zasilania, nieprawidtowa temperatura pracy napedu), problem z enkoderem,

przekroczony prad regeneratywny, problem z czujnikiem, problem z komunikacjg

0~ 50[C]

g_ Hamowanie dynamiczne
c
é— Hamowanie regeneracyjne
% Wyswietlacz
g" Zmiana parametrow
=
S Funkcje dodatkowe
Funkcje ochronne
2 Temperatura
Srodowisko 3
pracy Wilgotnos¢

Ponizej 90[%]RH (bez kondensacji)

Srodowisko otoczenia

Wewnatrz pomieszczenia, unika¢ gazow i ptynéw korozyjnych oraz tatwopalnych unikac pytéw elektroprzewodzacych

ANIRO



Naped serwo
Cechy produktu

| Typ komunikacyjny - N |

m XDL-L7NA001B | XDL-L7NA002B | XDL-L7NA004B | XDL-L7NAO0O8SB | XDL-L7NA010B | XDL-L7NA020B | XDL-L7NA035B

Moc Zasilanie gtéwne 3-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]
wejsci- o X
owa Zasilanie sterowania 1-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]
Prad znamionowy[A] 1,4 1,7 3,0 5,2 6,75 13,5 16,7
Prad szczytowy[A] 4,2 51 9,0 15,6 20,25 40,5 50,1
Typ enkodera Szeregowy 17Bit / 19Bit / 21Bit
Maks. 1 : 5000

Wydajnosé Zakres regulacji predkosci

Odpowiedz
czestotliwosciowa

Maks. 1[kHz] lub wiecej (19bitowy szeregowy enkoder)

Zakres wahania
predkosci

+0,01[%] lub mniejsza(przy zmiennosci obcigzenia 0 ~ 100%), +0,1[%] lub mniej(przy temp. 25+10°C]

Powtarzalnos¢ sterowania
momentem

W granicy 1%

Obstugiwane tryby
pracy(CiA402)

Tryb profilowania pozycji

Tryb profilowania predkosci

Tryb profilowania momentu obrotowego

Tryb interpolacji pozycji

Tryb cyklicznego synchronizowania pozycji

Tryb cyklicznego synchronizowania predkosci

Tryb cyklicznego synchronizowania momentu obrotowego
Tryb bazowania (ustalanie pozycji referencyjnej)

Wejscia

cyfrowe

tacznie 6 kanatéw wejsciowych (mozliwo$¢ swobodnego przypisania funkcji do wejscia)

CON, GAIN2, ALMRST, HOME, P-OT, N-OT

Wejscie moze by¢ podtgczone zaréwno w logice NPN jak i PNP.

Kazde wejscie moze by¢ ustawione jako normalnie otwarte (NO) lub normalnie zamkniete (NC)

Wejscia cyfrowe
Touch Probe

2 kanaty wejsciowe, detekcja zbocza narastajgcego i opadajgcego sygnatu na kazdym kanale

Amo1aslAm/Amordslom jeudAs

tacznie 4 kanaty wyjsciowe (mozliwos¢ swobodnego przypisania funkcji do wyjscia)
ALARM, READY, ZSPD, BRAKE, INPOS, INSPD, WARN
Wyjscie moze by¢ podtaczone zaréwno w logice NPN jak i PNP.

Programowanie dostepne poprzez komunikacje USB

Whbudowane (uruchamiane automatcznie w przypadku alarmu lub wystapienia sygnatu Servo off)

Whbudowane rezystor hamowania, dostepne ztacze do podtaczenia rezystora zewnetrznego

7 segmentowy (5 cyfr)

Przycisk [MODE] zmienia wyswietlang zawarto$¢ wyswietlacza

Automatyczne strojenie wzmocnienia

Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe, przepieciowe, niewystarczajace napiecie, problem z gtéwnym zasilaniem, problem z
zasilaniem sterowania, nadmierna predkos¢ obrotowa, btad podtaczenia silnika, przegrzewanie(modutu zasilania, nieprawidtowa
temperatura pracy napedu), problem z enkoderem, prekroczony prad regeneratywny, problem z czujnikiem, problem z komunikacjg

0~50[°C]

Wyjscia
cyfrowe
Komunikacja USB
< Hamowanie dynamiczne
g Hamowanie regeneracyjne
g Wyswietlacz
’_:gh Ustawienie funkcji
gr Funkcje dodatkowe
1]
Funkcje ochronne
$rodowisko Temperatura
pracy Wilgotno$é

Ponizej 90[%]RH (bez kondensacji)

Srodowisko otoczenia

Wewnatrz pomieszczenia, unika¢ gazow i ptynéw korozyjnych oraz tatwopalnych unika¢ pytéw elektroprzewodzacych

ANIRO



| Typ komunikacyjny - NH |

m XDL-L7NHA001U XDL-L7NHA002U | XDL-L7NHA004U |XDL-L7NHA008U | XDL-L7NHA010U | XDL-L7NHA020U | XDL-L7NHA035U

V"C':j‘gci_ Zasilanie gféwne 3-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]

owa Zasilanie sterowania 1-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]
Prad znamionowy([A] 1,4 1,7 3,0 5,2 6,75 13,5 16,7
Prad szczytowy[A] 4,2 51 9,0 15,6 20,25 40,5 50,1
Typ enkodera Kwadraturowy (Inkrementalny)

BiSS-B, BiSS-C (Absolutny, Inkrementalny)

Tamagawa Serial(Absolutny, Inkrementalny)
__EnDat 2.2

Maksymalnie 1: 5000

Zakres regulacji predkosci

Wydajnosé Odpowiedz
czestotliwosciowa _ Maks. 1[kHz] lub wiecej (19 bitowy szeregowy enkoder)
’Zj:;iixhama +0,01[%] lub mniej (przy zmiennosci obcigzenia od 0 do 100%)
+0,1[9 iej °C[+
Powtarzalno$¢ sterowania
momentem W granicy +1%
FoE (Pobieranie oprogramowania)
Standa!'d - EoE (Ustawienie parametréw przez UDP, Regulacja, Funkcje pomocnicze, Kopia parametréw)
Specyfikacje ~ komunikacji . ’
komunikacji
EtherCAT Warstwa fizyczna _ 100BASE-TX(IEEE802.3)
Ztacze RI45 x 2
Zasieg komunikacji - . .
_ Maks. odlegtos¢ pomiedzy weztami 100(m)
Zegar rozproszony  synchronizacja trybu DC. Minimalny cykl DC: 250[us]
Sygnalizacja LED ;i act IN, LinkAct OUT, RUN, ERR
- Tryb profilowania pozycji, Tryb profilowania predkosci, Tryb profilowania momentu
stugiwane
tryby ;g)racy obrotowego, Tryb interpolacji pozycji, Tryb cyklicznego synchronizowania pozycji,
Ciad02 Tryb cyklicznego synchronizowania predkosci, Tryb cyklicznego synchronizowania
momentu obrotowego, Tryb bazowania (ustalanie pozycji referencyjnej)
Wejscia Zakres napiecia wejéciowego : 12[VDC] ~ 24[VDC]
vae!fc_'a/ cyfrowe tacznie 8 kanatéw wejéciowych (mozliwosé swobodnego przypisania funkcji do wejscia)
Scia
cy}/:owe (*POT, *NOT, *HOME, *STOP, *PCON, *GAIN2, *P_CL, *N_CL, PROBE1, PROBE2, EMG, A_RST)
*Funkcja przypisana fabrycznie do wejscia
ke Wartos¢ znamionowa: 24[VDC] £10%, 120[mA]
cyfrowe tacznie 4 kanaty wyjsciowe (mozliwos¢ swobodnego przypisania funkcji do wyjscia)
(*BRAKE#, *ALARM%, *READY+, *ZSPD#, INPOS#, TLMT#, VLMT%, INSPD+, WARN#, TGON+,
INPOS)
Monitor analogowy 2 kanaty wejsciowe
Ponad 15 funkcji z mozliwoscig swobodnego przypisania funkcji do wejscia
Funkcje bezpieczeristwa 2 kanaty wejsciowe (STO1, STO2), 1 kanat wyjsciowy (EDM+)
P Funkcje Pobieranie oprogramowania awienie parametrow, Reg j
Komunikacja Standard
USB komunikacyjny USB 2.0 Full Speed (stosowany standard)
Potaczenie

Funkcje
wewnetrzne

Srodowisko
pracy

Komputer lub no$nik pamieci USB
Hamowanie dynamiczne .

Hamowanie regeneracyjne

Funkcje wyswietlania

Ustawienie funkcji

Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe, przepieciowe, niewystarczajace napiecie, problem z gtéwnym zasilaniem, problem z zasilaniem sterowania,

A nadmierna predkos¢ obrotowa, btad podtaczenia silnika, przegrzewanie(modutu zasilania, nieprawidtowa temperatura pracy napedu), problem

bezpieczeﬁstwa z enkoderem, prekroczony prad regeneratywny, problem z czujnikiem, problem z komunikacja z enkoderem, prekroczony prad regeneratywny, problem
czujnikiem, problem z komunikacja

Temperatura

0~ +50[°C] /-20~ +70[°C]
Wilgotnos¢ Ponizej 90[%]RH(bez kondensaciji)
Srodowisko otoczenia Wewngtrz pomieszczenia, unikaé gazow i ptyndw korozyjnych oraz tatwopalnych unika¢ pytéw elektroprzewodzgcych




Naped serwo
Cechy produktu

| Typ komunikacyjny - NH|

m XDL-L7NHB001U XDL-L7NHB002U XDL-L7NHB004U XDL-L7NHBO08U | XDL-L7NHB010U XDL-L7NHB020U

Moc  Zasilanie gtéwne 3-fazowe 380~480[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]

:)V:Ifd- Zasilanie sterowania 1-fazowe 380~480VAC](-15 ~ +10[%)]), 50 ~ 60[Hz]
Prad znamionowy[A] 3,7 8 10,1 17,5 22,8 39
Prad szczytowy[A] 11 24 30,3 47,25 57 97,5

Kwadraturowy (Inkrementalny)

BiSS-B, BiSS-C (Absolutny, Inkrementalny)
Tamagawa Serial (Absolutny, Inkrementalny)
EnDat 2.2

Zakres regulacji predkosci

Wydajnos’c’ Odpowiedz
czestotliwosciowa

Typ enkodera

Maksymalnie 1: 5000

sterowania Zakres wahania +0,01[%] lub mniej (przy zmiennosci obcigzenia od 0 do 100%)
redkosci

= +0,1[%] lub mniej (przy temperaturze 25°C[+10]

Powtarzalnos¢ sterowania f

P W granicy +1%

FoE (Pobieranie oprogramowania)

Standard EoE (Ustawienie parametréw przez UDP, Strojenie, Funkcje pomocnicze, Kopia parametréw)
Specyfikacje komunikacji CoE (Profil napedu IEC 61158 Typel2, IEC 61800-7 CIA 402)
komunikacji 100BASE-TX(IEEE802.3)

Warstwa fizyczna
EtherCAT Ztacze RJAS x 2

Zasieg komunikacji  Maks. odlegtos¢ pomiedzy weztami 100[m]
Zegar rozproszony  Synchronizacja trybu DC. Minimalny cykl DC: 250[us]
Sygnalizacja LED LinkAct IN, LinkAct OUT, RUN, ERR

Tryb profilowania pozycji, Tryb profilowania predkosci, Tryb profilowania momentu obrotowego, Tryb

Obstugiwane . " . . . . .
interpolacji pozycji, Tryb cyklicznego synchronizowania pozycji,

EZZESraCy Tryb cyklicznego synchronizowania predkosci, Tryb cyklicznego synchronizowania momentu obrotowego,
Tryb bazowania (ustalanie pozycji referencyjnej)
Wejscia Zakres napiecia wejsciowego : 12[VDC] ~ 24[VDC]
We!'f’c.ia/ cyfrowe tacznie 8 kanatéw wejsciowych (mozliwosé swobodnego przypisania funkcji do wejscia)
m’:;a; (*POT, *NOT, *HOME, *STOP, *PCON, *GAIN2, *P_CL, *N_CL, PROBE1, PROBE2, EMG, A_RST)
*Funkcja przypisana fabrycznie do wejscia
Wyjscia
Wartos$¢ znamionowa: 24[VDC] +10%, 120[mA]
cyfrowe

tacznie 4 kanaty wyjsciowe (mozliwos¢ swobodnego przypisania funkcji do wyjscia)
(*BRAKE#, *ALARM#, *READY%, *ZSPD#, INPOS*, TLMT#, VLMT%, INSPD+, WARN+, TGON4,
INPOS#) *Funkcja przypisana fabrycznie do wejscia

2 kanaty wejsciowe

Monitor analogowy Ponad 15 funkcji z mozliwoscig swobodnego przypisania funkcji do wejsécia

2 kanaty wejsciowe (STO1, STO2), 1 kanat wyjsciowy (EDM+)

Funkcje bezpieczeristwa

Funkcje Pobieranie oprogramowania, Ustawienie parametréw, Strojenie, Funkcje pomocnicze, Kopia parametréw
Komunikacja ~ Standard USB 2.0 Full Speed (stosowany standard)
USB komunikacyjny -

Potaczenie Komputer lub no$nik pamieci USB

Hamowanie dynamiczne \Wbudowane (uruchamiane automatcznie w przypadku alarmu lub wystapienia sygnatu Servo off)

Hamowanie regeneracyjne

Whbudowane rezystor hamowania, dostepne ztacze do podtaczenia rezystora zewnetrznego
Funkcje wyswietlania 7 segmentowy (5cyfr)

Funkcje Ustawienie funkcji  Przycisk [MODE] zmienia wyéwietlang zawarto$¢ wyswietlacza

wewnegtrzne L —
Funkcje dodatkowe Automatyczne strojenie wzmocnienia
) Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe, przepieciowe, niewystarczajace napiecie, problem z gtéwnym zasilaniem, problem z zasilaniem
Funkqe sterowania, nadmierna predkos¢ obrotowa, btad podtaczenia silnika, przegrzewanie(modutu zasilania, nieprawidtowa temperatura pracy
bezpieczer’\stwa napedu), problem z enkoderem, przekroczony prad regeneratywny, problem z czujnikiem, problem z komunikacja z enkoderem, przekroczony
rodowisko  TCPeratura 0~ +50[°C] / -20~ +70[°C]
pracy Wilgotnos¢ Ponizej 90[%]RH(bez kondensacji)

Srodowisko otoczenia Wewnatrz pomieszczenia, unikaé gazéw i ptyndw korozyjnych oraz fatwopalnych unikac pytéw elektroprzewodzacych




I Typ z wbudowanym pozycjonerem - P I

m XDL-L7PA001U | XDL-L7PA002U | XDL-L7PA004U | XDL-L7PA008U | XDL-L7PA010U |XDL-L7PA020U |XDL-L7PA035U

Moc
wejsci-

Zasilanie gtéwne

Zasilanie sterowania

owa

Prad znamionowy[A]

Prad szczytowy[A]

Typ enkodera

Wydajnosé

Specyfikacje
komunikacji
RS422

Sygnat
wejsciowy/
wyjsciowy

Wejscia/
Wyjscia
analogowe

Komunikacja
UsB

Whbudowane
funkcje

Srodowisko
pracy

Zakres regulacji predkosci

Odpowiedz
czestotliwosciowa
Zakres wahania
predkosci

Czas przyspieszania/
hamowania

Czestotliwos¢ wejsciowa

Typ impulsu wejsciowego

Specyfikacje komunikacyjne

Protokét komunikacyjny

Ztacze
Metoda synchronizacji

3-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%]), 50 ~ 60[Hz]

1-fazowe 200 ~ 230[VAC](-15 ~ +10[%)]), 50 ~ 60[Hz]

1,4 1,7 3,0 5,2 6,75 13,5 16,7

4,2 51 9,0 15,6 20,25 40,5 50,1

Kwadraturowy (Inkrementalny)

BiSS-B, BiSS-C (Absolutny, Inkrementalny)
Tamagawa Serial (Absolutny, Inkrementalny)
EnDat 2.2

Maksymalnie 1: 5000

Maksymalnie 1 [kHz] lub wiecej (19bitowy szeregowy enkoder)

40,01 [%] lub mniej [przy zmiennosci obcigzenia od 0 do 100%]
+0,1[%] lub mniej [przy temperaturze 25 +10°C]

Liniowy lub S-ksztattny przyspieszania/hamowania (0~10.000[ms], 0~1.000[ms]. Mozliwe ustawienie co 1[ms]

Znak + Puls (Pulse Dir), CW+CCW, A/B Phase

Specyfikacje standardu ANSI/TIA/EIA-422

MODBUS-RTU

RJ45x 2

Asynchroniczna

Predkos¢ transmisji

9600 /19200/38400/57600 [bps]
Moze by¢ skonfigurowany w parametrze [0x3002]

Zasieg transmisji

Maksymalnie 200 [m]

Pobér pradu

100[mA]

Koricowa rezystancja

Dip S/W(Wt/Wyt), Wbudowane 120Q

Wejscia

cyfrowe

Zakres napiecia wejsciowego: 12[VDC] ~ 24[VDC]

tacznie 16 kanatéw wejsciowych (mozliwos¢ swobodnego przypisania funkcji do wejscia)

(*SV_ON, *POT, *NOT, *A-RST, *START, *STOP, *REGT, *EMG, *HOME, ¥*HSTART, *ISELO, *ISEL1, *ISEL2, *ISEL3, *ISEL4,
*|SEL5, PCON, GAIN2, P_CL, N_CL, MODE, PAUSE, ABSRQ, JSTART, JDIR, PCLR, AOVR, SPD1/LVSF1, SPD2/LVSF2, SPD3,
PROBE1, PROBE2) *Funkcja przypisana fabrycznie do wejscia

Wyjscia

cyfrowe

Wartos¢ znamionowa: 24[VDC] £10%, 120[mA]

tacznie 8 kanatow wyjsciowych (mozliwo$¢ swobodnego przypisania funkcji do wyjscia)

(*ALARM+, *READY#, *BRAKE+, *INPOS1t, *ORG#, ¥*EOSt, *TGON4%, *TLMT%, VLMT4+, INSPD+,ZSPD+,
WARN+, INPOS2+, IOUTO4, IOUT14, IOUT24, IOUT34, IOUT44, IOUT5%)

*Funkcja przypisana fabrycznie do wejscia

Wejscie

analogowe

tacznie 2 kanaty
Analogowe zadawanie predkosci (-10[V) ~ +10[V))
Analogowe zadawanie momenu obrotowego (-10[V) ~ +10[V))

Wyjscie analogowe

tacznie 2 kanaty
15 funkcji z mozliwoscig swobodnego przypisania funkcji do wyjscia

Ochrona

Pobieranie oprogramowania, Ustawienie parametrow, Strojenie, Funkcja pomocnicza, Kopia parametrow

Specyfikacje
komunikacyjne

Spetnia wymagania specyfikacji USB 2.0 Full Speed

Potaczenie

Komputer ub no$nik pamieci USB

Hamowanie dynamiczne

Whbudowane (uruchamiane automatcznie w przypadku alarmu [ub wystgpienia sygnatu Servo off)

Hamowanie regeneracyjne

Whbudowane rezystor hamowania, dostepne ztacze do podtaczenia rezystora zewnetrznego

Wyswietlacz

7 Segmentowy (5 cyfr)

Ustawienie funkgji

Adres stacji mozna ustawi¢ za pomocg przetgcznika obrotowego

Funkcje dodatkowe

Strojenie wzmocnienia, Historia alarméw, Operacje JOG, Bazowanie (ustalanie pozycji referencyjnej)

Funkcje ochronne

Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe, przepieciowe, Ograniczenie pradu, Przegrzewanie, Nadmierne napiecie,
Niskie napiecie, Nadmierna predkos$¢, Btad enkodera, Pozycja po awarii, Btad wykrycia pradu

Temperatura

0~50[°C] /-20~ 65°C

Wilgotnosé

Ponizej 90[%]RH(bez kondensacji)

Srodowisko otoczenia

Wewnatrz pomieszczenia, unika¢ gazéw i ptyndw korozyjnych oraz tatwopalnych unikac pytéw elektroprzewodzgcych




Naped serwo
Cechy produktu

PEGASUS (Serwonaped zintegrowany z silnikiem)

I Znamionowe wartosci serwonapedu I

_ Kotnierz 40 Moc 50W | Kotnierz 40 Moc 100W | Kotnierz 60 Moc 100W | Kotnierz 60 Moc 200W| Kotnierz 60 Moc 300W

Ciagty prad wyjsciowy [A]

Maksymalny prad wyjsciowy [A]

Napiecie wejsciowe

3,54 3,75

7,24

10

13,6

48VDC ~ 60VDC

I Podstawowe dane techniczne I

T

Prad sinusoidalny sterowany PWM

Warunki

Metoda regulacji

uzytkowania Temperatura pracy/

Wydajnos¢

Sygnat
wejsciowy/
wyjsciowy

przechowywania
Wilgotnos¢ pracy/
przechowywania
Odpornosé na wibracje/
uderzenia

Stopier ochrony/
zanieczyszczenia
Wysokosé

Inne

. Zmiennos¢

Waham/a‘ obcigzenia

predkosci zmiennos¢
napiecia
Zmiennos¢
temperatury

Sygnat

wejsciowy

Sygnat
wyjsciowy

Monitor analogowy

Komunikacja Urzadzenie taczace

usB Standard komunikacyjny
Zgodnos¢ ze standardem USB 2.0 Full Speed
Funkcje Pobieranie oprogramowania, Ustawienie parametréow, Regulacja, Funkcje pomocnicze oraz Kopia parametréw
Hamulec dynamiczny Whbudowane (uruchamiane automatycznie w przypadku alarmu, wystapienia sygnatu Servo off lub zatrzymania awaryjnego - sygnat
. 5if POT, NOT oraz EMG)

(zwarC{e trojfazowe) Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzeniowe, przepigciowe, Ograniczenie pradu, Przegrzewanie, Nadmierne napigcie, Niskie napigcie,
FunkCJe ochronne Nadmierna predkos¢, Btad enkodera, Btad nadgzania pozycji zadanej.
Funkcje pomochicze Regulacja wzmocnienia, Historia alarméw, Funkcja JOG - sterowanie reczne i automatyczne

Funkcje -

' .J . Wejcie STO1 oraz STO2

ezpleczen- q
P Kompatybilny standard
stwa Brak danych

0~+40[°C] / -20~ +60[°C]

Ponizej 80% RH / Ponizej 90% RH (bez zamarzania lub kondensacji)

Brak danych

Brak danych

1000m lub mniej

Otoczenie wolne od zaktécen elektrostatycznych, silnej elektrolizy oraz promieniowania.

Przy obcigzeniu od 0 do 100%:* 3% (przy predkosci znamionowej)

Znamionowe napiecie +10%: 0% (przy predkosci znamionowej)

25°C: +0,1% lub mniej (przy predkosci znamionowej)

Zakres napiecia wejsciowego: 12 VDC - 30 VDC
tacznie 4 kanaty wejsciowe (mozliwos¢ swobodnego przypisania funkcji do wejscia):
POT, NOT, HOME, STOP, PCON, GAIN2, PCL, NCL, PROBE1, PROB2, EMG, and ARST.

Znamionowe napiecie oraz prad: 24 VDC £10%, 120 [mA]
tacznie 2 kanaty wyjsciowe (mozliwos$¢ swobodnego przypisania funkcji do wyjscia):
BRAKE, ALARM, RDY, ZSPD, INPOS1, TLMT, VLMT, INSPD, WARN, TGON, oraz INPOS2.

Liczba kanatéw: 1, Zakres napiecia wyjsciowego: * 4V, Rozdzielczosé: 12 bitéw, Czas stabilizacji: 15 us

Komputer lub nosnik pamieci USB

ANIRO



| Specyfikacja komunikacji EtherCAT

Standard FoE

komunikacji
EoE

CoE
Warstwa fizyczna
Ztacze

Zasieg
Zegar rozproszony

Sygnalizacja LED

Tryby pracy Cia402

Pobieranie oprogramowania

Ustawienie parametrow, Regulacja, Funkcje pomocnicze oraz Kopia parametréw przez UDP

Profil napedu IEC 61158 Typel2, IEC 61800-7 CiA

402 100BASE-TX(IEEE802.3)

RJ45x 2

W granicy 100 m pomiedzy weztami

Synchronizacja w trybie DC

- L/AO(Link/Act IN) - L/A1(Link/Act OUT) - RUN - ERR

Wsparcie trybow CSP, CSV, CST, PP, PV, PT oraz HM.

| Specyfikacja enkodera |

sucaegy

Typ enkodera

Enkoder magnetyczny (12bitow)

I Specyfikacja serwosilnika I
Znamionowy moment obrotowy
Maks. moment obrotowy
Znamionowa predkosc

Maksymalna predkos¢

Bezwtadnos¢

1,62 3,25

K: 60 M: 100W | K: 60 M: 200W |K: 60 M: 300W
9,74

[Kgf cm] 3,25 6,50

[Kgf cm] 3,24 4,88 6,50 13,0 19,48
[rpm] 3000 2400 3000 3000 3000
[rpm] 3000 3000 3000 3000 3000
[Kgm*x10-4] 0,0240 0,0450 0,114 0,182 0,321

ANIRO
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Centrala w Toruniu
ul. B. Chrobrego 64
87-100 Torun

tel. +48 56 65763 63/64
fax +48 56 645 01 03
aniro@aniro.pl

Biuro Handlowe Wroctaw
ul. Brodzka 10a
54-103 Wroctaw

tel. +48 71 356 80 98

fax +48 71 352 81 99
wroclaw@aniro.pl

www.aniro.pl

Dziat Handlowy

Region 1

Polska Zachodnia i Wielkopolska
Roman Kuska

tel. 609 511 398

Region 2

Polska Pétnocna
Marcin Mastowski
tel. 605 630 712

Region 3

Polska Pétnocno - Wschodnia
Marta Grzegotka

tel. 605 630 170

Region 4

Polska Centralna i Wschodnia
Mariusz Sekutowicz

tel. 605 631 793

Region 5

Polska Potudniowo - Zachodnia
Krzysztof Raszewski

tel. 605 631 984

Region 6

Slask i Matopolska
Tomasz tukaszewski
tel. 605 633 203

Region 7

Polska Potudniowo - Wschodnia
Tomasz Pielaszkiewicz

tel. 605 631 755
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