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Wiecej niz technologia, rewolucja Przemystu 4.0!
Innowacje pozwalajg na wiece;j!

LSIS L7C Servo

Kompaktowy rozmiar, bez kompromisu w dziedzinie wydajnosci sprzetowej
oraz systemowej. Szereg wbudowanych funkcji pozwala na wysokg

klase automatyzacji przy zachowaniu konkurencyjnej ceny.
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Serwowzmachiacz L/C

Sterowanie / Moc

Integracja uktadu sterujgcego i mocy na jednej ptycie

Napedy zasilane 1x230VAC w zakresie mocy od 0,1 do 1kW

Optymalna implementacja systemu
przy konkurencyjnym stosunku kosztow

Dzieki optymalizacji algorytméw uzyskano wysokg wydajnosc
przy wykorzystaniu MCU

Zachowanie zgodnosci
Kompatybilno$c¢ z istniejgcg mapa zaciskéw 1/0 L7S

Utrzymanie i poprawa specyfikacji L7S
Utrzymanie biezacego cyklu sterowania (10 kHz), cykl sterowania
predkoscia / pozycja (5 kHz)

Dodano tryb pracy (tryb indeksowania) i powiekszono pamie¢ (1 MB,
specyfikacja L7P)

ANIRO

Specyfikacja (serwowzmacniacz L7C)

Pozycja

Napigecie zasilania

L7CAO01U ‘ L7CA002U L7CA004U ‘ L7CAO08U ‘ L7CA010U

1 fazowe AC200 ~ 230[V] (-15~+10%), 50~60[Hz]

Prad znamionowy [A]

14 1.7 3.0 5.2 6.75

Prad szczytowy [A]

4.2 5.1 9.0 15.6 20.25

Typ enkodera Kwadraturowe (Inkrementalny), Biss-B, Biss-C (Absolutny, Inkrementalny)

Zakres kontroli pred. Max 1:5000
Wydajnosc¢ Pasmo przenoszenia Max 1 [KHz] lub wiecej (w przypadku uzywania enkodera szeregowego 19Bit)
sterowania

Wspdtczynnik zmiany | +0.-01 [%] lub mniej [gdy obcigzenie zmienia si¢ pomigdzy 0 a 100%] +0.1[%] lub

predkosci mniej [temperatura 25 +10°C]

e Krzywa przyspleszenla(zwalr?lfamla na linii p.ros.tej lub !(rzywej-S (0-10,000 [ms],

regulacja mozliwa do ustawienia co 1 jednostke [ms])

f wejsciowa 1[Mpps], line driver / 200[kpps], open collector

Wejscia impulsowe Symbol + Pulse series, CW+CCW, faza A/B

Specyfikacja Standard ANSI/TIA/EIA-422

Protokot MODBUS-RTU

Tryb synchronizacji Asynchroniczny
RS-422 Pobdr mocy 100[mA]

Predko$¢ transmisji 9,600/19,200/38,400/57,600bps

Dystans Max 200[m]

Rezystancja . . B

R Podtaczanie zewnetrznego ztacza (CN1 7 Pin, 28-stykowe ztacze), Wbudowany 1200Q

Zakres napiecia wejsciowego: DC12V ~ DC24V
10 wejs¢ programowalnych
tacznie 34 funkcje mogg byé uzywane selektywnie/ do przypisania
. (*SV_ON, *SPD/LVSF1, *SPD2/LVSF2, *SPD3, *A-RST, *JDIR, *POT, *NOT,
Wejscia cyfrowe
*EMG, *STOP, START, REGT, HOME, HSTART, ISELO, ISEL1, ISEL2, ISEL3, ISEL4,
ISEL5, PCON, GAIN2, P_CL, N_CL, MODE, PAUSE, ABSRQ, JSTART, PCLR, AOVR,

Cyfrowe INHIBIT, EGEAR1, EGEAR2, ABS_RESET)
1/0 * ustawienia fabryczne

Wyjscia cyfrowe

Zakres: DC24V £10%, 120mA
10 wyjs¢ (5 programowalnych), 3 wejscia s3 powigzane ZAL00, ALO1, ALO2
W sumie dostepnych jest 19 funkgji dostepnych do przypisania wybranemu wejsciu.
(*ALARM, *READY, *ZSPD, *BREAK, *INPOS1, ORG, EOS, TGON, TLMT, VLMT,
INSPD, WARN, INPOS2, IOUTO, IOUT1, IOUT2, IOUT3, IOUT4, IOUT5)
* ustawienia fabryczne

Wejscia analogowe

2 Kanaty
Zadawanie predkosci obrotowej(Zadawanie/Wymuszanie) £10V
Zadawanie momentu (Zadawanie/Limit) £10V

Komunikacja
usB

Funkcja Aktualizacja firmware, ustawianie parametréw, strojenie, funkcje dodatkowe, kopiowanie parametréw
Potaczenie PC

Standard " ” .

Komiunikacji USB 2.0 "(petna predkos¢ - zgodnie ze standardem)

Hamowanie dynamiczne

wbudowana funkcja hamowania dynamicznego (aktywna, po wytgczeniu alarmu
serwo lub gdy naped jest wytaczony)

Hamowanie regeneratywne

Whbudowane lub zewnetrzne

Wbudowane
funkcje Wyswietlacz 7 segmentowy (5 Cyfr)
Funkcje dodatkowe Strojenie, historia alarméw, tryb JOG, bazowanie
A ] Przekroczenie pradu/limitu pradu/napleqa/przecm@n|a/temperatury/predkosa,
btad enkodera/pozycji/pomiaru pradu
Temperatura
praca / sktadowanie 0~50 C/-20~65C
Srodowisko

Wilgotnos¢
praca / sktadowanie

Ponizej 80[%]RH /Ponizej 90[%]RH(bez kondensacji)

Typ Srodowiska

Wewnatrz; unikaj korozyjnosci, tatwopalnych gazéw lub cieczy i przewodzacych
elektrycznos¢ pytow.




Operowanie z czujnikami

kraricowy bazowanie
lewy

kraricowy

Serwo silnik

Proponowane warianty zastosowania L7C

Sterowanie Indexer

Sterowanie impulsowe

prawy

Nawijak

Specyfikacja (Silnik synchroniczny z wbudowanym magnetycznym enkoderem absolutnym)

FALRSA | FALOTIA |FALO15A |FBLO1A |FBLO2A |FBLO4A |FCLO4A |FCLOG6A |FCLOSA FCLO3D | FCLOSD FCLO7D

Silnik Serwo (APM-o © © o YK)

Serwowzmacniacz L70JA001 |L70A002 L7JA01 LTOAO02  L7CIA004 L7JA008 | L7CIA010] L7IA004, L7CJA008
Rozmiar kotnierza(0) a0 [0 [J8o
Moc znamionowa | [kW] 005 | 01 | 015 | 0.1 0.2 0.4 04 | 06 | 075 1 03 | 045 | 055 | 0.65
Moment [N-m] 016 | 032 | 048 | 032 | 064 | 127 |127 | 191 | 239 | 318 | 143 | 215 | 263 | 3.1
znamionowy [kgf-cm] 162 | 325 | 487 | 325 | 649 | 12.99 | 12.99 | 1949 |2436 |3248 |14.62 |2192 | 268 | 3167
Max moment N'm] 048 | 096 | 143 | 096 | 191 | 3.82 | 382 | 573 | 716 | 955 | 43 | 645 | 7.88 | 931
chwilowy [kgf-cm] 487 | 974 | 1462 | 974 |19.48 | 3896 | 38.98 | 58.47 | 73.08 | 97.44 | 43.85 | 6577 | 80.39 | 95.01
Prad znamionowy | [A] 095 | 125 | 173 | 095 | 145 | 2.6 |258 | 381 | 502 | 585 | 25 |305 | 306 | 3.83
Prad max [A] 285 | 375 | 528 | 285 | 435 | 78 | 775 |11.42 |1507 | 175 | 751 | 916 | 9.18 | 115
Liczba obrotéw [r/min] 3,000 2,000
Predkos¢ max [r/min] 5,000 3,000
Benwladnodt [kg:m 2x1074] 0.023 | 0042 | 0.063 |0.091 |0147 0248 | 053 |0.897 | 1.264 | 1.632 | 053 | 0.897 | 1.264 | 1.63

lgfemxs?] 0.024 | 0043 | 0.065 |0.093 | 0.15 |0.253 |0541 |0915 | 1.29 | 1.665 | 0.541 | 0.915 | 1.29 | 1.66
232:;5;;?;”" wspbiczynnik bezwladnoscl 3., pesutadnosé 20 x bezwtadnose 30 x bezwladnos¢
Znamionowa mac wyisciowa | [KW /] 1055 | 2378 | 3534 |11.09 | 276 |27.07 | 306 | 40.66 | 4509 | 6208 | 3873 | 5147 | 5456 | 50.03
Typ enkodera Standard Whbudowany szereregowy jednoobrotowy enkoder absolutny (17bit)

Konstrukcja W petni zamknieta, samochtodzaca 1P67

Tryb pracy Ciagta
Specyfikacja i Temp. Otoczenia Praca:0~40[C] Sktadowanie: -10~60[C]
cechy Wilgotnos¢ otocz. Ponizej 90[%] [bez kondensacji]

Srodowisko Unikaj bezposredniego swiatta stonecznego, gazéw korozyjnych/tatwopalnych, mgty olejowej i pytu.

Wibracje 49[m/s’] (5G)
Waga lkel 031 | 045 | 061 | 056 | 074 | 106 | 152 | 214 | 268 | 33 | 126 | 212 | 266 | 278

* Wszystkie typy silnikow z wyjatkiem FALO15A dostepne s w wykonaniu z hamulcem i bez hamulca
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® CENTRALA TORUN
ul. Bolestawa Chrobrego 64, 87-100 Torun
aniro@aniro.pl tel.: 56 657 6363

® BJURO HANDLOWE WROCLAW
ul. Brodzka 10a, 54-103 Wroctaw
wroclaw@aniro.pl tel.: 71 356 80 98

= BJURO HANDLOWE KATOWICE
Al. Rozdzienskiego 188, 40-203 Katowice
katowice@aniro.pl
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