Komunikacja PROFIBUS DP falownika S100
ze sterownikiem PLC serii Ultra z modutem

komunikacyjnym XBL-PMEC
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1. Hardware

1. Zdjg¢ pokrywe falownika.
2. Przy odtgczonym zasilaniu falownika podtgczyé¢ zrédto napiecia SC do
wejs¢ bezpieczenstwa SB i SA, tak jak na rysunku 1.
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Rysunek 1. Podtgczenie wejs¢ bezpieczenstwa
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3. Zdemontowac wyswietlacz 7-segmentowy (rysunek 2).
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Rysunek 2. Zdemontowany wyswietlacz 7-segmentowy

4. Zamontowac karte komunikacyjng Profibus DP oraz wyswietlacz w
falowniku (rysunek 3i 4)
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Rysunek 3. Zamontowana karta Profibus
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Rysunek 4. Widok karty Profibus z wyswietlaczem 7-segmentowym

5. Zamontowa¢ karte komunikacyjng XBL-PMEC w sterowniku XEC-DR28UA
(rysunek 5)
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Rysunek 5. Sterownik PLC — XEC-DR28UA z zamontowang kartg komunikacyjng XBL-PMEC

6. Podtgczy¢ przewdd Profibus do karty falownika S100 oraz modutu
komunikacyjnego sterownika XEC-DR28UA, pamietajagc o poprawnym
przygotowaniu przewodu do potaczenia ze ztgczka oraz odpowiedniej
terminacji przewodu sieciowego.

Sposdb przygotowania przewodu przedstawiono na rysunku 6.

25

Rysunek 6. Prawidtowy sposdb przygotowania przewodu Profibus
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Podtgczenie przewodu do ztgczki przedstawiono na rysunku 7.

1 24 06-028
FG2 1

Rysunek 7. Potgczenie przewodu Profibus ze ztgczka

W przypadku podtaczenia jednego sterownika i jednego falownika,
potgczenie przewodu do zfgczki bedzie takie samo na obu korcach
przewodu (rysunek 7).
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Na rysunku 8. przedstawiono prawidtowy sposéb terminagji linii sygnatowe;.

terminacja brak terminacji terminacja
ON ON

%4 ¥

\Ekran potaczony
z obudowa ztgcza

Rysunek 8. Terminacja linii sygnatowe]

Miganie diody LED1 CPU swiadczy o poprawnym pofgczeniu karty Profibus
do falownika. Miganie diody LED2 ERR po podtgczeniu przewodu do karty
falownika i modutu sterownika, swiadczy o nieprawidtowej konfiguracji
potgczenia. Dioda LED3 ONLINE informuje o nawigzaniu potaczenia
pomiedzy urzadzeniami. Diody zostaty zaznaczone na rysunku 9.
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Rysunek 9. Widok diod LED karty Profibus DP falownika S100
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2. Ustawienie parametrow na klawiaturze falownika

Parametry do komunikacji falownika S100 ze sterownikiem PLC przedstawiono

w tabeli 1. W ponizszym przyktadzie, przedstawiono ustawienia dla odbioru 1

stfowa statusowego i wystania 2 stéw kontrolnych do falownika. Adresy stow

statusowych i kontrolnych pochodzg z obszaru wspdlnego parametréow, ktory

przedstawiono na koncu instrukcji, w tabeli 3.

Parametr
DRV
FRQ

COMO7
COM30

COM31

COMS50

COM51

COM52

COM94

Opis
Zrédto sygnatu sterujacego
Zrédto zadawania
czestotliwosci
Numer stacji
llos¢ stow statusowych

(odbieranych)

Adres stowa statusowego

[los¢ stdw kontrolnych
(wysytanych)
Adres stowa kontrolnego-1

Adres stowa kontrolnego-2

Zatadowanie ustawien
komunikacyjnych

Tabela 1. Konfiguracja parametréow falownika

Ustawiana wartos¢
4 (FieldBus)
8 (FieldBus)

0005 (czestotliwosc

zadana)
2

0005 (czestotliwosc

zadana)

0006 (sygnat
sterujacy pracy)

Yes

3. Konfiguracja potaczenia w sterowniku PLC

W celu poprawnej komunikacji z falownikiem, nalezy przydzieli¢ moduty do

sterownika PLC. W tym celu nalezy potgczy¢ sie ze sterownikiem (rysunek 10) i

wybrac tryb pracy stop wybierajac ikone @® (rysunek 11).
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Rysunek 10. Potgczenie ze sterownikiem
& Profibus_s100 - XG5000
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Rysunek 11. Wybor trybu stop

Po ustawieniu trybu stop, nalezy przejs¢ w zaktadke ONLINE, wybrac opcje
System Diagnostic oraz I/O Information (rysunek 12).
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Rysunek 12. Opcja przydzielenia modutéw do sterownika

W oknie dialogowym wybieramy opcje 1/O Sync i zatwierdzamy przyciskiem OK

(rysunek 13).
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Base module information Slot IO information

----- {7 Base 00 Slot Maduls

0 HEC-DR28U [DC 24 Input 16 Contacts, Felay Output 12 Contacts)

#BF-AHOEE [A/D Volkage/Curent 4 Ch, D /4 Woltage/Current 4 Ch)

XBL-PMEC

o | oo | e o | [ | [ =

==

[ Show Existing Base Only

Details | 0K | Cancel |

Rysunek 13. Synchronizacja modutéw sterownika

Po przydzieleniu modutdw, w drzewie projektu widoczny jest modut

komunikacyjny XBL-PMEC (rysunek 14).
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= Profibus_s100 *
= @ Metwork Configuration
LoE- @ Undefined Metwork
% MewPLC [BOS0 Internal Cnet]
- NewPLC [BOS1 Internal FEnet]
e ewPLC [B0S2 XBL-PMEC]
------ % System Yariable
El ] NewPLC(XEC-Dnoodl)-Stop
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&-T& Internal Parameter
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----- IJser Function/Function Block
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----- '@ Library

Rysunek 14. Modut komunikacyjny w drzewie projektu
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Dwukrotne klikniecie na modut powoduje wyswietlenie okna dialogowego z
wyborem sieci komunikacyjnej (rysunek 15). Nalezy wybra¢ sie¢ PROFIBUS DP
oraz potwierdzi¢ przyciskiem OK.

Fieldbus

Ok, |
PROFIEUS DP Iv
DeviceMet m Cancel |

Rysunek 15. Okno dialogowe z wyborem sieci

Po wybraniu sieci, uruchamia sie program konfiguracyjny N Configurator. W
lisScie urzadzen, widoczne sg dostepne urzadzenia nadrzedne (master) oraz
podrzedne (slave). W przypadku tego projektu, urzgdzeniem typu master jest
sterownik PLC. Aby wybrac¢ urzadzenie nadrzedne, nalezy dwukrotnie wybrac
pozycje XBL-PMEC (rysunek 16).

&= N Configurator - LSIS PROFIBUS DP

File Edit Wiew Configuration

S SE = & &

Device list

|

2 GAL-PUEC
52 XGL-PMEC

£ XGL-PMEB

1

&2 5VHS Series
3 GLOFA GM7

1

=2 5V4S Series Slave 2.0
&2 SV-GSA Series Slave 2.0

Rysunek 16. Wybdr modutu komunikacyjnego z listy urzadzen

Urzadzenie typu master widoczne jest w gtdwnym oknie projektu (rysunek 17).
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Rysunek 17. Przyporzadkowanie urzadzenia typu master

Nastepnie, nalezy dodac urzadzenie typu slave, dwukrotnie wybierajgc pozycje
SV-iS Series Slave 2.0 z listy urzadzen (rysunek 18).

Dievice list a

&2 GAL-PUEC
2 XGL-PMEC
2 XBL-PMEC
2 XGL-PMEB
"=l Slave(2): Drives
B oomeaas ]

S SV-GSA Series Slave 2.0

Rysunek 18. Wybér falownika z listy urzadzen

W celu zmiany adresu poszczegdlnej stacji nalezy postepowac zgodnie
rysunkiem 19. Wybdr numeru stacji slave nalezy wybrac zgodnie z tabelg 1. Sie¢
z przyporzadkowanymi numerami stacji przedstawiono na rysunku 20.

" 000l e.ruec

Address |0+

Pickert (0] 1[2[3]a]ls]6]7]s
o |ooofooifooz 003 oo04 005 006 OO7 009
20 | 020 021 022 023 024 025 026 027 028
40 | 040 041 042 043 044 045 046 047 048

(ndn] noo Ned s Ao nod NCE Aoc AT A0

Rysunek 19. Wybor adresu urzadzenia master

ANIRO



f'ﬂ]lii

0o

—lll @ 001 x.rvec Mastert

nnzf_ll' AaA002 - SV-iS Series Slave...  Slave?

003 E

Rysunek 20. Widok sieci z urzgdzeniami master oraz slave

Aby skonfigurowad potaczenie zgodnie z tabelg 1, nalezy przejs¢ do ustawien
urzadzenia slave. W tym celu, nalezy wybra¢ symbol 00/00 (rysunek 21).

rC: A002 SV-iS Series Slave...  Slave? & oo B s

Rysunek 21. Wybor ustawien urzadzenia slave

W oknie dialogowym nalezy wybra¢ ilos¢ stow statusowych (odbieranych) i ilos¢
stow kontrolnych (wysytanych). W przypadku tego przyktadu, wybieramy jedno
stowo statusowe i dwa stowa kontrolne (rysunek 22).
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Slave Module Settings

— Current Slave Device

Slave Mame Sssigned Master Name

oK |

Add:002) 5V-is Series Slave 2.0 - 0Of |P.|:Id:EIEII) “BL-PMEC

Cancel |

— Module Selection ¢ Cell : 0 byte / Max 32 byte )

todule Hame | Inputs | Outputs | |dentifier
15 |14'word Status Input D ata 14wWORD 054
16 |15 ord Status Input Data 15wW0ORD 0=5&
17 |[16'word Statug Input Data 16 wWORD [5f
18 |1 Word Control Output Data 1WwWORD  OxE0
19 |2Word Control Output Data | 2WORD | OxE1
20 | 3'Word Control Output Data IWORD  OxB2
21 [4'Word Control Output Data 4WwWORD | 0«63
22 |5'Word Control Output Data SwWORD  OxB4
23 |6 'Word Control Output Data EWwWORD | OxE5
24 |7 'Word Control Output Data 7WORD | OxEE

Input Data {Byte)
[ ]
002 / Max 032

Output Data (Byte) In/Cutput Data (Byte)

[ ] [ ]
004 / Max 032 006 / Max (64

Murnber of Modules

002 / Max 002

General Information Input Output

Inzert

General Settings

Slat | Idx. | Configured Madule Mame Type | Addr. | Len. | Type | Addr. | Len. todule Description |
1 ] 1 1 Word Statuz Input Data WORD i] 1
2 1 1 2Word Control Output D ata WORD i] 2
al -
4
3
B
7
a8
3
10 A
—————— DblClick = Deleting Module ——----]-—- DbIClick = Entering Edit Mode (&dd, Cell. Description Cell} —-|

Rysunek 22. Konfiguracja urzadzenia slave

Parametry potaczenia, takie jak np. predkos¢ transmisji danych, mozna zmienic

wybierajgc urzadzenie nadrzedne (master) oraz wybierajgc opcje Bus

Parameters w zaktadce Configuration (rysunek 23).

&= N Configurator - LSIS PROFIBUS DP Master Confi

File Edit Configuration

=N N

View Communication
Master Properties

i=| Group Membership...

3 GAL-PUEC =
=2 XGL-PMEC =
¥BL-PMEC
g | Bus Parameters
2 XGL-PMEB
@ Project Information...

Rysunek 23. Ustawienia potgczenia Profibus
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Gotowa konfiguracje nalezy wgraé do urzgdzenia master. W tym celu, nalezy
wybraé zaktadke Communication oraz wybrac opcje Download Image. W oknie
dialogowym (rysunek 24), nalezy wybra¢ pozycje modutu komunikacyjnego.

|
FPROFIBUS DP Master Module Position————————
Base Number Slat Mumber QI I

ID IE Cancel |

Rysunek 24. Wybor pozycji modutu komunikacyjnego XBL-PMEC

Aby sprawdzi¢ numer pozycji modufu komunikacyjnego, nalezy w programie
XG5000, wybrac zaktadke 1/O Parameter z drzewa projektu (rysunek 25) a
nastepnie odczytac z listy numer pozycji modutu XBL-PMEC (rysunek 26).

& Profibus_s100 - XG5000
“ PROJECT EDIT FIND/REPLACE VIEW

NEEEE © ag O
T® O @ F&ao

SB[ F Ak APk N — L =% % L F ke

Project v & x
=-E@ Profibus_s100
E@ Metwork Configuration
| 2P Undefined Network
% NewPLC [B0S0 Internal Cret]
- NewPLC [BOS1 Internal FEnet]
% MewPLC [BOS2 XBL-PMEC]
g8 System Variable
EI@ HewPLC{XEC-Dyoocl)-Stop
----- % Global Direct Variables
E@ Parameter
o Easic Parameter

= Internal Parameter
~H High Speed Counter

= PID

- TE 01: PID(16 Loop)
E: 02: Auto Tuning{16 Loop)

[—] Scan Program

-- MewProgram
----- User Function/Function Block
----- User Data Type

----- '@ Library

Rysunek 25. Zaktadka I/O Parameter w drzewie projektu w programie XG5000
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Rysunek 26. Modut komunikacyjny na pozycji nr 2

Po wprowadzeniu numeru modutu, nalezy wybra¢ metode potaczenia ze
sterownikiem PLC (rysunek 27). Po wybraniu potaczenia, konfiguracja zostanie
zatadowana do modufu komunikacyjnego sterownika (rysunek 28).

Connection Settings - FOR PRC ed
— Connection Settings

Type: |M'I Eetﬁngsml
Depth; IL::u:aI j Preview |

—General

Timeout Interval: 3 o] =ec

Retrial Times: I | _Ij times

—Read [ Write data size in PLC run mode

" Mormal * Maximum

* Send maximum data size in stop mode.

QK I Cancel

Rysunek 27. Wybdr metody potfgczenia ze sterownikiem PLC

Output window

————————————————————————— Downloading binary image ————-—————— ;I
Checking master firmware version. ..
Wer:1.00.00... Done.
Erasing master memory space. ..
100 % completed.
Starting binary image transmission. ..
100 % transmitted.
Done.

Rysunek 28. Informacja o zatadowanej konfiguracji
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Kolejnym krokiem jest dodanie potaczenia High-speed Link oraz jego
konfiguracja. Na rysunku 29 i 30 przedstawiono kolejno wybér potgczenia oraz
jego konfiguracje.

& Profibus_s100 - XG5000
PROJECT EDIT FIND/REPLACE WVIEW ONUME MONITOR DEBUG TOOLS  WINDOW  HELP

NEEEHE D ae BE @hé@[] SRS unD@];_:E: 2R oL
B OO0 BF FHo BBOIin o L EBERX S SY pMEE
§§§R4|--|/|--|P|--|N|-—:|: —P+{)-{HI-{S}{R}-EP}{N}-{F}-EI-HFlI/P'1PI‘HNF DD@..E = &
Project v 0 X Check Program x]' NewProgram[Program] 5/’ /O Parameter

B- @ Profibus_s100
=l 4@ Metwork Configuration
! =) Undefined Network
% MewPLC [BOS0 Internal Cnet]
f ----- MewPLC [BOS 1 Internal FEnet]

- - XBF - . .
TEN=EE — EEETaE Y L0 KBL-PHE

I % MewPLC [B0S2 XBL-PMEC]
------ % System Variable Open
E| i NewPLC(XEC-DwooxU)-Stop
----- % Global/Direct Variables Add Hem 4 Metwork
=8 @ Parameter

Bz y O Communication Module
------ il Basic Parameter |51 Lopy Ctri=C ot
______ E 1/ Parameter I:a-, Paste Chrley P2P Communication
EI E Internal Parameter % Delete Delete High-speed Link Communication
------ E High Speed Counter IErErme
E‘ E PID Ifl Properties... Add a Group
H E 01: PID{15 Loop) B g
‘ E 02: Auto Tuning(1 Communication Module Setting  * Add Slave
R S dd slavc

Rysunek 29. Dodanie pofgczenia HS Link
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Communication Module Settings |

— Communication Module Settings

Module type:  [¥EL-PVEC =]

Base Mo.: I':":' 'I

Slot Mo, : 02 2l

High-speed link |V -
index:

— Communication period settings

Period type: 20 msec ;I

— Output data settings in case of emergency

CPU error: " Latch i Clear
CPU stop: " Latch i Clear
Ok Cancel

Rysunek 30. Ustawienia komunikacji HS Link

Nastepnie nalezy pobraé konfiguracje potgczenia (rysunek 31) oraz przystgpié
do konfiguracji ramki komunikacyjnej (rysunek 32).

L] Profibus_s100 - XG5000
% PROJECT EDIT FIND/REPLACE VIEW ONLINE MONITOR DEBUG TOOLS WINDOW  HELP

Dead&E @ 84§ EE @"h';u[][]n [
ﬁiﬁﬂ"% PEOR G Fae BEG Q2P BEBX KLY ﬂﬁ%”%”n&?‘- >
:_:&4|--|/|-4Pr--|wr-—:|: —»+{}{f}{S}{R}{P}{N}{F}DHPH/PHPMNF§DD@..E BEEE PDE

T E R P B R

Project v B X Check Program x]' MNewProgram[Program] Xr /O Parameter f/’ MNewPLC -
=& Profibus_s100 b aster Station . .
B8 Network Configuration Index Mo Station number fode Fead area Yariable nal
i B Undefined Network ]
£, NewPLC [BOS0 Internal Cret] 1
- NewPLC [B0S1 Internal FEnet] 6
= ‘% MNewPLC [B0S2 XEL-PMEC] [ Enable Link (HS Link P2E)...
------ [ High-speed Link 02 3
------ % System Variable Open 05 Upload/Download...
E {1 MewPLC(XEC-DxooxU)-Stop
T EIP Tag Manager
% Global/Direct Variables Add Item 3 g g
0 Config, Upload (D Pnet
Bo o Ctrl=c onfig. Upload (Dnet, Pnet)
E 10 Parameter LE“ Paste Ctrl=Vv Q] Reset Individual Module
E Internal Parameter Delete Delete ;—' Delete Parameter(Standard Settings, HS Link, P2F)...
@ Properties... :l-_-, System Diagnosis
-8, 01: PID{16 Loc
H 02: Auto Tunin Communication Module Setting 4 OPC UA Settings

Rysunek 31. Pobranie konfiguracji komunikacji
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Master | Station Sending Receiving data

Index Station Mol number tode Read area data Save area (Byte]
0 T 2 3 Send/Receive . ZMwi 4 M2 7
7
2
Rysunek 32. Konfiguracja ramki komunikacyjnej
Tabela 2. Opis konfiguracji ramki komunikacyjne;j
Parametr Opis Ustawiana
wartosc
Index Numer ramki komunikacyjnej 0
Master Numer stacji urzadzenia 1
Station No nadrzednego (master)
Station Numer stacji urzadzenia 2
number podrzednego (slave)
Mode Tryb odczytu/zapisu 3. Send/Receive
Read area Adres odczytu danych, %MWO
wystanych do falownika
Sending data Rozmiar wysytanych danych 4
Save area Adres zapisu danych, %MW 2
odebranych z falownika
Receiving Rozmiar odebranych danych 2
data

Tak skonfigurowana ramka, pozwala na wystanie dwdéch stow do falownika do
adresow %MWO i %MW1 oraz odebranie jednego stowa z falownika do adresu
%MW?2.

Po skonfigurowaniu ramki komunikacyjnej, nalezy wgra¢ program do

sterownika, pamietajgc o zaznaczeniu opcji ,Sets link enable with parameters”
(rysunek 33).
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Write to PLC )

™| Inhibit Program Uplaad

¥ Setz link enable with parameters:

------ [Fl6T MewPLC =
ﬁl PLC Configuration
N [0S parameter Canee
o Program

- [Z]EE Network Parameter
----- Standard Settings

Sething, ..

f

Clear PLC...

""" [Reset]Cret [based, slotl]

------ [Reset]FEnet [based, sloti]
..... Tl High-speed Link

Rysunek 33. Wgranie programu do sterownika PLC

Po wgraniu programu do sterownika, nalezy ustawic tryb pracy ru n (rysunek
34), oraz wybra¢ opcje monitoringu (rysunek 35). Na rysunku 36 przedstawiono
dane wystane i odebrane z falownika. Zmienna %MWO zawiera wartos¢
czestotliwosci zadanej (jednostka 0.01Hz), kolejne bity zmiennej %MW1
odpowiadajg za sterowanie pracg falownika. Zmienna %$MW?2 przechowuje
informacje o czestotliwosci zadanej, odczytanej z falownika.

Nawigzanie pofgczenia falownika ze sterownikiem potwierdza dioda LED3
ONLINE na karcie komunikacyjnej falownika.



Rysunek 34. Ustawienie trybu run

€% Profibus_s100

© PROJECT EDIT

DE@eEE
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Rysunek 35. Ustawienie trybu monitorowania

PLC Frogram Wanable/Device Value Type DeviceVanable
1 MewPLC MewyProgram kWi £ 4400 INT Czestotliwozc_zadana
2 MewPLC MewProgram EMwW.0 [i] Qi BooL Stop
3 MewPLC MHewProgram AL [in] Or BOOL Start_prawo
4 MewFLC MewProgram kw2 [ [ BOOL Start_lewo
B MewPLC MewyProgram w2 £ 4400 INT Czestotliwozc_odczytana
A

Rysunek 36. Podglad zmiennych w monitorze

W ponizszej tabeli przedstawiono obszar wspdlny parametréw falownika.

Obszar wspoélny parametrow
Nastepujgce parametru obszaru wspdlnego sg kompatybilne z iS5, iP5A, iV5, oraz iG5A.

Wspolny  Parametr Skala Jed-  Odczyt Zawartosc przypisana poprzez bit
adres nost- (R)/zapis
W
0h0000 | Typ falownika - - R 6: 5100
0h0001 Moc falownika - - R 0:0.75kW, 1:1.5kw, 2:2.2kW

3:3.7kW,  4:5.5kW, 5:7.5kW
6: 11kW, 7:15kw, 8:18.5kW

9: 22kW
256:0.4kwW, 257:1.1kW,258:3.0kW
259: 4.0kw

0h0002 Napiecie wejsciowe - - R 0: produkt 220V

falownika 1: produkt 440V

0h0003 |Wersja - - R Przyktad 0h0100: Wersja 1.00
Przyktad 0h0101: Wersja 1.01

0h0004 |Zarezerwowane - - R/W

0h0005 | Czestotliwos¢ sterujgca  |0.01 Hz R/W

0h0006  |Sygnat sterujgcy pracy |- - R B15 Zarezerwowane
(opcja) B14 0: Czestotliwos¢ z klawiatury,
B13 1: Moment obrotowy z
B12 klawiatury




Tabela funkgiji

Wspdlny  Parametr Skala Jed-  Odczyt Zawarto$¢ przypisana poprzez bit
adres nost- (R)/ zapis
(€] W
B11 2-16: Blok zaciskow — predkos¢
B10 wielostanowa
B9 17: Do gory, 18: W dot

19: USTALONE
22:V1,24:V2,25:12,
26: Zarezerwowane

27: Wbudowane 485
28: Opcja komunikacji
30: Impulsowanie (JOG),

31:PID
B8 0: Klawiatura
B7 1: Fx/Rx-1
B6 2: Fx/Rx-2

3: Wbudowane 485
4: Opcja komunikagji

R/W B5 Zarezerwowane
B4 Zatrzymanie awaryjne
B3 W: Inicjalizacja samoczynnego
wytaczenia (0—1),
R: Stan samoczynnego
wytgczenia
B2 Praca do tytu (R)
B1 Praca do przodu (F)
BO Stop (S)
0h0007 Czas przyspieszania 0.1 S R/W -
0h0008 Czas zwalniania 0.1 s R/W -
0h0009 Prad wyjsciowy 0.1 A R -
OhOOOA | Czestotliwos¢ 0.01 Hz R -
wyjsciowa
0h000B | Napiecie wyjsciowe 1 \Y R -
0h0O00OC  |Napiecie tacza 1 \Y R -
statopragdowego
0h000OD |Moc wyjsciowa 0.1 kw [R -
OhOOOE  |Stan pracy - - R B15 0: Tryb zdalny,
1: Tryb lokalny - klawiatura
B14 1: Zrédto sygnatu sterujgcego

czestotliwosci w zaleznosci od
komunikacji (wbudowane,
opgcja)

B13 1: Zrédto sygnatu sterujgcego
pracy w zaleznosci od
komunikacji (wbudowane,
opcja)

B12 Sygnat sterujacy dla pracy do
tytu
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Tabela funkgiji

Wspdlny  Parametr Skala Jed-  Odczyt Zawartosc¢ przypisana poprzez bit
adres nost-  (R)/ zapis
(€] W
B11 Sygnat sterujacy dla pracy do
przodu
B10 Sygnat zwalniania hamulca
B9 Tryb impulsowania
B8 Naped zatrzymany
B7 Hamowanie statopragdowe
B6 Osiggnieta predkosé
B5 Zwalnianie
B4 Przyspieszanie
B3 Samoczynne wylgczenie
zwigzane z usterkg — dziata
zgodnie z ustawieniem Pr.30
B2 Praca w tyt
B1 Praca w przod
BO Zatrzymane
OhOOOF Informacja zwigzana z - - R B15 Zarezerwowane
samoczynnym B14 Zarezerwowane
wyfgczeniem B13 Zarezerwowane
B12 Zarezerwowane
B11 Zarezerwowane
B10 Diagnostyka sprzetowa
B9 Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Samoczynne wyfgczenie z
poziomem
B2 Zarezerwowane
Bl Zarezerwowane
BO Samoczynne wytgczenie typu
zatrzaskowego
0h0010 |Informacja dotyczaca - - IR B15- Zarezerwowane
zacisku wejsciowego B7
B6 P7
B5 P6
B4 P5
B3 P4
B2 P3
B1 P2
BO P1
0h0011 Informacja dotyczaca - - R B15 Zarezerwowane
zacisku wyjsciowego B14 Zarezerwowane
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Tabela funkgiji

Wspdlny  Parametr Skala Odczyt Zawartos¢ przypisana poprzez bit
adres (R) / zapis
W
B13 Zarezerwowane
B12 Zarezerwowane
B11 Zarezerwowane
B10 Zarezerwowane
B9 Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
Bl MO
BO Przekaznik 1
0h0012 |V1 0.01 % R V1 napiecie wejsciowe
0h0013 |V2 0.01 % R V2 napiecie wejsciowe
0h0014 |12 0.01 % R 12 prad wejsciowy
0h0015 Predkos¢ obrotowa 1 rom |R Wyswietla aktualng predkos¢ obrotowg
silnika silnikia
0h0016 Zarezerwowane - - - -
-0h0019
0hOO1A  |Wybdr Hz / obr./min. - - R 0: jednostka Hz, 1: jednostka obr./min
0h001B | Wyswietlanie ilosci - - R Wyswietlanie ilosci biegundéw dla

biegundéw dla
wybranego silnika

istniejgcego silnika
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Tabela funkgiji

Rozszerzony obszar parametréow S100

Parametry do odczytu (Read Only)

Wspdlny adres Parametr

Jed-
nost-

Zawartosc przypisana poprzez bit

0h0300 Typ falownika -

$100: 0006h

0h0301 Moc falownika -

0.4kW: 1900h, 0.75kW: 3200h
1.1kW: 4011h, 1.5kW: 4015h
2.2kW: 4022h, 3.0kW: 4030h
3.7kW: 4037h, 4.0kW: 4040h
5.5kW: 4055h, 7.5kW: 4075h
11kW: 40BOh, 15kW: 40FOh
18.5kW: 4125h, 22kW: 4160h

0h0302 Napiecie wejsciowe / -
moc falownika
(pojedyncza faza, 3-
fazy)/metoda

chtodzenia

100V jednofazowe chtodzenie wtasne: 0120h, 200V 3-
fazowe chtodzenie wymuszone: 0231h

100V jednofazowe chtodzenie wymuszone: 0121h,
400V jednofazowe chtodzenie wtasne: 0420h

200V jednofazowe chtodzenie wtasne: 0220h, 400V 3-
fazowe chtodzenie wiasne: 0430h

200V 3-fazowe chtodzenie wiasne: 0230h, 400V
jednofazowe chtodzenie wymuszone: 0421h

200V jednofazowe chfodzenie wymuszone: 0221h,
400V 3-fazowe chfodzenie wymuszone: 0431h

0h0303 Wersja -
oprogramowania

falownika

(Ex) 0h0100: Wersja 1.00

0h0101: Wersja 1.01

0h0304 Zarezerwowane -

0h0305 Stan pracy falownika -

B15 0: Stan normalny

B14 4: Wystgpito ostrzezenie

B13 8: Wystapita usterka [urzadzenie dziata

zgodnie z ustawieniem Pr. 30 (tryb

wytgczenia).]

B12

B11- -

B8

B7 1: Szukanie predkosci

B6 2: Przyspieszanie

B5 3: Praca ze stafg szybkoscig

B4 4: Zwalnianie

5: Zwalnianie do zatrzymania
6: H/W OCS

7:S/W 0CS

8: Praca ze sterowang przerwg

B3 0: Zatrzymanie
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Tabela funkgiji

Wspdlny adres

Parametr

Zawartos¢ przypisana poprzez bit

B2 1: Praca do przodu
Bl 2: Pracado tytu
BO 3: Praca ze statym pradem (zerowa
kontrola predkosci)
0h0306 Zrédto sygnatu - - B15 Zrédto roboczego sygnatu sterujgcego
sterujgcego B14 0: Klawiatura
czestotliwosci falownika B13 1: Opcja komunikacii
B12 3: Wbudowane facze RS 485
B11 4: Blok zaciskow
B10
B9
B8
B7 Zrédto sygnatu sterujgcego czestotliwosci
B6 0: Klawiatura — predkosé
B5 1: Klawiatura —moment obrotowy
B4 2-4: Zwiekszanie / zmniejszanie predkosci
B3 roboczej
B2 5:V1,7:V2,8: 12
B1 9: Impuls
BO 10: Wbudowane tacze RS 485
11: Opcja komunikacji
13: Impulsowanie
14: Regulacja proporcjonalno-catkujgco-
rézniczkujaca (PID)
25-39: Czestotliwos¢ predkosci
wielostanowej
0h0307 Wersja - - (Ex.) 0h0100: Wersja 1.00
oprogramowania
klawiatury z
wyswietlaczem
ciektokrystalicznym
0h0308 Wersja tytutu klawiatury | - - (Ex.) Oh0101: Wersja 1.01
z wyswietlaczem
ciektokrystalicznym
0h0309 -0h30F Zarezerwowane - - -
0h0310 Prad wyjsciowy 0.1 A -
0h0311 Czestotliwos¢ wyjsciowa | 0.01 Hz -
0h0312 Wyjsciowa predkos¢ 0 obr/ | -
obrotowa min.
0h0313 Predkosc sprzezenia 0 obr./ |-32768 obr./min. - 32767 obr./min. (z uwzglednieniem
zwrotnego silnika min. | kierunku)
0h0314 Napiecie wyjsciowe 1 \ -
0h0315 Napiecie facza 1 Vv -
statopragdowego
0h0316 Moc wyjsciowa 0.1 kw -
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Tabela funkgiji

Wspdlny adres

Parametr

Zawartos¢ przypisana poprzez bit

0h0317 Wyjsciowy moment 0.1 % -
obrotowy
0h0318 Wozorzec PID 0.1 % -
0h0319 Sprzezenie zwrotne PID | 0.1 % -
0h031A Wyswietla ilos¢ - - Wyswietla ilos¢ biegundw dla pierwszego silnika
biegundw dla 1-go
silnika
0h031B Wyswietla ilos¢ - - Wyswietla ilos¢ biegundéw dla 2-go silnika
biegundw dla 2-go
silnika
0h031C Wyswietla ilos¢ - - Wyswietla ilos¢ biegundw dla wybranego silnika
biegundw dla
wybranego silnika
0h031D Wybdr Hz / obr./min. - - 0: Hz, 1: obr./min
0h031E Zarezerwowane - - -
- 0h031F
0h0320 Informacje dotyczace BIS Zarezerwowane
wejs¢ cyfrowych - -
B7 Zarezerwowane
B6 P7(ptytka wejscia/wyjscia)
B5 P6(ptytka wejscia/wyjscia)
B4 P5(ptytka wejscia/wyjscia)
B3 PA(ptytka wejscia/wyjscia)
B2 P3(ptytka wejscia/wyjscia)
B1 P2(ptytka wejscia/wyjscia)
BO P1(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0321 Informacje dotyczace - - BI5 Zarezerwowane
wyjs¢ cyfrowych - Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
Bl Q1
BO Przekaznik 1
0h0322 Informacje dotyczace - - B15 Zarezerwowane
wirtualnych wejs¢ - Zarezerwowane
cyfrowych B8 Zarezerwowane
B7 Wirtualne wejscie cyfrowe 8(CM.77)
B6 Wirtualne wejscie cyfrowe 7(CM.76)
B5 Wirtualne wejscie cyfrowe 6(CM.75)
B4 Wirtualne wejscie cyfrowe 5(CM.74)
B3 Wirtualne wejscie cyfrowe 4(CM.73)
B2 Wirtualne wejscie cyfrowe 3(CM.72)
B1 Wirtualne wejscie cyfrowe 2(CM.71)
BO Wirtualne wejscie cyfrowe 1(CM.70)
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Tabela funkgiji

Wspdlny adres

Parametr

Zawartos¢ przypisana poprzez bit

0h0323 Wyswietlanie - - 0: 1-szy silnik / 1: 2-gi silnik
wybranego silnika
0h0324 All 0.01 % Wejscie analogowe V1(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0325 Zarezerwowane 0.01 %
0h0326 Al3 0.01 % Wejscie analogowe V2(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0327 Al4 0.01 % Wejscie analogowe 12(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0328 AO1 0.01 % Wyijscie analogowe 1(ptytka wejscia/wyjscia)
0h0329 AO2 0.01 % Wyijscie analogowe 2(ptytka wejscia/wyjscia)
0h032A AO3 0.01 % Zarezerwowane
0h032B AO4 0.01 % Zarezerwowane
0h032C Zarezerwowane - - -
0h032D Zarezerwowane - - -
0h032E Zarezerwowane - - -
0h032F Zarezerwowane - - -
0h0330 Informacje dotyczace - - BIS Samoczynne wyfgczenia z powodu
samoczynnego przerwy w bezpieczniku
wylaczenia z Bl4 Samoczynne wyfaczenie zwigzane z
blokowaniem - 1 przegrzaniem
BI3 Zwarcie gatezi
BI2 Zewnetrzne samoczynne wytgczenie
BIl Samoczynne wyfgczenie zwigzane ze zbyt
wysokim napieciem
BIO Samoczynne wytgczenie zwigzane ze zbyt
duzym pradem
B9 Samoczynne wytgczenie zwigzane z
czunikiem o ujemnym wspotczynniku
temperaturowym (NTC)
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Samoczynne wytaczenie zwigzane z
przerwaniem fazy na wejsciu
B5 Samoczynne wytaczenie zwigzane z
przerwaniem fazy na wyjsciu
B4 Samoczynne wytaczenie zwigzane ze
zwarciem doziemnym
B3 Samoczynne wytaczenie zwigzane z
uktadem elektrotermicznym
B2 Samoczynne wytgczenie zwigzane z
przecigzeniem falownika
Bl Samoczynne wytgczenie zwigzane ze zbyt
matym obcigzeniam
BO Samoczynne wytgczenie zwigzane z
przecigzeniem
0h0331 Informacje dotyczace - - BI5 Zarezerwowane
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Wspolny adres Parametr Skala Jed- Zawartos¢ przypisana poprzez bit
nost-
(€]
samoczynnego Bl4 Zarezerwowane
wylaczenia z BI3 Opcja bezpieczenistwa blokujgca wyjscie
blokowaniem - 2 falownika przy sygnale wejsciowym
doprowadzonym do bloku zaciskéw (tylko
dla produktéw o mocy znamionowej 90 kW
i wiecej).
BI2 Zarezerwowane
BI1 Zarezerwowane
BIO Zta karta opcji
B9 Brak samoczynnego wyfgczenia silnika
B8 Samoczynne wytaczenie zwigzane z
zewnetrznym hamulcem
B7 Nieprawidtowy styk na podstawowej ptytce
wejscia/wyjscia
B6 Usterka zwigzana z pracg poprzedzajaca
tryb PID
B5 Bfad podczas zapisywania parametru
B4 Zarezerwowane
B3 Samoczynne wytaczenie zwigzane z
wentylatorem
B2 Samoczynne wytaczenie zwigzane z
czujnikiem termicznym o dodatnim
wspofczynniku temperaturowym (PTC)
Bl Zarezerwowane
BO Samoczynne wytaczenie zwigzane z
usterkg maszynowg (MC)
0h0332 Btedy wyzwalane - - B15 Zarezerwowane
poziomem - -
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Bezpiecznik B
B4 Bezpiecznik A
B3 Utrata sygnatu sterujgcego klawiatury
B2 Utrata sygnatu sterujgcego
Bl v
BO BX
0h0333 Informacje zwigzane z - - B15 Zarezerwowane
samoczynnym - Zarezerwowane
wytgczeniem dla B6 Zarezerwowane
diagnozy sprzetu B5 Kolejka petna
B4 Zarezerwowane
B3 Bfad uktadu zabezpieczajacego - 2
B2 Bfad uktadu zabezpieczajacego - 1
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Wspalny adres Parametr Skala Jed- Zawartos¢ przypisana poprzez bit
nost-
€]
Bl Btad pamieci EEPROM
BO Btad przetwornika analogowo-cyfrowego
0h0334 Informacje dotyczace - - B15 Zarezerwowane
ostrzezen
- Zarezerwowane
B10 Zarezerwowane
B9 Niepowodzenia automatycznej regulacji
B8 Utrata klawiatury
B7 Odtaczenie kodera
B6 Nieprawidfowa instalacja kodera
B5 Dynamiczne hamowanie (DB)
B4 Praca wentylatora
B3 Utrata sygnatu sterujgcego
B2 Przecigzenie falownika
Bl Zbyt mate obcigzenie falownika
BO Przecigzenie
0h0335 -0h033F Zarezerwowane - -

0h0340 Data czasu wigczenia 0 Dziern [|Catkowita licz ba dni podczas ktérych falownik byt
wigczony
0h0341 Czas wiaczenia w 0 Min. | Catkowita liczba minut z wytgczeniem catkowi tej liczby
minutach dni czasu wiaczenia
0h0342 Data czasu pracy 0 Dziert |Catkowita liczba dn i podczas ktérych falownik sterowat
silnikiem
0h0343 Czas pracy w minutach 0 Min.  |Catkowita liczb a minut z wylgczeniem catkowitaj liczby
dnie czasu pracy
0h0344 Data czasu wentylatora |0 Dzierr | Catkowita liczba dni podczas ktérych wentylator
radiatora pracowat
0h0345 Minuty czasu 0 Min. | Catkowita liczba minut z wytgczeniem catkowi tej liczby
wentylatora dni czasu wentylatora
0h0346 Zarezerwowane - - -
-0h0348
0h0349 Zarezerwowane - - -
0h034A Opcja 1 - - 0: Brak, 9: CAN otwarte
0h0348B Zarezerwowane - -
0h034C Zarezerwowane

Parametry obszaru sterowania (odczyt/zapis)

Wspdlny adres

0h0380

Parametr Skala

Sygnat sterujacy

czestotliwosci

0.01

Jednos

tka
Hz

Zawartos¢ przypisana poprzez bit

Nastawiona wartos¢ czestotliwosci §terujace
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Wspolny adres Parametr Skala Jednos  Zawartos¢ przypisana poprzez bit
tka
0h0381 Sygnat sterujacy 1 obr./mi | Nastawiona warto$¢ sygnatu sterujgcego predkosci ob rotowej
predkosci n.
obrotowej
0h0382 Sygnat sterujacy - - B7 Zarezerwowane
pracy B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 0—>1: Zatrzymanie poprzez swobodny ruch
B2 0—>1: Inicjalizacja samoczynnego wytaczenia
Bl 0: Sygnat sterujacy ruchu do tytu,
1: Sygnat sterujgcy ruchu do przodu
BO 0: Sygnat sterujacy zatrzymania,
1: Sygnat sterujgcy uruchomienia
Przykfad:
Sygnat sterujacy pracy do przodu 0003h,
Sygnat sterujacy pracy do tytu 0001h
0h0383 Czas 0.1 s Nastawiona wartos¢ czasu przyspieszania
przyspieszania
0h0384 Czas zwalniania 0.1 s Ustawiona warto$¢ czasu zwalniania
0h0385 Sterowanie z - - BI5 Zarezerwowane
uzyciem - Zarezerwowane
wirtualnych wejs¢ B8 Zarezerwowane
cyfrowych B7 Wirtualne wejscie cyfrowe 8(CM.77)
(0: Wytaczenie, B6 Wirtualne wejscie cyfrowe 7(CM.76)
1: Wiaczenie) B5 Wirtualne wejécie cyfrowe 6(CM.75)
B4 Wirtualne wejscie cyfrowe 5(CM.74)
B3 Wirtualne wejscie cyfrowe 4(CM.73)
B2 Wirtualne wejscie cyfrowe 3(CM.72)
B1 Wirtualne wejscie cyfrowe 2(CM.71)
BO Wirtualne wejscie cyfrowe 1(CM.70)
0h0386 Sterowanie wyjs¢ | - - BI5 Zarezerwowane
cyfrowych Bl4 Zarezerwowane
(0: Wytaczenie, BI3 Zarezerwowane
1: Wiaczenie) BI2 Zarezerwowane
Bl1 Zarezerwowane
BIO Zarezerwowane
B9 Zarezerwowane
B8 Zarezerwowane
B7 Zarezerwowane
B6 Zarezerwowane
B5 Zarezerwowane
B4 Zarezerwowane
B3 Zarezerwowane
B2 Zarezerwowane
B1 Q1(ptytka wejscia/wyjscia, OU.33: Brak)
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Wspolny adres Parametr Skala Jednos  Zawartos¢ przypisana poprzez bit
tka
BO | Przekaznik 1(ptytka wejscia/wyjscia, OU.31: Brak )
0h0387 Zarezerwowane - - Zarezerwowane
0h0388 Wartos¢ 0.1 % Sygnat referencyjny PID
referencyjna PID
0h0389 Wartosc sprzezenia | ¢ % Wartosé sprzezenia zwrotnego PID
zwrotnego PID
0Oh038A P_raf:i znamionowy 01 A _
silnika
0h0388 Napiecie 1 v -
znamionowe
silnika
0h038C- Zarezerwowane -
0h038F
0h0390 Warto$¢ 0.1 % Sygnat sterujgcy momentu obrotowego
referencyjna
momentu
obrotowego
0h0391 Dodatnia wartos¢ | 0.1 % Wartos¢ graniczna momentu obrotowego dla pracy silnikowej w
graniczna ruchu przéd
obrotowego w
przéd
0h0392 Ujemna wartosé¢ 0.1 % Warto$¢ graniczna momentu obrotowego dla generaciji w ruchu do
graniczna ruchu przodu
obrotowego w
przéd
0h0393 Dodatnia wartos¢ | 0.1 % Wartos¢ graniczna momentu obrotowego dla pracy silnikowej w tyt
graniczna ruchu
obrotowego w tyt
0h0394 Ujemna wartosé¢ 0.1 % Warto$¢ graniczna momentu obrotowego dla generacji w ruchu do
graniczna ruchu tytu
obrotowego w tyt
0h0395 Offset momentu | 0.1 % Offset momentu
0h0396- 0h399 Zarezerwowane - - -
0h039A Parametr - - Ustawi¢ wartos¢ CNF.20" (patrz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
wyswietlany zawsze
stronie 220)
0h039B Linia monitora-1 |- - Ustawi¢ warto$¢ CNF.21" (patrz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
stronie 220)
0h039C Linia monitora -2 - - Ustawi¢ warto$¢ CNF.22" (patrz 5.36Monitorowanie stanu pracy na
stronie 220)
0h039D Linia monitora-3 |- - Ustawi¢ warto$¢ CNF.23" (patrz 5.36Monitorowanie stanu pracy na

stronie 220)

* Wyswietlane tylko na klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

Uwaga

Czestotliwos¢ ustalona za pomoca tacza komunikacyjnego z uzyciem adresu wspdlnego obszaru dla
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czestotliwosci (0h0380, 0h0005) nie jest zapamietywana nawet w przypadku uzycia razem z funkcjg
zapamietywania parametréw. Aby wprowadzi¢ do pamieci zmieniong czestotliwosé w celu jej uzycia
po cyklu pracy zasilania, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1 Ustawi¢ dr.07 na Klawiature-1 i wybra¢ dowolng czestotliwos¢ docelowa.

2 Ustali¢ czestotliwosc za pomocy facza komunikacyjnego pod adresem czestotliwosci w obszarze
parametréw (0h1101).

3  Wykonad zapis parametru (Oh0O3EO: '1') przed wytgczeniem zasilania. Po cyklu pracy zasilania,
wyswietlana jest czestotliwosé ustalona przed wytgczeniem zasilania.

Parametry obszaru konfiguracji falownika (odczyt i zapis)

Wspalny adres

Parametr

Skala

Jedno

Mozna zmieniac Funkcja

stka

podczas pracy

0h03EO0 Zapamietywanie |- - X 0: Nie, 1: Tak
parametrow
0h03E1 Inicjalizacjatrybu |- - 0 0: Nie, 1: Tak
monitora
OhO3E2 Inicjalizacja - - X 0: Nie, 1: All Grp, 2: Drv Grp
parametréw 3:bA Grp, 4: Ad Grp, 5:Cn Grp
6:In Grp, 7:0U Grp, 8: CM Grp
9:AP Grp, 12:Pr Grp, 13:M2 Grp
Ustawianie wartosci jest
zabronione podczas przerw
spowodowanych samoczynnym
wytgczeniem na skutek usterek.
0h03E3 Wyswietlanie - - 0 0: Nie, 1: Tak
zmienionych
parametrow
0hO3E4 Zarezerwowane |- - - -
0h03E5 Usuniecie catej - - 0] 0: Nie, 1: Tak
historii usterek
0h03E6 Usun kody - - 0 0: Nie, 1: Tak
uzytkownika
0h03E7 Tryb ukrywania 0 Hex |O Zapis: 0-9999
parametréw Odczyt: 0: Odblokowanie, 1:
Zablokowanie
0hO3E8 Tryb blokowania 0 Hex |O Zapis: 0-9999

parametrow

Odczyt: 0: Odblokowanie, 1:
Blokowanie
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Wspolny adres

Parametr

Skala

Jedno
stka

Mozna zmieniaé

Funkcja

OhO3E9

tatwe
uruchamianie
(tryb tatwego
ustawiania
parametrow)

podczas pracy
(0]

0: Nie, 1: Tak

OhO3EA

Inicjalizacja
zuzycia energii

0: Nie, 1: Tak

OhO3EB

Inicjalizacja
sumarycznego
czasu pracy
falownika

0: Nie, 1: Tak

OhO3EC

Inicjalizacja
sumarycznego
Czasu pracy
wentylatora
chtodzacego

0: Nie, 1: Tak

Uwaga

® Podczas ustawiania parametréow w obszarze sterowania pamiecig falownika wartosci
odzwierciedlajg prace falownika i zostajg zapamietane. Parametry ustawione w innych
obszarach za pomocg tgcza komunikacyjnego odzwierciedlajg prace falownika, lecz nie sg
zapamietywane. Wszystkie ustawione wartosci sg kasowane po cyklu pracy zasilania
falownika i powracajg do swoich poprzednich wartosci. W przypadku ustawiania parametrow
za pomoca facza komunikacyjnego nalezy sie upewnic, ze zapis parametrow zostat
ukonczony przed wytgczeniem falownika.

® Parametry nalezy ustala¢ bardzo ostroznie. Po nastawieniu parametru na 0 za pomoca tacza
komunikacyjnego, nalezy ustawic go na inng wartosc¢. Jesli parametr zostat ustawiony na
wartos¢ inng niz 0 i warto$¢ niezerowa jest wprowadzana ponownie, to zostaje zwrdcony
komunikat btedu. Wczesniej ustalona wartos¢ moze by¢ identyfikowana poprzez odczyt
parmetru podczas sterowania falownikiem za pomocg fgcza komunikacyjnego.

® Adresy OhO3E7 oraz OhO3ES8 sg parametrami stuzgcymi do wprowadzania hasta. Podczas
wprowadzania hasta warunek zostanie zmieniony z blokowania (Lock) na odblokowanie
(Unlock), i na odwrot. Gdy ta sama wartos$¢ parametru bedzie wprowadzana w sposéb ciggty,
to parametr zostanie wykonany tylko jeden raz. Dlatego, jesli ta sama warto$¢ zostanie
wprowadzona ponownie, nalezy najpierw dokonac zmiany na inng wartos¢, a nastepnie
ponownie wprowadzi¢ poprzednig wartos¢. Na przyktad, jesli chcemy dwukrotnie
wprowadzi¢ 244, nalezy wprowadzac jg w nastepujacej sekwencji: 244 — 0 — 244,

ANIRO



ANIRO

Centrala w Toruniu
ul. B. Chrobrego 64
87-100 Torun
tel. +48 56 65763 63/64
aniro@aniro.pl

Biuro Handlowe Wroctaw
ul. Brodzka 10a
54-103 Wroctaw
tel. +48 71 356 80 98
fax +48 71 352 81 99
wroclaw@aniro.pl

Biuro Handlowe Katowice
Al. Rozdzienskiego 188
40-202 Katowice
katowice@aniro.pl

www.aniro.pl



	Strona 1
	Strona 2
	Strona 3
	Strona 4
	Strona 5
	Strona 6
	Strona 7
	Strona 8
	Strona 9
	Strona 10
	Strona 11
	Strona 12
	Strona 13
	Strona 14
	Strona 15
	Strona 16
	Strona 17
	Strona 18
	Strona 19
	Strona 20
	Strona 21
	Strona 22
	Strona 23
	Strona 24
	Strona 25
	Strona 26
	Strona 27
	Strona 28
	Strona 29
	Strona 30
	Strona 31
	Strona 32
	Strona 33
	Strona 34
	Strona 35
	Strona 36
	Strona 37

