Emotron FDU 2.0

Podrecznik uzytkownika- polski

Wersja Oprogramowania 4.39

Dokument numer: 01-532526-13

Edycja: r4

Data wydania: 17-08-2016

Przektad/sktad tekstu: Aniro Sp. Z.0.0. - Tomasz Jabtonski

© CG Drives & Automation Sweden AB zastrzega sobie wszelkie
prawa do tego dokumentu, takze na wypadek ochrony patentowej oraz
uzyskania roznych form ochrony praw wtasnosci intelektualne;j.
Reprodukcja oraz udostepnianie osobom trzecim zabronione.






Bezpieczenstwo

Gratulujemy zakupu produktu CG Drives & Automation!

Przed rozpoczeciem instalacji, uruchomienia lub

uruchomienia urzadzenia po raz pierwszy nalezy uwaznie

przeczyta¢ niniejszg instrukcj¢ obstugi.

W niniejszej instrukcji obstugi lub bezposrednio na

produkcie wazne informacje sa oznaczone nastepujacymi

symbolami. Zawsze czytaj te uwagi, zanim przejdziesz
dale;j.

UWAGA: Oto typy dodatkowych informa-
cji, aby uniknac¢ problemoéw.

UWAGA!
A Nieprzestrzeganie tych instrukcji

moze spowodowaé nieprawidiowe
dziatanie lub uszkodzenie napedu.

Srodki ostroznosci przy
podiaczonym silniku

Jesli prace musza by¢ wykonywane na podigczonym
silniku lub uktadzie napedowym, falownik musi by¢
najpierw odtaczony od napigcia sieciowego. Zaczekaj co
najmniej 7 minut przed rozpoczeciem pracy.

Uziemienie

Falownik musi by¢ zawsze uziemiony poprzez uziemienie
ochronne napigcia sieciowego.

Prady upiywowe

UWAGA!

Nieprzestrzeganie tych instrukcji
moze spowodowac powazne
obrazenia uzytkownika lub powazne
uszkodzenie napedu.

ostrzezenia moze spowodowac

UWAGA WYSOKA TEMPERATURA!
& Nieprzestrzeganie takiego
obrazenia uzytkownika

Praca z falownikiem

Instalacja, uruchomienie, demontaz, pomiary itp.
falownika moga by¢ wykonywane wylacznie przez
wykwalifikowany personel przeszkolony do tych zadan.
Szereg przepisow krajowych, regionalnych i lokalnych
reguluje obstuge, przechowywanie i instalacje
urzadzenia. Zawsze nalezy ich przestrzegac!

Otwieranie falownika

UWAGA!
Zawsze odiaczaj napiecie sieciowe
przed otwarciem falownika i

odczekaj co najmniej 7 minut na
roziadowanie
kondensatoréw.

Zawsze podejmuj odpowiednie srodki ostroznosci przed
otwarciem napg¢du. Chociaz potaczenia sygnatow

sterujacych i przetgcznikow sg galwanicznie izolowane od

napiecia sieciowego, nie nalezy dotykac ptytki
sterowania, gdy falownik jest wigczony.

UWAGA!
A Ten falownik ma prad zwarciowy

przekraczajacy 3,5 mA . Dlatego

minimalny przekréj przewodu
ochronnego musi by¢ zgodny z lokalnymi
przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi
urzadzen o wysokim pradzie zakiéceniowym
zgodnie z norma ICE 61800-5-1. Polaczenie
przewodu ochronnego musi mie¢ nastepu-
jace wlasciwosci:

W przypadku kabli fazowych o przekroju
mniejszym niz 16 mm? (6 AWG) nalezy za-
stosowac przekréj przewodu ochronnego
PE co najmniej 10 mm?2 Cu (16 mm? Al) lub
drugi przewéd ochronny PE o tym samym
przekroju, co oryginalny przewoéd PE.

W przypadku kabli o przekroju wiekszych niz
16 mm? (6 AWG), ale nie wiekszych niz 35
mm? (2 AWG), przekroj przewodu ochronnego
PE musi wynosié co najmniej 16 mm? (6
AWG).

W przypadku kabli> 35 mm?2 (2 AWG) przekroj
przewodu ochronnego PE musi wynosi¢ co
najmniej 50% uzytego przewodu fazowego.

Jesli przewodnik PE w uzywanym typie kabla
nie spelnia powyzszych wymagan przekroju,
nalezy zastosowac oddzielny przewoéd
ochronny PE, aby spelni¢ te wymagania.
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Kompatybilnos¢ z
wylacznikami
réznicowopradowymi (RCD).
Ten produkt wytwarza prad staty w przewodzie
ochronnym. Zasadniczo nalezy stosowa¢ uniwersalne
czute na prad RCD typu B, ktore sa w stanie wykry¢
nawet prady szczatkowe DC i spowodowac wylaczenie w

obwodzie zasilania. Nalezy uzy¢ RCCB z pradem
wyzwalajacym co najmniej 300 mA.

Przepisy EMC

Aby zachowa¢ zgodno$¢ z Dyrektywa EMC, nalezy
zawsze przestrzega¢ instrukcji instalacji. Wszystkie
instrukcje instalacji zawarte w tym podreczniku sg zgodne
z przepisami EMC.

Wybor napiecia sieciowego
Falowniki posiadaja nastgpujacy podziat ze wzgledu na
napigcie sieciowe:

FDU 48:230-480 V

FDU 52:440-525 V

FDU

Testy napieciowe (pomiar
izolacji)

Nie przeprowadzaj testOw napi¢cia (pomiaru izolacji) na
silniku, dopoki wszystkie kable silnika nie zostang
odtaczone od napedu.

Kondensacja

Jesli naped byt magazynowany w chlodni przed
instalacja, moze wystapi¢ kondensacja. Moze to
spowodowa¢ zamoczenie wrazliwych sktadnikow. Nie
podiaczaj napigcia sieciowego, dopdki nie zniknie
widoczna wilgoé.

Biedy potaczen

Falownik nie jest chroniony przed nieprawidtowym
podtaczeniem napigcia sieciowego, w szczegolnosci
przed podlaczeniem napigcia sieciowego do przyltaczy
silnika U, V 1 W. Falownik moze ulec uszkodzeniu.

Kondensator wspoéiczynnika
mocy coSs¢

Usun wszystkie kondensatory z silnika i ztaczy silnika.

Srodki ostroznosci podczas
automatycznego resetowania

Jezeli aktywowana jest funkcja automatycznego
resetowania, silnik automatycznie zrestartuje si¢ po
awarii, jezeli przyczyna usterki zostata wyeliminowana.

Jesli to konieczne, nalezy podja¢ odpowiednie srodki
ostroznosci.

Transport

Transportuj falownik tylko w oryginalnym opakowaniu,
aby unikna¢ uszkodzenia. Opakowanie jest szczegolnie
odpowiednie do pochtaniania uderzen podczas transportu.

Sie¢ IT

Falowniki moga by¢ przystosowane do polaczenia z siecig
IT (nieuziemiona sie¢). Aby uzyskac¢ wigcej informacji,
skontaktuj si¢ ze swoim dostawca.

Alarmy

Nigdy nie ignoruj alarméw. Zawsze sprawdzaj 1 usuwaj
przyczyng alarmu.

Ostroznie, wysoka
temperatura

UWAGA WYSOKA TEMPERATURA!
Nalezy pamietac, ze niektore czesci
napedu moga mieé¢ bardzo wysoka
temperature.

Napiecie szczatkowe DC

UWAGA!

Po wylaczeniu glownego zasilania

naped moze nadal zawierac¢

niebezpieczne napiecie resztkowe.

Zaczekaj co najmniej 7 minut przed
otwarciem napedu w celu instalacji i / lub
uruchomienia. W przypadku awarii nalezy
sprawdzic¢ polaczenie DC przez
wykwalifikowanego technika lub odczekac¢
godzine przed wyjeciem napedu w celu
naprawy.
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1.  Wprowadzenie

Falowniki Emotron FDU sg uzywane przede wszystkim
do sterowania i ochrony pomp i wentylatorow, ktore
zostaty zaprojektowane tak, aby spetnia¢ wysokie
wymagania w zakresie kontroli i optymalizacji procesow
przy zachowaniu niskich koszto6w utrzymania. Mozna je
réwniez stosowac ze sprezarkami i dmuchawami. Metoda
sterowania silnikiem to sterowanie U / f.

Napedy Emotron VFX zostaly zaprojektowane do
kontroli predkosci i momentu obrotowego w standard-
owych 3-fazowych silnikach asynchronicznych. Naped
wyposazony jest w bezposrednie sterowanie momentem
obrotowym za pomoca wbudowanego cyfrowego
procesora sygnatowego (DSP), dzigki czemu naped
zachowuje wysoka wydajno$¢ dynamiczng nawet przy
niskich predkosciach bez wykorzystywania sygnatow
zwrotnych z silnika. Z tego powodu naped jest
przeznaczony do stosowania w wysoce dynamicznych
aplikacjach, w ktorych wymagany jest wysoki moment
obrotowy przy niskiej predkosci i wysokiej precyzji. W
przypadku "prostszych" zastosowan, takich jak
wentylatory lub pompy, bezposrednie sterowanie
momentem obrotowym VFX oferuje inne ogromne
korzysci, takie jak niewrazliwo$¢ na zaktdcenia zasilania
lub przepigcia.

Istnieje kilka opcji wymienionych w rozdziale 13.
strona 213 w celu dostosowania napgdu do konkret-
nych potrzeb.

UWAGA: Przeczytaj uwaznie niniejszg instrukcje
obstugi przed instalacja, podigczeniem lub
uruchomieniem napedu.

Uzytkownicy

Niniejsza instrukcja obstugi skierowana jest do:
* Instalatoréw

* Personelu technicznego

*  Operatoréw

e Serwisantéw

Silniki

Falownik nadaje si¢ do pracy z asynchronicznymi
silnikami tréjfazowymi. W pewnych okolicznosciach
mozna stosowac inne typy silnikow. Aby uzyskaé¢ wiecej
informacji, skontaktuj si¢ ze swoim dostawca.

1.1 Dostawa i transport

Sprawdz dostawe pod katem widocznych uszkodzen. Jesli
zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenie, natychmiast
poinformuj o tym swojego dostawce. Nie instaluj napedu,
jesli wykryto uszkodzenia.

Napedy sa wyposazone w szablon do oznaczania otwor6w
montazowych na plaskiej powierzchni.Sprawdz, czy
wszystkie czesci sg obecne, a oznaczenia sg poprawne.

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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1.2 Korzystanie z instrukcji

obstugi

Sprawdz, czy numer wersji oprogramowania na pierwszej
stronie instrukcji odpowiada numerowi wersji
oprogramowania w przetwornicy czgstotliwosci. Patrz

rozdzial 11.9 strona 202

Korzystajac z indeksu i spisu tresci, mozna tatwo znalez¢
poszczegolne funkcje 1 informacje o ich uzywaniu i

ustawieniach.

Lista szybkich ustawien moze by¢ dotagczona do drzwi
szafy, gdzie jest zawsze dostgpna w nagtych wypadkach.

1.2.1 Instrukcja obstugi dla
urzadzen opcjonalnych

W ponizszej tabeli wymieniono dostgpne opcje i nazwe
instrukcji obstugi lub arkusz danych / instrukcji plus

numer dokumentu.

Tabelce 1  Dostepne opcje i dokumentacja

Instrukcje obstugi/ Nr

Opcja dokumentu

Opcja bezpiecznego
stopu

(STO - Safe Torque Off),
Opis / 01-5921-01

Bezpieczny stop

Zacisk Overshoot Kata-
log/Opis / 01-5933-11

Zacisk overshoot

Emotron FDU/VFX 2.0
Ptyn chtodzacy, Instruk-
cja / 01-4636-01

Ptyn chtodzacy

Dtawik wyjsciowy
Dane techn./Instrukcja /
01-3132-11

Dtawik wyjsciowy

Emotron VFX/FDU 2.0
AFE — Active Front-End-
Opgj., Instrukcja /
01-5386-02

AFE - Active Front End

Tabelce I  Dostepne opcje i dokumentacja
. Instrukcje obstugi/ Nr
SpSid dokumentu
Karta /O Karta 1/0 2.0, Opis / 01-

5916-02

Karta Enkodera

Emotron Karta Enkodera
2.0, Opis / 01-5917-02

Karta PTC/PT100

Karta PTC/PT100 2.0,
Opis /
01-5920-02

Karta CRIO (VFX)

Interfejs Suwnicy (VFX)

Emotron Karta Suwnicy
2.0, Opis

Feldbus - Profibus

Feldbus - DeviceNet

Ethernet - Modbus TCP

Ethernet - EtherCAT

Ethernet - Profinet IO
1-Port

Ethernet - Profinet 10
2-Port

Ethernet - EtherNet/IP
2-port

Feldbus-Opgj.,
Opis /
01-3698-01

RS232/RS485 izolowany

Emotron izolowany
RS232 / 485 2.0-Opgj.
Opis /

01-5919-02

Zestaw urzgdzen operacyj-
nych, w tym pusta jednostka
sterujgca

Zestaw urzgdzen operacyj-
nych, w tym jednostka steru-

jaca

Emotron FDU/VFX 2.0
Zew. jednostka opera-
cyjna,Opis / 01-5928-02

Panel kontrolny HCP2.0

Emotron HCP 2.0, Opis /
01-5925-02

1.3 Gwarancja

Gwarancja obowiazuje, jesli urzadzenie jest zain-
stalowane, obstugiwane i konserwowane zgodnie z
instrukcjami podanymi w niniejszej instrukcji obstugi.
Czas trwania gwarancji zalezy od umowy.

Bledy z powodu nieprawidtowej instalacji lub
eksploatacji nie sg objete gwarancja.

8 Wprowadzenie
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1.4 Kod typu

Rys. 1 wyjasnia oznaczenie typu stosowane dla
wszystkich przetwornic cze¢stotliwosci. Przy tego typu
oznaczeniu mozna okresli¢ doktadny typ przemiennika
czestotliwosci. Ta nazwa identyfikacyjna moze by¢
specyficzna dla typu

Informacje wazne podczas montazu i instalacji.
Oznaczenie typu znajduje si¢ na etykiecie produktu na
urzadzeniu.

Typen bez. FDU- 48 017 |20 ICIE|- |- |- |A|- [INININ|NJA N |- |-
Positionsnummer |1 2 3 4 51617 |89 11[12{13[14[15(16 (17 [18{19
Rys. 1 Kod typu
Pozycja Pozycja . .
003-074 090-3K0 Konfiguracja
FDU
1 1 Typ napedu VEX
48 =400V
2 2 Napiecie zasilania 52=525V
69 =690V
-003=2,5 A
3 3 Prad znamionowy (A) -
-3K0=3000 A
20=I1P20
4 4 Stopien ochrony 21=IP21
54=1P54
i - = Pusty sterownik
> > Jednostka sterujaca C = standardowa jednostka operacyjna
E = standardowa ochrona EMC (kategoria C3)
6 6 Opcja EMC F = Poprawiona ochrona EMC (kategoria C2)
| =sie¢IT
- = brak choppera
7 7 Opcja Chopper Hamowania B = zintegrowany chopper
D = interfejs dla GS +/-
- - = Brak SBS
8 8 Zasilanie Zewn. S = SBS wiaczone
i 9 Opcja Bezpieczny Stop - = brak bezpiecznego zatrzymania
(Dotyczy tylko 090-3k0) T = Z bezpiecznym zawieszeniem
9 10 Tabliczka Znamionowa A=Standard
10 - Lakierowanie Napedu A=Standardowy Lakier
. . . - = standardowe tablice
11 11 Lakierowanie Tablicy V = plyty powlekane
12 12 Pozycja Opciji 1
13 13 Pozycja Opciji 2 N = Brak opcji
C = CRIO (maks. 1)
E = enkoder (maks. 1)
P =PTC/PT100 (maks. 1)
14 14 Pozycja Opcji 3 I = Opcja In / Out (maks. 3)
S = bezpieczne zatrzymanie (tylko 003-074
(maks. 1)

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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Pozycja
003-074

Pozycja

090-3K0 Konfiguracja

15 15 Pozycja opcji, komunikacja

N=Brak Opcji

D=DeviceNet

P=Profibus S=RS232/485
M=Modbus/TCP

E= EtherCAT F=Modbus/
TCP 2-port, M12 A=Profinet
E/A 1-Port B=Profinet E/A
2-Port G=EtherNet/IP 2-port

16 16 Typ oprogramowania

A=Standard

17 ) Silnik PTC.

(Dotyczy tylko 003-074 / IP54)

N=Brak opcji
P=PTC

18 ) Diawik

(Dotyczy tylko 003-074/1P54)

—= Dtawiki nie sg dotgczone
G=W zestawie

19 17 Zatwierdzenie/Certyfikat

- = zatwierdzenie CE

D = wysyika Certyfikatu produktu DNV
(wiecej niz 100 kW) + aprobata CE

M = wersja morska (wersja do wysyiki) +
certyfikat CE

U = UL / cUL zatwierdzony

1.5 Standardy

Falowniki opisane w tym podre¢czniku sa zgodne ze
standardami wymienionymi w Tabeli 2. Wigcej informacji
na temat zgodno$ci i o§wiadczen producenta mozna
uzyska¢ u dostawcy lub na stronie www.emotron.com/
www.cgglobal.com .

1.5.1 Standard produktu dla EMC

Norma produktowa EN (IEC) 61800-3, wydanie drugie
2004, okresla:

Pierwsze srodowisko(EMC) jako srodowisko z
budynkami mieszkalnymi. Obejmuje to rowniez
lokalizacje, w ktorych uktad napedowy jest podtaczony
bezposrednio do publicznej sieci niskiego napigcia bez
posredniego transformatora.

Kategoria C2: Elektroniczny uktad napedowy (PDS) o
wartosci <1000 V, ktory nie jest urzadzeniem wtykowym
ani przenosnym, i ktory, gdy jest uzywany w pierwszym
srodowisku, musi by¢ zainstalowany i obstugiwany przez
wykwalifikowany personel..

Drugie srodowisko(Standard EMC) obejmuje caly
pozostaty sprzgt.

Kategoria C3: PDS o napigciu znamionowym <1000V,
do stosowania w drugim §rodowisku i nie do uzytku w
pierwszym $rodowisku.Kategoria C4: PDS lub napiccie
znamionowe réwne lub wieksze niz 1000 V,

lub prad znamionowy réwny lub wigkszy niz 400 A lub
do stosowania w ztozonych systemach w Srodowisku
wtornym.

Przetwornice cze¢stotliwo$ci spetniajg norme produktu EN
(IEC) 61800-3: 2004 (mozna zastosowac¢ dowolny rodzaj
kabla ekranowanego). Standardowy przemiennik
czestotliwosci zostat zaprojektowany w celu spelnienia
wymagan kategorii C3.

Dzigki opcjonalnemu filtrowi EMC przemiennik
czestotliwosci spelnia wymagania kategorii C2,

UWAGA!

W sSrodowisku mieszkalnym produkt ten
moze powodowac zaktocenia radiowe, co
moze wymaga¢ odpowiednich srodkow.

Standardowy naped, odpowiadajacy
kategorii C3, nie moze by¢ uzywany w
publicznej sieci o niskim napieciu do
zasilania prywatnych gospodarstw do-
mowych, poniewaz w przeciwnym razie
moze wystapi¢ zakiocenie radiowe.
Skontaktuj sie ze sprzedawca, aby
rozwigzaé¢ problem.

/N
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Tabelce 2 Normy

EN(IEC)61800-5-1

Region Standard Opis
Dyrektywa EMC 2004/108/EEC
Europa Dyrektywa niskonapie-| ,,46/95/FG
ciowa
Dyrektywa WEEE 2002/96/EG
EN 60204-1 Bezg’ec-zenstwo ma_szyn’- Wyposazenie elektryczne maszyn
Czes¢ 1: Wymagania ogdlne
Elektryczne uktady napedowe o zmiennej predkosci
Czes¢ 3: Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetyczne;j i
EN(IEC)61800-3:2004 | okreslone metody testowania.
Dyrektywa EMC: Deklaracja zgodnosci i
oznakowanie CE
Wszystkie Elektryczne systemy napedowe o zmiennej predkosci Czes¢ 5-1.

Wymagania bezpieczenstwa - elektryczne, cieplne i energetyczne.

Numer. 2.0 Dyrektywa niskonapieciowa: Deklaracja zgodnoSci i
oznakowanie CE
Klasyfikacja warunkéw srodowiskowych. Jako$¢ powietrza, opary che-
miczne, urzgdzenie w eksploatacji. Gazy chemiczne 3C2, czgstki state 3 S2.
IEC 60721-3-3 . ; . - .
Opcjonalnie z lakierowanymi ptytkami.
Urzgdzenie w dziataniu. Gazy chemiczne klasa 3C3, czastki state 3S2.
UL508 (C) Standard bezpieczenstwa UL dla urzadzen do konwersji energii
USL USL (Standardy Stanéw Zjednoczonych) zgodnie z wymaganiami dla
UL508C Power Converters
. . Standard bezpieczenstwa UL dla urzadzen do konwers;ji energii.
Ameryka Pétnocna i o o . . : : .
) UL 840 Koordynacja izolacji, w tym izolacji powietrznych powierzchniowych dla urzg-
Potudniowa .
dzen elektrycznych.
CNL CNL (lista norm kanadyjskich) zgodnie z wymaganiami dla CAN / CSA C22.2
nr. 14-10 przemystowych systeméw sterowania.
Rosja GOSTR Dla wszystkich rozmiaréw

CG Drives & Automation, 01-
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1.6 Demontaz i utylizacja

Obudowa falownika jest wykonana z materialu
nadajacego si¢ do recyklingu, takiego jak aluminium,
zelazo 1 plastik. Kazda przetwornica czestotliwosci
zawiera szereg komponentow wymagajacych specjalnej
obrobki, np. kondensatory elektrolityczne. Plyty
zawieraja niewielkie ilo$ci otowiu i cyny. Nalezy
przestrzegac¢ krajowych i lokalnych przepisow
dotyczacych utylizacji i recyklingu.

1.6.1 Likwidacja starego sprzetu
elektrycznego i
elektronicznego

Ten symbol na produkcie lub jego opakowaniu oznacza,
ze produkt musi zosta¢ zwrocony do punktu zbiorki w
celu recyklingu sprzetu elektrycznego i elektronicznego.
Prawidlowa utylizacja tego produktu pomoze zapewnic,
ze nie spowoduje on negatywnych skutkow dla
srodowiska lub zdrowia ludzkiego, ktére moga by¢
wynikiem niewlasciwego usuwania. Recykling
materialow pomaga chroni¢ zasoby naturalne. Bardziej
szczegdtowe informacje na temat recyklingu tego

produktu beda dostarczane przez lokalnego dystrybutora.

1.7 Stowniczek

1.7.1 Skréty i symbole

W niniejszym podrgczniku stosowane sg nastepujace

skroty:

Tabelce 3 Skroty

Skrot/ Obis
Symbol P
DSP Cyfrowy procesor sygnatowy
FU Falownik,Przemiennik,Przetwornica
PEBB (Power Electronic Building Block) Elek-
tryczny Zespot Modularny Zasilania
IGBT Tranzystor bipolarny z izolowang bramka
BE Jednostka sterujgca (jednostka programu-
jgca i wyswietlajgca napedu)
Jednostka sterowania recznego (opcjonal-
HCP )
nie)
Eint Format komunikac;ji
Format komunikacji (liczba catkowita bez
Ulint
znaku)
Int Format komunikacji (liczba catkowita)
Long Format komunikacji
(Safety Extra Low Voltage)
SELV obwdd o napigciu znamionowym bardzo

niskim

Funkcji nie mozna zmienic¢ w trybie robo-
czym

12 Wprowadzenie
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1.7.2 Definicje

Niniejsza instrukcja wykorzystuje nast¢pujace definicje

dla pradu, momentu obrotowego i czgstotliwosci:

Tabelce 4  Definicje

Nazwa Opis Jedr;ostk

| Wejsciowy Prad Nominalny A

IN napedu RMS
INnOoM Prad Wyjsciowy Napedu ArmMs
ImoT Prad Znamionowy Silnika | Agms
Pnom Moc Znamionowa Napedu | kW
PuvoT Moc Znamionowa Silnika | kW
TnoMm Znamionowy Moment Nm
TvoT Moment Obrotowy Nm
£ Czestotliwos¢ Wyjsciowa Hy

out Napedu
f Czestotliwo$¢ Znamionowa Hz
MOT Silnika
n Znamionowa Predkos¢ Sil- ob./min

MoT nika '
ICL Max Prqd WyJéCIOWy ARMS
Predkosc¢ Biezgca Predkos¢ Silnika | ob./min
Moment obrotowy Aktualny Moment Obro- Nm

towy Silnika

P'redkosc synchro- Prerosc Synchroniczna ob./min
niczna Silnika

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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2. Montaz

W tym rozdziale opisano montaz falownika. Zalecane dla modeli napedow -300 do -3K0

Przed rozpoczeciem instalacji zaleca si¢ doktadne jej

zaplanowanie.

* Nalezy upewnic¢ sie¢, ze miejsce instalacji jest odpo-
wiednim srodowiskiem dla napedu.

* Miejsce instalacji musi by¢ w stanie unies¢ cigzar
falownika.

* Czy naped podlega cigglym wibracjom lub wstrza- Uchwyty
som?

* W takim przypadku nalezy rozwazy¢ instalacj¢ thu-
mika drgan.

* Nalezy sprawdzi¢ lokalne warunki, takie jak wartosci
potaczen, wymagane iloéci powietrza chlodzacego,
kompatybilnos¢ silnika itp.

» Sprawdz, w jaki sposob naped jest transportowany i
podnoszony.

2.1 Transport/Montaz | E

Uwaga: W celu uniknigcia obrazen ciata lub/i
uszkodzenia sprzetu podczas podnoszenia
zalecane s metody opisane ponizej.

Zalecane dla modeli napedow -090 do -295 N ﬂé
Rys. 3 Zdejmij gorng jednostke i uzyj uchwytow, aby
tadunek:56 do 74kg podnies¢ jednostke do 600 mm (23,6 cala) lub
(123 - 165 Ibs) 900 mm (35,4 cala).

Falowniki jedno-przedzialowe mozna bezpiecznie
podnosi¢ i transportowac¢ za pomoca dotaczonych
uchwytéw do podnoszenia i zawiesi¢, jak pokazano na
Rysunku 3 powyze;j.

W zalezno$ci od kata A (na rys. 3) dopuszczalne sa

@ nastepujace obcigzenia:
Kat Dopuszczalny tadunek
45° 4 800 N (1080 Ibf)
60 ° 6 400 N (1439 Ibf)
° 90 ° 13 600N (3057 Ibf)

Skontaktuj si¢ z firmg CG Drives & Automation, aby
uzyska¢ instrukcje dotyczace transportu w innych
rozmiarach szaf.

Rys. 2 Podnoszenie modeli napedow od -090 do -295

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4 Montaz15



2.2 Urzadzenia wolnostojace UWAGA: Jesli umiescisz model 300 na 3K0 migdzy

Naped musi by¢ zamontowany pionowo na plaskiej dwiema,s"cianami, nalezy zachowa¢ m'inimal.nq
powierzchni. Mozesz uzyé szablonu wiercenia (w odlegtos¢ 200 mm (7,9 cala) po kazdej stronie.

archiwum plikow na naszej stronie gtéwnej), aby
oznaczy¢ punkty przylaczenia.

6 8 o6 O
©
=
Al
©

(0642)

Rys. 4 Montaz modeli falownikow 003 do 3K0

2.2.1 Chtodzenie

Rys. 4 pokazuje wymagane minimalne odstepy wokot
przetwornic czgstotliwosci od 003 do 3KO0, aby zapewnié
wystarczajace chtodzenie. Poniewaz wentylatory
przedmuchujg powietrze od dotu do géry przez radiatory,
zaleca sig¢, aby nie instalowaé wlotu powietrza
bezposrednio nad wylotem powietrza.

Ponizsze minimalne odlegtosci musza by¢ przestrzegane
miedzy dwoma przetwornicami czgstotliwosci lub jednym
falownikiem i jedng nieodporng na ciepto $ciang. Dotyczy
to rowniez sytuacji, gdy wolna przestrzen znajduje si¢ po
przeciwnej stronie..

Tabelce 5 Montaz i chlodzenie

Rozmiar Rozmiar ramki
ramki 300-3K0
B-F2 £23b E2_,_ 2 Szafka
w wersji
z gorna
okrywa 1P21 .
P [r:1ym(?n)] [mm(in)]
[mm(in)]
FDU-FDU |a |200(7.9) 200(7.9) 100(3.9)
b |200(7.9) 200(7.9) 0
c |0 50(1.97) 0
Szeregowo
(mm) d |0 50(1.97) 0
FDU a |[100(3.9) 100(3.9) 100(3.9)
b |100(3.9) 100(3.9) 0
Sciana-z 7 50(1.97) 0
jednej
strony d |0 50(1.97) 0
(mm)
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2.2.2 Schemat montazowy

c D
e E
2,,&—/}‘\
= G~ 913 mmx2)
(0.51in)
A B
@7 mm(x4)
(0.27 in)
© ®
~ G
12.5 kg .
(26.51b)

Dtawiki
M20
Dtawik
M16

=5 Blawik
{g@q%%} M25
Dtawiki QC
M32 %

Rys. 5 Emotron VFXFDU modele 48 / 52-003 do 018
(rozmiar ramki B)

Rys. 6 Interfejs sieci elektrycznej, silnika i kabla komu-
nikacyjnego, modele Emotron VFXFDU 48 / 52-
003 do 018 (rozmiar ramki B)

Rys. 7 Emotron VEXFDU Modele 48 / 52-003 do 018
(Frame B) Przyklad z opcjonalnym interfejsem

CRIO i ztgczami D-sub
Tabelce 6 Wymiary polgczone z rys. 6
Model Wymiary w mm (in)
Rozmiar Emotron
ramki FDU A B c D E F G
416 396 128.5 37 10 202.6 200
B 003 -018 (16.4) (15.6) (5.04) (1.46) (0.39) (7.98) (7.9)
CG Drives & Automation, 01-532526-13r4 Montazl17



c D
[55‘————‘———‘—%; :
Bl _ 913 mm(x2)
i i (0.51in)
| |
| |
| |
A ! ! B
| |
| |
| |
| |
| ! @7 mm(x4)
‘-L | (0.27in)
-
24 kg [i- ‘‘‘‘‘ *
(53 Ib) = ///é

Rys. 8 Emotron FDU Modele 48/52-026 do 046
(Rozmiar ramki C)

Dtawik
M25 (026-031)
M32 (037-046)

Dtawiki
M20

Dtawiki
M32 (026-031)
M40 (037-046)

Rys. 9 Interfejs sieci, silnika i kabla komunikacyjnego,
modele Emotron VFXFDU 48 / 52-026 do 046
(rozmiar C).

IP21 Pokrywa Gérna (opcjonalnie)

L. PilS

@13 mm(x2) /

(0.51in)

@7 mm(x4)
o0

Ee= =

F

17 kg
(381D)

Rys. 10 Emotron FDU Modele 48-025 do 48-058
(Rozmiar ramki C2), Widok z tytu.

Rys. 11 Widok z dotu Emotron VFXFDU modele od 4§-
025 do 48-058 (rozmiar C2), z interfejsem kablo-
wym do zasilania, silnika, DC + / DC, rezystorem
hamowania i sterowaniem

Tabelce 7 Wymiary polgczone z rys. 9 i rys. 10.
Rozm. Model Wymiary w mm (in)
ramki Emotron
FDU A B C D E F G H | J K
492
512 128.5 24.8 10 178 292
C 026-046 | 502 §194' (5.04) | (0.95) | (0.39) | (7) | (11.5) - - - -
471
c2 025 - 058 585.5 (18.5 128.5 23.8 13 167 267 (10.5) 196 10 23.5 496
(23) ) ’ (5.04) | (0.91) | (0.51) | (7) P21 282 (11.1) | (7.7) (0.39) | (0.9) (19.5)
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IP21 Pokrywa goérna (opcjonalnie)

30 kg

(66 IB)

H

()

o]

@13 mm(x2)
(0.51in)

@7 mm(x4)

(0.27in)

F

Rys. 14 Emotron

FDU Modele 48-00072 do 48-105

D C
E i -
{5
@13 mm(x2)
(0.51 in)
A B
@7 mm(x4)
(0.27 in)
T o
32 kg G
(71 1B) F
Rys. 12 Emotron FDU Modele 48/52-061 i 074 (Roz-
miar ramki D)
Dtawik. Dtawik.
M20 —— M20
Dtawiki.
M50 S
Dfawik. ]
M40 e :

Rys. 13 Interfejs sieci, silnika i kabla komunikacyjnego,
modele Emotron VFXFDU 48 /52-061 i 074 (roz-

miar ramki D).

(Rozmiar ramki D2), widok z tytu.

©

ISEISTSZIS2ISEISSIS 2 S 2l
u L2 13 DG D+ R U vw

Rys. 15 Widok z dotu Model Emotron VFXFDU 48-06072
do 48-105 (rozmiar ramki D2), z polgczeniami

kablowymi do sieci, silnika, DC + / DC, rezysto-
rem hamujgcym i sterowaniem.

UWAGA: Rozmiary srub B, C i D sg opcjonalne..

Tabelce 8  Wymiary polgczone z rys. 12 i rys. 14.
Rozm. Model Wymiary w mm (in)
ramki Emotron
FDU A B (o] D E F G H | J K
590
570 160 30 10 220 | 295
D 061 - 074 (22.4) 523'2 (6.3) (0.9) (0.39) | (8.7) | (11.6) ) ) . )
D2 06072 - 570 ?266?35 160 30 13 220 |2P92: (;;7'5) 240 10 12.5 590
105 (22.4) ) ’ (6.3) (0.9) (0.51) | (8.7) (12 1; (9.5) | (0.39) | (0.47) | (23.2)
CG Drives & Automation, 01-532526-13r4 Montaz19



D C
-H
© O O
\ @16 mm(x3

(0.63in)

@9 mm(x6)
(0.35in)

o o o

56/60 kg /é
124/132 b F

Fig. 16 Emotron
miar ramki E).

-

Przepust kablowy M20

Elastyczny przepust kablow:
B17-42 IM50
(0.67 - 1.65in)

Elastyczny przepust kablowy
@11-32 /M40
(0.43-1.2in)

FDU Modele 48-090 do 175 (Roz-

Rys. 17 Interfejs kablowy dla sieci, silnika, DC + / DC,

rezystora hamowania i komunikacji, modele

Emotron VFXFDU 48-090do 175 (rozmiar ramki

E).

D C

H
E \

8) 8)
\ @16 mm(x3)

(0.63in)

@9 mm(x6)
(0.351n)

v v | 4

o

74 kg
163 Ib

Fig. 18 Emotron FDU Modele 48-210 do 295 (Roz-
miar ramki F) Emotron FDU Modele 69-90
do 200 (Rozmiar ramki F69).

Przepust kablowy M20

Elastyczny przepust kablow
@23-55 IM63
(0.91-2.1in)

Elastyczny przepust kablowy

@17-42 IM50
(0.67 - 1.65in)

Fig. 19 Sieé zasilajgca, silnik, DC + / DC, rezystor
hamowania i interfejs kabla komunikacyjnego,
modele Emotron VFXFDU od 48-210 do 295
(rozmiar ramki F) Emotron VFXFDU modele od
69-90 do 200 (rozmiar ramki F69)

Table 9 Wymiary polgczone z rys. 16 i rys. 18.
Model Wymiary w mm (in)
Rozmiar | Emotron FDU
ramki A B c D E F G H
925 952.5 240 22.5 10 284.5 314
E 090 - 175 364) | (375) | (9.5) ©088) | (039) | (112 |@24 |10
F 210 - 295 932654 9??704
(364) | (374) | 300 225 10 3445 | 314 150
1065 1090 (11.8) (0.88) (0.39) (13.6) (12.4)
F69 090 - 200
41.9) | (42.9)
20 Montaz
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D c D C
E 0 0 E
& = & o
@16 mm(x3)
(0.63 in) @16 mm(x3)
(0.63 in)
A B A 5
@9 mm(x6)
(0.35in) @9 mm(x6)
v L . (0.35in)
53 kg .
(117 Ib) F 7 68 kg F i
(150 Ib) G

Rys. 20 Emotron /FDU Modele 48-142 do 48-171
(Rozmiar ramki E2). Rys. 22 Emotron /FDU Modele 48-205 do 48-293

(Rozmiar ramki F2).

\\u“\bm

Rys. 21 Widok z dotu Emotron modele VFX / FDU od 48-
142 do 48-293 (rozmiary ramek E2 i F2), w tym
interfejs kablowy dla sieci, silnika, DC + / DC,
rezystora hamowania i sterowania. (Rys. Sche-
matyczny )

Table 10  Wymiary potgczone z rys. 20 i rys. 22.

Model Wymiary w mm (in)
Rozm. Emotron
ramki FDU A < . 5 . . . .
240 275 294 (11.6) 120
E2 142 - 171
925 950 (9.5) 225 10 (10.8) IP21 - 323 (12.7) 4.7)
E2 205 - 293 (36.4) | (37.4) 300 (0.88) (0.39) 335 314 (12.4) 150
(11.8) (13.2) IP21 - 323 (12.7) (5.9)

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4 Montaz21



2.3 Montaz szafy
sterowniczej

2.3.1 Chtodzenie

Jesli falownik jest zainstalowany w szafie sterowniczej,
nalezy uwzgledni¢ przepltyw powietrza dostarczany przez
wentylatory chtodzace.

Model

Emotron Przeplyw
SEWLED || ey m3Godzina (ft3/min)
B 003-018 75 (144)
C-C2 | 025-031 120 (171)
C-C2 036 - 058 170 (100)
D-D2 060 - 105 170 (100)
E-E2 090 - 175 510 (300)
F-F2 205 - 295
F69 090 - 200 800 (471)
G 300 - 375 1020 (600)
H 430 - 500
H69 250 - 400 1600 (942)
I 600 - 750
- 130595 2400 (1413)
J 860 - 1K0
J69 650 - 800 3200 (1883)
KA 1K15 - 1K25
KA69 905 - 995 4000 (2354)
K 1K35 - 1K5
KES ko 4800 (2825)
L 1K75
Tss L 5600 (3296)
M 2KO0
MES S 6400 (3767)
N 2K25
NGS b 7200 (4238)
0 2K5
55 e 8000 (4709)
P69 2K2 8800 (5179)
Q69 2K4 9600 (5650)
R69 2K6 10400 (6121)
S69 2K8 11200 (6592)
T69 3K0 12000 (7063)

UWAGA: Dla modeli 48-860 / 69-650 do 69-3K0
okreslona ilos¢ przeptywu powietrza musi by¢
réwnomiernie roztozona w szafach sterowniczych.

2.3.2 Zalecana wolna przestrzen
przed szafq

Wszystkie falowniki montowane w szafie sa podzielone
na moduty, tzw. PEBB. Te PEBB mozna rozszerza¢
wedlug potrzeb. Aby mdc usuna¢ PEBB w przysztosci,
zalecamy zachowanie odst¢pu 1,30 m (39,4 cala) przed
szafa, patrz rys. 23

1300 (39.4 in)

Rys. 23 Zalecana wolna przestrzen przed zamontowang w
szafie przetwornicq czestotliwosci.

22 Montaz

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4



2.3.3 Schemat montazowy szafy sterowniczej

150
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el
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Emotron FDU48: Modele 300 do 500 Roz. ramki G i H) Emotron FDU48: Modele 600 do 750
Emotron VFXFDU69: Modele 250 do 400 (Roz. ramkiHB9)  (Rozm.ramki I) Emotron /i XFDU69: Modele 430 do 595

(Rozm.ramki 169)

o
: §=———="!
bad
o| O
0 o
58 P @ s
88k i
§ . “ ‘0 “
1200 yA(OO S : Lk : /
« 1500 600
Emotron FDU48: Modele 860 do 1KO (Rozm.ramki J)
Emotron FDUG9: Modele 650 do 800 (Rozm.ramki Emotron FDU48: Modele 1K15 do 1K25
J69) (Rozm.ramki KA) Emotron FDUG9: Modele 905 do 995

(Rozm.ramki KAG9)

Rys. 24
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Emotron FDU48: Modele 1K35 do 1K5 Emotron FDU48: Model 1K75 (Rozmiar ramki
(Rozmiar ramki K)Emotron FDUB9: Model 1K2 L)
(Rozmiar ramki K69)

oo [e)fe]

Jg g ! d g j ) :

I1F L] / TTT ]
2400 | /600 2700 T/ez)o

Emotron FDU48: Model 2K0 (Rozmiar ramki M) Emotron FDU48: Model 2K25 (Rozmiar ramki N)
Emotron FDUB9: Model 1K6 (Rozmiar ramki Emotron FDUB9: Model 1K8 (Rozmiar ramki N69)
M69)

318

i) : ! ;

.\ \. .\ \. .\ \. .\
3000 ‘Aoo

Emotron FDU48: Model 2K5(Rozmiar ramki O)
Emotron FDUB9: Model 2K0 (Rozmiar ramki 069)
Rys. 25
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3. Instalacja

Opis instalacji w tym rozdziale odpowiada normom EMC
i dyrektywie maszynowe;j.

Wybierz rodzaj kabla i ekranowanie zgodnie z
wymaganiami EMC dotyczacymi lokalizacji napgdu.

3.1 Przed instalacja
Przeczytaj ponizsza list¢ kontrolng i przygotuj ja zgodnie
ze swoja aplikacja.

» Sterowanie Lokalne/ Zdalne

* Dhugie kable silnikowe (>100 m (> 330 ft)), patrz roz-
dziat Dtugie kable silnika na stronie 29.

* Praca réwnolegta silnikdéw, patrz menu § Tryb pracy
[213], strona 78.

» Uzywane funkcje

» Dopasowany rozmiar napgdu proporcjonalny do sil-
nika / aplikacji

Jesli naped musi by¢ tymczasowo przechowywany przed
podlaczeniem, nalezy przestrzega¢ warunkow sktadowa-
nia zgodnie z instrukcjami w danych technicznych. Jesli
naped zostal zmagazynowany w zimnym pomieszczeniu
przed instalacja, mogta w nim powsta¢ wilgo¢ z powodu
skraplania. Zaczekac, az nastagpi wyréwnanie temperatury
i odparowanie widocznej wilgoci przed podlaczeniem
napedu do sieci.

3.1.1 Usuni/Zdejmij przedniag
pokrywe

Rozmiary od B do F (IP54)

Najpierw zdejmij lub otworz przednig pokrywe, aby
uzyskac dostgp do potaczen kablowych i zaciskow. W
przypadku rozmiaré6w B i C poluzuj 4 $ruby i zdejmij
pokrywe. Dla wszystkich rozmiaré6w od D otworz
pokrywe na zawiasach za pomocg klucza.

Rozmiar ramki C2 - F2 (IP20/21)

0

Rys. 26 W przypadku rozmiarow C2-F2 zdemontuj
pokrywe przednig (rysunek zasadniczy).

Najpierw otworz i zdejmij przednia pokrywe, aby uzyskac
dostep do ztaczy kablowych i zaciskow.

* Poluzuj dwie $ruby A (patrz Rys. 26) na sdolnej stro-
nie pokrywy, obracajac je kilka razy (nie musisz wyj-
mowac $rub).

*  Odchyl lekko dolng cz¢$¢ pokrywy i zdejmij ja. Uwa-
zaj, aby nie wygiaé pokrywy zbyt daleko, poniewaz
moze to uszkodzi¢ gorne zawiasy. Teraz wszystkie ter-
minale sg fatwo dostgpne.

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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3.1.2 W przypadku ramek E2 i F2
(IP20 / 21), zdejmij / otworz
dolng-przedniag pokrywe

Rys. 27 Poluzuj dwie sruby i zdejmij dolng pokrywe
(rysunek zasadniczy)

Aby uzyska¢ dostep do zaciskow mocy, silnik, zaciski DC
+/DC i hamulca, zdejmij dolna pokrywe w nastgpujacej
kolejnosci

* Poluzuj dwie $ruby B (patrz Rys. 27).
* Poluzuj pokrywe i podnies ja

3.2 Potaczenia kablowe dla
mniejszych rozmiaréow

IP54-FDUVFX48 / 52-003 do 074

(Rozmiary B, CiD)

1P20/21 - FDUVFX48 025 do 293

(Ramki C2, D2, E2 i F2)

3.2.1 Kabel zasilajacy

Wymiarowanie przewodow sieciowych i silnika musi by¢
zgodne z odpowiednimi lokalnymi przepisami. Kabel
musi obshugiwac prad wejsciowy napedu.

Zalecenia dotyczace doboru kabli
zasilajgcych

* Aby spelni¢ wymagania EMC, nie s3 wymagane ekra-

nowane kable gtéwne

« Uzyj kabli odpornych na wysoka temperature, +
60 ° C (140 ° F) lub wyze;j.

* Przewody i bezpieczniki musza by¢ dostosowane do
znamionowego pradu wyjsciowego silnika zgodnie z
lokalnymi przepisami. Patrz Tabela 57, strona 234.

* W przypadku kabli fazowych o powierzchni
mniejszej niz 16 mm2 (6 AWG) nalezy zastosowac
przekrdj przewodu ochronnego PE co najmniej 10
mm?2 Cu (16 mm2 Al) lub drugi przewod ochronny
PE o tym samym przekroju, co oryginalny przewod
PE.W przypadku kabli fazowych o powierzchni
przekroju mniejszej niz 16 mm2 (6 AWG) nalezy
zastosowac przekroj przewodu ochronnego PE co na-
jmniej 10 mm2 Cu (16 mm2 Al) lub drugi przewod
ochronny PE o tym samym prze-kroju, co oryginalny
przewod PE.W przypadku kabli> 35 mm2 (> 2 AWG)
przekrdj przewodu ochronnego PE musi wynosi¢ co
najmniej 50% uzytego przewodu fazowego.Jezeli
przewodnik PE w typie uzywanego kabla nie spetnia
powyzszych wymagan przekroju, nalezy zastosowac
oddzielny przewod ochronny PE, aby spetic te
wymagania.

* Polaczenie PE zgodnie z rys. 37 jest
wymagane tylko wtedy, gdy ptyta montazowa
jest pomalowana. Wszystkie przetwornice czestotli-
wosci maja niemalowany tyt i dlatego nadaja si¢ do
montazu na niemalowanej plycie montazowe;.

Podtacz przewody zasilajace, jak pokazano na rys. 28 do
34. Naped ma standardowo wbudowany filtr liniowy
EMC, ktory odpowiada kategorii C3 dla drugiego
srodowiska.

\
200 L [0]0e 22"
][22 ][13 [oTox i IoYexi i =} 0
Q
© ) ¢
OAS="=-" =
A oy
< —=-0

Dtawik kablowy EMC, Ekranowanie kabli

|||—g

Rys. 28 Podlgczenie sieci i silnika, model 003-018, roz-
miar B

26 Instalacja
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Ekranowanie kabli/dtawika EMC

Rys. 29 Podlgczenie sieci i silnika, model 026-046,
rozmiar C

Odciazenie naprezania i ekranowany zacisk
dodatkowego hamulca (opcjonalnie)

Odcigzenie naprezania i zacisk EMC
ekranowania kabli

Rys. 30 Polgczenia zasilania i silnika Modele 48-025 do
48-058, rozmiar C2
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Dtawik EMC,ekranowane potgczenia kabla silnika

Rys. 31 Napigcie sieciowe i polgczenie silnika, modele
061 - 074, rozmiar D.

Odciazenie naprezania i ekranowany
zacisk dodatkowego hamulca (opcj)

PE

|||—

Odciazenie naprezania i zaCISR
ekranowania kabli

Rys. 32 Modele zasilania i polgczen silnikowych 48-
06072 do 48-105, rozmiar D2

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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Odciazenie naprezania i zacisk EMC

Rys. 33 Modele zasilania i polgczenia silnika od 48-142
do 48-293 (rozmiary E2 i F2)
(rysunek zasadniczy).

ekranowania kabli

ekranowania kabli

Rys. 34 Polgczenia zasilania i silnika Modele 48-142 do
48-293 (rozmiary E2 i F2) z opcjonalnymi zaci-
skami dla DC, DC + i hamulca (rysunek zasadni-
czy)

Tabelce 11 Podlgczenie napiecia sieciowego i silnika

L1,L2,L3 Napiecie sieciowe, 3-fazowe uziemienie
PE ochronne
L Uziemienie silnika
U, V. W Wyijscia Silnika, 3 fazy
DC-DC+R Rezystor hampwanlg, potgczenie
DC, Potgczenia opcjonaln

402
O
| ———=+— 0RO

+

Rys. 35 Przyktad okablowania z polgczeniami ochron-
nymi uziemienia, uziemienia silnika i rezystora
hamowania.

UWAGA: Rezystor hamowania i potgczenia obwodu
posredniego sg dostepne tylko w opcji DC +/ DC
lub opcji choppera hamulca.

UWAGA!
Rezystor hamujacy moze byé
podtaczony tylko do zaciskéw DC + i R.

UWAGA!

Aby zapewni¢ bezpieczna prace,
uziemienie zasilania musi by¢ potaczone
z PE i silnik rowniez wymaga uziemienia.

28 Instalacja
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3.2.2 Kabel Silnikowy

Aby spetni¢ wymagania dotyczace emisji EMC,
przetwornica czgstotliwosci jest wyposazona w filtr
liniowy EMC. Kable silnika muszg by¢ rowniez
ekranowane i podtgczone po obu stronach. W ten sposob
powstaje wokot naped, kabla silnika i silnika tak zwana
"klatka Faradaya". Wysokie prady pasozytnicze sa w ten
sposob zwracane do ich zrodta (IGBT) i pozostaja ponizej
limitéw emisji.

Zalecenia dotyczgce wyboru kabli

silnikowych

* Uzywaj kabli ekranowanych zgodnie z tabelg 12. Uzy-
waj kabli symetrycznie ekranowanych, przewodow
trojfazowych i koncentrycznego lub w inny sposob
symetrycznego przewodu ochronnego PE i ekranu.

* W przypadku kabli fazowych o polu
przekroju mniejszym niz 16 mm?2 (6 AWG) nalezy
zastosowac przekroj przewodu ochronnego PE co
najmniej 10 mm2 Cu (16 mm2 Al) lub drugi przewod
ochronny PE o tym samym przekroju, co oryginalny
przewod PE.W przy-padku kabli o rozmiarach
wigkszych niz 16 mm2, ale nieprzekraczajacych 35
mm2 (2 AWG), przekroj przewodu ochronnego PE
musi wynosi¢ co najmniej 16 mm2 (6 AWG). W
przypadku kabli> 35 mm2 (2 AWG) przekroj
przewodu ochronnego PE musi wynosi¢ co najmniej
50% uzytego przewodu fazowego. Jezeli przewodnik
PE w typie uzywanego kabla nie spelnia powyzszych
wymagan przekroju, nalezy zastosowa¢ oddzielny
przewod ochronny PE, aby spehi¢ te wymagania.

* Uzyj kabli odpornych na wysokg temperature, +
60 ° C (140 ° F) lub wyzszej.

+ Kable i1 bezpieczniki musza by¢ dopasowane
do zna-mionowego pradu wyj$ciowego silnika.Patrz
Tabela 57, strona 234.

* Przewdd silnikowy migdzy napgdem a
silnikiem powinien by¢ jak najkrotszy.

+ Ekran musi by¢ potaczony z duza powierzchnia
styku, zalecang 360 ° i zawsze z obu stron, do
obudowy silnika i obudowy napedu. W przypadku
uzycia lakierowanych ptyt montazowych, nalezy
zeskroba¢ farbe, aby uniknaé uszkodzen. Podobnie
jak w przypadku siodet i odstonietych ekrandéw kabli,
aby uzyska¢ duza powierzchnie stykowa. Kontakt
tylko za pomocg gwintu nie wystarczy.

UWAGA: Szczegodlnie wazne jest, aby obudowa
silnika posiadata taki sam potencjatl uziemienia jak
inne czesci maszyny.

* Polaczenie PE zgodnie z rys. 37 jest wymagane tylko
wtedy, gdy plyta montazowa jest pomalowana.
Wszystkie przetwornice czgstotliwosci majg niemalo-

wany tyt i dlatego nadaja si¢ do montazu na niema-
lowanej ptycie montazowe;.

Kable silnika muszg by¢ podtaczone zgodnie z U - U, V -
ViW - W, patrz Rys. 28, do Rys. 34.

UWAGA: Zaciski DC-, DC+ i R sg opcjonalne.

Przetgczniki pomiedzy silnikiem a
napedem

Jesli ciaglos¢ kabla silnika zostata przerwana przez
przetaczniki naprawcze, dtawiki wyjsciowe itp.,
ekranowanie musi zosta¢ zamknigte metalowymi obu-
dowami, metalowymi ptytami montazowymi itp. patrz
rys. 37.

Ekranowanie Kabla

-3

Ekranowanie wyjscia
kabla silnikowego

Rys. 36 Ekranowane polgczenia kablowe

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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Zwrd¢ szezegolng uwage na nastgpujgce punkty:

» Jesli farba zostanie usunigta, nalezy zapewni¢ ochrong
antykorozyjna. Maluj po podtaczeniu kabli!

* Obudowa falownika powinna przewodzi¢ prad
elek-tryczny o mozliwie najwickszej powierzchni
plyty montazowej. W tym celu istniejaca farbe
nalezy usuna¢. Alternatywnie, przetwornica cze-
stotliwo$ci moze by¢ rowniez podlaczona do plyty
montazowej za pomoca mozliwie jak najkrotszego
ptaskiego przewodu uziemiajacego

+ Jesli to mozliwe, unikaj przerw w ekranowaniu.

» Jesli przemiennik jest zamontowany w standardowe;j
szafce, wewngetrzne okablowanie musi by¢ zgodne ze

standardem EMC. Rys. 37 pokazuje przyktad prze-
twornicy czestotliwosci w szafie sterowniczej

Metalowa obudowa

Naped
Filtry RFI
Zasilania Silnik

L1]L2[L3PEPCCd R UV [W]
\Z I \ £

Metalowe dtawnice
I kablowe EMC

Wyjscie przepustnicy
| (opcjonalnie)

Ekranowanie kabla

Nielakierowana ptyta mont.
Metalowa obudowa

Pot. sieciowe
(L1, L2, L3,

Metalowe przytacza |

Srubowe EMC Silnik

~ Rezystor
hamowania (opc

(06-F39)

Rys. 37 Falownik na plycie montazowej w szafie sterow-
niczej

Rysunek 38 pokazuje przyktad braku metalowej ptyty
montazowej (np. Przy zastosowaniu przemiennikow
czestotliwosci IP54). Wazne jest, aby "klatka Faradaya"
zostata catkowicie zamknigta za pomoca metalowych
obudow i metalowych dtawikow kablowych.

Filtry RFI
Zasilania

|tx [e2[s]pepchbe]r [ u [v [w]
I

Metalowe dtawnice
kablowe EMC

Ekranowanie kabla

Metalowa obudowa

Rezystor| [Cewki
Hamow. | |Wyjs.
(opcjon) | |(opcjon)

Metalowa obudowa

H Metalowa dtawnica Silnik

Zasila-

(06-F41)

Rys. 38 Falownik jako system wolnostojgcy

Podtaczenie kabla silnikowego
1. Zdejmij plytke polaczeniows kabla z obudowy napedu.

2. Przeprowadz kable przez dfawnice kablowe.
3. Odizoluj kabel zgodnie z Tabelg 13.

4. Podlacz odizolowane kable do odpowiedniego zacisku
silnika.

5. Wymien plytke polaczeniowa kabla i zabezpiecz jg
$rubami mocujacymi.

6. Dokreci¢ zlaczke EMC, aby zapewnid¢ wystarczajacy kon-
takt elektryczny z ekranami kabla silnika i choppera
hamowania.

Utozenie kabli silnikowych

Kable silnika nalezy poprowadzi¢ jak najdalej od innych
kabli, w szczegolnosci kabli sygnatowych. Odlegtosé
miedzy kablami silnika i kablami sygnatowymi
sterowania musi wynosi¢ co najmniej 300 mm.

Kable silnika nie powinny by¢ uktadane rownolegle z
innymi kablami.

Kable zasilajace powinny przecina¢ inne kable
pod katem 90 °.
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Dtugie kable silnikowe

Jesli kable silnika sg dtuzsze niz 100 m (w przypadku
mocy ponizej 7,5 kW (10,2 KM), nalezy skontaktowac si¢
z firmg CG Drives & Automation), szczytowe wartosci
pradu pojemnos$ciowego moga spowodowac alarm
nadpradowy i spowodowaé wylaczenie napedu. W
przypadku dlawikéw wyjsciowych mozna tego uniknac.
Zapytaj swojego dostawce o odpowiednie dtawiki.

Zamiana kabli silnikowych

Nie zaleca si¢ zamiany kabli silnikowych. W przypadku,
kiedy nie mozna tego uniknaé(np. podczas awarii/
konserwacji), nalezy robi¢ to, tylko wtedy, gdy prad jest
zerowy. W innym wypadku, naped moze wyswietli¢ btad
spowodowamy szczytami pradowymi.

3.3 Podtaczenie kabli
sieciowych i silnikowych
dla wiekszych

rozmiarow
IP54 - FDUVFX 48-090 do 295 (rozmiary E - F) i
FDUVFX 69-090 do 200 (rozmiar F69)
IP20 - FDUVFX 48-300 i wyzsze
(Rozmiary G i wyzsze) oraz
FDUVFX 69-250 i nowsze
(Rozmiary H69 i wyzsze)

Emotron VFXFDU48-090 i wiekszy,
Emotron VFXFDUG69-090 i
wiekszy

Aby utatwi¢ podtaczenie grubego silnika i kabli

zasilajacych do przetwornicy czestotliwosci, mozna zdjaé

ptytke polaczeniowa kabla.

Interfejs Kablowy

Kabel silnikowy
DC+, DC-, R (opcjonalnie)
Kabel zasilajgcy

Rys. 39 Podlgczenie kabla sieciowego i silnika

1. Zdejmij plytke polaczeniows kabla z obudowy napedu.
2. Przeprowadz kable przez dfawnice kablowe.

3. Odizoluj kabel zgodnie z Tabelka 13.
4

. Podlacz odizolowane kable do odpowiedniego gniazda
sieciowego / silnika.

5. Zamocuj zaciski w odpowiedniej pozycji i dokre¢ kabel
w zacisku, aby zapewni¢ wystarczajacy kontake elektry-

czny z ekranem kabla.

6. Zaléz plytke polaczeniows kabla i zabezpiecz jg srubami
mocujacymi

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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Modele 48-300 i 69-250 i wigksze

il

Wyjscia silnikowe

Wyjscia zasilania

— L1
— L2
L3
Masa / Uziemienie
" Szyna
0 e 5
® ®

3.3.1 Podtaczenie napiecia
sieciowego i kabli silnika za
pomoca modutéw IP20

Moduty IP 20 sa dostarczane z fabrycznie zmontowanymi
przewodami zasilania i silnika. Dtugo$¢ kabli wynosi
okoto 1100 mm (43 cale). Kable oznaczone sg L1, L2, L3
dla podtaczenia napigcia sieciowego oraz z U, V, W dla
podiaczenia silnika.

UWAGA: Moduly IP20 s3 potaczone z PE /
uziemieniem za pomoca srub montazowych.
Upewnij sie, ze sa w doskonalym kontakcie z
uziemiong ptyta montazowa / szafa.

Rys. 40 Podlqcz kable silnika i zasilania do zaciskow i
podtqcz uziemienie / ziemie do szyny zbiorczej.

Modele falownikéw 48-300 i 69-250 i wigksze, sa
wyposazone w zaciski mocy dla napigcia sieciowego i
silnikéw. Do podiaczenia PE i uziemienia jest szyna.

Usuwanie izolacji powinno wynosi¢ 32 mm (1,26 cala)
niezaleznie od rodzaju kabla.

Skontaktuj si¢ z CG Drives & Automation, aby uzyskac
wiecej informacji na temat korzystania z modeli IP20.

O _ .0 __._.__ Q.
PEBB 1 - s 2 g
(Master) -1 o o
i e o S o el
P >4 &
DC., DC+ R —___| a T
(opcjonalnie) : o £

Zasilanie Silnik
L1, L2, L3 u, Vv, w

Rys. 41 Wielkos¢ modutu IP20 G i H, z 2 x 3 kablami
napiecia sieciowego i 2 x 3 kablami silnikowymi.
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3.4 Specyfikacja

[

e Do Do O a4 okablowania
’E Mgste) o, PEBB2  n PEBE 3 @Nﬂ

] @ - - o= - o Tabelce 12 Specyfikacja okablowania

; o > R

i o o O 1 Kabel Specyfikacja

! Ls & (= s (=4 B

—— ! i i i Sieé Odpowiedni kabel do trwatego podtgczenia

e o E i 9 wzgledem uzytego napiecia.

: — Symetryczny kabel tréjprzewodowy z koncen-
[ trycznym przewodem ochronnym (PE) lub
peo Silnik czterozytowy kabel z koncentrycznym ekra-
nem o niskiej impedanciji dla stosowanego

napiecia.
i Sterowa- | Kabel sterujgcy z ekranem ochronnym dla
H nie niskiej impedanc;ji.
- “ 115 ﬁ
|||~I o |
‘ l‘@ml t il il
i —

Zasilanie Silnik
L1,L2 L3 uVv,w

Rys. 42 1P20 rozmiar modelu H / H69, z 3 x 3 kablami
napiecia sieciowego i 3 x 3 kablami silnika.
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3.5 Odizolowywanie

Rys. 43 i Tabela 13 przedstawiajg zalecane dhugosci
odcinania dla kabli zasilajacych i sieciowych.

Zasilanie

Silnik/Hamulec

Rys. 43 Odizolowywanie kabli

Tabelce 13 Diugosé izolacji dla przewodow sieciowych, silnika, hamulca i podziemnych

Zasilanie Silnik Hamulec Uziemienie
Model Rozmli._ar a b a b c a b c a b
ramki mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in)
FDU##003 - B 90 10 90 10 20 90 10 20 90 10 (0.4)
018 (35) | (0.4) | (3.5) | (0.4) | (0.8) | (3.5) | (0.4) | (0.8) | (3.5) :
FDU##026 — c 150 14 150 14 20 150 14 20 150 14 (0.2)
046 (5.9) | (0.2) | (5.9) | (0.2) | (0.8) | (5.9) | (0.2) | (0.8) | (5.9) :
FDU48-025 — c2 65 18 65 18 36 65 18 36 65 Sruba M6
058 @nlon|e@n|lon|as| en | 07| 14 | @7 *
FDU##061 — D 110 17 110 17 34 110 17 34 110 17 0.7)
074 (4.3) | 07) | (43) | 0.7) | (1.4) | @3) | (0.7) | (1.4) | 4.3) :
FDU48-00072— D2 92 18 92 18 36 92 18 36 92 Sruba M6
105 (36) | (0.7) | 36) | (0.7) | (1.4) | (36) | (0.7) | (1.4) | (3.6) >
FDU##090 -
E
175 173 25 (1) 173 25 (1) 41 173 41 173 25 (1)
FDU48-142 — (6.8) (6.8) (1.6) | (6.8) (1.6) | (6.8) | 40(1.6)*
E2
171
FDU48-205 — F2 25 (1)
293
FDU48-210 — 178 | 32 | 178 | 32 | 46 | 178 46 | 178 | 32(1.3)
205 - @ (3| @ | 13| @18 | ) (1.8) | (7) | 40(1.6)*
FDU69-090 —
200

* = Z koncowka kablowa do $ruby M6.

** = Obowigzuje, gdy obecny jest chopper hamowania.
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3.5.1 Backup Danych

Patrz rozdzial Dane techniczne, rozdziat 14.6, strona 234.

3.5.2 Dane dotyczace potaczen kablowych dla przewodow sieciowych,
silnika i uziemienia ochronnego zgodnie z klasyfikacjg IEC

UWAGA: Wielkos¢ przytaczy mocy dla wielkosci od
300 do 3K0 moze sie rozni¢ w zaleznosci od
wymagan klienta.
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Tabelce 14 Zakres polgczen kablowych i moment dokrecania Emotron FDUVFX48 i FDUVFX52 zgodnie z klasyfikacjg

IEC
Pole potaczenia przekroju kabla
Zasilanie i Silnik Hamulec PE
Model '::;":I Typ Kabla
Przekrdj dM°"‘e“t. Przekrdj o Przekréj ST
mm?2 okrecenia mm?2 dokrecenia mm?2 dokrecenia
Nm Nm Nm
FDU###-
003
FDU##-
004
FDU##-
006
008 FOU##-| g 0.5-10 1.2-1.4 0.5-10 1.2-1.4 1.5-16 2.6
FDU##-
010
FDU###-
013
FDU##-
018
FDU48-
025
FDU48-
030
FDU48- 2
036 c2 4-25 2 4-25 2 4-25 4.3
FDU48-
045
FDU48-
058
FDU##- Miedz
026 (Cu) 75°C
FDU##-
031 2.5-16 Linka 2.5-16 Linka 6-16 Linka
FDU#- ¢ 2.5-25 Drut 1214 2.5-25 Drut 1214 6-25 Drut 1.2-14
037
FDU##-
046
VFX48-060
FDU48-
i D2 0.75 -50 3.3 0.75 -50 3.3
FDU48- o
088 10-70 4.3
D2 16 - 50 7.9 16 - 50 7.9
FDU48-
105
FDU###-
061 10-35 Linka 10-35 Linka 16-35 Linka
Foume| ° 10-50 Drut 28-3 10-50 Drut 28-3 16-50 Drut 283
074
FDU48- 31 (dla
o 2
G2 31 (dla 31 (dla 16 150 IEHER )
16-34 mm?) 16-34 mm2) 42 (dia
E2 16- 150 16 - 120 35150 mm?)
FDU48- 42 (dla 42 (dla 1670
171 35-150 mm?) 35-120 mm?)
10 **
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-13r4

Instalacja37




Tabelce 14 Zakres polgczen kablowych i moment dokrecania Emotron FDUVFX48 i FDUVFX52 zgodnie z klasyfikacjg

1IEC
Pole potaczenia przekroju kabla
Zasilanie i Silnik Hamulec PE
Model | ROZM- Typ Kabla
ramki M t M t M t
Przekréj d oment Przekréj oment Przekroj oment
mm?2 okrecenia mm?2 dokrecenia mm?2 dokrecenia
Nm Nm Nm
060 FDU48- 31 (dla
16-34 mm?
FDU48- 31 (dla 31 (dla 16 - 150 )
109 16-34 mm?) 16-34 mm?) 42 (dia
E 16- 150 16 - 120 35-150 mm?)
FDU48- 42 (dla 42 (dla 1670
146 35-150 mm?) 35-120 mm?)
FDU48- 10
175
FDU48-
205
FDU48- F2 31 (dla
] 2
244 —— 31 (dla 25-34 mm*)
= } 2
o 25-34 mm®) 31 (dla 25 240 42 (dia
16-34 mm?) 35-152 mm?)
FDU48- 42 (dla
25-240 2 16 - 150
210 35-152 mm*)
42 (dla 16 - 70 ** 56 (dla
FDU48- 35-150 mm?) 153-240 mm?)
208 56 (dla )
F -
FDU48- 153-240 mm*)
250 10 **
FDU48-
295
FDU48-
300
G
FDU48-
375
(2x) 25-240 (2x) 25-240
FDU48-
430
H
FDU48-
500 Miedz
FDU48- (Cu) 75°C
600
FDU48-
650 | (3x) 25-240 (3x) 25-240
FDU48-
720, 750
FDU48-
= FDU48 31 (dia 253;4(31122) PE / uziemienie za pomocg
_ i 2 .
900 J (4x)25 - 240 | 25-34mm?) | 4x25-240 $rub mocujgcych / szyny
42 (dla montazowe;.
FDU48- 42 (dla 2 . .
1K0 35-152 mm2) 35-152 mm*) Apy zapewni¢ praW|dffowe.
uziemienie, zawsze uzywaj
FDU48- ich & i i
K15 56 (dla 56 _(dla wszystkich grl.!b mOCUJ’acych i
2 153-240 pewnie je dokrec
FDU48- 153-240 mm*) mm2)
1K2 KA (5x)25-240 5x25-240
FDU48-
1k25
FDU48-
1k35
K (6x)25-240 6x25-240
FDU48-
1k5
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* = Z koncowka kablowa do $ruby M6.

** = Obowigzuje, gdy obecny jest chopper hamowania.
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Table 15  Zakres polgczen kablowych i moment dokrecania Emotron FDUVFX69 zgodnie z klasyfikacjg IEC
Pole potaczenia przekroju kabla
i Zasilanie i Silnik Hamowanie PE
Model R:n':‘lliar Typ Kabla
Przekroj gmoment Przekroj Moment Przekroj Moment
mm?2 okrecenia mm?2 Dokrecenia mm?2 Dokrecenia
Nm Nm Nm
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Table 15  Zakres polgczen kablowych i moment dokrecania Emotron FDUVFX69 zgodnie z klasyfikacjg IEC
FDUB9-
090
FDUG9- 31 (dla
109 31(dla 31 (dla 16 - 34 mm?)
“5UBS 16 - 34 mm?) 16 - 34 mm?) 16 - 150
146 F69 16 - 150 16-120 42 (dla
42 (dla 42 (dla 35-150 mm?)
FDUGY- 35-150 mm?) 35-120 mm?) 16 - 70 **
1 75 1 0 *%k
FDUG9-
200
FDUG9-
250
FDUB9-
300
H69 (2x) 25-240 (2x) 25-240
FDUG9-
375
FDUG9-
400
FDUG9-
430
FDUBY- | 169 | (3x)25-240 (3x) 25-240
500
FDUBG9-
595
FDUB9-
650
FDUG9- Miedz
720 JB9 | (4x)25-240 (4x) 25-240 (Cu) 75°C
FDUG9-
31 (dla 31 (dla o .
800 25.34 mmz) 25.34 mmz) PE/ uziemienie za pomocg Srub
FDUBY- mocujgcych / szyny
tazowe;.
905 42 (dla 42 (dla montazowey.
FDUGS- KAG9 (5x) 25-240 35-152 mmz) (5x) 25-240 35-152 mmz) Apy zapewni¢ pramd?owel
uziemienie, zawsze uzywaj
995 wszystkich srub mocujgcych i
FDUBG9- 56 (dla 56 (dla pewnie je dokrec
1k2 K69 | (6x)25-240 | 153-240 mm?) | (6x) 25-240 | 153-240 mm?)
1ka FOUBY- | 169 | (7x)25-240 (7x) 25-240
16 FDUBS- | g9 | (8x) 25-240 (8x) 25-240
18 FDUBS- | \69 | (9x) 25-240 (9x) 25-240
2KO FDUBS- | g9 (10x) 25-240 (10x) 25-240
ok FDUBS- | pgg | (11x) 25-240 (11x) 25-240
oka FDUBS- | a9 | (12x) 25-240 (12x) 25-240
k6 FOUBY- | Rreg | (13x) 25-240 (13x) 25-240
k8 FDUBS- | 569 | (14x) 25-240 (14x) 25-240
3K0 FDUBS- | 169 | (15x) 25-240 (15x) 25-240

** = Obowigzuje, gdy obecny jest chopper hamowania.
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3.5.3 Dane okablowania dla kabli mocy, silnika i kabli ochronnych NEMA

Lista przekroju poprzecznego przekroju kabla okreslajaca
minimalne wymagane przekroje poprzeczne kabli AWG,
ktore sa odpowiednie dla potaczen zgodnie z wymaganiami
UL.
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Tabelce 16 Zakres polgczen kablowych i moment dokrecania dla Emotron FDUVFX48 i FDUVFX52 zgodnie z

klasyfikacig NEMA
Pole potaczenia przekroju kabla
i Zasilanie i Silnik Hamulec PE
Model | Rozmiar Typ Kabla
ramki Moment Moment Moment
Rozmiar kabla dokrecenia Rozmiar Kabla dokrecenia Rozmiar kabla dokrecenia
AWG . AWG . AWG Nm
FDU##-
003
FDU##-
004
FDU##-
006
FDU##-
008 B 20-8 11.5 20-8 11.5 16 -6 23
FDU##-
010
FDU##-
013
FDU##-
018
FDU48-
025
FDU48-
030
FDU48- *
036 Cc2 12-4 18 12-4 18 12-4 38
FDU48-
045
FDU48-
058
FDU##-
026
FDU##-
031
C 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3 18-4 10.6-12.3
FDU##-
037
FDU##-
046
VFX48-060
072 FDRS D2 10-0 30-50 10-0 30-50 Miedz
FDU48 (Cuy75°C
088 8-2/0 38
D2 3-2/0 70 3-2/0 70
FDU48-
105
FDU##-
061
D 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1 10-0 24.3-26.1
FDU##-
074
FDU48-
142 E2 275 (dla
N 275 (dla 275 (dla 6 - 300 kemil
171 Fbuds AWG 6 - 2) AWG 6 - 2) AWG 6-2)
060 FDU48- 375 (dla 375 (dla AWG 1 375 (dla AWG
6-300 kemil| AWG1- |6 250 kemil | -250Kemil) | g _pgw | 1-300Kemi)
FDU48- 300Kcmil) "
109 88
E
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Tabelce 16 Zakres polgczen kablowych i moment dokrecania dla Emotron FDUVFX48 i FDUVFXS52 zgodnie z

klasyfikacig NEMA

Pole potaczenia przekroju kabla

i Zasilanie i Silnik Hamulec PE
Model | Rozmiar Typ Kabla
ramki Moment Moment Moment
Rozmiar kabla dokrecenia Rozmiar Kabla dokrecenia Rozmiar kabla dokrecenia
AWG Nm AWG Nm AWG Nm
FDUA48-
300
G
FDUA48-
375 (2x) 4 - (2x) 4 -
FDU48- 500 kemil 500 kemil
430
H
FDU48-
500
FDU48-
600
FDUA48- | (3x) 4 - (3x) 4 -
650 500 kemil 500 kemil
FDUA48-
720, 750
FDUA48- 275 (dla
860 AWG 4 - 2) 275 (dla
AWG 4 - 2) o
FDU48- J (4x) 4 - (4x) 4 - PI’E / u2|em|§n|e za pomoca
900 500 kemil 375 (dla 500 kemil 375 (dla srub mocujgcych / szyny
FDU48- AWSc:ni])soo AWG 1-300 | zamgvr:/tnaizov;/:d\}id!fowe Miedz(Cu)
10 kemil) Oy Zapewnic prawidiowe ;5o
uziemienie, zawsze uzywaj
. SFDU48- 500 (dla AWG 500 (dla AWG wszystkich srub mocujgcychi
FDU48- (5%) 4 - 35k2r;1?|())0 (5x)4- | 300500 kemi) peuinie o dotres.
1K2 KA 500 kemil 500 kemil
FDUA48-
1k25
FDUA48-
1k35 K (6x) 4 - (6x) 4 -
FDU48- 500 kemil 500 kemil
1k5
FDU48- L (7x) 4 - (7x) 4 -
1k75 500 kemil 500 kemil
FDU48- M (8x) 4 - (8x) 4 -
2k0 500 kemil 500 kemil
FDUA48- N (9x) 4 - (9x) 4 -
2k25 500 kemil 500 kemil
FDU48- o (10x) 4 - (10x) 4 -
2k5 500 kemil 500 kemil

* = Z koncowka kablowa do $ruby M6.

** = Obowigzuje, gdy obecny jest chopper hamowania.
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3.6 Termiczna ochrona
silnika
Standardowe silniki sg zwykle wentylowane. Wydajnos$¢
chtodzenia tego wentylatora zalezy od czgstotliwosci
silnika. Przy niskiej czestotliwosci wydajnos¢ chtodzenia
dla obcigzen znamionowych jest niewystarczajgca.
Popro$ dostawce silnika o informacje na temat
charakterystyki chtodzenia silnika przy niskiej
czgstotliwosci.

3.7 Roéwnolegta praca
silnikow

Tryb "Predkos¢" lub "moment", patrz menu [213], dziata

bardzo dobrze w wigkszosci zastosowan w oparciu o

bezposrednie sterowanie momentem obrotowym jako

metoda sterowania silnikiem. W przypadku aplikacji, w
ktoérych kilka silnikéw jest podtaczonych rownolegle do

UWAGA!
W zaleznosci od charakterystyki
chtodzenia silnika, zastosowania,

predkosci i obcigzenia moze by¢
wymagana wymuszona wentylacja /
chtodzenie silnika.

Silniki PTC zapewniaja lepsza ochrong termiczng silnika.
W zalezno$ci od silnika PTC mozna uzy¢ opcjonalnego
wejscia PTC. Zabezpieczenie termiczne silnika PTC
zapewnia niezaleznie od predkosci obrotowej silnika, a
tym samym predko$ci obrotowej wentylatora silnika.
Zobacz tryby pracy, typ 12t silnika [231] i prad 12t silnika
[232].

wyj$cia falownika, nalezy wybra¢ tryb pracy = "U / {".
Umozliwia to pracg rownolegta kilku silnikoéw, o ile
catkowity prad nie przekracza znamionowej wartosci
falownika. Przy ustawianiu danych silnika nalezy wzia¢
pod uwage nastepujace kwestie:

Menu [221]
Napiecie Silnika:

Silniki pracujgce rownolegle muszg
mie¢ to samo napiecie silnika.

Menu [222] Cze-
stotliwosé Sil-
nika:

Silniki pracujgce rownolegle muszg
miec¢ te samg czestotliwos¢ silnika.

Menu [223] Moc
Silnika:

W przypadku silnikéw pracujgcych row-
nolegle moce silnikdw muszg by¢
sumowane.

Menu [224] Prad
Silnika:

W przypadku silnikéw pracujgcych row-
nolegle nalezy dodac prady silnika.

Menu [225]
Predkos¢ Sil-
nika:

W przypadku silnikéw pracujgcych row-
nolegle nalezy ustawi¢ srednig pred-
kos¢.

Menu [227] Cos
PHI Silnika:

W przypadku silnikéw pracujgcych row-
nolegle nalezy ustawic $rednig warto$é
Cosphi.
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4. Polaczenia Kontrolne

4.1 Pilyta Kontrolna

Rys.44 pokazuje uktad plyty kontrolnej, na ktorej znajduja
si¢ czeSci najwazniejsze dla uzytkownika. Pomimo ze
plyta jest galwanicznie odizolowana od zasilania, ze
wzgledow bezpieczenstwa, nie wykonuj zadnych zmian
na plycie, gdy podtaczone jest zasilanie!

OSTRZEZENIE!
Zanim przystapisz do podtaczania
sygnatéw kontrolnych, lub zmiany

pozycji przetacznikoéw na plycie, zawsze
najpierw wylacz zasilanie i odczekaj 7 minut, aby
kondensator DC mégt sie roztadowac¢. Jesli
uzywana jest Zewnetrzna Karta Zasilania, z niej
réwniez zdejmij zasilanie, aby zapobiegac¢
uszkodzeniom plyty kontrolnej.

X5

Komueikacja

Przetaczniki

1S1y 182y 1S3y 1584y

X4 1 Rozszerzenia 2 3

X6 X7

e
>

Panel Kontrolny

Wyjscia Przekaznikéw

Sygnaty Kontrolne RO2
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
L AO1 A2 L DI4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 NC C_NO
X111 2 3 4 5 6 7 8 10 11 xo| 31 32 33 51 52
+10V Al1 A2 A3 Al4 -10V L DIl DI2 DI3 +24V NC C NO X3 NO ¢
RO1 RO3

Rys. 44 Uklad plyty kontrolnej
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4.2 Polaczenia Zaciskow

Pasek zaciskow dla potaczen kontrolnych, dostepny jest
po zdjeciu przedniego panela.

Tabelka opisuje domyslne funkcje sygnatéw. Wejscia i
Wyjscia sg programowalne dla innych funkcji jak zostato
to opisane w Rozdziale 11, strona 75. Dla specyfikacji
sygnalow znajdz rozdziat 14, strona 211.

Tabelce 17 Sygnaty Kontrolne

Zacisk Nazwa Funkcje (Domysine)

Wyjscia Analogowe

13 AnOut 1

Predko$¢ Min do Predkosci
Max

14 AnOut 2

0 do Moment Max

NOTATKA: Maksymalna suma pradéw dla Wyjsé 11,

Wyjscia Przekaznikowe

Wejscia Cyfrowe

20i 21 wynosi 100 mA. 31 N/C 1 Wyjécia Przekaznika 1
32 COM 1 Btad, aktywny, gdy naped AC
33 N/O 1 jest w stanie btedu
NOTATKA: Istnieje mozliwo$¢ uzywania zewnetrznego
24V-DC gdy potaczenie jest z zaciskiem Wspdélnym 41 N/C 2 . .
15 Wyjscia Przekaznika 2
42 COM 2 Praca, aktywny, gdy naped AC
jest w trakcie pracy.
Tabelce 17 Sygnaly Kontrolne 43 N/O 2 ! pracy.
51 COM 3 i&ci 5ni
Zacisk Nazwa Funkcje (Domysine) Wyjscia Przekaznika 3
52 N/O 3 Wyj.
Wyjscie
! Hov + 10V DC Napigcia Zasilania Notatka: N/C jest otwarte a N/O zamknigte, gdy
6 -10V - 10 V DC Napigcia Zasilania przekaznik jest aktywny.
7 Wspélny | Zacisk Masy
11 +24 \V + 24 V DC Netzspannung Notatka! Uzywanie potencjometru dla sygnatu
- - referencyjnego Wejscia Analogowego: Mozliwe
12 Wspdlny | Zacisk Masy wartosci potencjometru w zakresie od 1 do10 kQ
15 Wspdlny | Zacisk Masy ("a Watt) liniowo, doradzamy uzywac

potencjometru typu liniowego1 kQ / ¥ W dla
najlepszej kontroli charakterystki liniowej.

8 Digin 1 Lewo (obroty w tyt)

9 Digin 2 Prawo (obroty w przéd) OSTRZEZENIE!

10 Digin 3 Wyjscie Zaciski Wyjs¢ I_’rzeka_inik.owyc_h 31-_52’ CE |

separowane. Nigdy nie mieszaj napie¢

16 Digln 4 Wyjscie SELV z napieciem 230V AC. Gdy istnieje

17 Digin 5 Wyjscie o pot.r’zteba mies’za.nia napieé SE_LV z o
napieciem wyjsé przekaznikowych, nalezy postuzyé

18 Digln 6 Wyjscie sie opcyjna karta dodatkowych wejsé/wyjsé

19 Digin 7 Wyjscie (Rozdziat 1?.6). N_aleiy poiqc_:zyf': wszyst_kie sygnaly
SELV z zaciskami 31-52 znajdujgcymi sie na

22 Digin 8 RESET opcyjnej karcie 1/0.

Wyjscia Cyfrowe

20 DigOut 1 | Gotowy

21 DigOut 2 | Brak Btedu

Wejscia Analogowe

2 Anin 1 Odniesienie Procesu
3 Anin 2 Wyjscie
4 Anin 3 Wyjscie
5 Anin 4 Wyjscie
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4.3 Konfiguracja Wejs¢ za

pomoca przetagcznikéw.

Przetaczniki S1 do S4 s3 uzywane do konfiguracji
ustawien 4 wejs¢ analogowych Anlnl, AnIn2, AnIn3 i
AnlIn4 jak opisano w tabelce 18. Patrz na Rys. 44 by

odnalez¢ potozenie przetacznikow.

Tabelle 18Abb. 44

Tabelce 18 Ustawienia przelgcznikow

Wejscie Typ Sygnatu Przetacznik
Napiecie 1 ! y

Anin1 orad 57 -
Napiecie S2 0

Anin2 orad 5 U
Napiecie S3 4

AnIn3 prad 53 ;
Napiecie S4 U

Anin4 orad ) U

NOTATKA: Skalowanie i Przesunigcie Anin1 - Anin4

moze by¢ wykonane za pomocga oprogramowania.
Patrz Menu [512], [515], [518] i [51B] w sekcji 11.5,

str. 152

NOTATKA: Dwa Wyjscia Analogowe AnOut 1 i
AnOut 2 moga by¢ skonfigurowane za pomoca
oprogramowania. Patrz Menu [530] w sekcji 11.5.3,

str. 162

CG Drives & Automation, 01-5325
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4.4 Przykiady Potaczen

Rys. 45 - ogblny poglad na przyktadowe potaczenia AC

napedu.
T T S—
L1]|: Filtr u
— =1 Emc }
E V Silnik
L3} W
PE 4 <
Alternatywa dla stefowania - 78| | Opcjonalnie ** —
potencjometrem**; 79| M PTC DC+
1 W Opcjonalnie ?
2 L (L] ovee 0] 9
3 0-10V | 7 AnIn 1: Odniesienie
4 4-20mA |
: 3 | Wejscie Analogowe Anin 2
5 L |
5 4 | Wejscie Analogowe Anlin 3
7 E Wejscie Analogowe A\r}\;gp%me E
: i -1o0vbe anout1 |13 @
: | 7| Wspsine anout2 |14 @
i Digln 1:Lewo* Digout 1 20 Z}
i Digln 2:Prawo* pigout2 |21 —
E Digin3 %3 L
E +24VDC  Przekaznik 1 31
1_5 Wspdine E 37
16| pigin 4 33|
1_7 Digin 5 I
E Digln 6 Przekaznik2 [ 4]
19
|| Digin7 |
29 42
L Digln 8:Reset* N
® 9 43
AC DRIVE -
Przekaznik 3 ﬁ
\ 51
v} 52
= ]WMW[ ]WM[

Karta Fieldbus

lub PC Karta Rozsz.

* Ustawienia Domyslne
** Przelacznik S1 jest ustawiony na U
Mozliwe wartos$ci
potencjometru w zakresie od 1 do10 kQ (%2 Watt) liniowo,
doradzamy uzywacé potencjometru typu liniowegol kQ / 4 W

dla najlepszej kontroli charakterystki linioweg. o . )
*** ="Opcjonalne Zaciski X1: 78 - 79 dla pofaczen silnika PTC w rozmiarach ramek B, C i D.

Rys. 45 Przykiadowe Polqczenia
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4.5 Potaczeniai Sygnaly
Kontrolne

4.5.1 Okablowanie

Standardowe potaczenia dla sygnatow kontrolnych sa
dopasowane dla standardowych gietkich kabli o
przekrojach do1,5 mm? i sztywnych do 2,5 mm? .

Zaciski 78 i 79
patrz Tabelka 19

NOTATKA: Ekranowanie kabli sygnatéw
kontrolnych, musi by¢ zgodne z poziomami
odpornosci dyrektywy EMC (redukcja zaklocen).

°

Zaciski Ekranu Kabli
Sterujgcych

NOTATKA: Kable kontrolne musza by¢ odizolowane
od kabli silnikowych i zasilajacych.

Tabelce 19 Opis zaciskow rozszerzen Rys.46 i R.ys.50

Zaciski 78, 79 Do potgczen rozszerzen PTC Silnika

Zaciski A-, B+ Dla potgczen 24-V- podtrzymania Sygn. Sterujace

Rys. 47 Polgczenia sygnatow kontrolnych, /FDU
Model

W’T\ 026 do 046, rozmiar ramki C.
= 7= —

Przelot Kabli

~Zacisk 78179 Sygnatowych

Patrz Tabelka 19

aciski ekranu kabli
sterujgcych

Ekranowane Zaciski

Sygn.Kontr Kabli Sygnatowych

Rys. 46 Polgczenia sygnatow kontrolnych VFX model :
003 do 018, ramka rozmiaru B. Rys. 48 Polgczenia sygnatow kontrolnych VFX FDUmo-
del

e
48-025 do 48-058 rozmiar ramki C2.
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Zacisk 78179
patrz Tabelka 19

\Zacisk A- & B+
oo patrz Tabelka 19

N

|~ Zaciski Ekranowane
Kabli Sygnatowych

®

ygnaty Kontrolne

Rys. 49 Polgczenia kabli sygnatowych, /FDU Model

061 do 074, rozmiar ramki D.

Przelot Kabli
Sygnatowych

Tabelka
19
(Dodat-
kowo)

Ekranowane ZaciskKi
Kabli Sygnatowych

Rys. 50 Polgczenia kabli sygnatowych, /FDU Model
48-00072 do 48-105 rozmiar ramki D2.

|

\

\

}
\

)
|

| Zaciski ekranu dla

kabla sterujgcego

b

E | S | N—

Sygnat sterowania

Rys. 51 Polgczenia kabli sygnalowych, /FDU Model
48-090 do 295 do /FDU Model 69-90 to 200,
rozmiar ramki E, F und F69 (Rysunek Zasadni-
czy).

Przelot Kabli e s
Sygnatowych S <> /"

Ekranowane Zaciski 0
Kabli Sygnatowych >

/W{@m VQ@ :

Rys. 52 Polgczenia kabli sygnalowych, /FDU Model
48-142 do 48-293 rozmiar ramki E2 i F2 (Rysu-
nek Zasadniczy)
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NOTATKA: Ekranowanie kabli sygnatowych musi
by¢ zgodne z normami dyrektywy EMC (redukcja
szumow).

Przekazniki

Styki przekaznikéw(0-250 VAC) zmieniaja wysoko
indukcyjne tadunki (przekaznik pomocniczy,
lampa, zawor).

NOTATKA: Kable kontrolne musza by¢
odseparowane od silnikowych i sitowych.

4.5.2 Typy Sygnalow Kontrolnych

Zawsze rozrozniaj poszczegodlne typy sygnatéw. Przez
wzglad na to, Ze rozne rodzaje sygnaldow moga na siebie
wptywac, uzywaj oddzielnych kabli dla kazdego typu.
Zazwyczaj jest to bardziej praktyczne, poniewaz np.
kabel od czujnika ci$nienia moze by¢ podtaczony
bezposrednio do napedu AC.

Mozemy rozr6zni¢ nastgpujace typy sygnalow:

Wejscia Analogowe

Sygnaly napigcia lub pradu, (0-10 V, 0/4-20 mA),
zwyczajnie uzywane jako sygnaty kontrolne predkosci,
momentu i sygnaty zwrotne PID.

Wyjscia Analogowe

Sygnaty napigcia lub pradu, (0-10 V, 0/4-20 mA), ktére
powoli, lub tylko czasami zmieniajg swg wartos¢.
Generalnie pelnig funkcje kontrolne lub pomiarowe.

Sygnaty Cyfrowe

Sygnaty napigcia lub pradu, (0-10 V, 0-24 V, 0/4-20 mA),
ktére moga mie¢ jedng z dwoch wartosci (wysoka lub
niska) i tylko czasami jg zmieniaja.

Dane

Zazwyczaj sygnaly napiecia, (0-5 'V, 0-10 V), ktore
ulegaja szybkim zmianom przy wysokich
czestotliwosciach. Najczesciej sg to sygnaly danych jak
RS232, RS485, Profibus itd.

Typ Maksymalny Moment
Sygnatu| Przekréj Kabla | Dociskowy Typ Kabla
Analog | pryt: Ekranowany
Cyfrowy | 0,14-2,5 mm? Ekranowany
Linka:
Dane | 0,14-1,5 mm? 0,5Nm Ekranowany
Przekaz- Kabel zokuc;em: Nicekrano-
nik 0,25-1,5 mm wany
Przyktad:

Wyjscie przekaznikowe napedu AC, ktore kontroluje
przekaznik pomocniczy, moze w chwili przetaczania
generowac zrodto zaklocen (emisja) dla sygnatu
pomiarowego, np. z czujnika ci$nienia. Dlatego tez zaleca
si¢ separowanie i ekarnowanie okablowania, aby
zmniejszy¢ zaklocenia.

4.5.3 Ekranowanie

Dla wszystkich kabli sygnalowych, najlepsze osiagi
uzyskuje si¢ poprzez ekranowanie i uziemianie z obu
stron: czeg$¢ napedu AC i zrodto (np. PLC lub komputer).
Patrz Rys.53

Zaleca si¢ zeby kable sygnatowe krzyzowaty si¢ z
sitowymi i silnikowymi pod katem 90°. Nie pozwol
kablom sygnatowym i$¢ rownolegle do sitowych i
silnikowych.

4.5.4 Ekranowany jeden, czy
obydwa konce?

Zasadniczo, takie same zreguly obowiazuja w przypadku
kabli silnikowych i wszystkich kabli sygnatowych- w
zgodzie z dyrektywami EMC.

Dla wszystkich kabli sygnalowych wspomnianych w
sekcji 4.5.2 najlepsze rezultaty osiaga si¢ gdy ekranowane
sa obydwa zakonczenia. Patrz Rys. 53

NOTATKA: Kazda instalacja musi by¢ doktadnie
sprawdzona przed zastosowaniem odpowiednich
srodkéw EMC.

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4
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Plyta Kontrolna

C— 1

Czujnik
ciSnienia
(Przykfad)

&

Z

Kontrola Zewnetrzna
(np. w metalowe;j
obudowie)

Konsola Kontrolna

® @

Rys. 53 Ekranowanie EMC okablowania kontrolnego.

4.5.5 Sygnaly Pradowe ((0)4-20
mA)
Sygnat pradowy (0)4-20 mA jest mniej czuly na
zaklocenia niz sygnat 0-10 V, poniewaz podlaczony jest
do wejscia o nizszej impendancji (250 Q) niz sygnat
napigciowy (20 k€). Dlatego tez, w przypadku, gdy
dtugos¢ kabla sygnatu kontrolnego jest dtuzsza niz kilka
metrow, zaleca si¢ stosowanie kabli pradowych.

4.5.6 Kabel typu skretka

Analogowe i cyfrowe sygnaly sa mniej wrazliwe na
zaklocenia jesli sg przenoszone przez “skrecone”
przewody. Jest to oczywiscie zalecane, gdy nie mozna
zastosowac ekranowania. Skrecanie kabli minimalizuje
odstonigte obszary, tzn. ze w obwodzie pradowym, dla
zadnego mozliwego pola zaklocen Wysokiej
Czestotliwosci (HF), napigcie nie moze by¢ indukowane.
Zatem dla PLC jest wazne jest by kabel powrotny szedt
blisko przewodu sygnatowego. Wazne jest by pary
przewodoéw skrecaly sie w pelni w 360*

4.6 Opcje potaczen

Karty Opcyjne sa potaczone opcjonalnymi tacznikami X4
lub X5 na ptycie kontrolnej (Patrz Abb. 44, Seite 41) 1
montowane nad plyta kontrolng. Wejscia i wyjscia kart
opcyjnych s3 potaczone w ten sam sposob jak inne
sygnaly kontrolne.
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5. Pierwsze kroKki

Ten rozdziat to przewodnik krok po kroku, ktory
pokazuje, jak najszybciej uruchomi¢ silnik. Jest to
pokazane na dwoch przyklady: sterowanie zdalne i
sterowanie za pomocg panelu sterowania.

Zaktadamy, ze naped jest zamontowany na $cianie lub w
szafce sterowniczej, jak opisano w rozdziale 2. strona 13.

Najpierw znajdziesz informacje o potgczeniach zasilania
sieciowego, a takze kablach sygnatowych silnika i
sterowania. W nastepnej sekcji opisano uzycie klawiszy
funkcyjnych na jednostce sterujgcej. Ostatnie rozdziaty
dotycza zdalnego sterowania i sterowania za
posrednictwem jednostki operacyjnej. Ponadto opisano
programowanie danych silnika oraz uruchomienie silnika
i falownika.

5.1 Podtaczenie kabli
zasilajacych i
silnikowych

Wymiary kabli sieciowych i silnikowych muszg by¢
zgodne z odpowiednimi lokalnymi przepisami. Kabel
musi obstugiwac prad wejSciowy napedu.

5.1.1 Kabel zasilajgcy

1. Podlacz przewody zasilajace, jak pokazano na Rys. 54.
Naped jest standardowo wyposazony w zintegrowany
filtr liniowy kompatybilny z kategorig C3 dla srodowi-
ska drugiego.

5.1.2 Kabel silnikowy

2. Podtacz kable silnika w sposéb pokazany na Rys. 54.
Aby zachowa¢ zgodnos¢ z wytycznymi EMC, nalezy
stosowac kable ekranowane i ekran kabla silnika musi
by¢ poditaczony po obu stronach, obudowie silnika i
obudowie napedu.

Filtry

RFI

zasil.(Opcj)

1 [e2[is]pepebe{r [L]u [v [w]
|

Metalowe dtawnice
kablowe EMC

Ekranowanie kabla

Metalowa obudowa

Rezystol| [Cewki
Hamow. | |Wyjs.
(Opcjon)| |(Opcjon)

Metalowa obudowa

Metalowa Silnik
H dtawnica —

Zasila-

Rys. 54 Podlqczenie przewodu sieciowego i silnika

Tabelce 20 Podlgczenie przewodu sieciowego i silnika

L1,L2,L3 Zasilanie, 3-fazy,

PE Przewdd bezpieczenstwa
L Uziemienie silnika

U, V. W Wyjscia silnika, 3-fazy

UWAGA!
Aby zapewni¢ bezpieczng prace,
uziemienie ochronne napiecia

sieciowego musi by¢ podtaczone do PE i
uziemienia silnika

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4Pierwsze kroki
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5.2 Korzystanie z klawiszy
funkcyjnych

- -

—> [200] « - - 500

2|
=
7i0) - [20]

221,
+ - 8

Rys. 55 Przykiad nawigacji w menu dot. napigcia silnika.

Zejdz poziom nizej w menu lub potwierdz zmie-
ENTER nione ustawienia.

4 Przejdz na wyzszy poziom menu lub zignoruj
EsC zmienione ustawienie

Przejdz do nastepnej kategorii menu na tym
NEXT samym poziomie menu

Przejdz do poprzedniego menu na tym samym
PREV poziomie menu

+ Zwieksz wartos¢ ustawienia lub zmien wybér

Zmniejsz warto$¢ ustawienia lub zmien wyboér

5.3 Kontrola Zdalna

W tym przyktadzie sygnaly zewngtrzne sg uzywane do
sterowania silnikiem / napgdem.

Uzywany jest standardowy 4-biegunowy silnik z 400 V,
zewnetrzny przetacznik 1 warto$¢ odniesienia

5.3.1 Podtaczenie Kabli
Sterujacych
Tutaj znajdziesz wymagania okablowania do szybkiego

uruchomienia. W tym przyktadzie silnik / naped pracuja
na obrotach w prawo.

Aby zachowac zgodno$¢ z wytycznymi EMC, nalezy
stosowa¢ ekranowane kable typu linka do 1,5 mm?2 lub
drut

2,5 mm2.

3. Wartos$¢ odniesienia musi by¢ podtaczona migdzy

zaciskami 7 (wspo6lny) i 2 (Anln 1), patrz rys. 56

4. Zewnetrzny przetacznik powinien by¢ podtaczony
miedzy zaciskami 11 (+ 24 V DC) i 9 (Digln1, Pra-
caP), jak pokazano na Rysunku 56.

+
Odniesienie
4-20 mA

ov

© ® w o o & w oo X

Start 1P

21

N 90

= o

4

A

42
43

32
33

£X

51
52

Rys. 56 Polgczenie okablowania

5.3.2 Wigczenie Zasilania
Sieciowego

Po wlaczeniu zasilania sieciowego wbudowany

wentylator dziata przez 5 sekund.
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5.3.3 Wprowadzenie danych silnika

Teraz musza zosta¢ wprowadzone wilasciwe dane
podtaczonego silnika. Dane silnika sg wykorzystywane
do obliczania catkowitych danych roboczych napgdu.

Ustawienia zmienia si¢ za pomocg przyciskow na jed-
nostce sterujacej. Wigcej informacji na temat jednostki
obstugowej i struktury menu mozna znalez¢ w rozdziale
9. strona 63.

Po uruchomieniu wyswietlane jest menu [100].

1. Aby wyswietlic menu [200], MENU GLOWNE,
naci-$nij klawisz.

-

2. Aby wyswiedil menu [220], DANE SILNIKA,

naci-$nij
& anastepnie 2 .

3. Aby wyswietli¢ menu [221] NAPIECIE MOT, naci-
$nij przycisk & i wprowadz napigcie silnika.

4. Zmien ustawiong warto$¢ za pomocg klawiszy . . + i

= verdandern. Potwierdz klawiszem & .

5. Wprowadz czestotliwos¢ silnika [222].

6. Wprowadz moc silnika[223].

7. Wprowadz prad silnika[224].

8. Wprowadz predkos¢ silnika[225].

9. Wprowadz wspoétczynnik mocy(cos @)[227].

10. Wybierz warto$¢ napiccia zasilajacego [21B].

11. BIEGiD MOTwybierz Krotki, potwierdz za pomoca
i wprow: & polecenie Start NapeQhierzy ter-
az niektore parametry silnika. Silnik wydaje dzwigki
gwizdania, ale watek si¢ nie obraca. Po zakonczeniu
biegu identyfikatora, po okoto jednej minucie
(wyswietlacz: "Sprawdz OK!"), Naci$nij, at@
kontynuowac.

12. Uzyj Anln1 jako wejscia dla warto$ci zadanej.
Domyslna warto$¢ to 4 - 20 mA. Jesli wymagana jest
warto$¢ zadana 0-10 V, nalezy przetaczy¢ przelacznik
DIP (S1) na tablicy sterowania.

13. Wylaczy¢ zasilanie sieciowe.

14. Podlacz cyfrowe i analogowe wejscia / wyjscia, jak
pokazano na Rys. 56

15. Naped jest teraz gotowy do pracy!

16. Wiaczy¢ zasilanie sieciowe.

5.3.4 Uruchomienie

Instalacja zostata zakofnczona i mozna nacisnaé przycisk
uruchamiania zewnetrznego, aby uruchomic silnik.

Gdy silnik pracuje, gldéwne polaczenia sg w porzadku.

5.4 Sterowanie za pomoca
jednostki sterujacej

Roéwniez za posrednictwem jednostki sterujgcej mozna
przeprowadzi¢ test.

Uzywamy silnika 400 V i jednostki sterujace;j.

5.4.1 Wigczenie zasilania
sieciowego

Po wiaczeniu zasilania sieciowego, naped uruchamia sig,
a wbudowany wentylator dziata przez 5 sekund.

5.4.2 Wybierz Sterowanie za
pomoca klawiatury

Po uruchomieniu wys$wietlane jest menu [100].

1. Aby wyswietli¢ menu [200], MENU GLOWNE, naci-
$nij klawisz 2 .

2. Aby wyswietli¢ menu [210] PRACA, naci$nij
kla-w & .

3. Aby wyswietli¢ menu [211] JEZYK, naci$nij klawisz.

4. Aby wyswietlic menu [214] KON.ODNIES.,
naci-nij klaw 2

5. Wybierz przyciski za pomoca przycisku + 1inacisnij,
& aby potwierdzic.

6. Aby wyswietli¢ menu [215] Start/Stop, naci$nij
przycisk =

7. Wybierz Klawiatura, za pomocg przycisku + i naci-
$nij, & aby potwierdzi¢.

8. Nacisnij, = , aby przej$¢ do poprzedniego poziomu
menu, a nastgpnie 2 ,by wyswietli¢ menu [220].

5.4.3 Wprowadz dane silnika

Wprowadz poprawne dane dla podtaczonego silnika.

9. Aby wyswietli¢ menu [221] NAP MOT, naci-
$nij przycisk. & .

10. Zmien ustawiong warto$¢ za pomoca klawiszy + i

- Potwierdz klawiszem. & .

11. Aby wyswietli¢ menu [222] CZESTOTLIWOSC
MOT., naci$nij przycisk 2 .

12. Powtarzaj kroki 9 i1 10, az wszystkie dane silnika
zostang wprowadzone.

13. Aby wys$wietli¢ menu [100], naci$nij dwukrotnie = a
nastgpnie & .

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4 Pierwsze kroki

51



5.4.4 Wprowadz Wartos¢
Odniesienia
Teraz wprowadzana jest warto§¢ zadana (WZ).

14. Naciskaj 2 az pojawi si¢ menu [300], zostanie
wyswietlony komunikat Pisz/Czytaj Odn.(WZ).

15. Aby wyswietli¢ menu [310] Pisz/Czytaj Odn. (WZ),
po czym nacisnij klawisz & .

16. Uzyj klawiszy, + i =, by wpisac liczbg obrotow, np.
Wpisz 300 obrotow na minute. Ustawiamy niska war-

tos¢, aby sprawdzi¢ kierunek obrotow bez uszkodze-
nia silnika.

17. Uruchom naped
Nacis$nij przycisk (Y w jednostce sterujacej, aby
uruchomic¢ silnik do przodu.

Jesli wszystkie potaczenia sa wykonane prawidlowo,
silnik zadziala.

52 Pierwsze kroki

CG Drives & Automation, 01-

25

-13r



6. Aplikacje

Ten rozdziat zawiera tabelki dajace poglad na liczne
aplikacje/zadania, dla ktérych odpowiednim bedzie
zastosowanie napedow AC z Napedow i Automatyki CG.
W dalszej czgsci dane sa przyktady aplikacji, problemow i

naszych rozwigzan.
6.1 Przeglad Aplikacji

6.1.1 Pompy

Wyzwanie

Rozwiazanie Emotron FDU

Menu

Praca na sucho i osady mogg powaznie
uszkodzi¢ pompe i spowodowac przesto;.

Funkcja ochrony pompy wykrywa odchylenia
od normalnej pracy. Wysyta sygnat ostrzegaw-
czy i aktywuje bezpieczne zatrzymanie.

411-419, 41C1- 41C9

Gdy pompa pracuje z matg predkoscia lub zatrzy-
muje sie na chwile, btoto i brud czesto blokujg
wirnik. Skuteczno$¢ pompy jest ograniczona.

Funkcja automatycznego ptukania pompy:
Pompa pracuje z petng predkoscig przez
pewien czas, a nastepnie powraca do normal-
nej predkosci.

362-368, 560, 640

Silnik pracuje z tg sama predkoscig, pomimo
ré6znych wymagan dotyczacych ci$nienia i
przeptywu. Energia jest marnowana, a sprzet
podlega wiekszemu zuzyciu.

PID nieustannie dostosowuje ci$nienie i przeptyw
do wymagan. Jesli nie ma takiej potrzeby,
aktywowana jest funkcja uspienia

320, 380, 342,354

Niewystarczajgca wydajnos¢ spowodowana
zablokowaniem rur, niezupetnie otwartymi
zaworami lub zuzytymi wirnikami.

Funkcja ochrony pompy wykrywa odchylenia
od normalnej pracy. Wysyta sygnat ostrzegaw-
czy i aktywuje hamulec bezpieczenstwa.

411-419, 41C1-41C9

Uderzenie hydrauliczne uszkadza pompy podczas
postojow. Naprezenia mechaniczne na rurach,
zaworach, uszczelkach itp.

Delikatne zatrzymania liniowe chronig system.
Kosztowne zawory silnika sg wyeliminowane.

331-336
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6.1.2 Wentylatory
Wyzwamie Rozwigzanie Emotron FDU Menu
Moze by¢ bardzo wazne, aby nie uruchomi¢ wenty- | Wentylator uruchamia sie z niskg pred-
lator w odwrotnym kierunku, np. w przypadku koscig, aby zapewnié prawidtowy kierunek i 219, 341
pozaru. dziatanie.
Ciag powietrza powoduje, ze wytgczony wenty- Przed uruchomieniem silnik jest spowolniony
lator obraca sie dalej. Powoduje wysokie do petnego zatrzymania. Zapobiega to wyz-
. . . . . I - 219, 33A, 335
napiecia szczytowe i mechaniczne. woleniu bezpiecznikow i awarii.
Regulacja ciSnienia i przeptywu za pomoca Automatyczna kontrola cisnienia i przepty-
zaworéw powoduje wysokie koszty energii i wu nad predkoscia silnika pozwala na 321, 354

zuzycie materiatu.

dokfadniejszg kontrole.

Silnik pracuje z tg sama predkoscig, pomimo
r6znych wymagan dotyczacych cisnienia i
przeptywu. Energia jest marnowana, a sprzet
podlega wyzszemu zuzyciu.

PID jest stale dostosowywany do wyma-
gan. Jesli nie ma takiej potrzeby, funkcja
uspienia jest aktywowana.

320, 380, 342, 354

Nieodpowiednie dziatania, np. z powodu
zablokowania filtréw, nie catkowicie otwartej
przepustnicy lub zuzytego paska
napedowego.

Funkcja czujnika obcigzenia wykrywa od-
chylenia od normalnej pracy. Wysyta sygnat
ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

411-419, 41C1-41C9

6.1.3 Sprezarki

Wyzwanie

Rozwiazanie Emotron FDU

Menu

Sprezarka ulegnie uszkodzeniu, jesli ptyn
chtodzacy dotrze do Sruby sprezarki.

Sytuacja przecigzenia jest szybko wykrywana i
mozna wigczyé bezpieczne zatrzymanie, aby
zapobiec uszkodzeniom.

411-41A

Cisnienie jest wyzsze niz powinno, co powoduje
nieszczelnosci, zwiekszone zuzycie powietrza i
zuzycie materiatu.

Funkcja czujnika obcigzenia wykrywa od-
chylenia od normalnej pracy. Wysyta sygnat
ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

411-419, 41C1-41C9

Silnik pracuje z tg sama predkosciag, nawet gdy nie
jest sprezane powietrze. Energia jest marnowana,
a sprzet podlega wyzszemu zuzyciu.

PID jest stale dostosowywany do wyma-
gan. Jesli nie ma takiej potrzeby, funkcja
uspienia jest aktywowana.

320, 380, 342, 354

Niewystarczajgca wydajnos¢ i
straty energii, np. na biegu
jatowym sprezarki.

Funkcja zabezpieczenia pompy tadunkowej
szybko wykrywa odchylenia od normalnej pracy.
Wysyta sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

411-419, 41C1-41C9
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6.1.4 Ventilatoren ??? - why is it mentioned twice? 6.1.2 ?

Wyzwanie Rozwigzanie Emotron FDU Menu
Zmiany cisnienia sa trudne do skompensowania. Funkcja PID nieustannie dostosowuje ciSnienie
Marnowanie energii i ryzyko awarii produkgcji. ) ! 320, 380

do wymagan.

Silnik pracuje z tg sama predkoscig, pomimo
r6znych wymagan. Energia jest marnowana, a
sprzet podlega wyzszemu zuzyciu.

Funkcja PID nieustannie dostosowuje przeptyw
powietrza do wymagan. Jesli nie ma takiej
potrzeby, funkcja uspienia jest aktywowana.

320, 380, 342, 354

Nieodpowiednie dziatania, np.z powodu
zablokowania przepustnicy, niecatkowicie
otwartych zaworéw lub zuzytego paska
napedowego.

Funkcja zabezpieczenia pompy tadunkowej
szybko wykrywa odchylenia od normalnej pracy.
Wysyta sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

411-419,41C1-41C9

6.1.5

Wyzwanie

Rozwiazanie Emotron

Menu

Start z duzym obcigzeniem i wysokim momentem

jest trudny i ryzykowny. Powoduje wibracje silnika.

Bezposrednie sterowanie momentem, wstepne
magnesowanie silnika i precyzyjne sterowanie
hamulcem zapewniajg natychmiastowy, ale
fagodny start przy duzym obcigzeniu.

331-338, 339, 351

Niestabilne ruchy mogg spowodowaé upadek
fadunku i zagrozenie dla ludzi i towaréw

Sterownik napedu natychmiast wykrywa
przecigzenie. Sygnat do aktywacji hamulcow
mechanicznych jest podawany do réwnolegtego
systemu bezpieczenstwa.

3AB, 3AC

Dzwig porusza sie bardzo wolno z matym
tadunkiem lub bez obcigzenia. Cenny czas jest
tracony.

Predko$¢é moze zostaé zwiekszona przez
dziatanie w ostabieniu pola

343, 3AA, 3AD, 713

Hamowanie ciezkimi fadunkami jest trudne i
ryzykowne. Moze to prowadzi¢ do gwattownych
ruchéw i powodowaé wibracje obciazenia.

BezposSrednie sterowanie momentem i hamulec
wektorowy powoli zmniejszajg predkos¢ do zera
przed aktywacjg hamulca mechanicznego.

213, 33E,33F, 33G

Operator zaczyna hamowa¢ na dtugo przed
koncowa pozycja, aby uniknaé gwattownych
ruchéw. Cenny czas jest stracony.

System automatycznie zatrzymuje dZwignie w
koncowej pozycji. Operator moze bezpiecznie
sterowac z petng predkoscia.

3A2-3AA

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4

Aplikacje

55



dan.hagg
Sticky Note
Not translated


6.1.6

dostac sie do urzadzenia.

Wysyta sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

Wyzwanie Rozwigzanie Emotron Menu
Wysokie prady rozruchowe wymagaia mocnieiszveh Bezposrednie sterowanie momentem obrotowym
Y ; p.a, y ) . . ymagaja ! P Y zmniejsza prad rozruchowy. Mozna stosowacé 331-338, 351
bezpiecznikow i kabli lub wiekszych generatorow ) . o o
) ) takie same bezpieczniki, jak w przypadku silnika
diesla do mobilnych kruszarek. - p
lub mniejszych generatorow.
Mozliwos¢ zwiekszenia momentu obrotowego
Pod duzym obcigzeniem kruszarka jest trudna do | przy rozruchu w celu przezwyciezenia 351-353
uruchomienia. poczatkowej bezwtadnosci momentu obrotowego.|
Funkcja zabezpieczenia pompy tadunkowej
W przypadku kruszarki szkodliwy materiat moze szybko wykrywa odchylenia od normalnej pracy. | 411-41C9

Zta wydajnosé, np. przez zaktécenia podajnika
lub zuzyte narzedzia do kruszenia. Straty
energetyczne, naduzywanie mechaniczne i ryzyko
awarii produkcji.

Funkcja czujnika obcigzenia szybko wykrywa
odchylenia od normalnego obcigzenia. Wysyta
sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

411-41B, 41C1-41C9

Wyzwanie Rozwiazanie Emotron Menu
Wysokie prady rozruchowe wymagajg mocnych Bezposrednie sterowanie momentem obrotowym
s ; p oo - . P 331-338, 350
kabli i bezpiecznikow. Obcigzajg silnik i powodu- zmniejsza prad rozruchowy. Mozna stosowac te
ja wysokie koszty energii. same bezpieczniki, co w przypadku silnika
Pod duzym obcigzeniem kruszarka jest trudna do Mozliwosc zwigkszenia mOmeT‘tP oprotowego 351-353
L przy rozruchu w celu przezwyciezenia
uruchomienia. . P
poczatkowej bezwtadnosci momentu obrotowego,
Funkcja zabezpieczenia pompy tadunkowej
Trudno wystartowaé z duzym obcigzeniem. szybko wykrywa odchylenia od normalnej pracy. 411-41C9

Wysyta sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

Szkodliwy materiat moze dostaé sie do miyna.
Staba wydajnos¢ z powodu wadliwego lub zuzytego
sprzetu.

Funkcja zabezpieczenia pompy tadunkowej
szybko wykrywa odchylenia od normalnej pracy.
Wysyta sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec

bezpieczenstwa.

411-41B, 41C1-41C9

56 Aplikacje

CG Drives & Automation, 01-5325

-13r4




6.1.8

Wyzwanie Rozwigzanie Emotron Menu

Bezposrednie sterowanie momentem obrotowym
zmniejsza prad rozruchowy. Mozna stosowac te | 331-338, 350
same bezpieczniki, co w przypadku silnika.

Wysokie prady rozruchowe wymagajg mocnych
kabli i bezpiecznikéw. Obcigzajg silnik i powoduja
wysokie koszty energii.

Trudno powiedzieé, kiedy proces mieszania sie Wbudowane czujniki obcigzenia wykrywaja, kiedy | 411-41B
zakonczyt. lepkosc jest prawidtowa.

Funkcja zabezpieczenia pompy tadunkowe;j
szybko wykrywa odchylenia od normalnej pracy. | 411-41B, 41C1 -41C9
Wysyta sygnat ostrzegawczy i aktywuje hamulec
bezpieczenstwa.

Zta wydajnosé, np. przez uszkodzone topatki
mieszajgce. Staba wydajnosé z powodu wadliwego
lub zuzytego sprzetu.

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4 Aplikacje 57



58 Aplikacje CG Drives & Automation, 01-532526-13r4



7. Cechy gtéwne
Ten rozdziat zawiera opis gldwnych cech falownika.

71 Zestawy parametrow

Wazne tylko, jesli uzyto opcji HCP - Sterowanie Re¢czne.

Zestawy parametrow sg uzywane, jesli dla aplikacji
wymagane sg rozne ustawienia dla roznych trybow pracy.
Na przyktad maszyna moze by¢ uzywana do wytwarzania
roéznych produktéw przy uzyciu dwoch lub wigcej
maksymalnych predkosci i czasow przyspieszania /
zwalniania. 4 zestawy parametrow oferuja rézne opcje
szybkiego zmieniania zachowania przemiennika
czestotliwosci w celu dostosowania go do zmieniajacych
si¢ warunkow pracy. Naped mozna dostosowac online do
zmienionych warunkéw pracy maszyny. ze jeden z
czterech zestawdw parametrow mozna aktywowaé w
dowolnym momencie poprzez wejscia cyfrowe lub
jednostke sterujaca i menu [241] zar6wno podczas pracy,
jak i przy zatrzymaniu.

Kazdy zestaw parametrow moze by¢ wybierany
zewnetrznie za pomocg sygnalow cyfrowych. Zestawy
parametréw mozna zmienia¢ podczas pracy i zapisywaé w
sterowniku.

UWAGA: Jedynymi danymi, ktére nie sg zawarte w
zestawie parametrow sg dane silnika 1 - 4
(wprowadzone osobno), jezyk, ustawienia
komunikacji, wybrana fraza, zdalne sterowanie
lokalne i blokada klawiatury.

Okres| ustawienia parametrow

Podczas pracy z zestawami parametrOw nalezy najpierw
zdecydowac, w jaki sposdb wybiera si¢ rézne zdania.
Zestawy parametrow mozna wybiera¢ za pomocg
jednostki sterujgcej, wejs¢ cyfrowych lub interfejsu COM.
Wszystkie wejsécia cyfrowe i wirtualne mozna
skonfigurowa¢ do wybierania zestawoéw parametrow.
Funkcja wejs$¢ cyfrowych jest zdefiniowana w menu [520]
Digln.

Rysunek 24 pokazuje, w jaki sposob zestawy parametrow
mogg by¢ aktywowane za pomocg dowolnego wejscia
cyfrowego skonfigurowanego do ustawienia Ustaw Ctrl 1
lub Ustaw Ctrl 2.

Zest. ParametrowA
Start/Stop

Zest B

Moment ZestC

Zest D

Kontrolery

Limit/Ochrona

-Alarm Max
11| +24 Vv
—"—+—10|Ust Kontr 1
L —~"—+—16|Ust Kontr 2
(NGO6-FO3_1)

Rys. 57 Wybor zestawow parametrow

Wybierz i skopiuj zestaw parametréw
Zestawy parametrow sg wybierane w menu [241] Wybierz
Ustaw. Najpierw wybierz podstawowe ustawienie w menu
[241], domys$lnie A. Dostosuj wszystkie ustawienia do
aplikacji. Zwykle wigkszos$¢ parametrow jest taka sama i
dzieki temu mozna zaoszczedzi¢ duzo pracy przy uzyciu
menu [242] Kopiuj Ust., zestaw A> B. Jesli zestaw
parametrow A jest kopiowany w zbiorze B, to tylko
parametry w zbiorze, ktére nie s3 rOwne, musza zostaé
skorygowane. Powtdrz to dla zestawu C i D, jesli jest
uzywany.

W menu [242] Kopiuj Ust., catg zawarto$¢ jednego
zestawu parametrow mozna skopiowac¢ do innego. Na
przyktad, jesli zestawy parametroéw sg wybierane za po-
mocg wejs¢ cyfrowych, Digln 3 jest skonfigurowany w
Menu [523] na WejCyfr3, a w Menu [524] WejCyfr4 jest
ustawiony na Ustaw Ctrl 2, sg one aktywowane zgodnie z
Tabelg 17.

Aktywuj zmiany parametréw poprzez wejscie cyfrowe,
ustawiajac menu [241] na Digln.

Tabelce 21 Zestaw parametrow

Zestaw Parametréw | Ust. Kontr. 1 | Ust. Kontr. 2
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

UWAGA: Zestaw parametrow wybrany przez
wejscia cyfrowe jest natychmiast aktywowany.
Nowe ustawienia parametrow sg aktywowane,
nawet podczas pracy.
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UWAGA: Wartos¢ domysina to zestaw parametréow
A.

Przyktad

Dzigki r6znym zestawom parametrow konfiguracja
falownika moze zosta¢ szybko dostosowana do réznych
wymagan aplikacji. Na przyktad, jesli

* proces pracy w niektorych momentach zoptymalizo-
wany ustawienia potrzebne do

» zwigkszy¢ jako$¢ procesu

+ zwigkszy¢ doktadno$¢ sterowania

* zmniejszy¢ koszty konserwacji

+ zwigkszy¢ bezpieczenstwo operatora

Dzieki tym ustawieniom wiele jest mozliwe. Oto kilka
sugestii.

Wybér réznych czestotliwosci

W jednym zestawie parametrow 7 statych predkosci moze
by¢ aktywowanych przez wejscia cyfrowe. W potaczeniu
z zestawami parametroOw mozna wybra¢ 28 statych
predkosci z 5 wejsciami cyfrowymi. Zestaw Digln 1, 2 i
3 przez Digln.

W ramach zestawu parametréw wybiera si¢ czestotliwosci
zadane, a zestawy parametrOw wybiera si¢ za pomocg
Digln 4 i Digln 5.

Butelkowanie 3 réznych produktéw

Uzywaj 3 zestawow parametrow dla 3 réznych predkosci
jog podczas ustawiania maszyny. Czwarty zestaw para-
metrow moze by¢ uzyty do "normalnego" sterowania za
posrednictwem sygnatu zaciskow, gdy maszyna pracuje
przy pelnym obcigzeniu.

Jesli maszyna wymaga konwersji na 2 lub 3 rézne
produkty, np. Jako maszyng nawijajacg dla réznych
grubosci przgdz, nalezy dostosowaé czas przyspieszania i
zwalniania, maksymalng predko$¢ i maksymalny moment
obrotowy. Dla kazdej grubo$ci nici mozna zastosowaé
inny zestaw parametrow.

Sterowanie Manualne/ Automatyczne

Jesli cos jest wypelione recznie w aplikacji, ale poziom
jest nastepnie automatycznie kontrolowany przez
sterowanie PID, mozna to rozwigza¢ za pomocg zestawu
parametréw do sterowania r¢gcznego i jednego do
sterowania automatycznego.

7.1.1 Jeden silnik i jeden zestaw
parametrow

Jest to najczestsza aplikacja dla pomp i wentylatorow.

Po wybraniu standardowego silnika M1 i zestawu
parametrow A:

1. Wprowadz ustawienia dla danych silnika.

2. Wprowadz inne parametry, np. wejécia i wyjscia.

7.1.2 Jeden silnik i dwa zestawy

parametrow
Ta aplikacja jest przydatna, gdy na przyktad maszyna
musi by¢ uruchamiana dla r6znych produktéw z dwiema
réznymi predkosciami.

Po wybraniu standardowego silnika M1:

1. Wybierz zestaw parametréw A w menu [241].

2. Wprowadz dane silnika w menu [220].

3. Wprowadz inne parametry, np. wejscia i wyjécia.
4

. Jesli wystepuja tylko niewielkie réznice w zestawach
parametrdéw, zestaw parametréw A w zestawie parame-
tréw B mozna skopiowaé¢ w menu [242] Kopiuj Ustaw.

5. Wprowadz wartoéci parametrdw, np. wejscia i wyjécia

Uwaga: Nie zmieniaj danych silnika w zestawie
parametréw B.

7.1.3 Dwa silniki i dwa zestaw

Ta aplikacja jest przydatna, gdy maszyna pracuje z
dwoma silnikami, ktore nie pracujg w tym samym czasie,
np. maszyn¢ do nawijania kabli, ktoéra unosi rolke za
pomocy silnika i obraca si¢ wraz z drugim silnikiem.

Jeden silnik musi zosta¢ zatrzymany przed
uruchomieniem drugiego silnika.

1. Wybierz zestaw parametréw A w menu [241]..

2. Wybierz silnik M1 w menu [212].

3. Wprowadz dane silnika i inne wartosci parametréw, np.
wejscia i wyjscia..

4. Wybierz zestaw parametréw B w menu [241].

5. Wybierz silnik M2 w menu [212].

6. Wprowadz dane silnika i inne wartoéci parametréw, np.
wejscia i wyjscia.
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7.1.4 Autoreset w przypadku btedu
W przypadku niektorych, niekrytycznych btedow, mozna
wprowadzi¢ polecenie automatycznego resetowania w
celu rozwigzania problemu. Wyboru dokonuje si¢ w menu
[250] Autoreset. W tym menu mozna wprowadzi¢
maksymalnag liczb¢ automatycznych resetow, patrz menu
[251] liczba btgdow, po ktorych falownik pozostaje w
stanie bledu.

Przykiad

Silnik posiada wewnetrzne zabezpieczenie przed
przecigzeniem termicznym. Jesli ta funkcja
zabezpieczeniowa zostanie uruchomiona, naped bedzie
czekat az silnik ostygnie przed wznowieniem normalne;j
pracy. Jesli ten problem wystapi trzy razy w krétkim
czasie, wymagana bedzie dodatkowa pomoc.

Konieczne sg nastgpujace ustawienia.:

*  Wprowadz maksymalng liczb¢ ponownych urucho-
mien; wejdz w menu [251]i wybierz 3.

» Aktywuyj silnik 12t do automatycznego restartu; Wpro-
wadz 300 s w menu [25A].

» Ustaw przekaznik 1 w menu [551] na AutoResetBl.
przekaznik przelacza sie, gdy osiagnigta zostanie mak-
symalna liczba ponownych uruchomien, a naped
pozostaje w stanie bledu.

*  Wejscie resetowania musi by¢ stale wlaczone.

7.1.5 Predkosci krokowe

Aktywny sygnal czestotliwosci odniesienia mozna
uzyskaé, programujac rozne zrodta i funkcje. Ponizsza
tabela pokazuje, ktore zrodta wartosci zadanych maja
priorytet nad innymi.

Tabelce 22 Priorytety odniesien

Wybor

Slexmviprenviet Odniesienia

Priorytet

1. Jog, (Menu
[520], [348])

1. Ust. Wstepne

2. Potencjat Mot

Zdalnie
2. Wybér odniesie- 3. Wej. Analog
nia. Anin 4
(Menu [214]) Klawiatura -
Kom -
Opcja -

7.1.6 Odniesienia ustawien
wstepnych- predkosci
krokowe

Naped moze wybrac stata predkos$¢ za pomoca wejsé

cyfrowych. Ta funkcja moze by¢ stosowana w sytuacjach,

w ktorych wymagana predkosc¢ silnika musi by¢ stalg

warto$cig zgodnie z wymaganymi warunkami procesu.

Mozna ustawi¢ do 7 statych wartosci zadanych dla

kazdego zestawu parametréw, ktore mozna wybra¢ za

pomoca wszystkich wej§¢ cyfrowych ustawionych na

UstWstOdnl1, UstWstOdn2 lub UstWstOdn3. Liczba

dostepnych statych wartosci zadanych jest okre§lona

przez liczbe uzytych wejs¢ cyfrowych, ktore sa ustawione
na UstWstOdn; jedno wejscie oferuje 1 predkosé, dwa
wejScia oferuja 3 predkosci i trzy wejscia 7 predkosci.

Przykitad
Uzycie czterech statych predkosci, 50/100/300/800 obr /
min, wymaga nastepujacych ustawien:

» Ustaw Digln 5 jako pierwsze wybrane wejécie; Ustaw
[525] na UstWstOdnl.

* Ustaw Digln 6 jako drugie wybrane wejscie; Ustaw
[526] na UstWstOdn2.

* Ustaw minimalng predko$¢ obrotowa na 50 obr / min
w menu [341].

* W menu [362] ustaw UstWstOdnl na 100 obr / min.
* W menu [363] ustaw UstWstOdn2 na 300 obr / min.
W menu [364] ustaw UstWstOdn3 na 800 obr / min.

Kiedy naped jest wlaczony i podane jest polecenie Praca,
predkosci sa:

* 50 obr / min, gdy Digln 5 i Digln 6 s3 niskie.

* 100 obr / min, gdy Digln 5 jest "Wysoki", a Digln 6
jest "Niski".

* 300 obr / min, gdy Digln 5 jest ”Niski”, a Digln 6
jest “Wysoki”.

* 800 obr / min, gdy Digln 5 i Digln 6 sa wysokie.
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7.2 Funkcje sterowania za
pomoca listwy

zaciskowej
Funkcje Praca/Stop-/Wtacz-/Reset

Domyslnie wszystkie polecenia uruchomienia /
zatrzymania / resetowania dla sterowania sg
programowane przez wejscia bloku zaciskoéw (zacisk 1-
22) na ptycie sterujacej. Dzigki funkcjom "Start/Stop"
[215]1 "Reset" [216] sterowanie mozna wybrac za
pomoca klawiatury lub interfejsu COM

UWAGA: Przykiady w tej sekcji nie opisuja
wszystkich mozliwosci. Pokazane sg tylko
najpopularniejsze kombinacje. Punktem wyjscia
jest zawsze ustawienie domysine (fabryczne)
falownika.

Ustawienia funkcji Praca/Stop/Wtgcz/
Reset

Ustawienia domyslne pokazano na Rys. 25. W tym
przyktadzie naped jest uruchamiany i zatrzymywany za
pomoca Digln 2. Po alarmie reset do Digln 8.

© o —w » o o ow o oKX

PracaR

Reset
+24 V

>
N
INT

Rys. 58 Domysline polecenia uruchamiania / resetowania

Wejscia sg wstepnie ustawione dla kontroli poziomu.
Kierunek obrotow jest okreslany przez ustawienia wej$¢
cyfrowych.

Funkcje zwolnienia i zatrzymania

Obie funkcje mogg by¢ uzywane indywidualnie lub
jednoczesnie. Wybor funkcji zalezy od zastosowania i
trybu sterowania wejsciami (poziom / krawedz [21A]).

UWAGA: W trybie krawedziowym co najmniej jedno
wejscie cyfrowe musi by¢ zaprogramowane na
"Stop", poniewaz polecenia Praca moze uruchomi¢
sam naped.

Wiacz

Wejscie musi by¢ aktywne (HIGH - HI), aby sygnat
pracy zostat zaakceptowany. Jesli wejscie stanie si¢
nicaktywne (LOW - LO), wyjscie przemiennika cze¢s-
totliwosci zostanie natychmiast wylaczone, a silnik
powoli si¢ zatrzyma.

UWAGA!
A Jesli funkcja wiaczania nie jest zapro-

gramowana dla wejscia cyfrowego, jest
uwazana za wewnetrznie aktywna.

Stop

Gdy wejscie stanie si¢ nieaktywne (LO), naped zatrzyma
si¢ zgodnie z trybem zatrzymania wybranym w menu
[33B]. Rysunek 26 pokazuje funkcjg¢ wejs¢ aktywacji i
zatrzymania oraz tryb zatrzymania = hamulce [33B].

Aby rozpoczaé, wejscie musi by¢ aktywne (HI).

UWAGA: Tryb zatrzymania = Anuluj [33B] pokazuje
to samo zachowanie, co wejscie Wiacz.

STOP
(STOP=ZWOLN)
PREDKOSG N
WYJSCIA w N
S——
WEACZ | | L |
PREDKOSC | .-/
WYJSCIA /[
S
(06-F104_NG) (lub gdy wybrano Spinstart)

Rys. 59 Funkcje Wejscia Stop i Wigcz
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Reset i Autoreset

Jesli falownik zatrzyma si¢ z powodu alarmu awarii,
nape¢d mozna zresetowaé za pomocg impulsu (przejscie
"niski" / "wysoki") na wejsciu resetujacym, ustawienie
domyslne wejécia Digln 8.

W zalezno$ci od wybranej metody sterowania system
uruchomi si¢ ponownie w nastepujacy sposob.:

Konrtola poziomu
Jesli Wejscia Pracy pozostaja aktywne, falownik
uruchamia si¢ natychmiast po komendzie resetowania.

Kontrola zbocza
Po poleceniu resetowania musi zosta¢ wydana nowa
komenda uruchomienia, aby ponownie uruchomic naped.

Autoreset jest wlaczony, poniewaz wejscie resetowania
jest zawsze aktywne. Funkcje autoresetu programuje si¢
w menu [250] Autoreset.

UWAGA: Jesli polecenia sterowania resetem sg
zaprogramowane do obstugi za pomoca klawiatury i
/ lub Com, autoreset nie jest mozliwy.

Uruchomione wejscia sg kontrolowane
poziomo.

Wejscia sg wstepnie ustawione dla kontroli poziomu.
Wejscie jest aktywne tak dtugo, jak dtugo stosowany jest
"wysoki poziom". Ten tryb jest powszechny, gdy np. do
pracy falownika wykorzystywany jest sterownik PLC.

UWAGA!
A Wejscia sterowane poziomem NIE sg

zgodne z dyrektywa maszynowa, jesli sa
uzywane bezposrednio do uruchamiania i
zatrzymywania maszyny.

Wejscie wlaczajace musi by¢ stale aktywne, aby polecenie
rozruchu lub polecenie uruchomienia byty akceptowane.
Jesli wejscia ObrotyP i ObrotyL sg aktywne w tym
samym czasie, naped zatrzymuje si¢ zgodnie z
wybranym trybem zatrzymania. Rys. 28 pokazuje
przyktad mozliwej sekwencji.

WEJSCIE

WEACZ |
STOP Ll

OBROTY P

OBROTY L | i

STATUS
WYJSCIA

OBROTY P |: |; |_|—|_|
OBROTY L | | |_|_|_| RN
Postoj M

(06-F103new_1)

Rys. 61 Status wejscia i wyjscia dla kontroli poziomu

Wejscia Pracy kontrolowane zboczem

Menu [21A] Poziom zbocza musi by¢ ustawiony na
zbocze, aby aktywowac jego kontrolg. Wejscie jest wigc
aktywowane przez przejécie z "niskiego" do "wysokiego"
lub odwrotnie.

Przyktady w tej i nastepnej sekcji odnosza si¢ do wyboru
wejscia pokazanego na rysunku 27.

~ X

Stop I

PracaL | — I 7

©W o N ol B w N

PracaP | ___— | 7

Wiacz
Reset | —. 22
+24 V 1"

o

Rys. 60 Przykiad okablowania Praca/ Stop/ wigcz / reset
wejs¢

UWAGA: Wejscia sterowane zboczem s3 zgodne z
dyrektywa maszynowa (patrz rozdziat 6. strona 49),
jesli sg uzywane bezposrednio do uruchamiania i
zatrzymywania maszyny.

Patrz rysunek 27. Wejscie wiacz i stop musi by¢ stale
aktywne, aby polecenie ObrotyP Iub ObrotyL mogto
zosta¢ zaakceptowane. Ostatnia krawedz (ObrotyP Iub
ObrotyL) jest poprawna. Rys. 29 pokazuje przyktad
mozliwej sekwencji.
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WEACZ |

sToP | |
OBROTY P |_| |_|

OBROTY L |_|

STATUS
WYJSCIA

OBROTY P

B
OBROTY L I_l 3
] [ | [

7.4 Korzystanie z pamieci
jednostki sterujacej

Dane z napedu mozna skopiowa¢ do pamigci jednostki
sterujacej i odwrotnie. Aby skopiowac wszystkie dane (w
tym zestaw parametréw A-D i dane silnika) z
przetwornicy czestotliwosci do jednostki sterujacej,
wybierz opcj¢ Kopiuj na PC w menu [234].

Aby skopiowa¢ dane z jednostki sterujacej do napedu,
otworz menu [235], podtacz panel i wybierz dane do
skopiowania.

Pamie¢ panelu jest szczegdlnie przydatna w aplikacjach
z napgdami bez klawiatury i w aplikacjach, w ktorych z
ta samg konfiguracjg uzywane sg przetwornice czgstotli-
wosci. Moze by¢ rowniez uzywany do krotkotrwatego
przechowywania ustawien. Uzyj klawiatury, aby zapisac¢
ustawienia napegdu (przesylanie), a nastepnie uzyj tego
klawisza do przestania danych na inny dysk (pobierz).

Postéj

(06-F94new_1)

Rys. 62 Stan wejscia i wyjscia dla kontroli zbocza

7.3 Przeprowadzenie biegu
identyfikacyjnego

Aby uktad napedowo-silnikowy dziatal optymalnie,
naped musi mierzy¢ parametry elektryczne (rezystancja

uzwojenia stojana itp.) Podlaczonego silnika. Patrz menu
[229], BiegID Mot.

Zaleca si¢ uruchomienie zaawansowanego trybu ID przed
zainstalowaniem silnika w aplikacji.

Jesli nie jest to mozliwe, uzyj krotkiego Biegu ID.

=l

UWAGA!
Podczas rozszerzonego BIEGID wat silnika obraca
sie. Podejmij Srodki bezpieczeristwa, aby unikngé

nieprzewidzianych, niebezpiecznych sytuacji.

UWAGA: Ladowanie i kopiowanie do napedu jest
mozliwe tylko wtedy, gdy jest w trybie zatrzymania.

AC drive ©

AC DRIVE

<—>%

= &
erev | nexr ff Sc

]
=

Rys. 63 Skopiuj parametr pomigdzy napedem i jednostkq
sterujqcq i taduj
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7.5 Czujnik obcigzenia i
ochrona procesu[400]

7.5.1 Czujnik obcigzenia[410]

Te funkcje umozliwiajg uzycie napedu jako czujnika
obcigzenia. Czujniki obcigzenia sg stosowane w celu
ochrony procesow i maszyn przed przecigzeniem
mechanicznym lub niedocigzeniem, takim jak
zablokowanie tasm przeno$nikow lub $rub, peknigcie
paska klinowego wentylatora Iub suchobieg pompy.
Obciazenie jest obliczane w falowniku poprzez moc watu
silnika. Wystepuje alarm przecigzenia (alarm maksymalny
i maksymalny alarm wstepny) oraz alarm niedocigzenia
(alarm min i alarm wstepny).

Podstawowy czujnik obcigzenia dziata w calym zakresie
predkosci ze statymi warto$ciami dla (wstgpnych)
alarmow dla przeciazenia i niedociazenia. Ta funkcja
moze by¢ stosowana w aplikacjach o stalym obcigzeniu,
w ktorych moment obrotowy nie zalezy od predkosci, np.
przeno$niki, pompy wyporowe, pompy Srubowe itp.

W zastosowaniach, w ktérych moment obrotowy jest
zalezny od predkosci, preferowany jest adaptacyjny
rodzaj ochrony . Mierzac rzeczywista krzywa
obcigzenia procesu w catym zakresie predkosci od
minimalnej do maksymalnej, mozna ustawi¢ ochrong
przy wszystkich predkosciach.

Alarm maksymalny i minimalny mozna rowniez ustawic¢
dla alarmu bledu. Wstgpne alarmy dziataja jak
ostrzezenia. Wszystkie alarmy moga by¢ wysylane za
pomoca wyjs¢ cyfrowych lub przekaznikowych.

Funkcja Autoset automatycznie okres$la 4 granice alarméw
podczas pracy: maksymalny alarm, maksymalny wstgpny
alarm, minimalny alarm i minimalny wstgpny alarm.
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Rys. 64 pokazuje przyktad funkcji czujnika obcigzenia w aplikacjach o stalym momencie.
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Rys. 64
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7.6 Funkcja Pompy

7.6.1 Wprowadzenie

Standardowa przetwornica czgstotliwosci FDU moze
sterowac¢ maksymalnie 4 pompami.

Jesli zainstalowana jest opcyjna karta I/ O
kontrolowanych moze by¢ max 7 pomp. Karta I/ O
moze by¢ rowniez uzywana jako ogdlne rozszerzone
Wejscie / Wyjscie.

Funkcja sterowania pompg moze sterowaé pewna liczbg
elementéw (pompami, wentylatorami itp., Z maksymal-
nie 3 dodatkowymi sterownikami na kazdg podtaczong
karte We/ Wy), z ktorych jedna jest zawsze sterowana
przez naped. Inne oznaczenia tego typu sterowania to
kontrola kaskadowa lub kontrola hydroforowa.

W zaleznosci od przeplywu objetosciowego, cisnienia
lub temperatury, dodatkowe pompy moga by¢
aktywowane poprzez odpowiednie sygnaty wyjsciowych
przekaznikow przemiennika i/ lub karty We / Wy.
System zostatl zaprojektowany w taki sposob, aby
przemiennik dziatat jako MASTER.

Przekaznik jest wybierany na plycie sterujacej lub ptycie
We / Wy. jest ustawiony na pracg jako kontrola pompy.
Tustracje w tym rozdziale odnoszg si¢ do przekaznikow
R: Funkcja, np. R: PompaSlavel, tzn. przekaznik na
plytce sterujacej lub ptycie We / Wy jest skonfigurowany
do dziatania PompaSlavel.

FDU

R:PompaSlavel
MASTER

UST PLYW R:PompaSlave2
L

Anin
Feedback
PLYW PID

R:P

Anin R:PompaSlave4

RF

. -y

Cisnienie
A

Plyw

(50-PC-1_1)

Rys. 65 Kontrola przeplywu za pomocq opcji sterowa-
nia pompg.

Wszystkie dodatkowe pompy moga by¢ zasilane z
przemiennika czgstotliwosci, softstartu, przetacznika
gwiazda-trojkat/  TuHA start bezposredni.

FDU
MASTER
Us:(. R:PompaSlave2
CISNIENIE

P Anin R
Feedback ID
CISNIENIE Anln | |RPompaSlave4

R:PompaSlavel

R:PompaSlave5

R:PompaSlave6

Pyw

(50-PC-2_1)

Rys. 66 Kontrola cisnienia za pomocg opcjonalnej

karty I/ O

Pompy réwnolegte pracuja jako regulacja przeptywu
objetosciowego- Rys. 65.

Pompy szeregowo pracuja jako kontrola ci$nienia-
Rys.66. Podstawowa zasada kontroli jest pokazana na
Rys. 67.

UWAGA: Przeczytaj uwaznie niniejszg instrukcje
obstugi przed instalacja, podigczeniem lub
uruchomieniem przetwornicy czestotliwosci z
kontrolg pompy.

CZESTOTLIWOSC(Pompa Master P)
A

Dodaj Pompe
Pompa Stop
»
P=Wi P1=Wt 'P2=Wi | P3=W}. P4=W}. | P5=Wti P6=Wi. PLYW /
CISNIENIE
PLYW /
CISNIENIE
,_/""/_
//

CZAS

(50-PC-3_1)

Rys. 67 Podstawowa zasada kontroli
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7.6.2 Staly MASTER

Jest to domysIne ustawienie sterowania pompa. FDU
steruje pompa glowna, ktora zawsze dziala i jest podtac-
zona do napegdu. Wyjscia przekaznikowe uruchamiaja i
zatrzymuja inne pompy od P1 do P6, w zaleznosci od
natgzenia przeptywu lub ci$nienia. W tym uktadzie
mozna sterowa¢ maksymalnie 7 pompami, patrz rys. 68.
Aby umozliwi¢ rowne wykorzystanie dodatkowych
pomp, pompy mozna wybiera¢ zgodnie z ich czasem

pracy.

FDU : pas| L
MASTER| gy
Remeines — [ L L |
—w) (k) (2) (72) () (5) (7o)
(NG_50-PC-4_1)

Patrz Menu:

[393] Wyb.Naped

[39H] do [39N] Czas Pracy
1 -6, Pompa

[554] do [55C] Przekazniki

Rys. 68 Kontrola statego MASTER

UWAGA: Pompy MOGA mie¢ rozne wydajnosci,
ale pompa MASTER MUSI mie¢ najwyzsza.

7.6.3 Zmienny MASTER

W tej funkcji pompa gtdéwna nie zawsze jest podlaczona
do napedu. Po ponownym uruchomieniu napgdu lub
ponownym wilaczeniu po zatrzymaniu lub uspieniu,
pompa Master jest wybierana za pomoca zestawu
przekaznikow do sterowania pompa gtéwng X. § 7.6.7,
strona 66 pokazuje szczegdlowy schemat potaczen z 3
pompami. Ta funkcja shuzy do réwnomiernego
stosowania wszystkich pomp w celu zréwnowazenia ich
zywotno$ci , w tym pompy gtownej. Ta funkcja moze
maksymalnaie obstugiwaé 6 pomp.

FDU
MASTER

fagaaa

:Pompasiavel L L/ L L ‘_/

2P0

- VR R R
gdddyd

e D@ EEEEE

Patrz Menu:

[393] do [396]

[553] do [55C]

Rys. 69 Kontrola zmiennego MASTER

UWAGA: Wszystkie pompy MUSZA miec taka
sama moc.

7.6.4 Wprowadzanie statusu wartosci
rzeczywistej

W tym przyktadzie dodatkowe pompy sa sterowane
przez inny naped (np. Softstarter, falownik itp.). Dla
kazdej pompy wejscie cyfrowe karty I / O mozna
zaprogramowac jako wejscie “btad”. Jesli naped ulegnie
awarii, zostanie to wykryte przez wejscie cyfrowe, a przy
opcji POMPA ten naped nie bedzie juz uzywany i
zostanie automatycznie zamieniony na inny napged.
Oznacza to, ze kontroler bedzie kontynuowat prace, ale
bez tego wadliwego napedu. Ta funkcja umozliwia
réwniez reczne zatrzymanie okreslonej pompy w celu
konserwacji bez wylaczania catego uktadu. Oczywiscie
caty przeptyw / ci$nienie objg¢tosciowe zostaje
zredukowane do maksymalnej wydajnosci pozostatych
pomp.

66 Cechy gtéwne

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4



AAN

ARAY

AN
AN
AN

AN
ARNY

Patrz Menu:
[529] do [52H] WEej. Cyft.
[554] do [55C] Przekazniki

A
ARAY

FDU R:PompaSlave3

MASTER R:PompaSlave2
R:PompaSlavel ——I

wejscia Inny

fi k

eedback | o oatFeeds Naped Inny

DI:Pompa2Feedb Naped
DI:Pomp3Feedb

Inny
Naped

(NG_50-PC-6_1) 4‘ @ @

@

Rys. 70 Wprowadzenie statusu wartosci rzeczywistej

7.6.5 Tryb Bezpieczny

Niektore systemy pomp muszg zawsze utrzymywac
okreslony poziom przeptywu lub ci$nienia, nawet jesli
przetwornica czestotliwos$ci jest uszkodzona lub wytac-
zona. Tak wiec, nawet przy wytaczonej lub uszkodzone;j
przetwornicy czgstotliwosci, co najmniej 1 lub 2 (lub
wszystkie) dodatkowe pompy muszg pracowac dale;.

Taka “bezpieczng” prace pompy mozna uzyskaé poprzez
styki NC przekaznikéw sterowania pompa. Mozna je
indywidualnie zaprogramowac dla kazdej dodatkowej
pompy. W tym przyktadzie pompy P5 i P6 beda pracow-
a¢ z maksymalng moca, gdy przetwornica czgstotliwosci
ulegnie awarii lub zostanie wylaczona.

A0
ARay
A0
ARay
A
ARaY
ARNY

R:PompaSlave6

AN
AN

Patrz Menu:
[554] do [55C] Przekazniki
[55D4] do [55DC] Tryb

A

ARAY
P

ARNY

R:PompaSlave5
FDU R:PompaSlave4
MASTER | R:Pom paSlave3

R:PompaSlave2 I_
R:PompaSlavel ——/ I_[ [ L{

Rys. 71 Beispiel eines sicheren Betriebs
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7.6.6 Tryb PID

W celu sterowania pompa, funkcja regulatora PID
musi by¢ rowniez aktywowana. Wejscia analogowe
AnlInl do Anln4 mozna skonfigurowa¢ jako funkcje
dla wartosci PID i/ lub wartosci rzeczywistych.

AN
Ty

A0
ARay
A0

ARay

ARaY

Ustawiona
Wart. - »

Wart.

Feedback

FDU
MASTER

Anin

PID
Anin

R:PompaSlave6

A0
ARNY

A\
ey

Patrz Menu:

[381] do [385]
[553] do [55C]
[411] do [41C]

A

A3aY
IR

ARNY

R:PompaSlave5
R:PompaSlave4

R:PompaSlave3

R:PompaSlave2
R:PompaSIa:el —[ |_[

® 6

Pomiar przeptywu
/ ciSnienia

=

4

PEEE

(NG_50-PC-8_1)

Rys. 72 Regulator PID
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7.6.7 Schemat Zmiany Pompy Master
Rys. 73 i Rys. 74 pokazuja funkcje przekaznikow
PompaMstr1-6 i PompaSlavel-6. Styczniki Master i
dodatkowe urzadzenia sa zablokowane, aby zapobiec
podwdjnemu uruchomieniu pompy i uszkodzeniu
przemiennika. (K1M / K1S, K2M / K28S, K3M / K3S).

Przed uruchomieniem falownik wybiera pompg¢ nadrzed-

ng, w zaleznosci od poprzednich czasow pracy pomp.

/N

UWAGA!
Schemat obwodu sterowania ze zmienia-
jacymi sie wzorcami wymaga zachowania

szczegolnej ostroznosci i musi by¢ wykonany
doktadnie tak, jak to opisano tutaj, aby unikng¢
uszkodzen spowodowanych zwarciem na wyjsciu

przemiennika.

PE

L1 —
L2 —
L3 — .

il

PE L1 L2 L3
FDU
Sy
KM K2M K3M
P1 P2 P3
(NG_50-PC-10_1) 3~ 3~ 3~
Rys. 73 Polgczenia (zasilanie) dla obwodu “Zmienny
MASTER” z 3 pompami.
:'Eﬁefi: :'EQEJ_L: :'Eﬁez__‘L‘: Me2r2 77 | MBrs 7] | I 2R _‘L‘:
1 Pompa 1 1 Pompa 1 | Pompa 1 | Pompa 1 | Pompa 1 | Pompa |
1 Slavel 1 | Masterl 1 1 Master 2 1 | Slave 2 1 1 Master3 1 1 Slave3 1
(SRR Y (T o [T o [T Y [T o [T
7LK1$ 7LK:LM 7LK2S 7-K2M %K3S 7-K3M
[ ] (s ] [ ] [ ] [ ] [ ]
N
(NG_50-PC-11_3)
Rys. 74 Polgczenia (sterowanie) dla obwodu “Zmienny
MASTER” z 3 pompami
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7.6.8 Lista Kontrolna i Notatki

1. Cechy Kluczowe

Zacznij od wybrania jednej z dwoch gtownych funkcii:

- funkcja “zmienny MASTER”

W takim przypadku pompa “MASTER” moze sie zmienia¢, chociaz ta funkcja wymaga nieco bardziej skomp-
likowanego okablowania niz funkcja “Staty MASTER” opisana ponizej. Wymagana jest opcjonalna karta We/Wy.

- Funkcja “Staty MASTER”:

Pompa zawsze dziata jako master. Zmienne tylko dodatkowe pompy.

Nalezy zauwazyé¢, ze schematy systemu dla tych dwéch gtéwnych funkcji sg zasadniczo rézne. Pézniejsza zmiana
miedzy tymi dwiema funkcjami nie jest zatem mozliwa.Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale7.6.2 na stronie 63.

2. Liczba pomp /falownik

Jesli system skfada sie z 2 lub 3 pomp, opcyjna karta We / Wy nie jest wymagana. Oznacza to jednak, ze
nastepujgce opcje nie sg mozliwe:
- funkcja “zmienny MASTER”

- Z galwanicznie izolowanymi wejsciami

Przy zainstalowanej opcyjnej karty We / Wy maksymalna liczba pomp wynosi:

- 6 pomp, jesli wybrana jest funkcja “Zmienny MASTER” (patrz § 7.6.3, strona 63)

-7 Pompy po wybraniu funkcji “Naprawiono MASTER”. (patrz sekcja 7.6.2, strona 63)

3. Rozmiar pompy

-Funkcja “Zmienny MASTER”:

Rozmiar pompy musi by¢ taki sam.

- Funkcja ,StatyMASTER*:

Pompy mogg mie¢ rézne wydajnosci, ale pompa MASTER musi zawsze mie¢ najwyzszg wydajnosc.

4. Programowanie wejs¢ cyfrowych

Jesli uzywane sg wejscia cyfrowe, funkcja Wejscia cyfrowe musi by¢ ustawiona, aby sterowa¢ wartoscig rzeczywista.

5. Programowanie Wyjsé Przekaznikowych

Po wiaczeniu sterowania pompg w menu [391], nalezy wybraé [392] L iczbhaNapedow. Mozna wprowadzi¢ w nim

liczbe napedow (pompy, wentylatory itp.) . Same przekazniki muszg by¢ zaprogramowane dla funkcji PompaSlave
1-6, a PompaMstr 1-6 dla funkcji “Zmienny Master”.

| 6. Takie same pompy

Jesli wszystkie pompy majg takg sama moc, jest bardzo prawdopodobne, ze gérne pasmo jest znacznie nizsze niz

dol

he pasmo, poniewaz maksymalna moc pompy pompy gtéwnej jest taka sama po podtgczeniu do sieci zasilajgcej

(50 Hz) . Moze to powodowac bardzo waska histereze, a tym samym niestabilny zakres natezenia przeptywu i / lub

cis$

nienia. Ustawienie maksymalnej czestotliwosci falownika nieco powyzej 50 Hz oznacza, ze pompa gtéwna ma nieco

wigkszg wydajnos¢ pompy niz zasilanie. Wymaga to szczegdlnej troski, poniewaz nalezy zapobiegac temu, aby pompa

glto

Wwna dziatata przez diuzszy czas z wyzsza czestotliwoscia i byta przecigzona.

7. Predkos¢ minimalna

Pompy i wentylatory zwykle uzywajg minimalnej predkosci, poniewaz majg mniejszg do 30-50% predkos$¢ znamionowg
(w zaleznosci od rozmiaru, mocy, charakterystyki pompy itp.). Uzywanie minimalnej predkosci zapewnia znacznie
ptynniejszy i lepszy zakres sterowania catego systemu.
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7.6.9 Przyk[ady fu nkcji Trans W tym przyktadzie przekaznik uruchamia pompe
Start/ S tOp bezposrednio. Oczywiscie inne urzadzenia start /

stop, takie jak np. softstart sterowany jest przez wyjs-

Rozpoczecie pracy dodatkowej pompy cie przekaznikowe.

Na rysunku przedstawiono mozliwy przebieg pracy z
odpowiednimi poziomami i funkcjami, gdy druga pompa
jest uruchamiana za posrednictwem przekaznikow steru-
jacych pompy. Rozpoczecie pracy drugiej pompy jest
kontrolowane przez jedno z wyjs¢ przekaznikowych.

Przeptyw

/ Ust/Zob.Ref[310]

Czas

Pompa Master
Przeptyw A

Predko$¢ Max |-—————— o ______
[343]

Predko$¢ TransStart | ____________/f__\___________
[39E]

Predkos¢ Min
[341] Dolny Szereg

e

|
|
1
|
|
1
|
|
1
|
———r————
1
|
1

v

Czas
Op62n.Start [399] Us z

CzasRozp [39D]
2. Pompa

Przeptyw

Rampa Start zalezy od rodzaju

]
|
|
|
|
L
I
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
! Startu
|

| >

Komenda Start Czas

Rys. 75 Sekwencja czasowa przy uruchamianiu kolejnej pompy
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Zatrzymywanie Pompy

Ta ilustracja pokazuje mozliwg sekwencj¢ z
odpowiednimi poziomami i funkcjami, gdy pompa jest
zatrzymywana przez przekazniki sterujagce pompy. Za-
trzymanie drugiej pompy jest sterowane przez jedno z
wyjs¢ przekaznikowych. W tym przyktadzie przekaznik
zatrzymuje pompe bezposrednio. Oczywiscie inne
urzadzenia start / stop, takie jak np. softstart sterowany
jest przez wyjscie przekaznikowe.

Ust/Zob. Ref. [310]

Przeptyw Feedback

_—v

Czas

Pompa Master
Predkos$d

Predko$¢ Max |-------=——————-.
[343] Szereg Gorny

PrTranStop - Nm e
[39G]

Predkos¢ Min

[341]
]
] I
} |
] ]
; : '
. s 5 >
! .
Op6zn.Stop [39A] Ust.CasStop [39F] Czas
i
I
2. Pompa |
i
Predkosé i
|
Rampa Stop zalezy od metody :
Start/Stop :
[}
! >
Komenda Stop Czas
(NG_50-PC-20_1)

Sekwencja czasowa przy zatrzymywaniu kolejnej pompy
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8. Stnadardy EMC

8.1 EMC

Falownik spetnia nastgpujace normy:

EN (IEC) 61800-3: 2004 Elektroniczne systemy
napedowe o zmiennej predkosci, cze$¢ 3, norma
produktowa EMC:

Standard: Kategoria C3, dla systemow o znamionowym
napieciu zasilania <1000 VAC, do stosowania w
srodowisku przemystowym.

Opcjonalnie: kategoria C2 (i takze C1 dla rozmiaru C),
dla uktadow o znamionowym napigciu <1000 V, ktore
nie sg ani urzadzeniem wtykowym, ani urzadzeniem
ruchomym, i ktére, w przypadku stosowania w pier-
wszym $rodowisku, sg ograniczone do do§wiadczonego
personelu posiadajacego wiedz¢ niezbgdng do ich
instalacji i obshugi.

8.2 Kategorie Stop i Stop
Awaryjny

Ponizsze informacje sg istotne, jezeli obwody pomocnicze

sa uzywane lub potrzebne do instalacji przy uzyciu

falownika. EN 60204-1 definiuje 3 kategorie zatrzymania:

Kategoria O: Niekontrolowany STOP:
Zatrzymaj sig¢, wylaczajac napigcie sieciowe. Hamulec
mechaniczny musi by¢ aktywowany. ZATRZYMANIE
nie moze by¢ wykonywane przy pomocy falownika lub
jego sygnatow wejsciowych lub wyjsciowych.

Kategoria 1: Kontrolowany STOP:
Zatrzymaj sig, az silnik stanie a nast¢pnie napiccie
sieciowe zostanie wytaczone. Ten STOP nie jest
dozwolony z falownikiem lub jego sygnatami

wejsciowymi lub wyjsciowymi.

Kategoria 2: Kontrolowany STOP:

Zatrzymaj si¢, gdy napigcie sieciowe jest nadal wlaczone.
Ten STOP moze zosta¢ wykonany przy kazdym poleceniu
STOP falownika.

UWAGA!

Norma EN 60204-1 wymaga, aby kazda

maszyna byla wyposazona w Stop

kategorii 0. Jezeli aplikacja nie pozwala
na to, musi by¢ to jasno opisane. Ponadto kazda
maszyna musi mie¢ funkcje Stopu awaryjnego. Ta
funkcja musi zapewniaé, ze napiecie na maszynie,
ktore moze sta¢ sie niebezpieczne, zostanie
wylaczone tak szybko, jak to mozliwe, bez zadnego
dalszego niebezpieczenstwa. W takiej sytuacji
Stopu awaryjnego mozna zastosowac zatrzymanie
kategorii 0 lub 1. Wybér zalezy od mozliwych
zagrozen dla maszyny.

UWAGA: Opcja bezpiecznego stopu moze osiggnac¢
bezpieczny moment obrotowy (STO) zgodnie z EN-
IEC 62061: 2005 SIL 3 i EN-ISO 13849-1: 2006. Patrz
rozdziat 13.12 na stronie 217

CG Drives & Automation,01-532526-13r4Stnadardy EMC
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9. Sterowanie za pomoca panela kontrolnego

W tym rozdziale opisano korzystanie z jednostki steru-
jacej. Falownik moze by¢ wyposazony w jednostke
sterujaca lub nie (BCP).

9.1 Ogodblne

W tym rozdziale opisano korzystanie z panelu
kontrolnego. Falownik moze by¢ wyposazony w
jednostke sterujaca . W tym rozdziale opisano sposob
korzystania z panelu sterowania z przodu napedu.

Opcjonalnie falownik moze by¢ dostarczany z regcznym
panelem kontrolnym - patrz dalszy rozdzial, Rgczny panel
sterowania -HCP.

UWAGA:Falownik moze by¢ réwniez obstugiwany
bez podigczonego sterowania. W tym celu nalezy
go ustawi¢ tak, aby sygnatly sterujace nie byly
zaprogramowane na klawiaturze.

9.2 Panel kontrolny

AC DRIVE

< Panel LCD

-q— Diody LED

- Klawisze kontrolne
RESET

< DPrzelacznik

Klawisze funkcyjne

=
ESC
y

Rys. 65 Wyswietlacz jednostki operacyjnej, diody LED i
przyciski.

9.2.1 Wyswietlacz

Wyswietlacz jest pod$wietlany i sktada si¢ z dwoch linii
po 16 znakéw kazda. Wyswietlacz jest podzielony na
sze$¢ sekcji.

Roézne obszary wyswietlacza zostaty opisane ponize;j:

A B C

221ggNap Mot Volt
SFp glMl :

|
D E

Rys. 66 Wyswietlacz

4
i
|
F

Obszar A: Biezacy numer menu (3 Iub 4 znaki)

Obszar B: Pokazuje, czy menu znajduje si¢ w petli
przetaczania lub czy naped jest ustawiony na prace
lokalna.

Obszar C: Tytut aktywnego menu

Obszar D*: Wyswietla status falownika
(3 znaki).

Mozliwe sg nastgpujace ekrany statusu:

Skrot Opis Bit*
Stp |[Silnik jest zatrzymany 0
Pra |Silnik pracuje 1
Prz |Przyspieszenie 2
Zwo |Zwolnienie 3
Btg. |Btad 4
SsT Bezpieczng zatrzymanie pracy, miga 5

po witgczeniu
VL |Praca przy granicy napiecia 6
Dzl |Praca przy ograniczeniu predkosci 7
CL |Praca przy biezgcym limicie 8
Praca przy ograniczeniu momentu
TL 9
obrotowego
UT |Praca przy granicy temperatury 10
[“t |14t Ochrona aktywna 11
USp (Praca pod napieciem 12
Sby Zas!lanie aktywne (wytaczenie zasi- 13
la-nia)
LCL Praca z niewielkg iloscig ptynu chto- 14
dzgcego
slp |Tryb czuwania 15
SPS |Spin Start aktywny 16

* Status wyswietlany na jednostce sterujacej w obszarze
D mozna odczyta¢ za posrednictwem magistrali
polowej lub komunikacji szeregowej, np. z adresem
Modbus nr 30053.

Mozliwe jest réwniez odczytanie wszystkich statusow
(nie tylko tych o najwyzszym priorytecie) za
posrednictwem magistrali polowej lub komunikacji
szeregowej, na przyktad: Z adresem Modbus nr. 30180 i
30182.

Informacja ta jest réwniez wyswietlana w narzgdziu PC
EmoSoftCom (opcjonalnie) jako menu "AreaD Stat
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[72B]".

Obszar E:Wyswietla aktywny zestaw parametrow i
wybrany zestaw parametrow silnika.

Obszar F:Pokazuje ustawienie lub wybor w
aktywnym Menu.

Ten obszar znajduje si¢ na 1. i 2. poziomie menu.

W tym obszarze wyswietlaja si¢ rowniez ostrzezenia
i Alarmy. Pod pewnymi warunkami bgda w tym
obszarze "+++" lub "- - -", aby uzyska¢ wigcej
informacji, patrz Rozdziat 1.2.2 strona 64.

300 Proces Stp[)

Rys. 67 Przykiad- 1 poziom menu

220 Dane
StpI\

mot

Rys. 68 Wskazania wyswietlacza

221 Nap Mot Volt
Stp [AM1: 400 V

Rys. 69 Przykiad, 3- poziom menu

4161GrAlarmuMax
Stp I\ 15%

Rys. 70 Przykiad, 4- poziom menu

9.2.2 Wskazania na wyswietlaczu

Wyswietlacz moze wskazywaé “+++” lub “- - -7, jesli
parametr jest poza zakresem. W napedzie sa parametry
zalezne od innych parametréw. Na przyklad, jesli predkos¢
odniesienia wynosi 500, a maksymalna warto$¢ predkosci
jest ustawiona na warto$¢ ponizej 500, na wyswietlaczu
pojawi si¢ “+++”. Jesli minimalna warto$¢ predkosci jest

»

ustawiona na 500, wyswietli si¢ “- - -7.

9.2.3 Symbole na wyswietlaczu
LCD

Ikony na jednostce sterujacej maja nastepujace funkcje:

Praca Btad Moc
Zielony Czerwony Zielony
Rys. 71 Symbole na panelu LCD
Tabelce 23 Wyswietlacz LCD
Funkcja
Symbol
Wi. Miga Wyt
Moc Zasilanie | Zasilanie
(zielony) | Wi Wyt
Btad Btad Ostrzezenie/
(czerw.) | napedu Limit Brak bigdu
Praca | Rotorsi- | Predkoscsil- - o zatrzy-
. nikaobraca | nika wzrasta/ .
(zielony) | . . mat sie
sie maleje

9.2.4 Przyciski sterujace

Przyciski sterujace stuzg do bezposredniego
wprowadzania polecen Praca, Stop lub Reset. Domy$lnie
przyciski te sa wyltaczone i aktywne jest sterowanie przez
listwe zaciskowa. Przyciski sterujace sg aktywowane
poprzez wybranie przyciskow w menu [214] Kon.Odnies ,
Start / Stop[215] i Reset [216].

Jesli funkcja aktywacji jest zaprogramowana na jednym z
wejs$¢ cyfrowych, to wejécie musi by¢ aktywne, aby moc
wydawac polecenia pracy / zatrzymania z jednostki
operacyjne;j.

Tabelce 24 Przyciski sterujgce

PRACA L- Polepenle obrotéw z kie-
runkiem w lewo
Zatrzymuije silnik lub
@ STOP/RESET: | "eSetuie naped po
alarmie
RESET
G PRACA P Polepenle obrotéw z kie-
runkiem w prawo

68 Sterowanie za pomoca panela kontrolnego
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UWAGA: Polecen Praca / Stop nie mozna
jednoczesnie aktywowa¢ z klawiatury i bloku
zaciskoéw (zaciski 1-22). Z wyjatkiem funkcji JOG,
ktéra moze wyprowadzac polecenie uruchomienia,
patrz "Jog [348]" na stronie 105.

podmenu [212] do [21A] i wprowadZ parametry. Po
ponownym nacis$ni¢ciu przycisku przetaczania wyswietli
si¢ menu [221].

9.2.5 Przycisk przetaczania i
przycisk lokalnie/zdalnie

o |
[ Ten przycisk ma dwie funkcje: przetaczanie
Loc/ i przelaczanie migdzy sterowaniem
REM  Jokalnym i zdalnym.

Nacisnij przycisk 1 s, aby uzy¢ funkcji przetaczania.

Przytrzymaj klawisz Shift przez ponad 5 sekund, aby
przetaczaé miedzy sterowaniem lokalnym i zdalnym.
Obowiazuja ustawienia w [2171] 1 [2172].

Jesli warto§¢ menu jest edytowana, ten przycisk ma
funkcje "Zmien znak". Zobacz rozdziat § 9.5, page 72

Przetgcznik

Funkcja przetaczania utatwia przetaczanie si¢ migdzy
wybranymi menu w petli. Petla moze sktadac sig
maksymalnie z dziesigciu menu. Ustawienie domysine
obejmuje menu wymagane do szybkiej konfiguracji. Petla
funkcji przetaczania moze by¢ uzyta do utworzenia
szybkiego menu dla najwazniejszych parametréw danej
aplikacji.

UWAGA: Przycisk przetagczania nie moze by¢
nacisniety przez wiecej niz pie¢ sekund bez
naciskania klawiszy +, - lub Esc, w przeciwnym
razie funkcja Loc / Rem tego przycisku bedzie
wilaczona, patrz menu [217].

Dodaj menu do petli funkcji przetgczania

1. Wywolaj menu, ktdre chcesz dodac.

2. Naciénij i przytrzymaj przycisk przelaczania, a nastgpnie
naciénij przycisk +

Usun menu z petli przetgczania

1. Przejdz do menu za pomoca klawisza przelaczania, ktéry
ma zosta usuniety.

2. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk przelaczania, a jednoc-
ze$nie naciénij przycisk.

Usun wszystkie menu z petli przetgczania
1. Naciénij i przytrzymaj przycisk przefaczania, naciskajac
jednoczesnie przycisk Esc.

2. Potwierdz klawiszem Enter.

Standardowy przetacznik petli

Rysunek 8 pokazuje standardowa petle przetaczania. Ta
petla zawiera niezb¢dne menu, ktore nalezy ustawic przed
uruchomieniem. Nacisnij przycisk Toggle, aby otworzy¢
menu [211], a nastgpnie uzyj klawisza Next, aby otworzy¢

Rys. 72 Standardowy przelgcznik petli

Wyswietlanie menu w petli przetgczania
Menu w petli przetaczania sg oznaczone i wyswietlane w
obszarze B na wyswietlaczu.

Funkcja Lokalnie/Zdalnie

Funkcja Lokalnie / Zdalnie tego przycisku jest domyslnie
wylaczona. Funkcja aktywowana jest w menu [2171] 1/
lub [2172].

Za pomoca tej funkcji falownik moze by¢ przetaczany
pomigdzy sterowaniem za pomocg jednostki sterujacej a
sterowaniem za posrednictwem listwy zaciskowej.
Funkcje lokalng / zdalng mozna rowniez wigczy¢ za
pomocg Digln, patrz menu Wejscia cyfrowe [520].

Zmiana trybu sterowania
1. Przytrzymaj przycisk Lokal / Zdaln przez pig¢ sekund, az
pojawi si¢ Lokal? lub Zdalnie? jest wyswietlany.

2. Potwierdz klawiszem enter

3. Proces mozna przerwaé klawiszem Esc.

Tryb Lokalny

Tryb lokalny stuzy tylko do krotkotrwatej pracy. Po
przejséciu do trybu lokalnego falownik jest sterowany
zgodnie z okreslonym trybem pracy, zgodnie z [2171] i
[2172]. Aktualny status napg¢du nie ulega zmianie tj.
warunki uruchomienia / zatrzymania i biezaca predkos¢
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pozostaja doktadnie takie same. Jesli naped jest ustawiony
na pracg lokalng, w obszarze B wys$wietlacza pojawi si¢
ekran.

Tryb sterowania sygnatami z zaciskéw
(zdalnie)

Po przetaczeniu napgdu w tryb ZDALNY, mozna go
sterowa¢ za pomoca wybranych trybow sterowania w
menu [214] Kon. Odniesienia, Start/Stop [215] i Reset
[216].

Aby monitorowa¢ aktualny stan lokalnego lub zdalnego
sterowania napedu, na wyjsciach cyfrowych lub
przekaznikach dostgpny jest sygnat "Lokal/ Zdaln". Gdy
naped jest ustawiony na Lokal, DigOut lub Przekaznik
jest aktywny / Wys., w Zdalnie sygnat jest nicaktywny /
Nisk, patrz menu Dig Out[540] and Przekazniki [550].

9.2.6 Klawisze funkcyjne

Przyciski funkcyjne steruja menu i stuza rowniez do
programowania i odczytu ustawien menu.

Tabelce 25 Klawisze funkcyjne

- Zmien na nizszy
4—' Klawisz poziom menu
ENTER ENTER: - Zatwierdz zmienione
ustawienie
- Przejdz na wyzszy
J Klawisz p.oziom.mer?u .
) - zignoruj zmienione
ESC ESCAPE: ustawienie, bez
potwierdzenia
- Przetgcza do
poprzedniego menu na
L Klawisz PRE- tym samym poziomie
PREV VIOUS: - Przejdz do wyzszej
cyfry znaczgcej w
trybie edycji
- Przetgcza do
nastepnego menu na
—) Klawisz tym samym poziomie
NEXT NEXT: - Przetgcza na mniej
znaczaca cyfre w
trybie edycji
— Klawisz - - - Zmniejsza warto$¢
’ - Zmienia zaznaczenie
+ Klawisz + - - Zwigksza wartosc
’ - Zmienia zaznaczenie
. - Przetgcz miedzy menu
Klawisz ; .
w petli przetgczania
1|=| Z‘;{A\Z_I?%\;ZA' - Przefacza miedzy
=5 Wisz sterowaniem lokalnym
Loc/ H
REM | LOKALNIE/ | dalnym o
ZDALNIE- - Zmleq zqak wartosci
ustawienia
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9.3 Struktura Menu

Struktura menu sktada si¢ z 4 poziomow:

Menu Gtéwne| _.

. Pierwsza cyfra w numerze menu
Poziom1
Poziom 2 Druga cyfra w numerze menu
Poziom 3 Trzecia cyfra w numerze menu
Poziom 4 Czwarta cyfra w numerze menu

Struktura ta jest konsekwentnie utrzymywana, niezaleznie
od liczby menu na poziom.

A wigc menu z. Na przyktad, jesli masz tylko jedno
wybieralne okno (Ust/ Zob.Ref.[310]), lub jest 17
wybieralnych okien (menu Predkosé [340]).

UWAGA: Jesli na poziomie znajduje sie wiecej niz
10 menu, numerowanie jest kontynuowane w
kolejnosci alfabetyczne;.

PREV NEXT

700 MAIN MENU
PREV NEXT
ENTERlESC —

SUBMENU 1 -

(tens)
ENTER iT ESC

E”Ti//‘ -sungtEsNuz
41 m

PREV  NEXT
+—>

NG_06-F28

417

4162

Gtowne ustawienia pracy falownika, np. Dane silnika,
obstuga i ustawienie jezyka. Ustawienia danych silnika sg
najwazniejsze. RoOwniez narzg¢dzie opcji 1 ustawienia.

300 Parametry procesu i aplikaciji
Ustawienia dla odpowiedniej aplikacji, np. Na przyktad:
odniesienie do predkosci, ograniczenia momentu
obrotowego i ustawienia regulatora PID.

400 Czujnik obcigzenia i ochrona
procesu

Ta funkcja umozliwia wykorzystanie napedu jako

czujnika obcigzenia do ochrony maszyn i proces6w przed

mechanicznym przecigzeniem lub niedocigzeniem.

500 Wejscia / wyjscia i potgczenia
wirtualne
Tutaj definiowane sg wszystkie ustawienia wejs¢ 1 wyjsc.

600 Funkcje Logic i Timer
Tutaj sa wprowadzane wszystkie ustawienia dla funkcji
logicznych i timerow.

700 Diagnostyka
Wyswietla wszystkie dane operacyjne, takie jak
czestotliwosé, obciazenie, moc, prad itp.

800 Zobacz pamiec btedow
Wyswietla dziesig¢ ostatnich komunikatéw o bledach w
pamigci btedow.

900 Dane systemowe napedu
Elektroniczna tabliczka znamionowa do wyswietlania
wersji oprogramowania i typu falownika.

9.4 Programowanie podczas
pracy

Wiele parametrow mozna zmieni¢ bez zatrzymywania
napgdu. Parametry, ktorych nie mozna zmienié, sa
oznaczone symbolem blokady na wyswietlaczu.

UWAGA: Podczas proby zmiany funkcji, w trakcie
pracy, ktérg mozna zmieni¢ tylko przy zatrzymanym
silniku, pojawia sie komunikat "Najpierw
Zatrzymaj"..

Rys. 73 Struktura Menu

9.3.1 Menu gtéwne

Ta sekcja zawiera krotki przeglad funkcji menu gléwnego.

100 Menu Start

Pojawia si¢ po wiaczeniu napigcia sieciowego. Domyslnie
wyswietla warto$¢ procesu. Inne wartosci do
wyswietlenia sg regulowane.

200 Ustawienia gtéwne
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9.5 Edytuj wartosci Menu
Wigkszo$¢ warto$ci w drugim rzedzie mozna zmieni¢ na
dwa rézne sposoby. Wartosci liczbowe, takie jak predkosé¢
transmisji, mozna zmieni¢ tylko za pomocg opcji 1.

2621 SzybkTransm
Stp 38400

Sposob 1

Po nacisnigciu klawiszy + lub - w celu zmiany wartosci
miga kursor po lewej stronie wyswietlacza, a warto$¢
zostanie zwigkszona lub zmniejszona za pomocg
odpowiednich klawiszy. Jesli przyciski + lub - zostang
nacisniete i przytrzymane, warto$¢ zmienia si¢ w sposob
ciagly. Po dalszym nacis$nigciu zwigksza si¢ predkosc.
Przycisk zmiany zmienia znak wprowadzonej wartosci.
Znak warto$ci zmienia si¢ rowniez po przejéciu zera.
Wartos¢ jest potwierdzana za pomocg klawisza Enter.

331 CzasPrzysp

ste Al 2.00s
A Miga

Sposob 2

Nacis$nij przycisk + lub -, aby przejs¢ do trybu edycji.
Nastepnie nacis$nij przycisk Poprzedni lub Nastepny, aby
umiesci¢ kursor po prawej stronie wartosci, ktorg chcesz
zmieni¢. Kursor z wybrang literg zacznie migaé. Przesun
kursor za pomoca klawisza Poprzedni lub Nastgpny. Po
nacis$ni¢ciu klawisza + lub - warto$¢é zwicksza si¢ lub
zmniegjsza w miejscu kursora. Dzigki tej alternatynie
mozna dokona¢ zmiany w duzych krokach, np. od 2
sekund do 400 sekund.

Znak mozna zmieni¢ za pomocg klawisza
przetaczajacego. W ten sposoéb mozna wprowadzi¢
wartosci ujemne (tylko dla niektorych parametrow).

Przyktad: Po naci$nigciu przycisku Dalej miga 4 razy.

331 CzasPrzysp
Stp A 4.00s

Miga A

Nacisnij klawisz Enter, aby zapisa¢ ustawienie i nacisnij
klawisz Esc, aby wyjs¢ z trybu edycji.

9.6 Kopiowanie wartos¢
parametru do
wszystkich zapisow

Po wyswietleniu wartosci parametru nacisnij klawisz

Enter przez 5 sekund. Pojawia si¢ nastgpujacy tekst:

Wszystkie? Potwierdz klawiszem Enter, aby skopiowac t¢
warto$¢ do wszystkich zestawow parametrow.

9.7 Przykitad programowania

Ten przyktad pokazuje, jak zmieni¢ warto§¢ czasu
przyspieszania z 2,0 s na 4,0 s.

Migajacy kursor wskazuje, ze co$ zostato zmienione, ale
jeszcze nie zapisane. Jesli wystapi zanik zasilania,
zamiana nie powiedzie si¢ i nie zostanie zapisana.

Uzyj przyciskow ESC, PREV, NEXT lub Toggle, aby
przejs$¢ do innych okien lub menu.
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100
Stp

0 ob./min
0.0A

—

NEXT

200
Stp N

MENU GZOWNE

—

NEXT

300
Stp

Proces

«l

ENTER

310 Ust/Zob. Ref
Stp A

—

NEXT

330
Stp B

Start/Stop

«l

ENTER

331 Czas Przysp.

StpA 2.00s
-+
331 Czas Przysp.
StrAR 2.00s
A Miga
«l
ENTER

Menu 100 pojawia
sie po wigczeniu
napiecia sieciowego.

Aby wyswietli¢ menu
[200], nacisnij kla-
wisz Dalej.

Aby wyswietli¢ menu
[300], naciénij kla-
wisz Dalej.

Aby wyswietli¢ menu
[330], dwukrotnie
nacisnij przycisk
Dalej.

Aby wyswietlic menu
[330], nacisnij
dwukrotnie przycisk
Next.

W menu [331] naci-
$nij klawisz Enter.

Naciskaj przycisk
az osiggnieta zosta-
nie zgdana wartosc.

331 Czas Przysp.
StpA 4.00s

Uzyj klawisza Enter,
aby zapisa¢ zmie-
niong wartosc.

Rys. 74 Przkiad programowania
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10. Interfejs szeregowy

Naped obstuguje kilka typow komunikacji szeregowe.
*  Modbus RTU RS232/485
* Feldbus jako Profibus DP und DeviceNet

* Przemystowy Ethernet jako Modbus / TCP, Profinet
10, EtherCAT i EtherNet / IP

10.1 Modbus RTU

Uzyj opcji opcjonalnej karty komunikacji szeregowe;j
RS232 / 485. (Ten port jest galwanicznie izolowany.)

Protokot uzywany do wymiany danych oparty jest na
protokole Modbus RTU oryginalnie opracowanym przez
Modicon.

RS232 jest fizycznym potaczeniem. Przetwornica
czestotliwosci dziata jako urzadzenie podrzedne z
adresem 1 w konfiguracji master-slave.

Transmisja odbywa si¢ w trybie half-duplex. Uzywa
standardowego formatu NRZ (Non Return to Zero).

Szybkos¢ transmisji mozna ustawi¢ w zakresie od 2400
do 38400.

Zawsze 11-bitowy format znakow sktada sig z:
* Bit poczatkowy

* 8 bitéw danych

» 2 bity stopu

* brak parzystosci

Falownik ma takze asynchroniczny szeregowy interfejs
komunikacyjny za jednostka sterujaca.

Nalezy pamigtaé, ze ten port nie jest izolowany
galwanicznie.

Komputer mozna tymczasowo podiaczy¢ przez
potaczenie RS232 do jednostki operacyjnej np.
uruchomiony jest program EmoSoftCom
(oprogramowanie do programowania i monitorowania).
To moze by¢ przydatne do przesylania danych mi¢dzy
réznymi falownikami. Aby na state podlaczy¢ komputer
osobisty, do komunikacji nalezy uzy¢ karty opcjonalne;j

UWAGA: Ten port RS232 nie jest izolowany
galwanicznie.

UWAGA!

Aby prawidtowo i bezpiecznie korzystac¢ z

polaczenia RS232, styki uziemienia na

obu zaciskach muszg mie¢ ten sam
potencjat. Problemy moga powsta¢, gdy dwa
zaciski np. podigczona jest maszyna i komputer, w
ktorych dwa bolce uziemiajgce nie maja tego
samego potencjatu. Moze to stworzy¢
niebezpieczne petle uziemienia, ktére moga
zniszczy¢ ztacza RS232.

Polaczenie RS232 za jednostka sterujacg HCP
(opcja) nie jest izolowane galwanicznie.

Karta opcjonalna RS232 / 485 jest galwanicznie
izolowana

Uwaga: Potaczenie RS232 na panelu sania
moze by¢ uzywane z komercyjnie dostepnymi
izolowanymi konwerterami USB na RS232 bez
zadnego ryzyka.

Rys. 75 Wejscie RS232 za sterownikiem HCP
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10.2 Zestawy parametréw

Informacje komunikacyjne dla réznych zestawow
parametrow.

Rozne zestawy parametréw napedéw majg nastepujace
numery instancji DeviceNet, numery gniazd / indeksow
Profibus, indeks Profinet IO i numery indeksow
EtherCAT.:

10.4 Polecenie Start/Stop

Podczas korzystania z komunikacji szeregowej uzywane
sg nastgpujace polecenia uruchamiania i zatrzymywania.

Modbus/DeviceNet

Numer Rejestru AL

42901 Reset

Praca, aktywny - Uruchomienie

42902 PracaP lub PracalL
42903 PracaP
42904 PracalL

Uwaga! Tryb bipolarnej wartosci zadanej jest
wiaczony, gdy aktywne sg zaréwno PracaP, jak i
Pracal.

Modbus/ ) " EtherCAT
param, | DeviceNet |l | Pindeks | Indeks
r Rejestru (hex)
168/160
43001- . 19385 -
A bis 4bb9 - 4ded
43899 172/38 20283
172/140
44001- ) 20385 -
B bis 4fal - 51cc
44899 176/18 21283
176/120
C jggg;_ bis g;ggg 5389 - 5706
179/253
180/100
D jggg;‘ bis ggggg 5771 - 5af3
183/233

Zestaw parametrow A zawiera parametry od 43001 do
43899. Zestawy parametrow B, C i D zawieraja
informacje tego samego typu. Wigc np. parametr 43123 w
zestawie parametrow A ma taki sam typ informacji jak
44123 w zestawie parametrow B.

10.3 Dane silnika

Informacje komunikacyjne dla réznych silnikow.

Modbus/ !
| peviceNet | "OfPUS | profinet 10 FEtherCAT
Silnik Slot/ Indeks

Numer Indeks

1 Indeks (hex)
rejestru
i |43041— [ 199290 1ho405 | apet -
43048 168/207 | 19432 4be8
172/180

44041— 20425 -

M2 do 4fc9 - 4fd0

4048 174/187 | 20432
vz | 45041- ;(7)6/160 21425 - 53b1 -

45048 176/167 | 21432 53b8
M4 | 46041- ;(5;0/140 22425 - 5799 -

16048 180/147 | 22432 57a0

M1 zawiera parametry od 43041 do 43048. M2, M3 i M4
zawieraja informacje tego samego typu. Na przyktad
parametr 43043 w silniku M1 zawiera ten sam typ
informacji, co 44043 w M2.

10.5 Sygnat wartosci zadanej

Po ustawieniu "Kom" w menu "SygnalOdn." [214] nalezy
uzy¢ nastgpujacych danych parametrow:

Domysiny 0

Zakres -16384 do 16384

-100 % do 100 % wart. zada-

Zgodnos¢
nej

Informacje dotyczgce komunikacji

Nr Rejestru Profibus-slot/-Indeks 42905
EtherCAT-Indeks (Hex) 168/64
EtherCAT-Indeks (Hex) 4b59
Profinet 10-Indeks 19289
Feldbus-Format Int
Modbus-Format Int

10.5.1Wartos¢ procesu

Mozliwe jest takze przestanie sygnatu sprzezenia
zwrotnego warto$ci procesowej przez magistrale (np. Z
procesu lub czujnika temperatury) do uzycia z
regulatorem procesu PID [380].

W menu "Zrédto procesu" [321] ustaw "F (Bus)". Uzyj
nastepujacych danych parametrow dla wartosci
procesowe;j:

Domysine 0

Zakres -16384 do 16384

-100 % do100 % wart. pro-

Zgodnos¢
cesu

Informacje na temat komunikacji

Numer Rejestru Profibus-slot/-Indeks |42906
EtherCAT-Indeks (Hex) 168/65
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bba
Profinet 10-Indeks 19290
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Feldbus-Format Int
Modbus-Format Int
Przyktad:

(Wigcej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi
magistrali komunikacyjne;j.)

Falownik powinien by¢ sterowany za pomocg systemu
magistrali przy uzyciu pierwszych dwoch bajtow
podstawowego komunikatu sterujgcego, ustawiajac
sygnat FB 1 w menu [2661] na 49972. Ponadto nalezy
przesta¢ zard6wno podpisang warto$¢ zadang (16 bitow),
jak i warto$¢ procesowg (16 bitow). W tym celu sygnat
FB 2 w menu [2662] jest ustawiony na 42905, a sygnat
FB 3 w menu [2663] na 42906.

UWAGA! Przesytana wartos¢ procesu moze by¢
wyswietlana w menu "Operacja" [710] jednostki
operacyjnej. Wyswietlana wartos¢ zalezy od
ustawien w menu "Proces Min" [324] i "Proces Max"
[325].

10.6 Opis formatéw EInt

Parametr w formacie EInt moze byé wyswietlany w
dwoch réznych formatach (F). Albo w niepodpisanym 15-
bitowym formacie liczby catkowitej (F = 0) lub w
formacie zmiennoprzecinkowym z Emotron (F = 1).
Najbardziej znaczacy bit (B15) wskazuje uzywany
format. Szczegotowy opis ponize;j.

Wszystkie parametry zapisane w rejestrze mozna
zaokragli¢ do liczby cyfr znaczacych stosowanych w
systemie mi¢dzynarodowym.

Dolna macierz opisuje zawarto$¢ 16-bitowego stowa dla
dwoch réznych formatow Elnt:

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
F=1 e3 e2 el e0 ml0 m9 m8 m7 m6 m5 m4d m3 m2 ml mO0
F=0 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO

Jesli warto$¢ bitu formatu (B15) wynosi 0, wszystkie bity
sg traktowane jako standardowe liczby catkowite bez
znaku (Uint).

Jesli bit formatu jest rowny 1, liczba jest interpretowana
jako:

Wartos¢ =M * 10 ~ E, M = m10..m0 reprezentuje
mantias¢ a E = e3..e0 reprezentuje ceche.

UWAGA: Parametry pojedynczej liczby catkowitej
moga zwraca¢ wartosci jako niepodpisany 15-
bitowy integer (F = 0) lub format
zmiennoprzecinkowy z Emotron (F = 1).

Przyktad prezentacji

Na przyktad, jesli wartos¢ 1004 zostanie zapisana do
rejestru, ktéry uwzglednia tylko 3 cyfry najwyzszej
jakosci, zapisana zostanie wartos¢ 1000, czwarta cyfra
zostanie zignorowana.

W formacie zmiennoprzecinkowym Emotron (F = 1), 16-
bitowe stowo jest uzywane do reprezentowania duzych
liczb (lub bardzo matych liczb) z trzema cyframi
znaczacymi.

Jesli dane sa odczytywane lub zapisywane jako staty
numer mi¢dzy 0 a 32767 (to jest bez liczb dziesigtnych),
nalezy uzy¢ bezwzglednego 15-bitowego formatu liczb
catkowitych

(F=0).
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Szczegoétowa reprezentacja formatu
zmiennoprzecinkowego Emotron

e3-e0 4-bitowy wykitadnik, okres$la zakres
wartosci:
-8..+7 (binarny 1000 .. 0111)

ml10-m0 1l-bitowa mantysa, okresla zakres
wartosci.

-1024..41023 (binarny
10000000000..01111111111)

Podpisany numer jest reprezentowany w dopetnieniu
dwojkowym, patrz ponizej:

Warto$¢ binarna

-8 1000
-7 1001

-2 1110
-1 1111
0 0000
1 0001
2 0010

6 0110
7 0111

Warto$¢ wyswietlana w formacie zmiennoprzecinkowym
przez Emotron wynosi m 10e.

Uzyj powyzszej formuty, aby przekonwertowac warto$¢ z
formatu zmiennoprzecinkowego Emotron na warto$é
zmiennoprzecinkowa.

Uzyj nizszego przyktadu kodu C, aby przekonwertowac
warto$¢ zmiennoprzecinkowg na format
zmiennoprzecinkowy z Emotron.

Przyktad, format zmiennoprzecinkowy

Liczba 1,23 jest zatem reprezentowana w formacie
zmiennoprzecinkowym przez Emotron

F EEEE MMMMMMMMMMM
1 1110 00001111011
F=1 -> Eint

E=-2

M=123

Warto$¢ wynosi wtedy 123x1072 = 1,23

Przyktad niepodpisany 15-bitowy format
liczby catkowitej

Wartos¢ 72.0 moze by¢ reprezentowana jako stata liczba
punktowa 72. Jest w zakresie 0 - 32767, co oznacza, ze
mozna uzy¢ 15-bitowego formatu statoprzecinkowego.

Warto$¢ jest nastepnie wyswietlana w nastgpujacy
sposob:

B15 B14 B13 B12 B11l B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
0 0 0 0 0 0 o 0 o 1 0 0 1 0 0 O

Gdzie bit 15 oznacza, ze uzywany jest staly format punktu
(F=0).
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Przyktad programowania:

typedef struct
{

int m:11; // mantysa, -1024..1023

int e: 4; // wyktadnik -8..7

unsigned int f: 1; // format, l->special emoint format
} eintl6;

unsigned short int float to eintlé(float value)
{

eintl6 etmp;

int dec=0;

while (floor(value) != value && dec<1lo6)
{

dec++; value*=10;
}
if (value>=0 && value<=32767 && dec==0)

* (short int *)&etmp=(short int)value;
else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)
{

etmp.e=0;
etmp.f=1;
etmp.m=(short int)value;

}
else
{
etmp.m=0;
etmp.f=1;
etmp.e=-dec;
if (value>=0)
etmp.m=1; // Set sign
else
etmp.m=-1; // Set sign
value=fabs (value) ;
while (value>1000)
{
etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;
}
value+=0.5; // round
etmp.m=etmp.m*value; // make signed
}

return (* (unsigned short int *)&etmp);

float eintl6 to float (unsigned short int value)
{

float f;

eintl6 evalue;

evalue=* (eintl6 *)&value;
if (evalue.f)
{
if (evalue.e>=0)
f=(int)evalue.m*powl0 (evalue.e) ;
else
f=(int)evalue.m/powl0 (abs (evalue.e)) ;
}
else
f=value;

return f;
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11. Opis Funkgcji

Ten rozdziat opisuje menu i jego parametry. Kazda
funkcja zostanie krétko opisana i zostang podane
informacje o presetach, zakresach wartosci itp. Informacje
w tabelkach zawierajg rowniez informacje dot.
komunikacji. Znajdziesz numery parametrow dla
wszystkich dostepnych opcji magistrali komunikacyjnej i
numerowania danych.

Na naszej stronie glownej w dziale pobierania znajduje si¢
lista informacji o komunikacji i lista informacji o
zestawach parametrow.

UWAGA: Funkcje oznaczone ktédka 3 nie moga
by¢ zmieniane w trybie roboczym.

Opis ukfadu tabeli menu
Ponizej opisano dwa typy tabel.

e @ 3| 223 Moc Mot
Czytaj®@ Stpi 10 &
Domysine: @
® o |@
e O B)| 222 Czest Mot
Czytaj @ StpR M1 50Hz%
Domysine: @

Rozdzielczos$é @)

1. Parametru nie mozna zmieni¢ podczas pracy.
2. Parametr tylko do wyswietlenia.

3. Informacje menu wy$wietlane na panelu sterowa-
nia.Objasnienia do wyswietlanego tekstu i symboli znaj-
duja si¢ w rozdziale 8.2 na stronie 45.

4. Ustawienie fabryczne dla parametréw (réwniez pokazane
na wyswietlaczu).

5. Dostepne ustawienia menu, wybrane opcje.

6. Calkowita warto$¢ komunikacji dla selekeji.Do uzytku z
interfejsem magistrali komunikacyjnej (tylko wybrane
parametry).

7. Opis alternatywnego wyboru; ustawienie lub zakres
wyboru (min - warto$¢ maksymalna).

RozdzielczoS¢ Wartosci

O ile nie podano inaczej, wszystkie wartosci opisane w
tym rozdziale maja 3 cyfry znaczace. Wyjatkiem sa
warto$ci predkosci, ktore sa reprezentowane przez 4 cyfry
znaczace. Tabela 22 pokazuje rozdzielczo$¢ dla 3 cyfr
znaczacych.

Tabelce 26
3 Cyfry Rozdzielczos¢
0.01-9.99 0.01
10.0-99.9 0.1
100-999 1
1000-9990 10
10000-99900 100

11.1 Menu Start[100]

To menu jest wySwietlane przy kazdym wiaczeniu
zasilania. Podczas pracy menu [100] jest automatycznie
wys$wietlane, gdy przez 5 minut nie wprowadzono skrétu
klawiaturowego. Funkcja automatycznego wys$wietlania
zostaje wylaczona przez jednoczesne naci$nigcie
przyciskow przelaczania i zatrzymywania. Domys$lnie
wys$wietlane sg wartoséci zadane i biezgce wartosci
momentu obrotowego.

100 0 ob./min
Stp N 0.0A

Menu [100] Menu Start pokazuje ustawienia dokonane w
menu [110], linii 1 i menu [120], linii 2. Patrz: rys. 43.

100 (Rzad 1)
Stp A (Rzad 2)

Rys. 76 Funkcje wyswietlacza

11.1.1Rzad 1 [110]

Definiuje zawarto$¢ gornego wiersza w menu
"[100] Menu Start.”

110 Rzad 1
Stp Wart Proces

Domysine Wart. Procesu

Zalezne od Menu

Wart. Procesu 0 Wartos¢ Procesu

Predkos¢ 1 Predkos¢
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Moment 2 Moment

Odn, Procesu 3 Odniesienie Procesu
Moc Watu 4 Moc na wale

Potencjat 5 Potencjat elektryczny
Prad 6 Prad

NapigcieWy;j. 7 Napigcie wyjsciowe
Czestot. 8 Czestotliwosé
Napiecie DC 9 Napiecie pradu statego
Temp.Radiat° C | 10 | Temperatura radiatora
Temp.Mot * 11 Temperatura Silnika
AC Status 12 | Status przetwornicy
Czas Pracy 13 | Czas Pracy

Energia 14 | Energia

CzasNap.Wyj 15 | Czas napigcia wyjsciowego

*  "Temperatura silnika" jest wyswietlana tylko po
zainstalowaniu karty opcjonalnej PTC / PT100 i

11.2 Ustawienia Gtéwne [200]

Gloéwne menu ustawien zawiera najwazniejsze ustaw-
ienia, aby przetwornica czgstotliwosci byta gotowa do
uzycia i skonfigurowana dla danej aplikacji. Zawiera
rézne podmenu dotyczace sterowania urzgdzeniem,
danych silnika i ochrony, narze¢dzi i automatycznego
resetowania w przypadku bledéw. To menu dostosowuje
si¢ do natychmiastowo zainstalowanych opcji i pokazuje
wymagane ustawienia.

11.2.10peracja [210]

To podmenu opisuje ustawienia dla uzywanego silnika,
trybu napedu, sygnatow sterujacych i komunikacji szere-
gowej. Spowoduje to ustawienie napgdu pod aplikacje.

Jezyk [211]

Wybierz jezyk uzywany na wyswietlaczu LCD. Po
ustawieniu jgzyka, polecenie Laduj Ustawienia Domyslne
nie bedzie juz miato wpltywu na jezyk menu.

wybraniu wejscia PT100 w menu [236] 211 Jezyk
Informacje na temat komunikacji Stp | Polski
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43001 Domyslnie: Niemiecki
Profibus Slot/Indeks 168/160 English 0 Wb - ” o
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bbo*™ nglis ybrano Jezyk angielski
Profinet 10-Indeks 19385 Svenska |1 Wybrano jezyk stowacki
Feldbus-Format Ulnt Nederlands 2 Wybrano jezyk holenderski
Modbus-Format Ulint
Deutsch 3 Wybrano jezyk niemiecki
111 ZRqu 2 [1 20] Francais |4 Wybrano jezyk francuski
Definiuje zawarto$¢ dolnej linii w menu [100]. Takie Espafiol |5 | Wybrano jezyk hiszpanski
same opcje jak w menu [110]. Russian 6 Wybrano jezyk rosyjski
Italiano 7 Wybrano jezyk wtoski
120 Rzad 2 Cesky 8 Wybrano jezyk czeski
Stp A Moment
Turkish 9 Wybrano jezyk turecki
Domyslne: ‘ Moment

Informacje na temat komunikacji

Informacje na temat Komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43011
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43002 Profibus Slotindex 168/170
Profibus Slot/Index 168/161 EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc3
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bba Profinet |10-Indeks 19395
Profinet |O-Indeks 19386 Feldbus-Format Ulint
Feldbus-Format Ulnt Modbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Wybor Silnika[212]

To menu jest uzywane, gdy w aplikacji jest uzywany
wigcej niz jeden silnik. Wybierz silnik, ktory ma zosta¢
zdefiniowany. W przetwornicy czgstotliwosci M1 do M4
mozna zdefiniowa¢ do czterech réznych silnikow.
Informacje na temat zestawow parametrow (w tym
zestawow silnikowych M1 - M4 mozna znalez¢ w
rozdziale 10.2.6 na stronie 74).

212 Wyb .Motor
Stp N M1
Domysinie: M1
Dane sg przypisane dla wybranego sil-
M1 0 .
nika.
212 Wyb.Motor
Stp A M1
Domysinie: M1
M1 0
M2 1 ; -
Dane s3 przypisane dla wybranego sil
M3 2 nika.
M4 3

Tryb Pracy[213]

To menu shuzy do ustawiania trybu sterowania silnikiem.
Ustawienia sygnatow referencyjnych i ekranow sa
dokonywane w menu Zrodto procesu [321]

* Tryb predkosci, a wlasciwie predkos¢ watu, zapewnia
doktadng kontrole predkosci silnika niezaleznie od
obcigzenia. Tryb predkosci zwigksza rowniez doktad-
nos$¢ roznych analogowych sygnalow wyjsciowych
zwigzanych z predkoscia silnika. Tryb predkosci
mozna rowniez zastosowac, jesli kilka silnikow tego
samego typu i rozmiaru jest polaczonych réwnolegle.
W tym celu wszystkie silniki musza by¢ mechanicznie
potaczone z tadunkiem.

* Tryb momentu obrotowego mozna rowniez wybra¢ w
zastosowaniach, w ktérych moment obrotowy watu
silnika musi by¢ kontrolowany niezaleznie od predko-
$ci.

o Tryb U/f (predkos¢ wyjsciowa [712]) w
obr./min jest uzywany, gdy wiele silnikow réznych
typow i rozmiarow jest potaczonych rownolegle lub
gdy silniki rownolegle nie sa mechanicznie potaczone
z obcigze-niem. Uwaga: Tryb U/ f nie jest dostepny
dla silnikow PMSM.

Informacje na temat Komunikacji

213 Tryb Prowadz
Stp Predkosc

Domysilnie: Predkosc¢

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43012
Profibus Slot/Indeks 168/171
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc4
Profinet 10-Indeks 19396
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Naped jest sterowany predkoscia.
Podane odniesienie = odniesienie pred-
kosci z rampg.Mozna ustawi¢ ogranicze-
nia predkosci i momentu obrotowego .
Uzywanie "bezposredniego sterowania
momentem obrotowym" jako metody
sterowania silnikiem.

Predkos$¢ |0

Naped jest sterowany momentem
obrotowym.

Podane odniesienie = odniesienie
momentu bez rampy. Mozna ustawic¢
ograniczenie predkosci i momentu
obrotowego. Uzywanie
"bezposredniego sterowania
momentem obrotowym" jako metody
sterowania silnikiem.

N

Moment

UWAGA: W napedzie nie s3 ak-
tywne rampy. Nalezy zachowaé

ostroznosc.
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213 Tryb Prowadz UWAGA: Gdy odni(?sienie jes_t przeiqczane_z pilota
zdalnego sterowania na klawiature, ostatnia

Stp E u/f wartos¢ odniesienia jest domys$ing wartoscia

jednostki sterujace;j.

Wszystkie obwody kontrolne odnosza
sie do kontroli czestotliwosci. W tym
trybie pracy mozliwe sa aplikacje

Informacje na temat komunikacji

wielosilnikowe. Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43014
Profibus Slot/Indeks 168/173
UWAGA: Wszystkie funkcje i EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc6
wyswietlacze menu zwigzane z Profinet 10-Indeks 19398
U/t 2 | obrotami i obrotami (np. Max. Obr./ Foldbus-Format Oint
min = 1500 obr / min, Min. Obr./min=0 Modbus-Format Oint
obr / min itp.) Pozostaja predkoscia i
obrotami, chociaz opisuja
czestotliwosé wyjsciowa. Sygna{ Sta rt/Stop[2 15]
Uwaga: Tryb U/f nie jest dostepny dla Ta funkcja wybiera zrodto polecen Start i Stop. Jest
silnikéw PMSM. to opisane na stronie 103.
Start / stop za pomocg sygnalow analogowych mozna
Informacje na temat komunikacji uzyskaé¢ uzywajac funkcji Stand-by [342].
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43013
Profibus Slot/Index 168/172 215 Start/Stop
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc5 Stp E zdalnie
Profinet |0-Indeks 19397
Feldbus-Format Ulint DomyslInie: Zdalnie
Modbus-Format Uint Sygnat start / stop pochodzi z wej$¢ cyfro-

Zdalnie | o | Wyeh listwy zaciskowej (zacisk 1-22).

; Ustawienia mozna wprowadza¢ w gru-
Sygnat Referencyjny [214] oach menu [330] | [520].
Aby kontrolowa¢ predkosé silnika, przemiennik wymaga

sygnatu odniesienia. Ten sygnal referencyjny moze Klawiatural 1 | Starti stop sa ustawione na jednostce
pochodzi¢ ze zrédta zewnetrznego (zaciski), z klawiatury sterujgce.

FI lub poprzez komunikacj¢ szeregowa lub magistralowa. Start / stop ustawia sig¢ za pomocg inter-
W tym menu mozna wybraé¢ wymagane referencje dla fejsu szeregowego (RS 485, fieldbus).
aplikacji. Kom 2 | Aby uzyska¢ szczegotowe informacie,

patrz Podrecznik opcji magistrali komuni-
kacyjnej lub RS232 / 485.

214 Kon.Odnies . Obcia 3 Sygnat Start/Stop jest okreslany za
Stp A Zdalnie Pl pomocg opcji

D SInie: Zdalni . o
omysinie anie Informacje na temat komunikacji.

Sygnat wartosci zadanej pochodzi z

. 2 . . . Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43015
Zdalnie 0 | wejs¢ analogowych listwy zaciskowej Brofibus Siotindek 687172
(zacisk 1-22). rofibus Slotindexs
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc7
Wartos¢ odniesienia nalezy ustawi¢ za Profinet 10-Indeks 19399
Klawiatura | 1 pocha przymskéw +i- na jednostce Foldbus-Format Oint
sterujgcej. Mozna to zrobi¢ tylko w menu Modbus-Format Uint
Ustawienia / Nr Odn [310].

Odniesienie ustawia sie za pomocg inter-
fejsu szeregowego (RS 485, fieldbus).

Kom 2 S » L
Wiecej informacji znajduje sie w roz-
dziale 9.5 na stronie 52.
Wartos$¢ referencyjna jest wprowadzana
Opcja 3 za pomocg opgciji. Jest to mozliwe tylko

wtedy, gdy opcja moze réwniez kontrolo-
wac wartos¢ odniesienia.
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Reset [2106]

Jesli naped zostanie zatrzymany w przypadku bledu,
wymagane jest polecenie resetowania, aby umozliwié
ponowne uruchomienie napgdu. W tym menu mozna
wybrac¢ zrodto sygnatu resetowania.

Menu Lokalnie/Zdalnie [217]

Klawisz zmiany klawiatury (patrz rozdziat 8.2.5, strona
47) ma dwie funkcje aktywowane w tym menu.
Domyslnie przycisk dziala jako przycisk przetaczania,
ktoéry porusza si¢ po menu w petli funkceji przetaczania.

216 Reset Druga funkcja przycisku umozliwia przetaczanie
Stp Zdalnie pomigdzy sterowaniem lokalnym i zdalnym (sterowanie
zdalne: ustawienie w menu [214] i [215]). Tryb lokalny
Domyslnie: Zdalnie mozna réwniez aktywowac za pomoca wejscia
7dalnie Polecenia pochodzg z wejs¢ listwy (clyfrovylego.fJiksll .[2.1 71] dl [211(32] 53 ustawione jako
zaciskowej (1 - 22). omyslne, funkcja jest dezaktywowana.
Klawiatura Polecenia pochodzg z klawiszy jed-
nostki sterujace;j. 2171 L.Kon-
Polecenia pochodzg z interfejsu szere- tr.Odn.
Kom owego (RS 485, fieldbus)
9 9 ’ ) Domysinie: Standard
Polecenia pochodzg z wejs¢ listwy — . - .
Kl + Klaw. zaciskowej (1 - 22) lub przyciskow. Standard | 0 \Al/.l[sztj\;fv]lema Lokalnej Kontroli Odniesien
Polecenia pochodzg z interfejsu szere- : T
Kom + Klaw gowego (RS485, fieldbus) lub przyci- Zdalnie 1 Lokalne Sterowanie Odniesieniem przez
. Zdalnie
skow
Polecenia pochodzg z wejs¢ listwy Klawiatura | 2 I}.((l);v?/:gfurseterowanle Odniesieniem przez
Kl + Klaw + zaciskowej (1 - 22) lub klawiatury lub
Kom interfejsu szeregowego (RS485, Lokalne Sterowanie Odniesieniem przez
) Kom 3 o
fieldbus) Komunikacje
Polecenia pochodzg z opcji. Jest to
Opdja mozliwe tylko wtedy, gdy opcja ta moze Informacje na temat komunikacji
rowr?lez kontrolowac¢ polecenie reseto- Modbus Nr/DeviceNet Nr- 23009
wania. Profibus Slotindeks 168/168
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc1
Informacje na temat komunikacji Profinet 10-Indeks 19393
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43016 Feldbus-Format Uint
Profibus Slot/Index 168/175 Modbus-Format Uint
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc8
Profinet 10-Indeks 19400 ﬁz Start/Stop
Feldbus-Format Ulnt Standard
Modbus-Format Ulnt Stp g ancar
Domysilnie: Standard
Standard | 0 Ustawienia Lokalnej Kontroli Start/Stop
w [215]
Zdalnie 1 Lokalna kontrola Start/Stop przez Zdalny|

Klawiatura| 2

Lokalna kontrola Start/Stop przez Kla-
wiature

Kom 3

Lokalna kontrola Start/Stop przez Komu-
nikacje

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43010
Profibus Slot/Indeks 168/169
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bc2
Profinet 10-Indeks 19394
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Kod Zamku [218]

Aby uniemozliwi¢ korzystanie z klawiatury lub zmieni¢
ustawienia napgdow i aplikacji, klawiatur¢ mozna
zablokowa¢ za pomocg hasta. W tym menu, kod zamku
[218], klawiatur¢ mozna odblokowa¢ i odblokowac.
Wprowadz hasto "291", aby zablokowa¢ / odblokowac
klawiature. Jesli klawiatura nie jest zablokowana
(domyslnie), wyswietlany jest wybor "Kod Zamku?".
Jesli klawiatura jest juz zablokowana, wyswietli si¢
wybor "Kod Odblokowania?".

Gdy klawiatura jest zablokowana, parametry moga by¢
wyswietlane i niezmienione. Podczas korzystania z
klawiatury mozna zmieni¢ warto$¢ zadana, a
przetwornica czestotliwo§ci moze zosta¢ uruchomiona,
zatrzymana i zmieniony moze by¢ kierunek obrotow.

218 Kod zamku?
StpRA 0
Domysilnie: 0
Zakres: 0-9999

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43018
Profibus Slot/Index 168/177
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bca
Profinet 10-Indeks 19402
Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Ulint

Obroty [219]

Ogodlne ograniczenie kierunku obrotu silnika
Dzigki tej funkcji kierunek obrotu mozna ogdlnie
ograniczy¢ do lewej lub prawej strony, lub pozwala ona
na oba kierunki. To ograniczenie ma pierwszenstwo przed
wszystkimi innymi ustawieniami, np. jesli kierunek
obrotu jest ograniczony w prawo, polecenie Obroty Lewo
jest ignorowane. Aby okresli¢ kierunek obrotéw w lewo i
w prawo, zaktada si¢, ze zaciski silnika sg potaczone U-U,
V-ViW-W.

Obroty i ich kierunek
Kierunek obrotéw moze by¢ kontrolowany przez:

* Polecenia ObrotyLewo/ObrotyPrawo z jednostki ste-
rujacej

* Polecenia ObrotyLewo/ObrotyPrawo na listwie zaci-
skowej (Terminal 1-22).

* Interfejs szeregowy

* Zestawy parametrow

Rys. 77 Obroty

To menu okresla og6lny kierunek obrotu silnika

219 Rotacja
Stp A R+L

Domysinie: R+L

Dopuszczalny jest tylko kierunek obro-
téw w prawo

(zgodnie z ruchem wskazowek
zegara). Wejscie i przycisk ObrotyL
ignorowane.

Dopuszczalny jest tylko kierunek obro-
téw w lewo

(przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara). Wejscie i przycisk ObrotyP
ignorowane.

R+L 3 Oba kierunki dozwolone

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43019
Profibus Slot/Indeks 168/178
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bcb
Profinet 10-Indeks 19403
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

11.2.2 Sterowanie Poziom/
Krawedz [21A]

W tym menu wybiera si¢ operacj¢ dla wej$¢
ObrotyPrawo, ObrotyLewo, Stop i Reset, ktore sa
sterowane przez wejscia cyfrowe listwy zaciskowe;j.
Wejscia, gdy sa ustawione na kontrol¢ poziomu, sg
aktywne tak dtugo, jak dtugo wystepuje wysoki sygnal.
Jesli wybrana jest kontrola zbocza, wejscie aktywowane
jest przez zmiang z niskiego na wysoki. Wigcej informacji
znajduje si¢ w rozdziale 6.2 na stronie 38.

21A Poz/Krawedz
Stp I Poziom
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Domysinie: Poziom Warto$¢ aktywacji choppera hamowania ustawia si¢ za
pomoca ustawienia [21B].

Wejscia sg aktywowane przez stale

podawany "wysoki" sygnat lub dezakty-

. wowany przez "niski" sygnat. Ten tryb UWAGA: Na ustawienie ma wplyw polecenie
Poziom 0 ) i i i iké
jest powszechny, gdy np. do pracy tadowania z BE [245] i tadowanie plikoéw
falownika wykorzystywany jest sterow- parametréw przez EmoSoftCom.
nik PLC.
Wejscia aktywowane sg poprzez 21B Zasil. Volt
., zmiane: dla Praca and Reset od "niski" .
Krawedz | 1 do "wysoki" i zatrzymanie od "wysoki" Stp E Nie zdef.
do "niski". Domysinie: Niezdefiniowane
Informacije na temat komunikacji Zastosowano domysine ustawienie
_ Niezdef. 0 falownika. Wazne tylko, jesli ten
Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43020 parametr nigdy nie zostat ustawiony.
Profibus Slot/Indeks 168/179
EtherCAT-Indeks (Hex) 2boc 220-240 VAC | 1 Dotyczy tylko FDU 48/52
Profinet 10-Indeks 19404 380-415 VAC | 3 | Dotyczy tylko FDU 48/52
Feldbus-Format Ulnt 440-480 VAC | 4 | Dotyczy tylko FDU /" <48/52
Modbus-Format Ulint
500-525 VAC | 5 Dotyczy tylko FDU 52
UWAGA! 550-600 VAC | 6 | Dotyczy tylko FDU 69
A Wejscia sterowane poziomem NIE s3 660-690 VAC | 7 | Dotyczy tylko FDUV/ »69
zgodne z dyrektywa maszynowa, jesli sg
uzywane bezposrednio do uruchamiania i
zatrzymywania maszyny. Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43381
UWAGA: Wejs$cia sterowane zboczem sg zgodne z Profibus Slot/Indeks 170/30
dyrektywa maszynowg (patrz rozdziat 7. strona 43), EtherCAT-Indeks (Hex) 4d35
jesli sg uzywane bezposrednio do uruchomienia i Profinet 10-Indeks 19765
zatrzymania maszyny. Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

11.2.3 Napiecie zasilania [21B]

UWAGA!

Wartosci w tym menu musza byé

ustawione zgodnie z tabliczka

znamionowa przemiennika czestotliwosci

i zastosowanym napieciem zasilania.
Nieprawidtowe ustawienie moze uszkodzi¢
przetwornice czestotliwosci lub rezystor
hamowania

W tym menu mozna wybra¢ znamionowe napigcie
sieciowe dla przetwornicy czestotliwosci. Ustawienie
dotyczy wszystkich zestawow parametrow. Domys$lne
"niezdefiniowane" jest niewybieralne i mozna je zobaczy¢
tylko do momentu wybrania nowej wartosci.

To menu okresla napigcie sieciowe AC. Odpowiednie
napigcie pradu statego jest wyzsze o wspotczynnik 1,34

Jesli ustawione jest napigcie zasilania, to ustawienie nie
zostanie zmienione przez polecenie tadowania ustawien
domyslnych [243].
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Rodzaj zasilania [21C]

Okresla rodzaj napigcia sieciowego.

21C Typ Zasil.
Stp[\ ZasilanieAC

Standard: Zasilanie AC

Zasilanie DC | 0 | Normalne napiecie sieciowe DC

Zasilanie AC

—_

Normalne napiecie sieciowe AC

Zasilanie AFE| 2 | Napiecie sieciowe DC z AFE

Informacje na temat komunikacji.

Silnik M1 jest wybrany jako domyslny, a wprowadzone
dane silnika dotycza silnika M1. Jesli podtaczony jest
wigcej niz jeden silnik, nalezy wybra¢ odpowiedni silnik
w menu [212] Wybdr silnika przed wprowadzeniem
danych silnika.

UWAGA 1: Parametrow danych silnika nie mozna
zmienié w trakcie pracy.

UWAGA 2: Ustawienia domysine dotyczg silnika 4-
biegunowego o znamionowej mocy napedu.

Podczas zmiany wyboru "do / z AFE" nastepujace
parametry sa ustawione na te wartosci:

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43382 UWAGA 3: Jesli ustawienia sa wprowadzone dla
Profibus Slot/Indeks 170/31 réznych silnikéw, zestawu parametréw nie mozna
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d36 zmieni¢ podczas pracy.

Profinet |0-Indeks 19766

Feldbus-Format Uint UWAGA 4: Dane silnika réznych Ustawienia M1 do
Modbus-Format Ulnt M4 mozna zresetowaé w menu [243], Ust.>

domysine.

UWAGA!

Wprowadz poprawne dane silnika, aby
unikna¢ niebezpiecznych sytuaciji i
umozliwi¢ prawidlowe sterowanie.

Menu do AFE z AFE
[523] Digln 3 Tryb u$pienia Wit
[542] DigOut 3 Praca Hamulec
[527] DigIn 7 Wiyt. Wiyt.
[561] VIO Cel 1 Biad Zewn. Wiyt
[562] VIO Zrédto 1 D1 Wiyt
[6151] CD 1 Digin 7 Praca

11.2.4Dane silnika[220]

W tym menu wprowadzane s3 dane silnika w celu dos-

tosowania napedu do podtaczonego silnika.

Ma to zasadnicze znaczenie dla doktadno$ci predkosei i
doktadnosci roznych wyswietlaczy i analogowych syg-

natéw wyjsciowych.

Przetwornice czgstotliwos$ci Emotron VFXCDX moga
sterowac zarowno silnikami asynchronicznymi, jak i
silnikami synchronicznymi z magnesami trwatymi
(PMSM). Wybor silnika w menu [221]

UWAGA!
Wprowadz poprawne dane silnika aby

uniknaé¢ niebezpiecznych sytuacji i mie¢

dobra kontrole nad silnikiem.
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Napiecie silnika [221]

Ustawianie znamionowego napigcia silnika

Czestotliwos¢ silnika[222]

Ustawianie znamionowej czgstotliwosci silnika

221 Nap Mot

222 Czest Mot
8 StpfAM1: 50,0 Hz

8 |stppmi: 400 V|
400 V dla FDU48
Domysilnie: 500 V dladlaVFXFDU52
dla FDU
Zakres: 100-700 V

Rozdzielczosé | 1V

UWAGA: Napiecia silnika sg zawsze zapisywane
jako wartos¢ trzyznakowa z rozdzielczoscig 1V.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43041

Profibus Slot/Indeks 168/200
EtherCAT-Indeks (Hex) 4be1

Profinet |10-Indeks 19425
Feldbus-Format Lang,1=0,1V
Modbus-Format Eint

Jezeli napigcie silnika magnesu statego podane na
tabliczce znamionowej podano w rpm (napigcie obwodu
otwartego / "xx ob./min"), np. B. 205 V / 1000 ob. / min,
"napigcie silnika" dla nominalnej predkosci
synchronicznej 1500 ob. / min mozna obliczy¢ wedtug
nastepujacego przyktadu:

Synchroniczna predkosé silnika = 1500 obr / min
Napigcie otwartego obwodu =205 V / 1000 obr / min

Obliczanie ustawienia napi¢cia silnika:

(N(silni{cs ncﬁr)) X No(VoltLadunku)
N(obciazenie)

VoltSilnika[221] = (1(5)88—:;;”‘ x 205V = 3015V

Domysilnie: 50 Hz

Zakres: 20,0 - 300,0 Hz

Rozdzielczos$é | 0,1 Hz

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43060 = 0.1 43042 =1
Profibus Slot/Indeks 168/219 168/201
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf4 4be2
Profinet 10-Indeks 19444 19426
Feldbus-Format Long, 1=0,1 Hz |Long: 1=1 Hz
Modbus-Format Elnt Elnt

Moc silnika[223]

Ustawianie znamionowej mocy silnika. W przypadku
silnikow réwnolegtych ustaw warto$¢ jako sume mocy
silnika. Moc znamionowa silnika musi mie$ci¢ si¢ w
zakresie od 1 do 150% mocy znamionowej napedu.

223 Moc Mot
8 |stppML: (Pyow) kW

Domysinie: PnovNapedu

Zakres: 1-150 % x Pnom

Rozdzielczos¢ | 3 cyfry znaczace

UWAGA: Moc silnika jest zawsze zapisywana jako
trzyznakowa wartos¢ w W do 999 W i dla wszystkich
wyzszych mocy w kW.

Informacje na temat komunikacji

Uwaga: "Napiecie silnika" nie jest rowne napieciu
silnika pradu stalego (EDCM), jak twierdzg niektorzy
producenci silnikéw. Ustawienie "napiecia silnika"
mozna nastepnie obliczy¢ w nastepujacy sposob:
EDCM
MM
J3

VoltSilnika[221] =

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43043
Profibus Slot/Indeks 168/202
EtherCAT-Indeks (Hex) 4be3

Profinet 10-Indeks 19427
Feldbus-Format Long,1=1W
Modbus-Format Eint

Pnom jest mocg znamionowa napedu.
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Prad silnika[224] Informacje na temat komunikacji

Ustawianie znamionowego pradu silnika. W przypadku Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43045
napedu wielosilnikowego nalezy ustawi¢ sume pradow Profibus Slot/Indeks 168/204
silnika. EtherCAT-Indeks (Hex) 4be5
Profinet |0-Indeks 19429
Feldbus-Format Ulnt. 1=1 U/min
8 224 Prad Mot Modbus-Format Ulint
StpAM1: (IMOT)A
Domysinie: | Iyor (patrz UWAGA 2 page 88) Liczba biegundw silnika [226]
Zakres: 25-150 % x Inom Jesli zostanie ustawiona znamionowa predkos¢ silnika
<500 U/ min, pojawi si¢ automatycznie dodatkowe menu
Informacje na temat komunikacji do wprowadzania liczby biegunéw silnika [226]. W tym
Modbus Nr/DeviceNet Nr- 23044 menu mozna wprowadzi¢ biezgcg liczbe biegunow,
Profibus Slotindeks 168/203 zwigkszajgc tym samym dokladno$¢ sterowania napedu.
EtherCAT-Indeks (Hex) 4be4d
Profinet 10-Indeks 19428 226 Bieguny Mot
Feldbus-Format Long, 1=0,1A ") Stp EML: 4
Modbus-Format Eint

Domysinie: 4

UWAGA: Ustawienia domysine dotyczg silnika 4- Zakres: 2-144

biegunowego o znamionowej mocy napedu.

Informacje dotyczace komunikacji

UWAGA! Podtaczajac silnik z mniejsza Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43046
niz 25% moca znamionowg napedu, Profibus Slot/Indeks 168/205
optymalna kontrola silnika nie jest EtherCAT-Indeks (Hex) 4be6
gwarantowana. Profinet 10-Indeks 19430
Feldbus-Format Long, 1 =1 Pol
P . Modbus-Format Elnt
Predkosc¢ obrotowa silnika[225]

Ustawianie pr¢dko$ci znamionowej silnika

asynchronicznego. Cos ¢ silnika [22 7]
Ustawienie wartosci nominalnej silnika Cosphi
225 Pred Mot (wspotczynnik mocy).

8 StpAM1: (nyor) ob/

— 2277 Cos¢Motor
Domyslnie: npoT (patrz UWAGA 2 page 88) ) Stp [ML : CospNOM
Zakres: 30 - 18000 U/min
Rozdzielczo$d 1 ob. / min, 4 cyfr znaczacych Domysinie: | Cosgnowm (patrz UNAGA 2 page 88)
Zakres: 0.45-1.00
UWAGA! _ o
A NIE WPROWADZAC predkosci silnika Informacje na temat komunikacji
synchronicznego (jatowego). Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43047
Profibus Slot/Indeks 168/206
EtherCAT-Indeks (Hex) 4be7
UWAGAPerkOS'é Max[343] nie zmienia SIQ Profinet 10-Indeks 19431
automatycznie po zmianie predkosci silnika. Feldbus-Format Cong, 1=0,01
Modbus-Format Eint

UWAGA: Wprowadzenie nieprawidiowej, zbyt
niskiej wartosci moze spowodowa¢ niebezpiecznag
sytuacje z powodu nadmiernych predkosci w
napedzanej aplikacji.
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Wentylacja [228]
Parametr dla typu chlodzenia silnika. Wptywa na
charakterystyke zabezpieczenia silnika 12t

poprzez zmniejszenie pradu przecigzeniowego przy
nizszych predko$ciach.

228 Went.Mot
é Stp[M1: Wiasny
Domysinie: Wiasny
Zaden 0 | Ograniczona Krzywa Przecigzenia 1%t .

Normalna krzywa przecigzenia . Oznacza,
Wiasny 1| ze silnik pozwala na obnizenie mocy przy
niskich predkosciach.

Rozszerzona krzywa przecigzenia 2.
Oznacza, ze silnik pozwala na prad zna-
mionowy nawet przy niskich predko-
Sciach.

Zewnetrzny | 2

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43048
Profibus Slot/Indeks 168/207
EtherCAT-Indeks (Hex) 4be8
Profinet 10-Indeks 19432
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

Jesli silnik nie ma wentylatora, wprowadzane jest "Brak",
a prad jest ograniczony do 55% znamionowego pradu
silnika.

W przypadku silnika z wentylatorem na wale wybiera si¢
"wtlasny", a prad do przeciazenia jest ograniczony do 87%
przy 20% predkosci synchronicznej. Przy nizszych

predkosciach dozwolony prad przecigzeniowy jest nizszy.

Jezeli silnik ma zewngtrzny wentylator chtodzacy,
wybierany jest "zewngtrzny", a dopuszczalny prad prze-
cigzeniowy wynosi 90% pradu znamionowego silnika
przy predkosci zerowej do pradu znamionowego silnika
wynoszacego 70% predkosci synchroniczne;.

Rys. 45 pokazuje charakterystyke pradu znamionowego i
predkosci w odniesieniu do wybranej wentylacji silnika.

Bieg identyfikacyjny silnika [229]

Ta funkcja jest uzywana, gdy naped jest uruchamiany po
raz pierwszy. Aby uzyskaé optymalng wydajnos¢,
konieczne jest bardzo doktadne ustawienie parametrow
silnika przy pracy z identyfikatorem silnika. Podczas
testu, "BiegID " miga na wyswietlaczu.

Aby rozpocza¢ uruchamianie identyfikatora silnika,
wybierz opcj¢ "Krotki" lub "Rozszerzony" i potwierdz
klawiszem Enter. Bieg ID rozpoczyna si¢ po naci$nigciu
PracaP lub Pracal na sterowniku. Jesli parametr [219]
Kierunek obrotu zostat ustawiony na L, klawisz PracaP
jest nieaktywny i na odwrét. Bieg ID moze zostaé
przerwany poleceniem zatrzymania za posrednictwem
jednostki operacyjnej lub wejscia aktywujacego. Parametr
automatycznie powraca do WYL po zakonczeniu testu.
Pojawia si¢ komunikat "Test Uruchom OK!". Zanim
nape¢d bedzie mogl dziata¢ normalnie, nalezy nacisnac¢
przycisk STOP / RESET na sterowniku.

Podczas krétkiego przebiegu identyfikacyjnego wat
silnika nie obraca si¢. Naped mierzy opdr wirnika i
stojana.

Podczas dtuzszego biegu identyfikacyjnego silnik jest
wlaczony, a wat silnika obraca si¢. Naped mierzy opor
wirnika i stojana, a takze indukcj¢ i moment bezwtadnos$ci
silnika.

229 BiegID Mot

8 |s tpAM1: Aus
Domysinie: Whyt. Patrz rozdziat
Wyt 0 | Nieaktywny
Krotki 1 Parametry sg mierzone pod wptywem

pradu DC. Wat sie nie obraca.

Dodatkowe pomiary, ktére nie sg moz-
liwe w przypadku DC, sg wykonywane
natychmiast po krotkim biegu identyfi-
kacyjnym. Wat obraca sie i nalezy go
odigczy¢ od obcigzenia.

Przedtuzony | 2

Informacje na temat komunikacji

Xlpom dlal’t

1.00 Zewn.
0.90 >
0.87

055

0.20 0.70 2.00
Predkos¢ synch.

Rys. 78 Izt—Krzywa

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43049

Profibus Slot/Indeks 168/208

EtherCAT-Indeks (Hex) 4be9

Profinet 10-Indeks 19433

Feldbus-Format Ulnt

Modbus-Format Ulnt
UWAGA!

Podczas rozszerzonego biegu ID wat
silnika obraca sie. Aby unikng¢
niebezpiecznych sytuacji, podejmij
odpowiednie kroki.
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NOTATKA: Dla przemiennikéw nie jest
obowigzkowe przeprowadzanie biegu ID, w takim
wypadku jednak, kontrola nie bedzie optymalna.

UWAGA: Jesli przebieg identyfikatora zostanie
przerwany lub nie zostanie ukonczony, pojawi sie
komunikat "Przerwano!". Poprzednie dane nie
musza by¢é w tym przypadku zmieniane. Sprawdz,
czy dane silnika sg prawidtowe.

Dzwiek silnika [22A] =)

W tym menu charakterystyka szumow jest ustawiana
poprzez zmiang czgstotliwosci przetaczania i / lub
schematu przetaczania. Zwykle hatas silnika spada przy
wyzszych czestotliwosciach przetaczania.

22A Dzw. Silnika
8 |stppmi: F
Domysinie: F
E 0 Czestotliwos¢ przetgczania 1,5 kHz
F 1 Czestotliwos¢ przetgczania 3 kHz
G 2 Czestotliwos¢ przetgczania 6 kHz
H 3 Czestotliwos¢ przetgczania 6 kHz,

Zufallsmodulation (+750 Hz)

Ustawienia Czestotliwosci

Zaawans. | 4 przetgczania i trybu PWM [22E]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43050
Profibus /Indeks 168/209
EtherCAT-Index (Hex) 4bea
Profinet 10-Index 19434
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

UWAGA: Przetaczanie czestotliwosci> 3 kHz
moze wymagac redukcji mocy.

UWAGA: Jesli temperatura radiatora stanie sie
zbyt wysoka, czestotliwos$¢ przetaczania zostanie
zZmniejszona, aby unikna¢ btedu. Odbywa sie to
automatycznie w napedzie. Domysine ustawienie
czestotliwosci przetgczania to 3 kHz..

Enkoder [22B]

Widoczne tylko, gdy zainstalowana jest karta enkodera.
Ten parametr aktywuje / dezaktywuje enkoder silnika.

22B Enkoder
8 StpAM1: Wyi.

Domyslnie: | Wiyt.

Wiyt 0 | Enkoder nieaktywny

Wt 1

Enkoder aktywny

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43051
Profibus Slot/Indeks 168/210
EtherCAT-Indeks (Hex) 4beb
Profinet 10-Indeks 19435
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulint

Sygnat Enkodera[22C]

Widoczne tylko, gdy zainstalowana jest karta enkodera.
Ten parametr opisuje liczb¢ impulséw na obrot dla two-
jego enkodera. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz

Instrukcja enkodera.

22C ImpulsyEnk.
8 |scppmi: 1024

Domyslinie: | 1024

Zakres: 5-16384
Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43052
Profibus Slot/Indeks 168/211
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bec
Profinet 10-Indeks 19436
Feldbus-Format Long 1 =1 Impuls
Modbus-Format Eint
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PredkoS¢ Enkodera[22D]

Widoczne tylko, gdy zainstalowana jest karta enkodera.
Ten parametr pokazuje zmierzona prgdkos¢ silnika. Aby
sprawdzi¢, czy enkoder zostat prawidlowo zainstalowany,
ustaw sprzezenie zwrotne Enkodera [22B] na Wyt,
uruchom falownik z dowolna predkoscia i porownaj ja z
warto$cig w tym menu. Warto$¢ w tym menu [22D] musi
by¢ taka sama jak w menu Predkos¢ silnika [230]. Jesli
wyswietlana jest niepoprawna warto$¢, zamien wejscia
enkodera A i B..

22D Predk.Enk.
Stp@AM1: XXU/min

Jendostka: ob. / min

Rozdzielczos¢: | Predkos$¢ mierzona Enkoderem

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42911
Profibus Slot/Indeks 168/70
EtherCAT-Indeks (Hex) 4b5f

Profinet 10-Indeks 19295
Feldbus-Format Int, 1=1 U/min
Modbus-Format Int

Motor PWM [22E]
Menu do zaawansowanego ustawiania charak-
terystyki modulacji silnika (PWM =).

Uwaga: Menu [22E1] - [22E3] s widoczne tylko,
gdy [22A] jest ustawione na “Zaawansowane”.

Czestotliwos¢ nosna [22E1]
Ustawianie czestotliwosSci przetgczania PWM.

Tryb PWM [22E2]

22E2 Tryb PWM
Stp\ Standard

Domysinie: Standard

Standard | 0 | Standard

Tryb filtra fali sinusoidalnej do

Filtr Sin . o ;
stosowania wyjsciowego filtra.

-

P T G B | z
1aloiudirme]

UWAGA: Czestotliwos¢ kluczowania pozostaje
stata po wybraniu “SinusFilt”. Oznacza to, ze czes-
totliwos¢ przetaczania nie moze by¢ kontrolowana
w oparciu o temperature.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr/DeviceNet Nr: 43054
Profibus Slot/Indeks 168/213
EtherCAT-Index (Hex) 4bee
Profinet 10-Index 19438
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Mod. PWM [22E3]

22E3 Mod. PWM
StpA Wyk.

Domysinie: Wyt

Wit 0 | Losowa modulacja jest wytgczona.

Aktywna jest losowa modulacja. Losowe
Wi 1 | odchylenie czestotliwosci wynosi + 1/8
poziomu ustawionego w [E22E1].

Informacje na temat komunikacji

- Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43055
22E1 CzestNosna Profibus Slot/indeks 168/214
Stp A 3,00 kHz EtherCAT-Index (Hex) 4bef
— Profinet |O-Index 19439
Domysinie: 3,00 kHz Feldbus-Format Ulnt
Zakres: 1,50 — 6,00 kHz Modbus-Format Ulnt
Rozdzielczosé:| 0,01 kHz
Licznik Impulsow[22F]
Informcje na temat komunikacji Wyswietlane tylko wtedy, gdy zainstalowana jest opcja
Modbus NriDeviceNat Nr- 43053 enkodera. Dodatkowe menu / dodatkowy parametr dla
Profibus Slotindeks 168/212 impulsow enkodera QEP (impuls enkodera). Moze by¢
EtherCAT-Index (Hex) 4bed wstepnie ustawiony na dowolng warto$¢ w uzywanym
Profinet 10-Index 19437 formacie magistrali (Int = 2 bajty, Long = 4 bajty).
Feldbus-Format Long, 1=1 Hz
Modbus-Format Elnt 22F Liczn. Imp .
Stp\ 0
Domysilnie: ‘ 0
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Zakres 1

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42912
Profibus Slot/Indeks 168/71
EtherCAT-Indeks (Hex) 4b60
Profinet I0-Indeks 19296
Dtugi, 1 =1 Impuls
Feldbus-Format prostokatny
enkodera
Modbus-Format Int

Uwaga: Dla enkodera 1024 impulsowego zlicza
[22F] 1024 * 4 = 4096 impulséw na obrét.

Btad enkodera i kontrola predkosci

[

22G]

W tym parametrze ustawiamy charakterystyke
monitorowania btedu enkodera i regulacji predkosci za
pomoca sprze¢zenia zwrotnego enkodera w celu wykrycia
odchylenia predkosci w porownaniu do wewngtrznego
sygnatu odniesienia predkosci. Podobna funkcja
odchylenia predkosci dostgpna jest rowniez w opcji
Dzwig, z parametrami dla szeroko$ci pasma i czasu
opdznienia.

Bledy enkodera:

1.

Po wlaczeniu nie wykryto karty enkodera, a przetwornica
czgstotliwodci ustawiona jest na uzycie enkodera.

Dluzszy niz 2 sekundy brak komunikagji z plytka enko-
dera.

Jesli nie wykryto impulséw przez ustawiony czas

opéznienia [22G1] i ograniczenie momentu obrotowego
(TL) lub ograniczenia pradu (CL).

Uwaga: Jesli nie ma sygnatéw enkodera lub kabel
enkodera nie jest poditaczony, zmierzona predkosé
bedzie wynosi¢ 0 obr./min, a przetwornica
czestotliwosci bedzie pracowac z bardzo matg
predkoscia z ograniczeniem momentu obrotowego
(TG).

Uwaga: Mozliwe s3a tez inne sytuacje, w ktorych
sygnaly enkodera sg tracone np. podczas pracy, sa
uszkodzonymi napedami z powodu "szybkiego
przetezenia" lub "desat".

Stan btgdu przy odchyleniu predkosci enkodera:

Predkose enkodera wykracza poza ustawione odchylenie
predkosci [22G2] dla ustawionego czasu opdznienia
[22G1].

Uwaga: Biad odchytki predkosci enkodera
ponownie wykorzystuje komunikat btedu
"odchylenie 2" z ID= 2.

Bfagd enkodera opdznienia [22G1]
Zdefiniuj btad enkodera i czas opdznienia odchylenia
predkosci.

22G1 Opdézn.Bi.En
StplA M1 :Wyz.

Domysilnie: Wyt

Zakres: wyt, 0.01 - 10.00 s gdy wyt. =0
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Informacje na temat komunikacji

Kolejnos¢ faz [22H]

Kolejnos¢ faz dla wyjscia silnika. W tym menu mozna
skorygowac kierunek obrotdéw silnika, wybierajac opcje
"Odwrdcona" zamiast przesuwania kabli silnika.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43056
Profibus Slot/Indeks 168/215
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf0

Profinet |10-Indeks 19440
Feldbus-Format Long, 1=0,01 s
Modbus-Format Elnt

Btad enkodera Zakres odchytki predkosci

[22G2]
Definiuje maks. dopuszczalny zakres odchytek predkosci
= r6znica mi¢dzy zmierzong predkoscig enkodera a
wyjsciowa rampa predkosci.

22H Kol .Faz
StpA

Normalna

Domysinie:

Normalna | 0 | Normalna kolejnos¢ (U, V, W)

Odwréconal 1 | Odwrotna sekwencja (U, W, V)

Informacje na temat komunikacji

22G2 PasmoBl .En Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43058
Stp E M1:10% Profibus Slot/Indeks 168/217
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf2
Domyslnie: 10% Profinet I0-Indeks 19442
Feldbus-Format Ulint
_ o,
Zakres 0-400% Modbus-Format Uint
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43057 Wybierz typ silnika w tym menu. Przetwornice
Profibus Slot/Indeks 168/216 czestotliwosci Emotron moga sterowac zarowno silnikami
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf1 asynchronicznymi, jak i silnikami synchronicznymi z
Profinet 10-Indeks 19441 magnesami trwatymi (PMSM).
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt
221 Typ Motor

Maks. Licznik btedéw enkodera[22G3]

Jest to zmierzony sygnat pokazujacy maksymalny czas, w
ktorym odchylenie predkosci przekracza dopuszczalny
zakres odchylenia ustawiony w [22G2]. Parametr
powinien by¢ uzyty podczas uruchamiania do ustawienia
[22G1] 1 [22G2], aby unikng¢ usterki, ktorg mozna
usung¢, ustawiajac warto$¢ nastawy na 0.

22G3 L.B%.EnkMax
Stp 0,000s

Domysilnie: 0,000s

Zakres 0,00-10,00 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42913

Profibus Slot/Indeks 168/78
EtherCAT-Indeks (Hex) 4b61

Profinet |10-Indeks 19297
Feldbus-Format Long, 1=0,001s
Modbus-Format Elnt

StpA Asynchr.

Domysilnie: Asynchr.

Asynchr. | 0 | Asynchroniczny

PMSM 1 | Silnik Synchr. z Magnesami Trwatymi

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43059
Profibus Slot/Indeks 168/218
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf3
Profinet 10-Indeks 19443
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

UWAGA: Po wybraniu PMSM w menu [221],
nastepujace ustawienia zostang wprowadzone
automatycznie:

* "Tryb pracy [213]" ustawiony jest na tryb
predkosci i nie mozna go zmieni¢.

¢ Menu "Spinstart [33A]" znika. Oznacza
to, ze nie jest mozliwy lotny start.

UWAGA: Wartos¢ jest niestabilna i zostanie
utracona po wylaczeniu. Mozliwe jest zresetowanie
tej wartosci poprzez wyczyszczenie parametru.
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11.2.5 Ochrona silnika [230]

Funkcja chroni silnik przed przeciazeniem zgodnie z
norma IEC 60947-4-2.

Ochrona silnika 1%t [231]

Funkcja zabezpieczenia silnika umozliwia zabezpieczenie
silnika przed przecigzeniem zgodnie z norma [EC

Prad Silnika 1%t [232]

Ustawia ograniczenie pradu dla ochrony silnika I2t.

60947-4-2. Odbywa si¢ to poprzez uzycie "PradMot12t
[232]" jako odniesienia. "Czas 12t [233]" okresla
zachowanie czasowe funkcji. Prad ustawiony w [232]

pradzie 12t moze by¢ dostarczony w nieskonczono$¢. Na

przyktad, jesli warto$¢ wynosi 1000 s przez czas [233]

12t, obowigzuje gérna krzywa na Rys. 46. Warto$¢ na osi

X jest wspotczynnikiem pradu wybranego w [232]
pradzie 12t. Czas [233] 12t czas to czas, po ktorym prze-
cigzony silnik jest wylaczany lub prad zmniejszony do
1,2 krotnego [232].

232 PradMot I%t
Stpf 100%
Domysinie: 100 % Iyot
Zakres: 0-150 % I,OT (Ustawiane w menu [224])
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43062
Profibus Slot/Indeks 168/221
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bfe
Profinet |0-Indeks 19446
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt

231 Typ Mot.I%t
Stp R Btad

Domysinie: Btad

Wit 0 | Ochrona silnika 12t nie jest aktywna.

Jesli czas 12t zostanie przekroczony,

Blad L naped wysle btad "12t".

Ten tryb obstuguje prace napedu, gdy
funkcja 12t silnika jest w stanie przed
btedem Zamiast wytgczania, prad
napedu jest ograniczony do wartosci z
menu [232]. Oznacza to, ze jesli

Limit 2 zredukowany prad jest wystarczajgcy,

nie zostanie zmniejszone, wystgpi btgd
napedu.

aby kontynuowac prace,naped pozosta-
nie wigczony. Jesli obcigzenie termiczne

Informacje na temat komunikacji

UWAGA: Jesli limit jest ustawiony w menu [231],
wartos¢é musi by¢ wieksza niz prad biegu jalowego
silnika.

Czas ochrony silnika 12t [233]

Ustawia czas funkcji 12t. Po uptywie tego czasu limit 12t
zostanie osiagnigty przy 120% pradu 12t. Wazne na
poczatku 0 rpm.

UWAGA: Nie stata czasowa wirnika.

233 Mot It Czas
Stp A 60s

Domysinie: 60 s

Zakres: 60-1200 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43061
Profibus Slot/Indeks 168/220
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf5
Profinet 10-Indeks 19445
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

UWAGA: Kiedy Mot 12t Typ = Limit, naped moze zredukowaé

predkos¢ <PredkMin w celu zmniejszenia pradu silnika.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43063
Profibus Slot/Indeks 168/222
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf7
Profinet 10-Indeks 19447
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Eint
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100000

10000

tls]

1000

100 |-

120 s (120%)
60's (120%)

240's (120%)

1000 s (120%)

480's (120%)

1.4

15 1.6 1.7 1.8

Wiasciwy prad wyjsciowy/ 12t-prad

Rys. 79 Tryb Pt

Rys. 79 pokazuje, w jaki sposob funkcja integruje
kwadrat pradu silnika zgodnie z pradem Mot 12t [232] i
czasem Mot 12t [233].

Jesli w menu [231] ustawiony jest Blad, przemiennik
zostaje wylaczony, gdy ta warto§¢ graniczna zostanie
przekroczona.

Menu [234] PTC zawiera funkcje do wiaczania i
wylaczania wejscia PTC. Tutaj mozesz wybrac i

aktywowa¢ PTC i/ lub PT100.

234 Ochr.Term.

Stp N Wyt.
Jesli w menu [231] ustawiony jest Limit, przemiennik :
zmniejsza moment obrotowy, jesli jebgo zintegrowana Domysinie: Wit.
warto$¢ wynosi lub jest bliska 95%, tak, ze limit nie Zabezpieczenia silnika PTC i PT100 sg
moze zostac przekroczony. Wyt 0 wytgczone.
Wigcza zabezpieczenie PTC silnika
UWAGA: Jesli pradu nie mozna zmniejszy¢, naped PTC 1 | (opcja, wejscie izolowane galwanicz-
wylaczy sie, gdy przekroczy 110% limitu. nie).
Wigcza zabezpieczenie PT100
Przyktad PT100 2 | silnika (opcja, wejcie izolowane
Na Rys. 46 mocniejsza szara krzywa wizualizuje galwanicznie).
nastgpujacy przyklad. Przetagcza zaréwno ochrone PTC, jak i
* W menu [232] Prad Mot 12t wynosi 100%. PTC+PT100| 3 _PT100 silnika (°P9Jav wejé0|e
1.2 x 100% = 120% izolowane galwanicznie).

* W menu [233] czas Mot 12t jest ustawiony na 1000 s.

Oznacza to, ze napgd wytacza si¢ lub dtawi po 1000 s, gdy
prad wynosi 1,2 razy 100% znamionowego pradu silnika.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43064
Profibus Slot/Indeks 168/223
Zabezpieczenie termiczne[234] EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf8
. . . . . Profinet 10-Indeks 19448
Ustawianie wejscia PTC dla zabezpieczenia termicznego
o . . , Feldbus-Format Ulint
silnika. Termistory silnika (PTC) musza by¢ zgodne z ViodbusFormat Oint
norma DIN 44081/44082. Proszg przestrzegac instrukcji s
obstugi opcji PTC / PT100.
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dan.hagg
Sticky Note
Not translated


UWAGA: Opcje PTC i PT100 mozna wybra¢ tylko
w menu [234], jezeli zostata zamontowana karta
opcji.

UWAGA: Po wybraniu opcji PTC wejscia PT100
s ignorowane.

Klasa silnika[235]

Widoczne tylko, gdy zainstalowana jest karta opcji PTC /
PT100. Definiuje klas¢ izolacyjnosci stosowanego
silnika. Warto$ci btedéw czujnika PT100 sg ustawiane
automatycznie zgodnie z ustawieniami w tym menu.

235 K1l .Motor

StpA F 140°C

Domyslnie: F 140°C

A100°C 0

E 115°C 1

B 120°C 2

F 140°C 3

F Nema 4

145°C

H 165°C 5

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43065
Profibus Slot/Indeks 168/224
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bf9
Profinet 10-Indeks 19449
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

UWAGA: To menu dotyczy wylacznie PT100.
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11.2.6 Korzystanie z zestawow
parametréow [240]

Dostepne sg cztery rézne zestawy parametrow. Za
pomoca zestawoOw parametréw przemiennik moze by¢
uzywany do czterech réoznych proceséw lub aplikacji,
takich jak rozne silniki, aktywowane regulatory PID,
roézne ustawienia ramp itp.

Zestaw parametrow sktada si¢ ze wszystkich parametrow
z wyjatkiem parametrow globalnych. Parametry globalne
moga mie¢ tylko jedng warto$¢ dla wszystkich zestawow
parametrow.

Nastepujace parametry sg parametrami globalnymi: [211]
jezyk, [217] sterowanie zdalne/lokalne, [218] kod zamku,
[220] dane silnika, [241] wybor zestawu, [260] komu-
nikacja szeregowa i [21B] napiecie sieciowe.

UWAGA: Biezace timery dotycza wszystkich
ustawien. Jesli nastawa zostanie zmieniona,
funkcja timera zmienia sie zgodnie z nowym
zdaniem, wartos¢ timera pozostaje niezmieniona.

Wybér ustawien[241]

Tutaj wybierasz zestaw parametrow. Kazde menu
zestawOw parametrow ma etykiete A, B, C lub D, w
zaleznosci od aktywnego zestawu parametrow. Zestawy
parametrow moga by¢ aktywowane za pomoca
klawiatury, programowalnych wejs$¢ cyfrowych lub
komunikacji szeregowej. Zestawy parametréw moga by¢
przetaczane podczas pracy. Jezeli bloki uzywaja réoznych
silnikow (M1 do M4), blok zmienia si¢ automatycznie, ale
tylko po zatrzymaniu silnika.

241 Wybér Ustaw

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43022
Profibus Slot/Indeks 168/181
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bce
Profinet 10-Indeks 19406
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

Aktywny blok mozna wyswietli¢ w parametrze [721] FC.

UWAGA: Zestaw parametrow nie moze by¢
zmieniony podczas pracy, jesli zawiera zmiany w
zestawie silnika.(M2, M4). W takim przypadku silnik
powinien by¢ zawsze zatrzymany przed zmiang
zestawu parametrow.

Przygotuj zestaw parametréw z innymi danymi silnika
M1 - M4:

1. Wybierz zadany zestaw parametréw do regulacji w [241]
A-D.

2. Wybierz zestaw silnika [212], jesli rézni sie on od stan-
dardowego zestawu M1.

3. Ustaw odpowiednie dane silnika w grupie menu [220].

4. Zdefiniuj pozostate pozadane ustawienia parametréw dla
tego zestawu parametrow.

Aby przygotowac zestaw dla innego silnika, powtorz te
kroki.

Kopiuj ustaw[242]
Funkcja kopiuje zawarto$¢ jednego zestawu parametrow
do innego zestawu parametrow.

242 Kopiuj ustaw

Stp A
2 StpA A>B
Domysinie: A
Domysinie: A>B
Wybor: A, B, C, D, Digln, Kom, Opcja — —
A>B 0 Kopiuje ustawienia A do B
A 0 A>C 1 Kopiuje ustawienia Ado C
B 1 Naprawiono wybor jednego z 4 zesta- A>D 2 | Kopiuje ustawienia A do D
C 2 | wow parametréw A, B, C lub D. — —
B>A 3 Kopiuje ustawienia B do A
D 3 B>C 4 | Kopiuje ustawienia B do C
Zestaw parametrow jest wybierany B>D 5 | Kopiuje ustawienia B do D
Dialn 4 przez wejscie cyfrowe. — —
9 Wejscie cyfrowe jest zdefiniowane w C>A 6 | Kopiuje ustawienia C do A
menu Diglns [520]. C>B 7 | Kopiuje ustawienia C do B
Kom 5 Zestaw parametréw jest okreslany przez C>D 8 | Kopiuje ustawienia C do D
komunikacje D>A 9 Kopiuje ustawienia D do A
Zestaw para[netréw jest vyybierany za D>B 10 | Kopiuje ustawienia D do B
Obcia 6 pomocg opcji. Jest to mozliwe tylko — —
pc) wtedy, gdy opcja moze kontrolowaé D>C 11 | Kopiuje ustawienia D do C
wybbdr.
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Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43021
Profibus Slot/Indeks 168/180
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bcd
Profinet |10-Indeks 19405
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

UWAGA: Wartosci z menu [310] nie mozna
skopiowa¢ do innych zestawéw parametrow.

A> B oznacza, ze zawarto$¢ zestawu parametrow A jest
kopiowana do zestawu parametrow B.

Zataduj zestaw parametrow z
ustawieniem domysinym[243]

Dzieki tej funkcji mozna wybracé trzy rdzne sposoby
tadowania ustawien fabrycznych. Ladowanie ustawien
domyslnych resetuje wszystkie zmiany oprogramowania
do ustawien fabrycznych. Ta funkcja obejmuje rowniez
wybory do tadowania ustawien wstepnych dla czterech
roznych zestawow danych silnika.

243 Ust.Domys.

Stp N A

Domysinie: A
A 0
B 1 Ustawienia fabryczne sg przywracane

tylko w wybranym zestawie parame-
C 2 | trow.
D 3

Wszystkie cztery zestawy parametrow
ABCD 4 zostajg przywrdcone do ustawien

fabrycznych.

Wszystkie ustawienia oprocz [211],
[221] - [228], [261], [BA1] i [923] sa

Fabryczne | 5 przywracane do domysinych ustawien

fabrycznych.
M1 6
M2 7 Ustawienia fabryczne sg przywracane
M3 8 tylko w wybranym zestawie silnika.
M4 9

M1234 10 Wszystkie cztery zest-avyy silnikow sg
resetowane do ustawien fabrycznych.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43023
Profibus Slot/Indeks 168/182
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bcf
Profinet 10-Indeks 19407
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

UWAGA: Pamie¢ bleddw, licznik godzin pracy i inne
menu tylko do odczytu nie sg uwazane za
ustawienia i pozostajg niezmienione

UWAGA: Po wybraniu "Ustawienia fabryczne"
pojawia sie okno "Bezpieczne?". Nacisnij przycisk
"+" aby potwierdzi¢, a nastepnie "Enter".

UWAGA: Parametry w menu "[220] Dane silnika" nie
maja wplywu na tadowanie ustawien domysinych
po przywréceniu zestawow parametrow A-D.

Skopiuj wszystkie ustawienia do
jednostki sterujgcej [244]

Wszystkie ustawienia, w tym dane silnika

mozna skopiowac¢ do jednostki sterujacej. Polecenia
startowe sg ignorowane podczas procesu kopiowania.

244 Kopiuj do PC
8 Stpfd Nie Kopiuj

Domysinie: Nie Kopiuj
Nie Kopiuj| 0 Nic nie jest kopiowane
Kopiuj 1 Skopiuj wszystkie ustawienia

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43024
Profibus Slot/Indeks 168/183
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bd0
Profinet 10-Indeks 19408
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

UWAGA: Wartosci z menu [310] nie mozna
skopiowaé do panelu.

tadowanie ustawien z jednostki
sterujgcej [245]

Funkcja moze zatadowaé wszystkie cztery zestawy
parametrow z jednostki sterujacej do napedu. Zestawy
parametréow falownika zrédlowego s3 kopiowane do
zestawOw parametrow falownika docelowego, tj. Od A do
A,0odBdoB,odCdoCiodDdoD.

Polecenia startowe sg ignorowane podczas procesu
pobierania.
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245 faduj z PC
8 Stpfl Nie Kopiuj

Domysinie: Nie Kopiuj

Nie Kopiuj | 0 | Nic nie jest kopiowane

A 1 Dane zestawu parametréw A s3 zata-
dowane.

B 5 Dane zestawu parametréw B sg zata-
dowane.

c 3 Dane zestawu parametréow C sg zata-
dowane.

D 4 Dane zestawu parametréw D sg zata-
dowane.

ABCD 5 Dane zestawu parametréw A, B, Ci D
sg zatadowane.

A+Mot 6 Zestaw parametréw A i dane silnika sg
zatadowane.

B+Mot 7 Zestaw parametrow B i dane silnika sg
zatadowane.

C+Mot 8 Zestaw parametréw C i dane silnika sg
zatadowane.

D+Mot 9 Zestaw parametrow D i dane silnika sg

zatadowane.

Zestaw parametrow A, B, C, D i dane

ABCD+Mot |10 |~
silnika sg zatadowane.

Dane silnika z silnika 1 sg zatado-

M1 11
wane.

M2 12 Dane silnika z silnika 2 sg zatado-
wane.

M3 13 Dane silnika z silnika 3 sg zatado-
wane.

M4 14 Dane silnika z silnika 4 sg zatado-

wane.

Dane silnika z silnika 1,2,3 i 4 sg zata-

M1M2M3M4| 15
dowane.

Wszystkie dane sg tadowane z jed-

Wszystkie |16 | ki sterujgcej.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43025
Profibus Slot/Indeks 168/184
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bd1
Profinet 10-Indeks 19409
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

UWAGA: Wartosci z menu [310] nie mozna
zaladowac¢ z panelu.

11.2.7 Autoreset bledu/warunki
btedu[250]

Zaleta tej funkcji jest automatyczne resetowanie

sporadycznych btedow, ktore nie maja wptywu na proces.

Tylko wtedy, gdy btad wystapi ponownie, a zatem nie

moze by¢ usuniety przez falownik, urzadzenie uruchomi

alarm, aby powiadomi¢ operatora.

W przypadku wszystkich funkcji bledéw wlaczonych
przez uzytkownika, mozna ustawi¢ silnik na
zmniejszanie predkosci do zerowej w celu unikniecia
uderzenia hydraulicznego zgodnie z rampg zwalniania.

Zobacz takze rozdziat 11.2, strona 186.

Przykfad automatycznego resetowania:

W jednym zastosowaniu wystgpuja bardzo krotkie spadki
napigcia, tzw. "Spadki". Dlatego naped wyzwoli "alarm
podnapiecia”. Funkcja resetowania automatycznie
resetuje ten blad.

* Funkcja autoresetu jest aktywowana, gdy HI stale kon-
taktuje si¢ z wejsciem kasujgcym.

* Aktywuj funkcj¢ autoresetu w menu [251], liczbe ble-
dow.

* W menu [252] do [25N] ustawiane sg odpowiednie
typy bledow, ktore mogg by¢ automatycznie reseto-
wane przez funkcj¢ autoresetu po uptywie ustawio-
nego czasu opoznienia.

Numer btedu[251]

Whisanie liczby wigkszej niz 0 aktywuje automatyczny
reset. Spowoduje to automatyczne uruchomienie
falownika po wystapieniu bledu, w zaleznos$ci od
wybranej liczby prob. Nie bedzie restartu, dopoki
wszystkie warunki sg zgodne z oczekiwaniami.

Jesli (niewidoczny) licznik Autorest zawiera wigcej
btedow niz okreslona liczba prob, automatyczny autoreset
zostanie przerwany. Nie bedzie wtedy automatycznego
resetowania bledu.

Jesli w ciagu 10 minut nie pojawig si¢ zadne btedy, licznik
auto-testu zmniejszy si¢ o jeden.
Jesli maksymalna liczba btedow zostata osiagnicta,

wyswietlanie czasu komunikatu o btedzie oznaczone jest
"A".

Po osiggnigciu maksymalnej liczby bledow, falownik
musi zostaé zresetowany z normalng funkcjg resetowania.

Przyktad:

* Liczba dozwolonych prob automatycznego autoresetu
[251]1=5

* W ciagu 10 minut wystapi 6 btgdow.

* Po szdéstym bledzie nie ma autoresetu, poniewaz

licznik autoresetu pozwala tylko na 5 prob
automatycznego zresetowania btedu.

* Aby zresetowac licznik autoresetu, wys$lij nowe
polecenie resetowania (z jednego ze zrddet sterowania
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resetem w menu [216]).

Licznik autoresetu jest teraz ustawiony na zer.o

F)l Licz.Bleddéw

Stp A 0
Domysline: 0 (bez autoresetu)
Zakres: 0-10 podejs¢

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43071
Profibus Slot/Indeks 168/230
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bff
Profinet 10-Indeks 19455
Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Uint

UWAGA: Autoreset bedzie opdzniony o pozostatly
czas rampy.

Zbyt wysoka temperatura [252]

Czas opdznienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna.

252 Wys.Temp.

Stp A Wyt.
Domysinie: Wiyt
Wiyt 0 Wyt

1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s

Informacje na temat komunikacji

Zwol. przep.[253]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po

uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna.
253 Zwol.Przep.
Stp A Wyzi.
Domysinie: Wiyt
Wyt 0 Wyt
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43075
Profibus Slot/Indeks 168/234
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c03
Profinet 10-Indeks 19459
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Eint

UWAGA: Automatyczne resetowanie jest opéznione
o pozostaty czas rampy.

Generowanie Przepiec[254]

Czas opo6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna..
254 Gen.Przep.
Stp A Wyi.

Domysinie: Wiyt
Wiyt. 0 Wyt
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43072
Profibus Slot/Indeks 168/231
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c00
Profinet 10-Indeks 19456
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Elnt

UWAGA: Autoreset bedzie opdzniony o pozostatly
czas rampy.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43076
Profibus Slot/Indeks 168/235
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c04
Profinet 10-Indeks 19460
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Eint
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Za duze napiecie [255]

Czas opdznienia rozpoczyna si¢ od usuniecia usterki. Po

Rotor zablokowany [257]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po

uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest uplywie tego czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna. aktywna.
255 ZaDuzNap 257 Rotor Zablok
Stp A Wyt. Stp A Wyi.
Domysinie: Wiyt Domysilnie: Wyt
Wit 0 Wyt Wiyt 0 Wiyt
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s 1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
Informacje na temat komunikacji Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43077 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43086
Profibus Slot/Indeks 168/236 Profibus Slot/Indeks 168/245
EtherCAT-Index (Hex) 4c05 EtherCAT-Indeks (Hex) 4c0e
Profinet 10-Index 19461 Profinet 10-Indeks 19470
Feldbus-Format Long 1=1s Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Eint Modbus-Format Eint

Brak motoru [256]

Czas opdznienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

Bfad zasilania[258]

Czas opdznienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna. aktywna.
256 Brak Motoru 258 Blad Zasil.
Stp I Wyt. Stp A Wyt.

Domysinie: Wyt Domysilnie: Wiyt

Wiyt 0 Wyt Wyt 0 Wyt

1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s 1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s

UWAGA: Wyswietlany tylko po wybraniu "Brak Informacje na temat komunikacji

Motoru" w menu [423]. Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43087

Profibus Slot/Indeks 168/246
Informacje na temat komunikacji EtherCAT-Indeks (Hex) 4cOf
. Profinet 10-Indeks 19471
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43083
. Feldbus-Format Long 1=1s
Profibus Slot/Indeks 168/242
Modbus-Format Eint

EtherCAT-Indeks (Hex) 4c0b

Profinet |10-Indeks 19467

Feldbus-Format Long 1=1s

Modbus-Format Eint
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Za niskie napiecie[259]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uptywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna.
259 ZaNiskieNap
Stp B Wyt.
Domysinie: Wiyt
Wiyt 0 Wyt
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s

Informacje dotyczace komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43088
Profibus Slot/Indeks 168/247
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c10
Profinet 10-Indeks 19472
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Elnt

Silnik 1%t [25A]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uptywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

Motor 12t Typ Btedu[25B]

Ustaw preferowang reakcj¢ na btad 12t ochrony silnika..

25B Motor It TB

Stp [N Biad

Domysinie: Bfad

Btad 0 | Silnik w stanie btedu
Zwolnienie | 4| gk woln

(Opbdznienie)
Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43074
Profibus Slot/Indeks 168/233
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c02
Profinet 10-Indeks 19458
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

PT100 [25C]

Czas opoznienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uptywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna.

»

aktywna.
25C PT100
25A Motor It Stp R Wyk.
Stp I Wyt.
Domysinie: Wiyt
Domysinie: Wiyt Wyt 0 Wit
Wyt |0 Wyt 1-3600 | 1-3600 1-3600 s
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Informacje na temat komunikacji Modbus NriDeviceNet Nr: 43078
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43073 Profibus Slot/indeks 168/237
Profibus Slot/Indeks 168/232 EtherCAT index (hex) 4c06
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c01 Profinet 10 index 19462
Profinet |0-Indeks 19457 Fieldbus format Long, 1=1s
Feldbus-Format Long 1=1s Modbus format Elnt
Modbus-Format Elnt

Typ btedu PT100[25D]

Czas opo6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna.

25D PT100 TB
Stp N

Biad

Domysinie: Btad

Wybor: Jak w menu [25B]
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Informacje na temat komunikacji

Domysilnie: Wiyt
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43079 Wyt. 0 Wyt.
Profibus Slot/Indeks 168/238
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c07 1-3600 | 1-3600| 1-3600 s
Profinet |0-Indeks 19463
Feldbus-Format Uint Informacje na temat komunikacji
Modbus-Format Uint Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43080
Profibus Slot/Indeks 168/239
PTC [25 E] Ethe.rCAT-Indeks (Hex) 4c08
o . o . Profinet 10-Indeks 19464
Czas qpéinlenla rozpoczyna sig od usunigcia us.ter.kl. Po Foldbus-Eormat Cong 1=15
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest Modbus-Format Eint
aktywna.
S5E DTC Typ btedu Zewnet’rzny[25H]
Stp R Wyk. Ustaw preferowang reakcj¢ na btad alarmu.
Domysilnie: Wyt 25H Zew. TB
Wyt 0 Wit. Stp Bitad
1-3600 | 1-3600| 1-3600 s Domysinie: Blad
. L Wybor: Jak w menu [25B]
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43084 Informacje na temat komunikacji
Profibus Slot/Indeks 168/243 Bevi .
EtherCAT-Indeks (Hex) 200G Mod.bus l;r. I?ewceNet Nr.: 430?1
Profinet 10-Indeks 19468 Profibus Slot/Indeks 168/240
Feldbus-Format Long 1=1s Ethe.rCA'I;-)Indeks (Hex) 4c09
Modbus-Format Eint Profinet 10-Indeks 19465
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

Typ btedu PTC[25F]

Ustaw preferowang odpowiedz na btad PTC.

Btad komunikacji[25l]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
25F PTC TB uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest
Stp E Biad aktywna.
Domysilnie: Btad
Y a 251 Biad Kom
Wybbdr: Jak w menu [25B] Stp E Wyt.
Informacje na temat komunikacji Domyslnie: Wyt
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43085 Wyt 0 Wit
Profibus Slot/Indeks 168/244 1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c0d
Profinet |O-Indeks 19469 . L
Foldbus-Format Ot Informacje na temat komunikacji
Modbus-Format Ulint Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43089
Profibus Slot/Indeks 168/248
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c1
Btad zewnetrzny[25G] Profinet 10-Indeks 19473
Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po Feldbus-Format Long 1=1s
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest Modbus-Format Elnt

aktywna.

[25G Blad Zew.
Stp I Wyt.
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Tryb btedu komunikacji[25]]

Ustaw preferowang odpowiedz na blad komunikacji.

Alarm Max[25M]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

- aktywna.
25J Komunik. TB y
Stp Bitad
25M Alarm Max
Domyslnie: | Btad Stp R Wyk.
Wybor: Jak w menu [25B] —
Domysinie: Wiyt
Informacje na temat komunikacji Wit. 0 Wt.
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43090 1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
Profibus Slot/Indeks 168/249
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c12 Informacje na temat komunikacji
Profinet I0-Indeks 19474 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43093
'\F/Ie'jz“s':z"rmat S:M Profibus Slotindeks 168/252
odbus-Format nt EtherCAT-Indeks (Hex) 4c15
Profinet 10-Indeks 19477
A|arm Mln[25 K] Feldbus-Format Long 1=1s
e . .. . Modbus-Format Elnt
Czas opOznienia rozpoczyna si¢ od usuniecia usterki. Po

uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

Typ btedu Alarm Max[25N]

aktywna.
25K Alarm Min.
Stp E Wyt.
Domysinie: Wyt
Wiyt 0 Wiyt
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s

Ustaw preferowana reakcj¢ na alarm maxymalny..

|EN Alarm MaxTB

Stp N Bitad
Domysinie: Btad
Wybbér: Jak w menu [25B]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

Informacje na temat komunikacji

43091
Profibus Slot/Indeks 168/250
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c13
Profinet 10-Indeks 19475
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Elnt

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43094
Profibus Slot/Indeks 168/253
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c16
Profinet 10-Indeks 19478
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulint

Typ btedu Alarm Min[25L]

Ustaw preferowang reakcj¢ na alarm minimalny.

|2_5L Alarm MinTB

Stp A Biad
Domysinie: Btad
Wybor: Jak w menu [25B]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43092
Profibus Slot/Indeks 168/251
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c14
Profinet 10-Indeks 19476
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Zwarcie [250]

Informacje na temat komunikacji

Czas opo6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43096
uptywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest Profibus Slot/Indeks 169/0
aktywna. EtherCAT-Indeks (Hex) 4c18
Profinet |0-Indeks 19480
- Feldbus-Format Long 1=1s
250 zwarcie Modbus-Format Elnt
Stp I Wyt.
Domysinie: Wyt. Temperatura Motoru[25R]
Wyt 0 Whyt. Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
123600 | 1-3600 | 1-3600 s uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest
aktywna.
Informacje na temat komunikacji
25R TempMot
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43082 St Wvi
Profibus Slot/Indeks 168/241 P E y.
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c0a Domysinie: Wyt
Profinet |O-Indeks 19466
Feldbus-Format Long 1=1s Wiyt 0 Wyt
Modbus-Format Elnt 1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
Pompa [25P] Informacje na temat komunikacji
Czas opoznienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43097
uptywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest Profibus Slot/Indeks 168/239
aktywna. EtherCAT-Indeks (Hex) 4c19
Profinet |0-Indeks 19481
Feldbus-Format Long 1=1s
25P Pompa Modbus-Format Elnt
Stp I Wyt.
Domysinie: Wiyt. Typ btedu zewnetrznego[25S]
Wyt 0 Whyt. Ustaw preferowang reakcje na btad alarmu.
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
25S Typ Biedu Zew
Informacje na temat komunikacji Stp I Biad
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43095 Domysine: Btad
Profibus Slot/Indeks 168/254
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c17 Wybor: Jak w menu[25B]
Profinet |O-Indeks 19479
Feldbus-Format Long 1=1s Informacje na temat komunikacji
Modbus-Format Eint Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43098
Profibus Slot/Indeks 168/240
Przekroczona pred koéé[25Q] EtherCAT-Indeks (Hex) 4cla
fre . . . . Profinet |0-Indeks 19482
Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
tywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest Feldbus-Format Uint
upty ’ Modbus-Format Ulnt
aktywna.
25Q PrzekrPredk
Stp I Wyz.
Domysinie: Wyt
Wyt 0 Wiyt
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
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Mato ptynu chtodzgcego[25T]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uptywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

Btad hamulca[25V]

Czas op6znienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna. aktywna.
25T MaioPiChiod 25V Bt.Hamulca
Stp Wyk. Str Wyt.
Domysinie: Wyt Domysinie: Wyt
Wiyt 0 Wyt Automatyczne resetowanie nie
Wyt 0 zostato aktywowane
1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s y )
1-3600s| 1 - 3600 Czas op6znienia auto resetu
. . hamulca
Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43099
Profibus Slot/Indeks 169/3
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c1b
Profinet 10-Indeks 19483
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Elnt

Typ btedu Niski Ptyn Chtodzacy[25U]

Ustaw preferowang reakcj¢ na blad alarmu.

Stp N

25U NisPiynChTB
Biad

Domysinie: Biad

Wybor: Jak w menu [25B]

Informacje na temat komunikacji.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43100
Profibus Slot/Indeks 169/4
EtherCAT-Indeks (Hex) 4clc
Profinet 10-Indeks 19484
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43070
Profibus Slot/Indeks 168/229
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bfe
Profinet 10-Indeks 19454
Feldbus-Format Long, 1=1s
Modbus-Format Elnt

Enkoder [25W]

Czas opdznienia rozpoczyna si¢ od usunigcia usterki. Po
uplywie czasu alarm jest resetowany, gdy funkcja jest

aktywna..
25W Encoder
Stp R\ Wyk.
Domysinie: Wit
Wiyt 0 Wit
1- 3600 | 1- 3600 1- 3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43561
Profibus Slot/Indeks 170/210
EtherCAT-Indeks (Hex) 4de9
Profinet 10-Indeks 19945
Feldbus-Format Long, 1=1s
Modbus-Format Eint

Czas opo6znienia odchylenia rozpoczyna si¢ od usunigcia

usterki. Po uplywie czasu alarm jest reset
funkcja jest aktywna

owany, gdy

25X OdchylSuwn.
Stp Wyk.
Domysinie: Wit
Wiyt 0 Wiyt
1- 3600 | 1-3600 |1-3600s
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Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43562 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43031
Profibus Slot/Indeks 170/211 Profibus Slot/Indeks 168/190
EtherCAT-Indeks (Hex) 4dea EtherCAT-Indeks (Hex) 4bd7
Profinet 10-Indeks 19946 Profinet 10-Indeks 19415
Feldbus-Format Long, 1=1s Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Elnt Modbus-Format Ulint

Czas op6znienia komunikacji zurawia rozpoczyna si¢ od
usunigcia usterki. Po uptywie czasu alarm jest resetowany,
gdy funkcja jest aktywna

25Y RozkSuwnicy

Stp\ Wyz.
Domysinie: Wiyt
Wit 0 Wiyt

1-3600 | 1-3600 |1-3600s

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43563
Profibus Slot/Indeks 170/212
EtherCAT-Indeks (Hex) 4deb
Profinet 10-Indeks 19947
Feldbus-Format Long, 1=1s
Modbus-Format Elnt
11.2.8Komunikacja
szeregowa[260]

Ta funkcja ustawia parametry komunikacji szeregowe;.
Dostegpne sa dwa typy opcji komunikacji szeregowe;j:
RS232 /485 (Modbus / RTU) i moduty fieldbus (Profibus,
DeviceNet, Modbus / TCP, Profinet 10, EtherCAT i
EtherNet / IP). Dalsze informacje, patrz rozdziat 9. Strona
51 i dedykowana instrukcja.

Typ komunikacji[261]
Wybor pomiedzy RS232 / 485 [262] lub fieldbus [263].

261 Typ.Kom
8 |stp@  Rs232/485

Domysinie: RS232/485

RS232/485 | 0 | Wybrano RS232/485

Fieldbus (Profibus, DeviceNet lub
Modbus/TCP, Profinet 10, EtherCAT
lub EtherNet/IP)

-

Fieldbus

UWAGA: Przetaczenie ustawien w tym menu
wykonuje miegkki reset (restart) modutu fieldbus.

CG Drives & Automation,01-532526-13r40pis Funkcji

109




RS232/485 [262]

Nacisnij klawisz Enter, aby ustawi¢ parametry
komunikacji RS232 /485 (Modbus / RTU).

262 RS232/485
Stp

Szybkos$¢ transmisji [2621]

Ustaw szybko$¢ transmisji dla komunikacji.

UWAGA: Ta predkosé transmisji jest uzywana tylko
dla galwanicznie izolowanej opcji RS232 / 485.

Magistrala polowa[263]

Nacisnij klawisz Enter, aby ustawi¢ parametry magistrali
polowe;.

263 Fieldbus
Stp I

Adres [2631]

Wprowadz / wyswietl adres urzadzenia / wezta napegdu.
Dostep do odczytu / zapisu dla Profibus, DeviceNet.
Czytaj tylko dla EtherCAT.

Adres [2622]

Wprowadzanie adresu urzadzenia dla falownika.

2621 SzybkTransm 2631 Adres
Stp I 9600 Stp 62
Domysinie: 9600 Domysilnie: 62
2400 0 Wybbér: Profibus 0-126, DeviceNet 0-63
4800 1 Adres wezta wazny dla Profibus (RW), DeviceNet (RW) i
9600 2 | Wybrana predkosé transmisji EtherCAT (RO).
19200 3 Informacje na temat komunikacji
38400 4 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43034
) ) . Profibus Slot/Indeks 168/199
Informacje na temat komunikacji EtherCAT-Indeks (Hex) Zbda
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43032 Profinet 10-Indeks 19418
Profibus Slot/Indeks 168/191 Feldbus-Format Ulnt, 1=1
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bd8 Modbus-Format Ulnt
Profinet 10-Indeks 19416
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint

Tryb danych procesowych[2632]
Wprowadzanie wielko$ci danych procesowych (dane
cykliczne). Aby uzyska¢ wiecej informacji, patrz
Instrukcja obstugi opcji Magistrala Polowa.

UWAGA: Ten adres jest uzywany tylko dla
galwanicznie izolowanej opcji RS232 / 485.

2632 Tr.Dan.Proc
Stp\ Podstawowy

2622 Adres

Stp 1
Domysinie: 1
Zakres: 1-247

Domysine: Podstawowy

Zaden 0 In_formaqe kontrolne / statusowe nie sg
uzywane.

Podstaw. | 4 Stosowane sg 4-bajtowe dane proce-

sowe / informacje o stanie.

Informacje dotyczace komunikacji

Obstugiwane sg 4-bajtowe dane proce-
sowe (jak w przypadku ustawien domysl-

Rozszerz.| 8 nych) + dodatkowy protokét zastrzezony

Modbus Nr/DeviceNet Nr- 23033 dla uzytkownikéw zaawansowanych.
Profibus Slot/Indeks 168/192

EtherCAT-Indeks (Hex) 4bd9

Profinet 10-Indeks 19417

Feldbus-Format Ulnt, 1=1

Modbus-Format Ulnt
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Informacje na temat komunikacji

Modbu Nr./DeviceNet Nr.: 43035
Profibus Slot/Indeks 168/194
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bdb
Profinet |10-Indeks 19419
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Czytaj/Pisz [2633]

Wybierz Czytaj/ Pisz, aby sterowa¢ falownikiem

Kontroluj sie¢ fieldbus. Aby uzyska¢ wiecej informacji,

patrz Instrukcja obstugi opcji Magistrala Polowa.

Btad komunikacji[264]

Gloéwne menu dla btgdéw komunikacji / ustawien
ostrzezen. Aby uzyska¢ wigcej informacji, patrz
Podre¢cznik opcji magistrali..

Typ btedu- btgd komunikaciji[2641]]
Wybiera akcje, jesli wykryto blagd komunikacji.

2641 BiadKom.TB
Stp I Wyt.

Domysilnie:

Wyt

2633 Czytaj/Pisz

Wiyt. 0

Brak monitorowania komunikaciji

Stp m Cz/P
Domyslnie: Cz/P
Cz/P 0 | Czytaj/Pisz
Czytaj 1 Czytaj

aby sterowa¢ napedem

Obowiazuje dla danych procesowych. Wybierz opcje Czy-
taj, aby zarejestrowac proces bez zapisywania danych
procesowych. Wybierz Cz/P w normalnych warunkach,

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43036
Profibus Slot/Indeks 168/195
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bdc
Profinet 10-Indeks 19420
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Dodaj poprzednig wartos$¢ [2634]

Zdefiniyj liczbe dodatkowych warto$ci procesowych

wysytanych w transmisji cyklicznej.

Btad 1

Wybrano RS232 / 485:

Falownik wyzwala btad, jesli nie ma
komunikacji w czasie ustawionym w
parametrze [2642].

Wybrano Fieldbus:

Falownik wyzwala btad, jesli:

1. Wewnetrzna komunikacja miedzy
tablicg sterowniczg a opcjg fieldbus
zostaje przerwana w czasie ustawionym
w parametrze [2642].

2. Jesli wystgpit powazny btad sieci.

Ostrzeze-
nie

2634 DodPoprWart

Wybrano RS232 / 485:

Falownik wysle ostrzezenie, jesli nie
nastgpi komunikacja w czasie ustawio-
nym w parametrze [2642].

Wybrano Fieldbus:

Falownik wysle ostrzezenie, jesli:

1. Wewnetrzna komunikacja miedzy
tablicg sterownicza a opcjg fieldbus
zostaje przerwana w czasie ustawionym
w parametrze [2642].

2. Jesli wystgpit powazny btad sieci.

UWAGA: Menu [214] i / lub [215] musi by¢
ustawione na KOM, aby wiaczy¢ funkcje btedu

komunikacji.

Informacje na temat komunikacji

Stp E 0 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43037
Profibus Slot/Indeks 168/196
Domyslnie: 0 EtherCAT-Indeks (Hex) 4bdd
Profinet 10-Indeks 19421
Zakres: 0-8 Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43039
Profibus Slot/Indeks 168/198
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bdf
Profinet 10-Indeks 19423
Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Ulnt
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Czas btedu komunikaciji[2642]]

Definiuje czas op6znienia dla biedu / ostrzezenia.

Adres MAC [2652]

2652 Adres MAC

2642 CzasBi.Kom Stp [1000000000000
Stp A 0,5 s
e Unikalny adres sprzetowy modutu Ether-
— Domysinie:
Domyslnie: 05s net
Zakres: 0,1-15s
Informacje na temat komunikacji
Informacje na tema komunikacji : : 42705, 42706, 42707,
] | ] Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42708, 42709, 42710
Mod.bus Nr./DeviceNet Nr.: 43038 167/119, 167/120,
Profibus Slot/Indeks 168/197 Profibus Slot/Indeks 167/121, 167/122,
EtherCAT-Indeks (Hex) 4bde 167/123, 167/124
Profinet 10-Indeks 19422 4291, 4a92, 4a93
EtherCAT-Indeks (Hex ’ ’ ’
Feldbus-Format Long, 1=0.1s (Hex) 4a94, 4a95, 4a96,
Modbus-Format Eint Profinet 10-Indeks 19089' 19090' 19091'

Ethernet [265]

Ustawienia modutu Ethernet (Modbus / TCP, Profinet 10).

Aby uzyska¢ wiecej informacji, patrz Instrukcja obstugi

opcji Magistrala Polowa.

UWAGA: Aby mozliwe byly ustawienia wymienione
ponizej, modut ethernetowy musi zostac¢ zrestar-
towany. Na przyktad, przetagczajac sie miedzy
parametrami [261]. Niezainicjowane ustawienia sa
oznaczone migajagcym komunikatem na

wyswietlaczu.

19092, 19093, 19094

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1

Modbus-Format

Ulnt

Maska Podsieci[2653]

sieci

2653 Maska Pod-

0.0.0.0

Domyslnie:

Informacje na temat komunikacji

Adres IP[2651]

651
0. O.

Adres IP

0. O

Domyslnie: 0.0.0.0

Informacje dotyczace komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

42701, 42702, 42703,
42704

Profibus Slot/Indeks

167/115, 167/116,
167/117, 167/118

EtherCAT-Indeks (Hex)

4a8d, 4a8e, 4a8f, 4a90

Profinet 10-Indeks

19085, 19086, 19087,
19088

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

42711, 42712, 42713,
42714

Profibus Slot/Indeks

167/125, 167/126,
167/127, 167/128

EtherCAT-Indeks (Hex)

4297, 4298, 4a99,
4a9a

Profinet 10-Indeks

19095, 19096, 19097,
19098

Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Ulnt
Bramka [2654]
654 Bramka
0. 0. 0. O
Domyslnie: 0.0.0.0

Modbus-Format

Ulint

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

42715, 42716, 42717,
42718

Profibus Slot/Indeks

167/129, 167/130,
167/131, 167/132

EtherCAT-Indeks (Hex)

4a9b, 4a9c, 4a9e, 4a9f

Profinet 10-Indeks

19099, 19100, 19101,
19102

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1

DHCP [2655]

Ulint
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DHCP [2655]

2655 DHCP
Stp I Wyt.
Domysinie: Wiyt
Wybor: WH/Wyt.
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42719
Profibus Slot/Indeks 167/133
EtherCAT-Indeks (Hex) 4a9f
Profinet 10-Indeks 19103
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Sygnat FB[266]

Stuzy do definiowania mapowania Modbus dla do-
datkowych wartosci procesowych. Aby uzyskac wiecej
informacji, patrz Instrukcja obstugi opcji Magistrala
Polowa.

FB-Sygnat 1 - 16 [2661]-[266G]
Stuzy do tworzenia osobnego bloku parametréw, ktory
jest odczytywany / zapisywany przez komunikacje. Od 1

2661 Sygnat FB 1
Stp A 0
Domyslnie: 0
Zakres: 0-65535

Informacje dotyczace komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42801-42816

Profibus Slot/Indeks 167/215-167/230

EtherCAT-Indeks (Hex) 4af1 - 4b00

Profinet 10-Indeks 19185 - 19200

Feldbus-Format Ulnt, 1=1

Modbus-Format Ulnt

Status FB[269]

Podmenu z wyswietlaniem stanu parametréw magistrali
komunikacyjnej. Przestrzega¢ szczegdtowych informacji
na temat instrukcji obstugi magistrali..

269 Status FB
Stp I

11.3 Parametry procesu i
aplikaciji [300]

Te parametry sg ustawione przede wszystkim dla
optymalnego przebiegu procesu lub wydajno$ci maszyny.

Informacje, wartosci referencyjne i rzeczywiste zalezg od
wybranego zrodta procesu, [321}:

Tabelka 27
Wybrane Zrédto Jednostka dia _ 5
Procesu wartosci zadanej i | Rozdzielczos¢
rzeczywistej
Predko$¢ U/min 4 Cyfry
Moment % 3 Cyfry
PT100 °C 3 Cyfry
Czestotliwos¢ Hz 3 Cyfry

11.3.1Ustaw i wyswietlaj wartos¢
zadang [310]

Wyswietlanie wartosci zadanej

Domys$lnie menu [310] jest w trybie wys$wietlania.
Wyswietlana jest warto$¢ aktywnego sygnatu wartoSci
zadanej. Warto$¢ wyswietlana jest zgodnie z wybranym

zrédtem procesu [321] lub jednostkg wybrang w menu
[322].

Ustaw wartos¢ zadang

Jezeli funkcja "Kontrola odniesienia" [214] zostata
ustawiona na "Zdalnie", warto§¢ zadang mozna ustawic¢
w menu "Usta/Zob Ref." [310] lub jako potencjometr
silnika za pomoca przyciskéw + i - (domyslnie) na
jednostka sterujaca. Wyboru dokonuje si¢ za pomoca
parametru "Tryb odniesienia" w menu [369]. Czasy ramp
dla ustawienia warto$ci odniesienia za pomocg funkcji
"potencjometr mot" w [369] odpowiadaja menu
"Przysp.Pot. [333]" i "Zwoln.Pot [334]".

Czasy ramp dla warto$ci odniesienia, gdy wybrana jest
funkcja "Normalna" w menu [369] odpowiadajg "Czasowi
Przysp" [331] i "Czasowi Zwoln" [332].

Menu [310] wyswietla online rzeczywistg warto$§¢
odniesienia zgodnie z ustawieniem trybu w tabeli 23.

310 Ust./Zob.
Ref

Domysilnie: 0 obr. /min

Zrédié procesu [321] und Jednostka

W zaleznosci od; przetw.[322]

Tryb predkosci | O - Predko$¢ Max [343]

Tryb momentu | 0 - Moment Max[351]

Minimum zgodnie z menu [324] - mak-

Inne tryby simum zgodnie z menu [325]
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Informacje dotyczace komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42991
Profibus Slot/Indeks 168/150
EtherCAT-Indeks (Hex) 4baf
Profinet |10-Indeks 19375
Long, 1=0,001
1 %,1 °C lub

0,001, jesli
Wart.Proc./Zrédto
Proc. korzysta z
jednostki [322]

Feldbus-Format

Modbus-Format Elnt

UWAGA: Wartosci z menu [310] nie mozna
skopiowa¢ do panelu, ani do innych zestawoéw
parametrow ([242], [244] lub [245]). Dlatego nie
mozna zatadowacé nastawy z jednostki sterujace;j.

UWAGA: Jesli funkcja potencjometru silnika jest
ustawiona w menu odniesienia klawiatury [369],
stosowane czasy ramp odpowiadajg sparametry-
zowanym czasom przyspieszania i zwalniania dla
motopotencjometru w menu [333] i [334]. W prze-
ciwnym razie zgodnie z czasami w menu [331] i
[332].

UWAGA: Dostep do zapisu dla tego parametru jest
mozliwy tylko wtedy, gdy w menu "kon. odnies."
[214] ustawiono "przycisk”. Jesli uzywany jest
"sygnat referencyjny"”, patrz rozdzial "9. Szeregowy
interfejs "na stronie 51

11.3.2 Ustawienia procesowe[320]

Te funkcje mozna wykorzystaé¢ do dostosowania
falownika do danej aplikacji. Menu [110], [120], [310],
[362] - [368] 1 [711] uzywaja jednostki procesowe;j
wybranej w [321] 1 [322] dla aplikacji, np.. obr / min, bar
lub m3 / h. Upraszcza to dostosowanie przemiennika do
wymaganych wymagan procesu, a takze dostosowanie
zakresu warto$ci czujnika wartosci rzeczywistej i
parametryzacje¢ minimalnych i maksymalnych warto$ci
procesu.

Zrédto procesu[321]

Wybierz zrodto sygnatu dla wartosci procesowe;j
sterowania silnikiem. Zrédto procesu mozna zdefiniowaé
jako funkcje wartosci procesowej na wejsciu analogowym
F (AnlIn), w zaleznosci od predkosci silnika lub momentu
obrotowego lub w zalezno$ci od warto$ci procesowej przy
komunikacji szeregowej F (magistrali). Wtasciwy wybor
funkcji zalezy od charakterystyki i zachowania procesu.
Jesli wybrano predkos$é, moment obrotowy lub
czestotliwosc¢, przetwornica czgstotliwosci wykorzystuje
jako warto$¢ odniesienia predkos¢, moment obrotowy lub
czgstotliwose.

Przyktad

Wentylator osiowy jest sterowany predkoscia i dlatego nie
moze dostarczy¢ sygnalu sprze¢zenia zwrotnego. Proces

moze by¢ kontrolowany tylko w statych warto$ciach
procesowych w "m3 / h", ponadto konieczne jest wyjscie
procesowe strumienia powietrza. Charakterystyka tego
wentylatora obejmuje liniowe sprz¢zenie przepltywu
powietrza i predkosci. W ten sposob proces wyboru F
(predkosci) jako zrodta procesu moze by¢ tatwo
kontrolowany.

Wybor F (xx) oznacza, ze konieczna jest jednostka pro-
cesowa i skalowanie, ustawione w menu [322] - [328].
Uzywane np. czujniki ci$nienia do pomiaru pradow
powietrza . Jesli wybrane jest F (Anln), zrodlo jest
automatycznie podtgczane do Anln, dla ktoérego wybrana
jest warto$¢ procesu.

321 Zrdéd. Proce-
su
Domysinie: Predkos¢
Funkcja wejscia analogowego. Np.
F(Anin) 0 Poprzez sterowanie PID, [380].
Predkost 1 ;:edkosmako odniesienie do proce-
Moment 5 Moment ob;otowy jako odniesienie
do procesu“.
PT100 3 | Temp.jako odniesienie do procesu.
F(Predkos¢) |4 | Funkcja predkosci
F(moment) 5 | Funkcja momentu?
F(Bus) 6 | Funkcja komunikaciji-
Czestotliwosé | 7 Czestotl;wosc jako odniesienie do
procesu .

L Tylko wtedy, gdy tryb jazdy [213] jest ustawiony na
predkosc lub U/ f.

Tylko wtedy, gdy tryb jazdy [213] jest ustawiony na
moment obrotowy

UWAGA: Uzyj kanatu-1 PT100 na karcie
dodatkowej PTC / PT100, gdy wybrano PT100.

UWAGA: Jesli predkosé, moment obrotowy lub
czestotliwo$é sa wybrane w menu "[321] Zrédto
procesu”, menu [322] - [328] nie sg dostepne.

UWAGA: Sposob sterowania silnikiem bedzie
zaleze¢ od wybranego trybu napedu, niezaleznie od
wybranego zrédta procesu [213], [321].

UWAGA: Jesli wybrano F (Bus) w menu [321], patrz
rozdziat "10.5.1 Wartos¢ procesowa".
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Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43302
Profibus Slot/Indeks 169/206
EtherCAT-Indeks (Hex) 4ceb
Profinet |10-Indeks 19686
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

uzytkownika [323]

To menu pojawia si¢ tylko po wybraniu Uzytkownik w

menu [322]. Funkcja pozwala wprowadzi¢

szescioznakowa jednostke zdefiniowang przez
uzytkownika. Uzyj klawiszy Poprzedni i Nastgpny, aby
przesuna¢ kursor do zadanej pozycji. Nastgpnie uzyj
klawiszy + 1 -, aby przewijac tabelg. Potwierdz znak
przesuwajac kursor do nastepnej litery lub klawiszem

. Dale;j.
Jednostka Przetwarzania [322] !
Nr Nr
322 Jedn.Przetw. Symbol komunikacji| Symbol | komunikacji
stp obr./min szeregowej szeregowej
— - przerwa 0 m 58
Domysinie: U/min
0-9 1-10 n 59
Wyt 0 | Brak zestawu jednostek —
A 11 f 60
% 1 Procenty 12 5 o1
C 2 | Stopnie Celsjusza c 13 5 62
°F 3 | Stopnie Fahrenheita D 14 5 63
bar 4 | bar E 15 D 64
Pa 5 | Pascal F 16 q 65
Nm 6 | Moment G 17 r 66
Hz 7 | Czestotliwos¢ H 18 S 67
U/min 8 | Obroty na minute | 19 t 68
m3/h 9 | metr szescienny na godzine J 20 u 69
gal/h 10 | galon na godzine K 21 U 70
ft3/h 11 | stopa szescienna na godzine L 22 % 71
Uzytkow. | 12 | Jednostka uzytkownika M 23 w 72
N 24 X 73
Informacje na temat komunikacji ) 25 y 74
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43303 P 26 z 75
Profibus Slot/Indeks 169/207 Q 27 a 76
EtherCAT-Indeks (Hex) 4ce7 -
Profinet [0-Indeks 19687 R 28 a "
Feldbus-Format Ulint S 29 6 78
Modbus-Format Ulnt T 30 | 79
u 31 80
UWAGA: W przypadku sprzecznego ustawienia 0 32 # 81
tego zrédta procesu, [321], wyboru i trybu pracy v 3 a2
[213], oprogramowanie automatycznie zastapi $
wybor w menu [321] zgodnie z ponizszym: w 34 % 83
. . X 35 & 84
[213] = moment obrotowy i [321] = predkos¢;
wewnetrznie Y 36 85
VA 37 ( 86
[321] = uzywany jest moment obrotowy. A 38 ) 87
[213] = predko$¢ lub U/f i [321] = moment obrotowy; A 39 * 88
o ) 0 40 + 89
wewnetrzna [321] = predkos¢ jest uzywana.. a 1 ’ %
a 42 - 91
Jednostka zdefiniowana przez b 43 92
c 44 / 93
d 45 94
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Nr Nr Proces Min[324]
Symbol | komunikacji| Symbol | komunikacji Funkcja ustawia minimalng dopuszczalng wartosc¢
szeregowej szeregowej procesu.

e 46 ; 95

é 47 < 96 324 Proces Min

é 48 = 97 Stp 0

© 49 > 98 Domysinie: 0

f 50 ? 99

0,000-10000 (Predko$¢, Moment, F[Pred-

g 51 @ 100 Zakres: ko$¢], F[Moment])

h 55 ~ 101 ~10000— +10000 (F(AnIn, PT100, F(Bus))

i 53 _ 102 . o

" 54 5 103 Informacje na temat komunikacji

i 55 2 104 Mod'bus Nr./DeviceNet Nr.: 43310

Profibus Slot/Indeks 169/214
k 56 3 105 EtherCAT-Indeks (Hex) 4cee
| 57 Profinet 10-Indeks 19694
Long, 1=0,001
Przyktad: 1%,1°C lub
Utworz niestandardowa jednostke o nazwie kPa. Feldbus-Format 8\’,2?,2,];?_'/2@&0
Proc. k t

1. W menu [323] wyswietl kursor naciskajac + . je?r?ostokirz[ézg] z

. Przesun kursor w prawo, naciskajac 2 . Modbus-Format Elnt

+ Naciskaj, az pojawi si¢ znak.

+ Naciskaj, az wy$wietli sie P, i naciskaj m .

2
3
4. & Naciskaj.
5
6

. Powtarzaj az do wprowadzenia wartosci kPa i potwierdz

przyciskiem & .

Proces Max[325]

To menu nie jest widoczne, jesli wybrano predkosé,
moment obrotowy lub czgstotliwos¢. Funkcja ustawia
warto$¢ dopuszczalnej maksymalnej wartosci procesowe;.

- 325 Proces Max
323 JednUzytk stp | 0
Stp I

Domyslnie: 0

Domysinie: | brak wyswietlanej jednostki Zakres: 0.000-10000

Informacje na temat komunikacji Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43304 - 43309 Modbus Nr/DeviceNet Nr- 23311

Profibus Slot/Indeks 123@% - Profibus Slotindeks 1697215
EtherCAT-Indeks (H 4cef

EtherCAT-Indeks (Hex) 4ces - 4ced 5 ?r t |or: Z i( ex) 1;295

rofrin -In
Profinet [0-Indeks 19688 - 19603 onne o
FoidbusF Ui Long, 1=0,001
eldbus-Format nt 1%,1°C lub

Modbus-Format Ulnt 0,001, jesli

Feldbus-Format Wart.Proc./Zrodto
Proc. korzysta z
jednostki [322]

Modbus-Format Eint
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Stosunek [326]

To menu nie jest widoczne pr:
momentu obrotowego lub cz¢

zy wyborze predkosci,
stotliwo$ci. Funkcja ustawia

stosunek rzeczywistej wartosci procesu do predkosci
silnika, tak aby doktadna warto$¢ procesu byta rowna
nawet bez sygnatu sprz¢zenia zwrotnego. Patrz: rys. 47.

326 Stosunek

F(Wart) Procesu

Min[327]

Ta funkcja stuzy do skalowania, jesli nie jest uzywany
zaden czujnik. W ten sposob doktadnos¢ procesu mozna
zwigkszy¢, skalujac wartosci procesowe. Wartosci

procesowe sg sprzgzone

z innymi danymi znanymi z

falownika. Przy F (warto$¢), PrtMin [327] mozna
wprowadzi¢ doktadng warto$¢, w ktorej okreslone
minimum procesu [324] jest poprawne.

Stp Liniowy — —
UWAGA: Jesli predkosé, moment obrotowy lub
Domyslnie: Liniowy czestotliwo$é sa wybrane w menu "[321] Zrédto
— procesu”, menu [322] - [328] nie sg dostepne.
- Proces zachowuije sie liniowo wzgledem
Liniowy 0 o
predkosci / momentu obrotowego
Kwadrat. | 1 | Proces jest kwadratowy wzgledem pred- 327 F(Wart)PrMi
’ kosci / momentu obrotowego Stp E Min
Informacje na temat komunikacji Domysinie: Min
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43312 Min -1 Zgo_dnie z _ustawieniem predkosci
Profibus Slot/Indeks 169/216 minimalnej w [341].
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cf0 Max 2 Zgodnie z ustawieniem maksy-
Profinet 10-Indeks 19696 malnej predkosci w [343].
Feldbus-Format Ulnt 0.000-10000| 0-10000| 0.000-10000
Modbus-Format Ulnt

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43313

Jednostka

Proc. Profibus Slot/Indeks 169/217

Proces

Max EtherCAT-Indeks (Hex)

4cf1

[325] Profinet 10-Indeks 19697

Long, 1=0,001

Feldbus-Format 1%

Modbus-Format Elnt

F(Wart.), Procesu Max[328]

Ta funkcja stuzy do skalowania, jesli nie jest uzywany
zaden czujnik. W ten sposob doktadnos¢ procesu mozna
zwigkszy¢, skalujac wartosci procesowe. Wartosci
procesowe sg sprzezone z innymi danymi znanymi z
falownika. Za pomoca F (warto$¢) wprowadzana jest
warto$¢ maksymalna, z ktorej ma zastosowanie
maksimum procesu wprowadzone w menu [525].

|
|
|
|
|
|
Stosunek=Liniéwy I
|
|
|

Stosunek=Kwadrat0wy|
|
Proces I
Min » Predk.
[324] Predkosc¢ Predkos¢
Min Max
[341] [343]

UWAGA: Jesli predkosé, moment obrotowy lub
czestotliwosé sa wybrane w menu "[321] Zrédto
procesu", menu [322] - [328] nie sg dostepne.

Rys. 80 Stosunek

328 F(Val) PrMax
Stp A Max

Domysinie: Max

Min -1 Min

Max -2 Max

0.000-

10000 0-10000{ 0.000-10000
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Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43314

Profibus Slot/Indeks 169/218

EtherCAT-Indeks (Hex) 4cf2

Profinet |10-Indeks 19698

Feldbus-Format Long, 1=0,001
1%

Modbus-Format Elnt

Przyktad

Do transportu butelek uzywana jest linia montazowa.
Wymagana predkosé butelkowania musi wynosi¢ od 10
do 100 butelek na sekundg. Charakterystyka procesu:

10 butelek / s = 150 obr./min
100 butelek / s = 1500 obr / min

Predkosc butelki jest liniowa do predkosci tasmy
przenos$nika.

uczelnia:

Minimum procesu [324] = 10
Maksymalny proces [325] = 100
Wspotczynnik [326] = liniowy
F (Wart), PrMin [327] = 150

F (Wart), PrMax [328] = 1500

Dzigki tej konfiguracji dane procesowe sa skalowane w
celu doktadniejszego sterowania procesem i powigzane ze
znanymi warto$ciami.

11.3.3 Ustawienia Start/Stop[330]

Podmenu z wszystkimi ustawieniami przyspieszania,
zwalniania,uruchamiania, zatrzymywania itp.

Czas Przyspieszenia[331]

Czas przyspieszania definiuje si¢ jako czas potrzebny do
przyspieszenia silnika od 0 obr. / min do predkosci
znamionowe;j.

UWAGA: Jesli czas przyspieszania jest zbyt krotki,
silnik przyspiesza zgodnie z ustawionym
maksymalnym momentem obrotowym. Rzeczywisty
czas przyspieszenia moze wtedy by¢ dluzszy niz
ustawiona wartos¢.

F(Wart) 4
PrMax 1500 — = = = — — — — — — — — — — —
[328]

|
|
|
|
|
|
Liniowo |
|
|
|
|
|

F(Wart
PrMin 150
[327]
1
| Butelek/s
10 100

Proces Min[324] Proces Max[325]

331 Czas Przysp
Stp By 10.0s
Domysilnie: 10,0 s
Zakres: 0,50-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43101
Profibus Slot/Indeks 169/5
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c1d
Profinet 10-Indeks 19485
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt

Rysunek 49 pokazuje zalezno$¢ pomigdzy znamionowa
predkoscig silnika, maksymalng predkos$cig i czasem
przyspieszania. To samo dotyczy czasu opoznienia.

rpm

Predkos¢

I

Nominalna 100% nyor |

Rys. 81 Stosunek liniowy

Predko$¢  80%nyor |
Max

(06-F12)

T
10s —> t

Rys. 82 Czas przyspieszania i predkos¢ maksymalna .

Rys. 50 ilustruje czasy przyspieszania i zwalniania w
stosunku do znamionowej predkosci silnika.
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rpm

+  Predko$¢ Nomin.

[ Czas Przysp.[331] { [

(NG_06-F11)

Czas Zwaln.[332] |

—

Rys. 83 Czasy przyspieszania i zwalniania

Czas zwolnienia[332]

Czas opdznienia jest definiowany jako czas potrzebny do

zatrzymania silnika od predkosci
min.

znamionowej do 0 obr /

332 Czas Zwoln.
Stp [ 10.0s
Domysilnie: 10,0s
Zakres: 0,50-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43102
Profibus Slot/Indeks 169/6
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cle
Profinet 10-Indeks 19486
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt

UWAGA: Jesli czas opdznienia jest zbyt krotki i
energia regenerowana nie moze zosta¢ zuzyta w
rezystorze hamowania, silnik bedzie op6zniony
zgodnie z granicg przepiecia. Rzeczywisty czas
opoéznienia moze wtedy by¢ diuzszy niz ustawiona

tutaj wartosé.

Czas przyspieszenia
potencjometru[333]

Pr¢dko$¢ mozna regulowac w napedzie za pomoca funkcji
potencjometru silnika. Ta funkcja kontroluje predkos¢ za
pomoca oddzielnych polecen w gore i w dot za pomoca
sygnalow zdalnych. Funkcja potencjometru silnika ma
osobne rampy, ktoére mozna ustawi¢ dla Przysp.Pot. [333]
i Zwoln.Pot. [334].

Jesli wybrana jest funkcja potencjometru silnika, tutaj
wprowadzany jest czas przyspieszania dla polecenia
"szybkiego". Czas przyspieszania definiuje si¢ jako czas
potrzebny do przyspieszenia silnika od 0 obr. / min do
predkosci nominalne;j.

333 Przysp.Pot.
Stp 16.0s
Domysilnie: 16,0s
Zakres: 0,50-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43103
Profibus Slot/Indeks 169/7
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c1f
Profinet 10-Indeks 19487
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Eint

Czas zwolnienia potencjometru [334]

Jesli wybrana jest funkcja potencjometru silnika, tutaj
ustawia si¢ czas opdznienia dla polecenia "Wolny". Czas
opoznienia jest definiowany jako czas potrzebny do
spowolnienia silnika od predkosci znamionowej do 0 ob /
min.

334 Zwoln.Pot
Stp R 16.0s
Domysinie: 16,0 s
Zakres: 0,50-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43104
Profibus Slot/Indeks 169/8
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c20
Profinet 10-Indeks 19488
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt
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Czas przyspieszania do minimalnej
predkosci[335]

Jesli w aplikacji jest uzywana minimalna predkosé,
[341]> 0 obr./min, przemiennik uzywa oddzielnych
czasOw ramp ponizej tego poziomu. Wymagane czasy
ramp mozna ustawi¢ za pomoca Przys<PrMin [335] i
Zwoln <PrMin [336]. Krotki czas moze zapobiec
uszkodzeniom i nadmiernemu zuzyciu pompy z powodu
niewystarczajacego smarowania przy niskich
predkosciach. Dhuzsze czasy moga by¢ przydatne do
ptynnego zblizania si¢ do systemu, zapobiegajac
uderzeniom hydraulicznym spowodowanym szybkim
przemieszczaniem si¢ powietrza z uktadu rur.

Jesli zaprogramowano predkos¢ minimalng, aby wybrad
parametr [335] dla predkosci do predkosci minimalnej dla
polecenia uruchomienia. Czas rampy definiowany jest
jako czas wymagany do przyspieszenia silnika od 0 obr. /
min do predkosci znamionowe;j.

335 Przys<PrMin
Stp |y 10.0s
Domysilnie: 10,0s
Zakres: 0,50-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43105
Profibus Slot/Indeks 169/9
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c21
Profinet 10-Indeks 19489
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt
U/min
<_A"<B—ﬂ [ \
Pred Mot ] _ _ _ |_ _ Predk.Max
[225] 3000 | | | | [343]
\
\ \ [ \
\ \ (. \
Predk.Min
[344] 6007‘7777‘L —————— (EpE I W ——
[ \
8s 165 ’
LfT,J Czas
L 1331]1=10s j
[335]=40s

Rys. 84 Przykiad obliczania czasow przyspieszania (gra-
fika nieproporcjonalna).

Przykiad:
Predkos¢ obrotowa silnika [225] 3000 ob / min

Minimalna predkos¢ [341] 600 ob / min
Maksymalna predkosé [343] 3000 ob/ min
Czas przyspieszania [331] 10 sekund
Czas op6znienia [332] 10 sekund
> Min. [335] 40 sekund
<Min. [336] 40 sekund

Falownik uruchamia si¢ z predkoscia 0 obr. /min i
przyspiesza do predkosci minimalnej [341] = 600
ob/ min w ciaggu 8 s, zgodnie z parametrem czasu
uruchomienia > Min. [335].

Obliczenia:

600 ob / min = 20% z 3000 ob/ min =>20% z 40 s
=8s.

Przyspieszanie jest kontynuowane od minimalne;j
predkosci 600 obrotow na minute do maksymalne;j
predkosci 3000 obrotéw na minutg z czasem
przyspieszania zgodnie z [331].

Obliczenia:

3000 - 600 = 2400 ob/min., D. h. 80% z 3000

ob/ min => czas przyspieszania 80% x 10 s =8 s.
Oznacza to, ze catkowite przyspieszenie od 0 do 3000
obrotow na minut¢ trwa 8 + 8 = 16 sekund.

Czas zwolnienia do predkosci
minimalnej[336]

Jesli zaprogramowano predkos¢ minimalng, parametr ten
shuzy do ustawienia czasu op6znienia z predkosci mini-
malnej na 0 obr. / min dla polecenia zatrzymania. Czas
rampy definiuje si¢ jako czas, jaki zajmuje silnik, aby
zwolnic.

Zwolnij predkos¢ znamionowa do 0 obr./ min..

336 Zwoln<PrMin

stp iy 10.0s
Domysilnie: 10,0 s
Zakres: 0,50-3600 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43106
Profibus Slot/Indeks 169/10
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c22
Profinet 10-Indeks 19490
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt
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Ksztatt rampy przyspieszenia[337]

Ustaw ksztatt wszystkich ramp przyspieszania w zestawie o

parametrow. Patrz rys. 52. W zaleznosci od wymagan I
aplikacji dla przyspieszania i zwalniania mozna okresli¢

ksztatt obu ramp. W aplikacjach, w ktorych wazne sa
migkkie zmiany predkosci, takie jak: np. w tasmach
przenos$nikowych, z ktorych material szybko si¢ zmienia,
rampa o ksztalcie litery S moze by¢ przyblizona, a zatem
mozna unikng¢ ci$nienia. W przypadku zastosowan
niekrytycznych mozna zastosowa¢ rampe liniowa.

Liniowa
Krzywa-S

337 RampaPrzysp
Stp A Liniowa

Domysinie: Liniowa Rys. 85 Wykres rampy przyspieszenia

Liniowa 0 | Liniowa rampa przyspieszenia

Rampa przyspieszania w ksztatcie litery Ksztatt rampy zwalniania[338]
S.

Ustaw ksztatt wszystkich ramp zwalniania w zestawie
parametréw Rys. 53.

Krzywa-S | 1

UWAGA: W przypadku ramp krzywych S czasy

rampy [331] i [332] okreslaja maksymalne
przyspieszenie i opéznienie nominalne, i. liniowa St E Liniowa
czesc krzywej S, jak rowniez liniowe rampy. Krzywe P

338 RampaZwoln.

S sa realizowane w taki sposéb, ze przy stopniu

D Slnie: | Lini
predkosci ponizej predkosci synchronicznej rampy omysinie iniowa

majg ksztalt litery "S", podczas gdy w przypadku Wybor: Jak w menu [337]

wiekszych stopni sekcja srodkowa jest liniowa.
Dlatego rampa krzywej S od 0 do predkosci

. Lo L Informacje na temat komunikacji
synchronicznej zajmie dwa razy wigcej czasu, a

etap od 0 do 2 x predkosci synchronicznej zajmie Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43108
trzy razy wiecej czasu (Srednia predkos¢ Profibus Slot/Indeks 169/12
synchroniczna synchronizacja 0,5\ 1,5 predkos¢ EtherCAT-Indeks (Hex) Ac24
liniowa). Dotyczy réwniez menu [338], typ rampy Profinet 10-Indeks 19492
opdznienia . Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Uint

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43107

Profibus Slot/Indeks 169/11 I

EtherCAT-Indeks (Hex) 4c23

Profinet 10-Indeks 19491

Feldbus-Format Ulint

Modbus-Format Ulint

Krzywa-S

Liniowa

Rys. 86 Wykres rampy zwolnienia
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Tryb start[339]

Ustaw tryb uruchomienia silnika po poleceniu

uruchomienia.
339 Tryb Start
Stp A
Domysinie: Schnell
Obroty silnika wzrastajg stopniowo.
Szybki Wat silnika zaczyna sie obracac¢

natychmiast po poleceniu uruchomie-
nia.

Normal DC

Po podaniu sygnatu start, falownik
realizuje stop pragdem DC a nastepnie
przyspiesza zgodnie z rampg przy-
spieszenia.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43109

Profibus Slot/Indeks

169/13

EtherCAT-Indeks (Hex) 4c25

Profinet 10-Indeks 19493
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Spinstart [33A]

Funkcja spinstart (lotny start) delikatnie uruchomi juz
obracajacy si¢ silnik, mierzac aktualng predkos¢ i stosujac
ja do tej predkosci. Na przyktad w aplikacjach z
wentylatorami wyciagowymi, gdzie wat silnika obraca si¢
juz ze wzgledu na wplywy zewngtrzne(innercja),
wymagany jest migkki start, aby zapobiec nadmiernemu
zuzyciu. Po wlaczeniu funkcji zatrzasku uruchamianie
jest opoéznione do momentu ustalenia aktualnej predkosci
i kierunku, w zaleznosci od wielkosci silnika, warunkow
poczatkowego uruchamiania, bezwtadnosci aplikacji i
tym podobnych. W zaleznosci od elektrycznych statych
czasowych silnika i jego wielkosci, aktywacja silnika
moze potrwac kilka minut.

33A Spinstart
Stp A Wyt.

Domysinie:

Wyt

Wyt. 0

Bez lotnego startu. Jesli silnik juz pracuje,
falownik moze si¢ wyzwoli¢ lub zaczg¢ z
duzym pragdem.

Wit 1

Lotny start umozliwia uruchomienie dzia-
tajgcego silnika bez usterki i bez duzych
skokéw pradu. Jesli uzywany jest enko-
der, predkosc¢ i prad enkodera zostang
wykorzystane do wykonania funkcji prze-
chwytywania.

Enkoder |2

Do wykrywania predko$ci wykorzysty-
wany jest tylko enkoder, ale nie poczat-
kowy prad silnika.

Uwaga: Aktywny tylko wtedy, gdy obecny
jest enkoder. Bez enkodera funkcja jest
dezaktywowana.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43110

Profibus Slot/Indeks

169/14

EtherCAT-Indeks (Hex) 4c26

Profinet 10-Indeks 19494
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Tryb Stop[33B]

Gdy falownik jest zatrzymany, mozna wybra¢ rézne
metody, aby osiagna¢ stop, by uniknaé niepotrzebnego
zuzycia, takich jak np. wodg. Ustawianie trybu
zatrzymania silnika przy poleceniu zatrzymania.

33B Tryb Stop
Stpf\ Zwolnienie

Domysilnie: Zwolnienie
Silnik opdzniony zgodnie z nasta-
Zwolnienie 0 | wionym czasem opd6znienia do 0
obr. /min.
Wolny wybieg | 1 S|]n|k pracuje swobodnie do 0 obr /

min.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 4311
Profibus Slot/Indeks 169/15
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c27
Profinet 10-Indeks 19495
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Uint

122 Opis Funkgji

CG Drives & Automation, 01-532526-13r




11.3.4 Sterowanie hamulcami
mechanicznymi

Cztery menu zwigzane z hamulcem mechanicznym:
[33C] do [33F] sa wykorzystywane do jego kontroli.

Wsparcie obejmuje sygnatl potwierdzenia hamowania
przez wejscie cyfrowe. Jest monitorowany za pomoca
parametru czasu btgdu hamulca. Objete nim sg rowniez
dodatkowe sygnatly wyjsciowe i wylaczenia /
ostrzezenia.Sygnat potwierdzenia idzie ze stycznika
hamulca lub z przetacznika zblizeniowego na hamulec.

Hamulec niezwolniony - btgd hamulca.

Podczas uruchamiania i dziatania sygnat monitorowania
hamulca jest porownywany z faktycznym sygnatem
wyjéciowym hamulca. Jezeli hamulec nie zostanie
zwolniony, a moc hamowania hamulca awaryjnego [33H]
jest wysoka, generowany jest btagd hamulca.

Hamulec zewnetrzny - ostrzezenie o
hamowaniu i ciggta praca (moment
obrotowy jest utrzymywany)

Sygnat kontrolny hamulca jest porownywany przy
zatrzymaniu z faktycznym sygnatem wyjsciowym
hamulca. Je$li monitorowanie jest nadal aktywne, tj.
hamulec nie jest wlaczony, a poziom hamowania jest
niski dla Rozp.Ham. [33E], a nast¢pnie generowane jest
ostrzezenie o hamowaniu i utrzymywany jest moment
obrotowy, to przedtuza normalne hamowanie

do momentu, gdy hamulec zostanie zamknigty lub
konieczne bedzie podjecie akcji

przez operatora, takie jak dostrojenie obciazenia.

Czas zwolnienia hamulca [33C]

Czas otwarcia hamulca okres$la czas, w ktorym naped
hamuje, zanim osiggnie ustawiong predkos¢ koncows. W
tym czasie mozna wygenerowac wstgpnie ustawiong
predkos¢, aby utrzymac tadunek po zwolnieniu hamulca
mechanicznego. Ta predko$¢ moze by¢ wybrana przy
Predkosci Zwolnienia, [33D]. Natychmiast po wygasnie-
ciu czasu otwarcia hamulca ustawia si¢ sygnat hamulca
mechanicznego. Uzytkownik moze przypisac ten sygnat
jako wyjscie cyfrowe lub jako przekaznik. To wyjscie lub
przekaznik moze sterowa¢ hamulcem mechanicznym.

33C CzasZwolHam
Stp Ry 0.00s
Domysinie: 0,00 s
Zakres: 0,00-3,00 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43112
Profibus Slot/Indeks 169/16
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c28
Profinet 10-Indeks 19496
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt

Rys. 54 pokazuje zaleznos¢ migdzy czterema funkcjami
hamowania.

* (Czas zalaczenia hamulca [33C]
* Predkos¢ zwolnienia[33D]

* Rozpoczecie hamowania[33E]
* (Czekanie na hamowanie [33F]

Prawidtowe czasy zaleza od maksymalnego obcigzenia i
charakterystyki hamulca mechanicznego. W czasie
otwierania hamulca mozna ustawi¢ moment zatrzymania,
ustawiajac predkosé docelowa dla funkcji Predk.Zwoln.
[33D].
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Czas Zatgczenia Czekanie Rozpoczecie
n Hamulca [33C] na Hamowania[33E]
. hamowanie[33F]

> <—>'

Start

_/ |

Predkos¢ Zwolnie-
nia[33D]

|
1
|
1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
| [
|

Ausen

Hamulec
Mech. Geschlossen

-5

A

Wyjscie WH. ! ;
Przekaznika |
Hamulca Wy, :

Dziatanie musi zosta¢ podjete pomiedzy:
wskazanymi interwatami czasowymi.

Rys. 87 Funkcje wyjsciowe hamulca

UWAGA: Chociaz funkcja jest przeznaczona do obstugi hamulca mechanicznego za posrednictwem wyjs$¢
cyfrowych lub przekaznikéw ustawionych w funkcjach hamulca, moze byé réwniez uzywana w statej pozyciji bez
hamulca mechanicznego.
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Czas zwolnienia hamulca[33D]

Predkos¢ poczatkowa dziata tylko z funkcja hamowania:
Czas Zwolnienia Hamulca[33C]. Predkos¢ zwolnienia to

warto$¢ zadana predkosci poczatkowej podczas czasu
zwalniania hamulca. Warto$¢ zadana momentu obro-

towego jest inicjowana na 90 5

dla bezpiecznego

Czekanie na hamowanie[33F]

Czekanie na hamowanie to czas, w ktérym hamulec
jest przytrzymywany, a obcigzenie jest utrzymywane w
celu natychmiastowego przyspieszenia lub zatrzymania

i wlaczenia hamulca

pozycjonowania obcigzenia. 33F CoekNaHamow
Stp R 0.00s
33D Predk.Zwoln
Stp i 0 U/min Domyslnie: | 0,00 s
Zakres: 0,00-3,00 s
Domysinie: 0 U/min
Zakres: - 4x do + 4 x Predkosci Synchr. Informacje na temat komunikacji
W zaleznosci | 4 X Predkosc synchroniczna, 6000 ob/min Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43115
od: = 4.x1500 ob/ min przy predkosci obroto- Profious Slotindeks 169/19
wej 1470 ob / min. EtherCAT-Indeks (Hex) 4c2b
Profinet 10-Indeks 19499
Informacje na temat komunikacji Feldbus-Format LCong, 1=0,01 s
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43113 Modbus-Format Eint
Profibus Slot/Indeks 169/17
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c29 .
Profinet 10-Indeks 19497 Hamowanie wekto r0W€[33G]
Int, 1=1 U/min Hamowanie poprzez zwigkszenie wewnetrznych strat
Feldbus-Format Rozp. elektrycznych w silniku.
Hamowania[33E]
Int, 1=1 U/min
Modbus-Format Rozp. 33G Hamow.Wekt.
Hamowania[33E] Stp E Wykt.

Rozpoczecie hamowania[33E]

Czas rozpoczgcia hamowania to czas, w ktorym
obciazenie jest utrzymywane do momentu, w ktorym
hamulec mechaniczny zareaguje. Jest rowniez uzywany
do stabilnego zatrzymania, gdy transmisja itp. powodu-
je efekt szarpnigcia. Innymi stowy, kompensuje on czas
niezbedny do zareagowania na hamulec mechaniczny.

Domysilnie: Wyt

Hamulec wektorowy jest wytaczony. Nor-

Wit. 0 malne hamowanie z ograniczeniem
napiecia obwodu posredniego.
Wi 1 Maksymalny prad napedu (ICL) jest

dostepny dla hamowania.

Informacje na temat komunikacji

33E Rozp Hamow Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43116
Profibus Slot/Indeks 169/20
Stp R 0.00s ~
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c2c
Domyslnie: 0,00 s Profinet 10-Indeks 19500
Zakres: 0.00-3.00 Feldbus-Format Ulnt
aKres. bt Modbus-Format Ulnt
Informacje na temat komunikacji
Modbus Instance Nr./DeviceNet Nr.: 43114
Profibus Steckplatz/Index 169/18
EtherCAT-Index (Hex) 4c2a
Profinet 10-Index 19498
Feldbus-Format Long, 1=0,01 s
Modbus-Format Elnt
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Btad hamowania[33H]

W tym menu okresla “btad hamowania” dla niezwol-

nienionego hamulca.

H Btad Hamow.
Stp |\ 1.00s

Domysinie: 1,00 s

Zakres 0,00-5,00s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43117
Profibus Slot/Indeks 169/21
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c2d

Profinet 10-Indeks 19501
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Elnt

Uwaga: Czas zwarcia hamulca musi by¢ dtuzszy niz

czas otwarcia hamulca [33C].

Ostrzezenie "wyhamowac" wykorzystuje ustawienie

parametru "Rozp.Hamow. [33E]".

Rys. 55 pokazuje zasade¢ dziatania hamulca przy
zakldceniach podczas pracy (po lewej) i po zatrzymaniu

Moment zwalniania[33l]

Czas zwolnienia hamulca [33C] definiuje opoznienie
przez naped przed uruchomieniem do warto$ci ustawione;j
jako wartos¢ zadana predkosci, aby umozliwi¢ catkowite
zwolnienie hamulca. W tym czasie mozna wlgczy¢
moment zatrzymania, aby zapobiec zmniejszeniu
predkosci. W tym celu wykorzystywany jest parametr
"moment zwalniania" [331].

Moment otwierajacy inicjuje warto$¢ odniesienia
momentu z regulatora predkosci w czasie zwolnienia
hamulca [33C]. Moment otwarcia okre$la minimalny
poziom momentu (zatrzymania). Ustawiony moment
otwarcia jest nadpisywany wewngtrznie, jezeli
rzeczywisty wymagany moment trzymania, ktory zostat
zmierzony przy wczesniejszym zamknieciu hamulca, jest
WYZSZy.

Moment otwarcia definiowany jest wraz z symbolem
okreslajacym kierunek chwytu trzymania.

3l Mom.Zwaln.
Stp E 0%

Domysilnie: 0%

-400 % do 400 %

Zakres:

Informacje na temat komunikacji

(po prawej).
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43118
Profibus Slot/Indeks 169/22
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c2e
Profinet |O-Indeks 19502
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Eint
Uwaga! Funkcja jest wylaczona, gdy jest ustawiona
na 0%.
Uwaga! Moment zwolnienia [33I] ma pierwszenstwo
przed inicjalizacja odniesienia momentu
obrotowego przez predkos¢ zwolnienia [33D].
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Ostrzezenie Ham.

Czas Czas Czek na
Zwolnienia Hamulca Zwoln. Hamulca hamow. RozpHam
33C 33C 33F 33E
— —
[ 1 | le—oe—
Start — : : Lo ' I I
| | ; | | I ! |
Praca — ||— I [ | |
* \_>‘_'—I| — ' : !
Moment [ : N : | [
| | | I |
|
Predkoéé>o:; | — -
I : I ¥ I
Przekaznik — | 1 | [
Hamulca : | : I :
?—
Potwierdzenie Hamulca_.__,—!!: . ! T
L L b P!
Btad Ham. N e L I :
<33H 33H <33H : |
|

Praca Btgd Hamowania

** Czas dla operatora na ustawienie tadunku.

Stop

* Zapamietany poziom momentu tadunku, jesli funkcja jest aktywowana parametrem [331] Moment Zwalniania

*%*

Rys. 88 Zasada procesu hamowania hamulca podczas pracy i zatrzymania

CG Drives & Automation,01-532526-13r40pis Funkciji

127




11.3.5 Predkos¢ [340]

Menu z wszystkimi ustawieniami parametrow predkosci,
takimi jak predkosci minimalne i maksymalne, predkosci
JOG 1 skokowe.

PredkoS¢ minimalna[341]

Ustawianie minimalnej predkosci. Minimalna predkosé
dziata jako bezwzgledny nizszy limit. Zapewnia to, ze
silnik nie bedzie pracowat ponizej pewnej predkosci.

341 Predkosé Min
Stp A 0 ob/min
Domysinie: 0 ob/min
Zakres: 0 - Predkos¢ Max
X\c’j zaleznoscl | ;o4 176 Ref. [310]

UWAGA: Z powodu poslizgu silnika wyswietlacz
moze wskazywaé nizszg predkos¢ niz ustawiona
minimalna predkosé.

Informacje na temat komunikacji

Predkosc¢
A

Predk.
Min B
[341]
I
|4
— = Predko$¢+ Odniesienie Czas
= Predkos¢
........... = Odniesienie

Rys. 89

Jesli ta funkcja ma by¢ uzywana razem z "sygnatem
odniesienia procesu" za posrednictwem wejscia
analogowego, nalezy upewnic si¢, ze odpowiednie
wejscie jest ustawione prawidtowo. Aby to zrobic,
parametr Anln Zaaw. "AnlIn1FunkMin [5134]" od "Min"
(domyslnie) do "Niestandardowy" i "AnInl WartMin”
[5135]" do warto$ci mniejszej niz "Predkos¢ Min [341] ",
aby warto$¢ zadana wejscia analogowego spadta ponizej
warto$ci" Predko$é Min. "moze aktywowac" tryb
gotowosci ". Dotyczy to sytuacji, gdy nie stosuje si¢ kon-
troli procesu PID.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43121
Profibus SlotIndeks 169/25 UWAGA: Jesli uzywana jest regulacja procesu PID
Ethe.rCAT'Indeks (Hex) 4c31 [381], zamiast [342] zaleca sie funkcje gotowosci
Profinet 10-Indeks 19505 PID [386] - [389]. Patrz takze strona 112 .

Int, 1=1 ob/min
Feldbus-Format Czas Hamow.

[33E] UWAGA: Menu [386] ma wyzszy priorytet niz menu

Int, 1=1 ob/min [342].
Modbus-Format Czas Hamow.

[33E]

342 Stp<Pr.Min
Stop (gdy predkosé)< Predkosé Stp Wyk.
min[342] Domyslnie: Wiyt.
Za pomocay tej fu.rllfcji.falowr}ik moz.e ;ostaé przelqczon.y Wyt. 0 Wyt.
w stan gotowosci, jesli pracuje na minimalnej predkosci
ze wzgledu na sprzezenie zwrotne procesu lub warto$é 1-3600 | 1-3600 | 1-3600 s
zadang ponizej ustawionej wartosci minimalnej. Naped
przechodzi w stan gotowosci po zaprogramowanym Informacje na temat komunikacji
czasie. Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43122
Jesli warto$¢ zadana lub warto$¢ rzeczywista procesu Profibus Slot/Indeks 169/26
zwigksza predkos¢ powyzej predkosci minimalne;j, EtherCAT-Indeks (Hex) 4c32
falownik automatycznie budzi si¢ i przesuwa predkosé Profinet 10-Indeks 19506
wzdhuz rampy do warto$ci zadanej. Feldbus-Format Long, 1=0,01's
Modbus-Format Elnt
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Predkos¢ Max[343]

Ustawianie maksymalnej predkosci. Maksymalna
predkosc¢ jest bezwzglednym maksymalnym limitem. Ten
parametr pozwala unikna¢ uszkodzen o wysokiej
predkosci.

Predkosé synchroniczng (PredkSynchr) okresla parametr
Predkos¢ silnika [225].

pominigcia H i L. Pomin predkosé L, ustawia dolng
warto$¢ pierwszego zakresu pominigcia.

344 PomPredklL
Stp A 0 ob/min
Domyslnie: 0 ob/min
Zakres: 0 do 4 x Predkos¢ Synchr.

343 Predkosé Max
Stp A Synch Predk

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43124
Domysinie: Synch Predk Profibus Slot/Indeks 169/28
Synchroniczna predko$é, np. EtherCAT-Indeks (Hex) 4c34
Synch Predk| 0 predko$¢ na biegu jatowym, przy Profinet |0-Indeks 19508
czestotliwosci nominalnej Int, 1=1 ob/min
124000 U/ Feldbus-Format Rozp.Hamow.
- Min. Predkosé - 4 x predko$é [33E]
min. \tab 1- | 1- 24000 . Int_1=1 ob/mi
synchroniczna nt, ob/min
24000 Modbus-Format Rozp.Hamow.
[33E]
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43123
Profibus Slot/Indeks 169/27 :
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c33 I
Profinet 10-Indeks 19507
Int, 1=1 ob/min
Feldbus-Format Rozp.Hamow.
[33E]
Int, 1=1 ob/min PredkoSc Sko-
’ kowa Wys. ~ [TTTTTTTTTTTTTTTeeS «
Modbus-Format Rozp.
Hamow[33E] M )
PredkoSENi | .. >
UWAGA: Nie mozna ustawi¢ maksymalnej
predkosci nizszej niz predkos¢ minimalna.
Uwaga:Predkosé maksymalna [343] ma : -
pierwszenstwo przed predkoscig minimalng [341]; Predkos¢ —
jezeli [343] jest mniejszy niz [341], falownik bedzie (NG 06-F17)

pracowac z maksymalng predkoscia [343] z czasami
przyspieszania okreslonymi przez [335] lub [336].

Pomin Predkos¢ 1 L[344]

W zakresie predkosci pominigcia od H do L predkosc¢ nie
moze pozostawac stata, aby unikna¢ rezonansow
mechanicznych w uktadzie napedowym.

Jesli predkos¢ pominigeia L < Warto§¢ Zadana <
Predkos¢ pominigcia H, to przyspieszenie to predkosé
wyjsciowa = predkos¢ pominigcia L i predkosé
wyjsciowa = predkos¢ pominigcia H. Rys. 85 obrazuje
funkcje predkosci pominigeia H i L. Rys. 57 pokazuje
funkcj¢ wysokiej i niskiej predkosci pominigcia.

Predko$¢ zmienia si¢ wraz z ustawionym czasem
przyspieszania i hamowania mi¢dzy predkos$ciami

Rys. 90 Pomin Predkosé

UWAGA: Oba zakresy predkosci moga sie naktada¢.

Pomin Predkos¢ 1 H[345]
Pomin Predko$¢ L, ustawia gorng warto$¢ pierwszego
zakresu pominiecia.

345 PomPredklH

Stp A 0 ob/min
Domyslnie: 0 ob/min
Zakres: 0 — 4 x Predk. Synchr.
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129




Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr/DeviceNet Nr: 43125
Profibus Slot/Indeks 169/29
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c35
Profinet |10-Indeks 19509
Int, 1=1 ob/min
Feldbus-Format Rozp.
Hamowania[33E]
Int, 1=1 U/min
Modbus-Format Rozp.
Hamowania[33E]

Pomin Predkos¢ 2 L[346]
Ta sama funkcja, co w menu [344] dla drugiego obszaru
pominigcia.

346 Pom.Predk.2L
Stp A 0 ob/min

Domysilnie: 0 ob/min

Szybkos¢ JOG[348]

Funkcja predkosci Jog jest aktywowana przez jedno z
wejs¢ cyfrowych. Wejscie cyfrowe musi by¢ zapro-
gramowane na funkcje impulsowania [520]. Polecenie
Jog automatycznie wyda rozkaz uruchomienia, o ile
funkcja jog jest aktywna. Obowigzuje to niezaleznie od
ustawien w menu [215]. Kierunek obrotow jest
okreslony przez znak predkosci Jog.

Przyktad

Jesli predkos$¢ impulsowania = -10, polecenie przeciwne
do ruchu wskazowek zegara jest wykonywane niezaleznie
od polecen ObrotyLewo ObrotyPrawo. Rys. 58 pokazuje
funkcje Jog.

348 Szybkos¢éJOG
Stp A 50 ob/min

Domyslnie: 50 ob/min

Zakres: -4 x do +4 x Predkosci Synchr.

Zakres: 0 do 4 x Predkosci Synchr. Zdefiniowana predkos¢ synchroniczna sil-
W zaleznosci | nika. Max = 400%, normalna max = Imax
. H H 0,
Informacje na temat komunikacji od: napedu Inom silnika x 100%.
ModbusNr./DeviceNet Nr.: 43126
Profibus Slot/Indeks 169/30 Informacje na temat komunikacji
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c36 i
Profinet 10-Indeks 19510 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43128
TNt 1=1 ob/min Profibus Slotz/Indeks 169/32
Feldbus-Format Rozp. EtherCAT-Indeks (Hex) 4c38
Hamowania[33E] Profinet 10-Indeks 19512
Int, 1=1 ob/min Int, 1=1 ob/min
Modbus-Format Rozp. Feldbus-Format Rozp.
Hamowania[33E] Hamowania[33E]
Int, 1=1 ob/min
» . Modbus-Format Rozp.
Pomin PredkosS¢ 2 H[347] Hamowania[33E]

Ta sama funkcja, co w menu [345] dla drugiego obszaru
pominigcia.

347 Sprg DZ 2 HI
Stp R 0 ob/min

Domysinie: 0 ob/min

Zakres: 0 do 4 x Predk.Synchr.

Informacje na temat komunikacji

Czest.
JOG
—t
Kome
nda
JOG
—_— t

(NG_06-F18)

Modbus Nr/DeviceNet Nr.: 43127
Profibus Slot/Indeks 169/31
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c37
Profinet 10-Indeks 19511

Int, 1=1 ob/min
Feldbus-Format Rozp.

Hamowania[33E]

Int, 1=1 ob/min
Modbus-Format Rozp.
Hamowania[33E]

Rys. 91 Funkcja JOG
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11.3.6 Momenty [350]

Menu z wszystkimi ustawieniami parametrow momentu
obrotowego.

Max Moment[351]

Definiuje maksymalny moment silnika (zgodnie z grupa
menu Dane silnika [220]). Ten maksymalny moment

wysoki moment rozruchowy. Wartosci kompensacji IxR
mozna sparametryzowa¢ w menu [353].

UWAGA: To menu jest wyswietlane tylko w trybie
U/ f.

352 Kompens IxR

obrotowy stuzy jako gérny limit momentu obrotowego. Stp A Wyi.
Wartos¢ zadana predkosci jest zawsze wymagana do
dziatania silnika. Domysinie: Wyt.
Wyt 0 Funkcja nie jest aktywna
Tyor(Nm) = W = Automat 1 Kompensacja automatyczna
nyor(rpm) — — -
Wg Uzytk 5 Waﬁosc zdefiniowana przez uzytkow-
nika w procentach.
351 Max Moment
Str A 120 % Informacje na temat komunikacji
Domyslnie: | 120% na podstawie danych silinika Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43142
Profibus Slot/Indeks 169/46
Zakres: 0-400% EtherCAT-Indeks (Hex) 446
Profinet 10-Indeks 19526
Informacje na temat komunikacji Feldbus-Format Ulnt
Modbus Nr./DeviceNet N 43147 Modbus-Format Uint
Profibus Slot/Indeks 169/45
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c45
Profinet 10-Indeks 19525 u
Feldbus-Format Long, 1=1 % %
Modbus-Format Eint

UWAGA: Parametr Moment Max ogranicza
maksymalny prad wyjsciowy przemiennika w
nastepujacy sposob: 100% Mmot jest rowny 100%
Imot.

Maksymalne mozliwe ustawienie parametru 351 jest
ograniczone przez Inom / Imot x 120%, ale nie
wiecej niz 400%.

UWAGA: Temperatura silnika wzrasta bardzo
szybko z powodu duzych strat mocy.

Kompensacja IXR[352]

Ta funkcja kompensuje spadek napiecia (przy bardzo
dlugich kablach silnika, dtawikach i stojanie silnika)
poprzez zwigkszenie napigcia wyjsciowego w dolnym
zakresie predkosci. Kompensacja IxR jest najwazniejsza
przy niskich predkosciach, aby uzyska¢ wyzszy moment
rozruchowy. Maksymalny wzrost napigcia wynosi 25%
nominalnego napi¢cia wyjsciowego. Patrz Fig. 59.

Wyb6ér "Automatyczny" uzyje optymalnej wartosci
zgodnie z wewnetrznym modelem silnika. Ustawienie
"Wg. Uzytk." mozna wybraé, jesli warunki poczatkowe
aplikacji nie ulegaja zmianie i zawsze wymagany jest

i
!
Kom IXR =0%

25

P f
10 20 30 40 50 Hz

Rys. 92 Kompensacja IxR linearna i Krzywa-S

Kompensacja IXR Uzytkownika[353]

Widoczne tylko, jesli w poprzednim menu wybrano
"Wg Uzytk.".

Fﬁ IxR Wg Uzytk

Stp A 0,0 %
Domysilnie: 0.0%
Zakres: 0-25% x nyowm (rozdzielczos¢ 0,1%)
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Informatcje na temat komunikacji

UWAGA: Nadmierna kompensacja IxR moze
powodowac przetezenie na silniku. Moze to
spowodowa¢ "btad zasilania". Efekt kompensacji
IXR jest silniejszy w przypadku silnikow o wiekszej
mocy.

UWAGA: Silnik moze sie przegrzac przy niskich
predkosciach. Dlatego wazne jest ustawienie pradu
ochronnego 12t pradu [232].

Optymalizacja strumienia[354]
Optymalizacja strumienia zmniejsza zuzycie energii i
hatas silnika przy niskim lub zerowym obciazeniu.

Optymalizacja strumienia zmniejsza stosunek U/f w
zaleznosci od rzeczywistego obcigzenia silnika, gdy
proces jest w stabilnej sytuacji. Rys. 60 pokazuje obszar,
w ktorym aktywna jest optymalizacja strumienia.

354 OptymStrum.
Stp A Wyi.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43143

Profibus Slot/Indeks 169/47 UWAGA: Optymalizacja przeptywu dziata najlepiej w
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c47 stabilnych sytuacjach w wolno zmieniajacych sie
Profinet 10-Indeks 19527 procesach.

Feldbus-Format Long, 1=0,1 %

Modbus-Format Eint

Moc Max[355]

Ustawia maksymalng wydajnos$¢. Moze by¢ stosowany do
ograniczania mocy silnika w trybie ostabienia pola. Ta
funkcja dziala jako goérna granica mocy i wewnetrznie
ogranicza parametr "Maksymalny moment obrotowy"
[351] zgodnie z:

Tlimit = Plimit [%] / (Rzeczywista predkos¢ / predkosé

synchronizacji)

355 Moc Max

Stp A Wyk.
Domysilnie: Wiyt
Wyt 0 Wyt. Brak ograniczenia mocy
1-400 |1-400 | 1-400 % znamionowej mocy silnika

UWAGA: Maksymalne mozliwe ustawienie
parametru [355] jest ograniczone do 120% przez
INOM / IMOT, ale nie wiecej niz 400%.

Informacje na temat komunikacji

Domysinie: Wiyt

Wit 0 Funkcja wylgczona

WH, 1 Funktion wigczona

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43145
Profibus Slot/Indeks 169/49
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c49
Profinet 10-Indeks 19529
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Eint

Informacje na temat komunikacji

Modbu Nr./DeviceNet Nr.: 43144
Profibus Slot/Indeks 169/48
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c48
Profinet 10-Indeks 19528
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
u
%
100 A A
dfiiy
i
A
A
AT
A
Il Obszar Optym.|
flilllll Strumienia |
A e
p f
50 Hz

Rys. 93 Optymalizacja Strumienia
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11.3.7 Ustawienia
Wstepne[360]

Parametr [361] ustawia ustawienia funkcji potencjometru
silnika. Przypisanie parametru cyfrowego wejscia 1 [521]
dla wyboru funkcji potencjometru silnika.

361 PotMotor
Stp\ Zmienlot

Domysinie: ZmienLot
Po zatrzymaniu lub btedzie falow-
nik zawsze rozpoczyna prace od
ZmienLot 0 | predkosci zerowe;j lub, jesli jest

nastawiona, od predkosci minimal-
nej.

UstWstOdn1 [362] do
UstWstOdn7[368]

State predkosci maja pierwszenstwo przed wejsciami
analogowymi. Stale predkos$ci sg aktywowane za pomoca
wejs¢ cyfrowych. Wejscia cyfrowe musza by¢ ustawione
na stalg predkos¢ Odn 1, stata predkos¢ Odn 2 lub stata
predkos¢ Odn 4.

W zaleznosci od liczby uzytych wej$¢ cyfrowych mozna
wlaczy¢ do 7 statych predkosci na zestaw parametrow.
Wszystkie zestawy parametréw umozliwiajg do 28
statych predkosci..

362 Ust.WstOdnl
Stp A 0 ob/min

Domyslnie: Predkos¢, 0 ob/min

Zmienna Nielotna. Kiedy naped
zatrzyma sie, ulegnie awarii lub
straci moc, aktualna wartos¢
odniesienia stanie sie momentem
zatrzymania i zostanie zapamie-
tana. Po ponownym uruchomieniu
czestotliwos¢ wyjéciowa jest przy-
wracana do tej zapamietanej war-
tosci.

ZmienNielotna | 1

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43131
Profibus Slot/Indeks 169/35
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c3b
Profinet 10-Indeks 19515
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
n

.t
Potenc-
jometr
HI
Potenc-
jometr —t
LO

— t

Rys. 94 Praca moto potencjometru

Zréd Procesu[321] i Jednostka

W zaleznosci od: Przetw.[322]

Tryb Predkosci | 0 - Predkos¢ Max [343]

Tryb Momentu 0 - Moment Max[351]

Minimum zgodnie z menu [324]

Inne Tryby Maximum zgodnie z menu[325]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 4313243138
Profibus Slot/Indeks 169/36—-169/42
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c3c - 4c42

Profinet 10-Indeks 19516 - 19522

Long, 1 =1 ob/min
1%, 1° C lub
0,001, jesli wartos¢
procesowa /
wartos¢ zadana
procesu opisana za
pomoca jednostki
przetw.[322]

Feldbus-Format

Modbus-Format Eint

Te same ustawienia odnosza si¢ do menu:
[363] Ustalona predko$¢ 2 przy wstepnym ustawieniu
250 ob/ min

[364] Naprawiono predkos¢ 3 przy ustawieniu
domys$lnym 500 ob/min

[365] Naprawiono predkosc 4 z ustawieniem
750 ob/min

[366] Naprawiono predkosc 5 przy ustawieniu
domyslnym 1000 ob/ min

[367] Ustalona predkos¢ 6 z ustawieniem wstepnym
1250 ob/ min

[368] Naprawiono predkos¢ 7 przy domyslnym
ustawieniu

1500 ob/ min
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Wybdr domyslnych ustawien odpowiada tabeli 24. .

Potencj
Mot+

Przy tym wyborze warto$¢ zadang w
"[310]" mozna aktualizowa¢ bezposred-
nio z menu [100]. Przez nacisniecie +
lub - w [100] -

, menu zmienia sie na [310]. Tam
mozesz kontynuowaé aktualizacje war-
tosci zadanej, naciskajgc +/-. Jesli przez
1 sekunde nie zostanie nacisniety
zaden przycisk, menu automatycznie
powréci do [100].

Informacje na temat komunikacji

Tabela 28

U(s):iz\ft Gite U(s)t(i:\;st Predkos¢ Wyjscia
0 0 0 Odniesienie Analogowe
0 0 19 Ust.WstOdn1

0 b 0 Ust.WstOdn 2

0 1 1 Ust.WstOdn3

1 0 0 Ust.WstOdn 4

1 0 1 Ust.WstOdn 5

1 1 0 Ust.WstOdn 6

1 1 1 Ust.WstOdn 7

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43139
Profibus Slot/Indeks 169/43
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c43
Profinet 10-Indeks 19523
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Uint

1)= ustawione tylko wtedy, gdy aktywna jest stata czestotliwosé

1 = aktywne wejscie

0 = nieaktywne wejscie

UWAGA: Jesli aktywna jest tylko czestotliwos¢ 3
(zaprogramowana przez wejscie cyfrowe), wybrana
jest stata czestotliwos¢ 4. Jesli czestotliwosci 2 3
sa aktywne, mozna wybra¢ state czestotliwosci 2, 4

i6

Tryb Odniesienia[369]

Ten parametr okresla sposdb zmiany wartosci zadanej

odniesienia [310].

369 TrybOdnies.
Stpf\ PotencjMot

Domysinie: PotencjMot
Referencyjna warto$¢ zadana zmienia
sie jak normalny parametr, i nowa refe-
rencyjna warto$¢ zadana zostanie zaak-
Normalny ceptowana dopiero po potwierdzeniu

przez Enter. Czas przyspieszania i
zwalniania w menu [331] i [332] zostaje
wigczony.

PotencjMot

Referencyjna warto$¢ zadana zmienia
sie jak funkcja potencjometru silnika, i.
nowa referencyjna wartos¢ zadana
zmienia sie bezposrednio za pomocg
klawiszy + / -. Czas przyspieszania i
zwalniania dla moto potencjometru w
menu [333] i [334] zostaje wigczony.

UWAGA: Jesli funkcja potencjometru silnika jest
ustawiona w menu odniesienia [369] klawiatury,
czasy rampy odpowiadajg parametryzowanym
czasom przyspieszania i zwalniania dla
motopotencjometru w menu [333] i [334]. W
przeciwnym razie, zgodnie z czasami w menu [331] i

[332].
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11.3.8

Falownik ma wewnetrzny regulator predkosci, ktory
utrzymuje pr¢dkos¢ watu na zadanej predkosci
odniesienia. Ten wewnetrzny regulator predkosci dziata
bez zewngtrznego sprzgzenia zwrotnego.

Dzigki parametrom PredkP.Gain [372] i CzasPredk.I
[373] sterowanie mozna zoptymalizowac r¢cznie

Funkcja autotuning PI wykonuje skok momentu i mierzy
odpowiedz skokows.

Parametr wewnetrzny PID I jest automatycznie ustawiany
na optymalny. Autotuning musi by¢ wykonywany
podczas pracy pod obcigzeniem przy pracujagcym silniku.
Podczas automatycznego dostrajania wyswietlacz miga

Do ustawiania komponentu P wewngetrznego sterowania
predkoscia. Komponent P regulatora predkosci musi by¢
ustawiony recznie, aby szybciej reagowac na zmiany
obciazenia. Komponent P mozna zwigkszy¢ do
styszalnego hatasu silnika, a nast¢pnie zmniejszy¢, az

hatas zniknie.

StpA

FZ PredkP.Gain

Domyslnie: Patrz instrukcja

Zakres: 0.0-60.0

"Predk PI Auto". Po pozytywnym tescie wyswietlacz Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43152
pokazuje "Predk PI OK!" Przez trzy sekundy. Profibus Slot/Indeks 169/56
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c50
Profinet 10-Indeks 19536
371 Predk PI Auto Feldbus-Format Long, 1=0,1
Stp A Wyi. Modbus-Format Elnt
Domysinie: Wiyt
Wiyt. 0
Wi 1 Aby ustawi¢ czas catkowania wewngetrznego regulatora
: predkosci, patrz parametr Predk PI Auto [371].

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43151
Profibus Slot/Indeks 169/55
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c4f
Profinet 10-Indeks 19535
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

373 Czas Predk.I
Stp N

Domysilnie: Patrz instrukcja

Zakres: 0,05-100 s

UWAGA: Wykonaj automatyczng regulacje przy 80%

znamionowej predkosci silnika, w przeciwnym razie Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43153
autotuning nie bedzie dziata¢. Profibus Slovindeks TR
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c51
UWAGA: Polecenie START musi zostaé Profinet 10-Indeks 19537
aktywowane recznie za pomoca klawiatury. Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Eint

UWAGA: Ustawienie zostanie automatycznie

wylaczone po zakonczeniu autotuningu.

UWAGA: To menu jest widoczne tylko w trybie

predkos¢ lub U/ f.

UWAGA: Ustawienia domysine dotycza
standardowego 4-biegunowego,
bezobcigzeniowego silnika o znamionowej mocy
napedu.
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11.3.9 Kontrola Procesu PID[380]

Sterowanie PID stuzy do sterowania procesami
zewngtrznymi poprzez sygnal wartosci rzeczywistej.
Warto$¢ zadana mozna ustawi¢ za pomoca wejscia
analogowego Anlnl, na jednostce sterujacej [310] ze stala
czestotliwoscia lub poprzez interfejs szeregowy. Sygnat
sprz¢zenia zwrotnego (warto$¢ rzeczywista) musi by¢
podiaczony do wejscia analogowego, ktore jest ustawione
na warto$¢ procesowa funkcji.

Kontrola PID[381]

Funkcja wlacza kontroler PID i definiuje odpowiedz na
zmodyfikowany sygnat sprz¢zenia zwrotnego.

Referencja

Procesu ~ Proces Naped
e PID

Proces

Feedback

Proces

06-F95

381 Kontrola PID
Stp A Wyi.

Domysilnie: Wyt

Wyt 0 | Regulator PID wytgczony

Predkos¢ wzrasta, gdy rzeczywista war-
tos¢ spada. Ustawienie PID zgodnie z
menu [381] do [385].

Wt 1

Predkos¢ spada, gdy rzeczywista war-
tos¢ spada. Ustawienie PID zgodnie z
menu [383] do [385].

Odwrotny | 2

Informacje na temat komunikacji

Rys. 95 Sterownik PID z zamknietg petlg

PID | Czas [384]

Ustaw czas integracji regulatora PID.

384 PID I Czas

Stp 1.00s
Domysilnie: 1,00 s
Zakres: 0,01-300 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43157
Profibus Slot/Indeks 169/61
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c55

Profinet 10-Indeks 19541
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Eint

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43154
Profibus Slot/Indeks 169/58
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c52 PID D Czas[385]
Profinet 10-Indeks 19538 Ustaw czas rozniczkowania regulatora PID.
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint p—— -
385 PID D-Anteil
_ Stp 0.00s
PID Proces Gain[383] _
Ustaw sktadnik P regulatora PID. Domysinie: | 0,00
Zakres: 0,00-30 s

383 PIDProcGain

Informacje na temat komunikacji

Stp A 1.0
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43158
Domysline: 1.0 Profibus Slot/Indeks 169/62
Zakres: 0.0-30.0 Ethe.rCAT-Indeks (Hex) 4c56
Profinet 10-Indeks 19542
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Informacje na temat komunikacji Modbus-Format Eint
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43156
Profibus Slot/Index 169/60
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c54
Profinet |10-Indeks 19540
Feldbus-Format Long, 1=0,1
Modbus-Format Elnt
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Tryb Gotowosci PID

Ta funkcja jest kontrolowana przez opdznienie i osobna
tolerancj¢ budzenia. Ta funkcja pozwala napgdowi przejs¢
do "trybu gotowos$ci", gdy warto$¢ procesowa osiggnie
nastawg, a silnik pracuje z minimalng predkoscia przez

Margines aktywacji PID[387]
Margines aktywacji PID (pobudka) pochodzi z

Rzeczywista warto$¢ procesu i ustawia prog dla pobudki /
uruchomienia napedu.

czas ustawiony w [386]. Tryb GotowoS$ci zmniejsza zuzy-
cie energii do minimum. Gdy aktualna warto$¢ procesu 387 PID MargAkt
spadnie ponizej warto$ci tolerancji ustawionej w [387], StpRA 0 U/min
nape¢d automatycznie si¢ budzi i normalna praca PID
bedzie kontynuowana, patrz przyktady. Domysinie: |0
Zakres: 0 — 10000 w jednostce procesowej
UWAGA: Tryb gotowosci PID przy mniejszej niz
minimalnej predkosci [386]. Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43372
Profibus Slot/Indeks 170/21
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d2c
Czuwanie PID (gdy predkos¢) < Profinet 10-Indeks 19756
P . Long, 1 =1 ob/min
Predko$é min [386] Tt o b
Jesli wyjscie PID jest mniejsze lub rowne minimalnej 0,001, jesli
predkosci dla ustawionego czasu opéznienia, falownik wartosc
jdzi tryb i Feldbus-Format procesowa /
przejdzie w tryb czuwania. wartosé zadana
procesu opisana
0 Za pomocag
386 PID<PredMin jednostki
StplA Wyt. przetw.[322]
Modbus-Format Eint
Domyslnie: Wit
Zakres: Wht., 0,01-3600 s UWAGA: Margines jest zawsze wartosciag dodatnia.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43371
Profibus Slot/Indeks 170/20
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d2b

Profinet 10-Indeks 19755
Feldbus-Format Long, 1=0,01 s
Modbus-Format Elnt

UWAGA: Menu [386] ma wyzszy priorytet niz menu
[342].

Przyktad 1 Regulacja PID = normalna (prze-

ptyw lub kontrola ci$nienia)
[321] =F (Anln)

[322] = bar
[310] =20 baréw

[342] =2 s (nieaktywny, poniewaz [386] ma wyzszy
priorytet i jest aktywowany)

[381]=An
[386]=10s
[387]=1 bar

Naped zatrzymuje si¢ i przechodzi w tryb gotowosci, gdy
predkos¢ (wyjscie PID) jest mniejsza lub rowna
minimalnej pr¢dkosci przez 10 sekund. Naped wiacza sig
/ budzi sig, gdy tylko "warto$¢ procesu" spadnie ponizej
marginesu aktywacji PID, ktora zalezy od wartosci
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zadanej procesu lub ponizej (20-1) bar. Zobacz Rys. 63 .

Tst Gotow PID zostat opozniony.

[711] Wart.Procesu
[310] Odn.Proces
—

i 1387] g

Aktywacja

[712] Predkos¢

UWAGA: System musi by¢ w stabilnym stanie przed
zainicjowaniem testu stabilnosci.

388 PID GotowTst

ﬂ Stop/Uspienie Stp R Wyzi.
I [341] PredkoséM
Domysilnie: Wiyt
Rys. 96 PID stop / uspienie z normalnym PID Zakres: Wyt., 0,01-3600 s

Przyktad 2 PID Kontrola= wsteczny (kon-
trola poziomu w zbiorniku)

[321]=F (AnIn)

[322]=m

[310]=7m

[342] =2 s (nicaktywny, poniewaz [386] ma wyzZszy
priorytet i jest aktywowany)

[381] = odwrocony

[386] =305

[387]=1m

Naped zatrzymuje si¢ i przechodzi w tryb gotowosci, gdy
predkosc (wyjscie PID) jest mniejsza lub rowna
minimalnej predkosci przez 10 sekund. Naped wiacza sig
/ budzi si¢, gdy tylko "warto$¢ procesu" wzro$nie powyzej
tolerancji aktywacji PID, ktora zalezy od wartosci zadanej
procesu lub powyzej (7 + 1) m. Zobacz rys. 64.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43373
Profibus Slot/Indeks 170/22
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d2d

Profinet 10-Indeks 19757
Feldbus-Format Long, 1=0,01s
Modbus-Format Eint

[711] Wart.Procesu Aktywacja

1[387] RN -

—_—
»1310] Ust/Zob.Ref

[712]Predkos¢
[386] .
—, Stop/Uspienie
I [341] PredkoséM

Rys. 97 PID stop / czuwanie z odwréconym PID

PID Gotow Tst[388]

W sytuacjach, w ktorych warto$¢ rzeczywista moze si¢
uniezalezni¢ od predkosci silnika, ten test stabilnosci PID
umozliwia anulowanie operacji PID i przejscie napedu w
tryb gotowosci. Naped automatycznie zmniejsza predkosc
wyjéciowa przy zachowaniu wielkos$ci procesu.

Przyktad: systemy pomp sterowane ci§nieniowo z niskim
/ bez przeptywu i niezalezne od ci$nienia procesowego
predkosci pompy, takie jak powoli zamknigte zawory.
Tryb gotowosci zapobiega przegrzaniu pompy i silnika i
oszczedza energig.

PID Stdy Marg [389]

Tolerancja stabilnosci PID definiuje zakres tolerancji
wokot rzeczywistej warto$ci, ktora definiuje "stabilng
pracg". Podczas testu stabilnosci dziatanie PID jest
wylaczone, a naped redukuje predkosé, o ile btad PID
miesci si¢ w granicach tolerancji. Jesli btad PID opuszcza
zakres tolerancji stabilnosci, test zakonczy si¢
niepowodzeniem i normalny PID

Dziatanie jest kontynuowane, patrz przyktad.

389 PID Stdy Marg
Stp A 0

Domysinie: 0

Zakres: 0 — 10000 w jednostce procesowej

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43374
Profibus Slot/Indeks 170/23
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d2e
Profinet 10-Indeks 19758
Long, 1 =1 ob/min
1%, 1 ° C lub

0,001, jesliwartosé
procesowa /
warto$¢ zadana
procesu opisana
za pomocg
jednostki
przetw.[322]

Feldbus-Format

Modbus-Format Eint

Przyktad: Test stabilnosci PID rozpoczyna sie¢, gdy
wartos$¢ procesowa [711] miesci si¢ w granicach tolerancji
i uplynat czas opdznienia testu stabilnosci. Wyjscie PID
zmniejsza predkos$¢ o warto$¢ stopniowsg i odpowiadajaca
tolerancji, o ile warto$¢ procesowa [711] pozostaje w
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granicach tolerancji stabilnosci. Po osiagnigciu
minimalnej predkosci [341] test stabilno$ci powiodta sig i
zatrzymano / stan czuwania zostat uruchomiony, gdy
aktywowana jest funkcja stand-by PID [386] i [387]. Jesli
warto$¢ procesu [711] opuszcza zakres tolerancji

stabilnosci, test jest

nie powiodto si¢ i normalna praca PID trwa, patrz Rys. 65

[711] Wartogé Proces®

\

L (387)

389
[310] Ref.Procesu [ ]}\/l ™
[389]
[388]

[712] Predkosd

Normalny PID

Stabilny Stan Stabilny Stan
Poczarkowy Stop

Stabilitét
{ Stop/Uspienie

Normalny PID

time

I[341] Predkos¢ Min [386] PID<PredkMin

Rys. 98 Test stabilnosci
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11.3.10 Kontrola Pomp/
Wentylatorow[390]

Funkcje sterowania pompa znajduja si¢ w menu [390].

Ta funkcja stuzy do sterowania wieloma napedami, takimi
jak pompy, wentylatory itp., Ktorych naped jest stale
kontrolowany przez falownik.

Wigcz pompe[391]

Ta funkcja aktywuje sterowanie pompy, aby ustawi¢
wszystkie odpowiednie funkcje sterowania pompy.

391 Wiacz Pompe
Stp I Wyt.

Domysinie: Wiyt

Wit 0 | Sterowanie Pompa nie jest aktywne.
Sterowanie pompg jest aktywne:
- Wyswietlane sg parametry sterowania
Wi 1 pompy [392] do [39G] i sg aktywowane z

ustawieniami wstepnymi.
- Wyswietlane sa funkcje wyswietlania
[39H] do [39M].

Informacje na temat komunikacji

Liczba napeddéw[392]

Ustaw calkowitg liczbg uzywanych napedow, w tym
falownik Master. Ustawienie tutaj zalezy od parametru
Wybdr napedu [393]. Po ustawieniu liczby napedow
wazne jest ustawienie przekaznikow sterujacych pompy.
Jesli wejscia cyfrowe sa rowniez wykorzystywane do
przekazywania informacji o stanie, muszg by¢ ustawione
na sterowanie pompa zgodnie z pompa 1 OK

- Pompa 6 OK w menu [520].

392 LiczNapedéw
Stp 2

Domysinie: 2

1-3 Liczba napedoéw bez uzycia karty | / O.

Liczba napedéw podczas uzywania
1-6 "zmienny MASTER", patrz Wybér napedu
[393]. (Uzywana jest karta | / O).

Liczba napedéw podczas uzywania sta-
tego MASTERA, patrz Wybér napedu
[393].

(Uzywana jest karta 1 / O).

UWAGA: Uzywane przekazniki musza by¢
zdefiniowane jako pompa podrzedna lub
nadrzedna. Uzywane wejscia cyfrowe muszg by¢
zdefiniowane jako sprzezenie zwrotne pompy.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43161
Profibus Slot/Indeks 169/65
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c59
Profinet 10-Indeks 19545
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43162
Profibus Slotz/Indeks 169/66
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c5a
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint
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Wybér napedu[393]

Ustaw tryb pracy uktadu pompy. "Sekwencja" i
"Srodowisko wykonawcze" oznaczaja operacje ze statym
MASTEREM. "Wszystkie" oznacza:

Tryb pracy ze zmiang MASTER.

Zmien warunek[394]

Ten parametr okresla kryteria zmiany parametru

Master. Menu pojawia si¢ tylko wtedy, gdy wybrany jest
tryb pracy ze zmieniajacym si¢ wzorcem. Czas trwania
kazdego z napedéw jest monitorowany. Srodowisko
wykonawcze, ktore uptyneto, okresla, ktory naped

393 Wyb.Naped bedzie "nowym" napedem Master.
Stp R Sekwencja Ta funkcja jest aktywna i widoczna tylko wtedy, gdy
parametr Wybor napedu [393] = Wszystkie.
Domyslnie: Sekwencja
Dziatanie ze statym MASTER:
Sekwen- - Pozosta_llie .napedy sg okreslane w 304 Zmien Warun
cia sekwengl, tj. P|erws_za pompa 1, a St ob
] nastepnie pompa 2 itd. p a
- Mozna uzy¢é maksymalnie 7 napedoéw.
- - Domysinie: Oba
Dziatanie ze stalym MASTER:
- Inne napedy sg wybierane w zaleznosci Czas Pracy napedu gtéwnego okresla,
od Czasu Pracy. W zwigzku z tym naped kiedy nalezy zmieni¢ naped gtéwny.
0 najnizszym czasie dziatania wybierany Zmiana jest przeprowadzana tylko po
jest jako pierwszy. Czas Pracy jest Usta- Stop nastepujgcych zdarzeniach:
Czas wiany kolejno w menu [39H] do [39M]. - Wigcz
Pracy Czas Pracy mozna zresetowac dla kaz- - Stop
dego napedu. - Stan gotowosci
- Po zatrzymaniu, naped z najdtuzszym - stan btedu.
uirgrc\::;;)zmieniem zostaje zatrzymany jako Naped MASTER zostaje zmieniony po
E) Moznay-uzyé maksymalnie 7 napedéw. up%}/wie czasu ust_awionego W zegarze
) zmiany [395]. Zmiana nastgpi natych-
Tryb pracy ze zmiennym MASTER: miast. W ten spos6b dodatkowe pompy
- Gdy napedy sg uruchomione, jeden jest sg tymczasowo zatrzymywane podczas
wybierany jako naped gtéwny. Kryterium Timer pracy, nastepnie "nowy“ MASTER jest
wyboru opiera sie na Zmianie okreslany w zaleznosci od Czasu Pracy,
Warunku[394]. Naped jest wybierany w dodatkowe pompy sg ponownie urucha-
zaleznosci od czasu pracy. W zwigzku z miane.
tym naped o najnizszym czasie dziatania Podczas tej zmiany mozna utrzymac
Wszystkie wybierany jest jako pierwszy. Czas Pracy dwie pompy. Mozna to zmienic za
jest ustawiany kolejno w menu [39H] do pomocg NapedNaZm[396].
[39.M]' Dla . i Naped MASTER zostaje zmieniony po
kazdego napedu moze zresetowac Czas . :
Pracy up%}/W|e czasu“ustawll‘onego w zegarze
zmiany [395]. "Nowy" MASTER jest
. . . . wybierany w zaleznosci od Czasu Pracy.
- Mozna uzyc maksymalnie 6 napedow Zmiana jest przeprowadzana tylko po
by¢. Oba Jest przep S yikop
nastepujacych zdarzeniach:
- Wigcz
Informacje na temat komunikacji - Stop
Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43163 - Stan gotowosci.
. - stan btedu.
Profibus Slot/Indeks 169/67
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c5b
Profinet 10-Indeks 19547 Informacje na temat komunikacji
Feldbus-Format Uint, 1=1 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43164
Modbus-Format Ulnt Profibus Slot/Indeks 169/68
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c5c
UWAGA: To menu nie pojawia sie, jesli wybrano Profinet [0-Indeks 19548
tylko 1 naped. Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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UWAGA: Jezeli uzywane jest sprzezenie zwrotne
Digin 9 do DigIn 14, naped master zostanie
natychmiast zmieniony, jesli sprzezenie zwrotne
spowoduje btad.

Zmien Timer[395]

Po uptywie ustawionego tu czasu naped gtowny zostanie
zmieniony. Funkcja jest aktywna i widoczna tylko wtedy,
gdy wybrano funkcje Wybierz naped [393] = Wszystkie i
zmien warunek[394] = Timer lub = oba.

395 Zmien Timer
Stp A 50h

Domysinie: 50 h

Zakres: 1-3000 h

[nformacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43165
Profibus Slot/Indeks 169/69
EtherCAT-Indeks (Hex) 4ch5d
Profinet 10-Indeks 19549
Feldbus-Format Ulnt, 1=1h
Modbus-Format Uint, 1=1h

Napedy na zmianie [396]

Jesli w przemienniku master zostanie zmieniona funkcja
zegara (ZmianaWarun = Timer lub = Oba [394]), niektore
pompy moga kontynuowac pracg podczas zmiany. Dzigki
tej funkcji wymiana odbywa si¢ tak delikatnie, jak to
mozliwe. Maksymalna liczba programowana w tym menu
zalezy od catkowitej liczby napedéw dodatkowych.

Przykfad:

Jesli liczba napeddw jest ustawiona na 6, maksymalna
warto$¢ wynosi 4. Funkcja jest tylko aktywna i widoczna,
jesli wybrano naped [393] = wszystkie.

Gorny szereg[397]

Gdy predkos¢ napedu gtownego osiggnie gorny zakres,
inny naped zostanie wlaczony po czasie ustawionym w
czasie opoznienia [399].

397 GoérnySzereg
Stp N 10 &

Domysinie: 10%

0-100% catkowitej predkosci minimalnej

Zakres: do maksymalnej

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43167
Profibus Slot/Indeks 169/71
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c5f
Profinet 10-Indeks 19551
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Eint

Przyktad:
Maksymalna predkos$é = 1500 ob/ min

Min. Predkos$¢ = 300 ob/ min
Gorny pas = 10%
Opdznienie rozpoczecia jest aktywowane:

Zakres = maksymalna prg¢dkos¢ do minimalnej predkosci
=1500-300 = 1200 ob/min

10% z 1200 ob/min = 120 ob/min
Poziom poczatkowy = 1500-120 = 1380 ob/ min

396 NapedNaZzZM
Stp A 0

Predk. 4 zatgczenie nastepnej
Max . J pompy
Szereg Gorny ™\
Y \
\
\
\
\ / °
Min 7
R Cisnienie/Strumien
Opodznienie Startu[399]

(NG_50-PC-12_1)

Domysinie: 0

Zakres: 0 do (Liczba napedow- 2)

[nformacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43166
Profibus Slot/Indeks 169/70
EtherCAT-Indeks (Hex) 4che
Profinet 10-Indeks 19550
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Rys. 99 Szereg gorny
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Szereg dolny[398]

Gdy predkosc napedu gtdownego osiagnie dolne pasmo,
naped pomocniczy zostanie zatrzymany po czasie
opo6znienia. Opoznienie ustawia si¢ w parametrze
Opoznienie zatrzymania [39A].

398 DolnySzereg
Stp A 10 %

Domysilnie: 10%

0-100% catkowitej predkosci minimal-

Zakres: . .
nej do maksymalne;j.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43168
Profibus Slot/Indeks 169/72
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c60
Profinet 10-Indeks 19552
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt
Przyktad:

Maksymalna prgdkos¢ = 1500 ob/ min
Min. Predkos¢ = 300 ob/ min

Nizsze pasmo = 10%

Opdznienie zatrzymania jest aktywowane:

Zakres = Maksymalna predkos¢ - Min. Predkos¢ = 1500-
300 = 1200 ob/ min

10% z 1200 ob/min = 120 ob/min
Poziom poczatkowy = 300 + 120 = 420 ob/ min

Opbznienie startu[399]

Musi uplyna¢ czas opdznienia przed rozpoczgciem pracy
nastegpnej pompy. Czas opdznienia zapobiega nagtemu
wlaczaniu i wylaczaniu pomp.

399 Opdzn.Start

Stp A Os
Domysilnie: Os
Zakres: 0-999 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43169
Profibus Slot/Indeks 169/73
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c61
Profinet 10-Indeks 19553
Feldbus-Format Long, 1=1s
Modbus-Format Eint

Opdznij Stop[39A]

Musi uptyna¢ czas opdznienia przed zatrzymaniem
pompy pomocniczej. Czas op6znienia zapobiega nagtemu
wlaczaniu i wytaczaniu pomp.

39A Opdézn. Stop
Stp A Os
Domysine: Os
Zakres: 0-999 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43170
Profibus Slot/Indeks 169/74
Predkos¢ EtherCAT-Indeks (Hex) 4c62
Profinet 10-Indeks 19554
Max o\ Feldbus-Format Long 1=1s
PR Modbus-Format Eint
\\ start gornej pompy
\
\ ﬁ/ -
‘. Dolny Szereg
Min A
e Cisn./Strumien
Opdzn.Stop[39A]
(NG_50-PC-13_1)
Rys. 100Limit dolny
CG Drives & Automation,01-532526-13r40pis Funkcji 143



Gorny Szereg Limit[39B]

Gdy predkos¢ pompy osiagnie gorny limit, nastgpna
pompa rozpocznie si¢ natychmiast. Prawdopodobnie
ustawiony czas opoznienia jest ignorowany. Zakres
wynosi od 0%, rowny maksymalnej predkosci i
procentowi ustawionemu dla gérnego pasma [397].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43172
Profibus Slot/Indeks 169/76
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c64
Profinet 10-Indeks 19556
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Eint

39B G6érSzerLim
Stp A 0%

Domysinie: 0%

0% do poziomu goérnego pasma. 0% (=
Zakres: maksymalna predkos¢) oznacza, ze
funkcja ograniczenia jest wytgczona.

Informacje na temat komunikacji

Predkosé A

Max

L \ Goérna Pompa Zatrzymuj
\ sie natychmiast
\

Dolny Szereg

! ! Limit [39C]
Min [Y_ 2002 TTTCE LS I

L Cign./Strumien

Opozn. Stop[39A]

(NG_50-PC-15_2)

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43171
Profibus Slot/Indeks 169/75
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c63
Profinet 10-Indeks 19555
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt
Pre;dkof'é nastgpna pompa
/ natychmiast startuje
Max |- ‘( Gorny Szereg
C B e
Gorny Szereg i i \\ Limit [398]
[
- \
b \
P v 7
Min o v
L Cién./Strumien

Opo6zn.Stop [399]

(NG_50-PC-14_2)

Rys. 101Gorny szereg limit

Dolny Szereg Limit[39C]

Gdy predkos¢ pompy osiagnie dolng granicg pasma,
nastgpna pompa zatrzymuje si¢ natychmiast i bez
opdznienia. Prawdopodobnie ustawiony czas opdznienia
jest ignorowany. Zakres wynosi od 0%, rowny minimalne;j
predkosci i1 procentowi ustawionemu dla nizszego pasma
[398].

Rys. 102 Dolny szereg-limit

Ust Czas Rozpoczecia[39D]

Czas ustalania zapewnia procesowi fazg osiadania po
wlaczeniu pompy przed kontynuacja sterowania pompg.
Jesli pompa pomocnicza zostata uruchomiona
bezposrednio online (D.O.L) lub przez Y / /\, przeptyw i
ci$nienie mogg nadal ulega¢ wahaniom w zaleznosci od
“wahan”metody Start / Stop. Moze to prowadzi¢ do
niepotrzebnego uruchamiania i zatrzymywania
dodatkowych pomp.

W trakcie “Czas rozpoczecia” :
« Sterownik PID jest wytaczony.

* Po wlaczeniu pompy predkos¢ utrzymuje si¢ na sta-
tym poziomie.

39D UstCzasRozp

Stp A Os
Domyslnie: Os
Zakres: 0-999 s

Informacje na temat komunikacji

39C Dol.SzerLim
Stp 0%

Domysinie: 0%

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43173
Profibus Slot/Indeks 169/77
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c65
Profinet 10-Indeks 19557
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Eint

0% do poziomu nizszego pasma. 0% (=
Zakres: minimalna predkos¢) oznacza, ze funk-
cja ograniczenia jest wytgczona.
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Predkosc¢ Trans Start[39E]

Predkos¢ trans stuzy do minimalizacji przekroczenia
cisnienia lub przeplywu przy podtaczaniu innej pompy.
Jesli inna pompa musi by¢ wlaczona, pompa Master
kieruje si¢ do wartosci poczatkowej predkosci przejs-
ciowej w celu jej uruchomienia. Ustawienia zalezg od
charakterystyki napedu gtéwnego i napedow
dodatkowych.

Predkos$é¢ trans najlepiej okresli¢ w kilku eksperymentach.

Zasadniczo dotyczy:
* Przy "wolniejszej" dynamice startu / stopu dodatkowej
pompy nalezy zastosowac wyzsza predkosc trans.

* W przypadku "szybszej" dynamiki wlaczania / wyta-
czania dodatkowej pompy nalezy stosowac nizsza
predkos¢ trans.

39E PrTranStart
Stp I 60 %

Domysinie: | 60%

0-100% catkowitej predkosci minimalnej

Zakres: do maksymaine;j .

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43174
Profibus Slot/Indeks 169/78
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c66
Profinet 10-Indeks 19558
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt

UWAGA: Po ustawieniu na 100% predkos¢ trans,
zostanie pominigta podczas uruchamiania pompy i
nie zostanie wykonana regulacja predkosci.

Oznacza to, ze pompa podrzedna jest uruchamiana
bezposrednio, a predkos¢é pompy giéwnej jest
utrzymywana.

Przyktad
Maksymalna prgdkos¢ = 1500 ob/ min

Min. Predkose =200 ob/ min
Start predkosci trans = 60%

Jesli trzeba wiaczy¢ inng pompe, predko$¢ zmniejsza sig
do minimalnej predkosci + (60% x (1500 ob / min - 200
ob/ min)) =200 ob/ min + 780 ob/ min = 980 ob/ min. Po
osiggnieciu tej predkosci uruchamiana jest pompa
wspomagajaca o najnizszym czasie pracy.

Rozpoczecie procedury
Predkos¢ wigczania
A
W*aéc WALQ. *
Pompa Dodatkowa
Trans
| «
i Pompa Master ,
Min | \ | ]
\ Komenda Start Cisn./Strumien
Nastepnej Pompy
(Przekaznik) e s0r018 1

Rys. 103Predkos¢ trans

Cisnienie/Strumien
Predko$¢ przejsciowa minimalizuje
overshoot

P>
Czas

Rys. 104 Wplyw predkosci trans

UstCzas Stop[39F]

Czas Stop zapewnia uspokojenie po wylaczeniu pompy
przed wznowieniem pracy. Jesli pompa pomocnicza
zostata uruchomiona bezposrednio online (D.O.L) lub
przez Y / /\, przeptyw i ciSnienie moga nadal ulega¢ wa-
haniom w zalezno$ci od "wahan" metody Start / Stop.
Moze to prowadzi¢ do niepotrzebnego uruchamiania i
zatrzymywania dodatkowych pomp..

Podczas Czas Stop:
* Regulator PID jest wylaczony

* Po wylaczeniu pompy predkos¢ utrzymuje si¢ na sta-
tym poziomie.

39F UstCzasStop

Stp A Os
Domysine: Os
Zakres: 0-999 s

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43175
Profibus Slot/Indeks 169/79
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c67
Profinet 10-Indeks 19559
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Eint
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Predko$¢ Trans Stop[39G]

Predkos¢ Trans Stop stuzy do minimalizacji
przekroczenia ci$nienia lub przeptywu przy podtaczaniu
innej pompy. Ustawienia zaleza od charakterystyki
napedu gtownego i napedow dodatkowych.

Generalnie dotyczy:

* W przypadku "wolniejszej" dynamiki wlgczania /
wylaczania dodatkowej pompy nalezy zastosowaé
wyzszg predkosc¢ trans.

* W przypadku "szybszej" dynamiki wlaczania / wyla-
czania dodatkowej pompy nalezy stosowac nizsza
predkosc trans.

Predkos¢
A

Faktycznie

Trans f----------

Min  f-----1\---

Faktyczne Zakonczenie Pracy Pompy

Pompa MASTER

H Dodatkowa Pompa

Cisn./Strumien

Start Procedury Wytaczania

39G Pr.TranStop
Stp A 60 %

Domyslnie: 60%

0-100% catkowitej predkosci minimalnej

Zakres: do maksymainej

Informacje na temat komunikacji

Rys. 105 Predkosc Trans Stop

Czas pracy 1-6 [39H] do [39M]

39H CzasPracy 1

std

h:mm:ss

Jednostka: | h:mm:ss (Godziny:Minuty:Sekundy)

Zakres:

0:00:00-262143:59:59

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43176

Profibus Slot/Indeks 169/80

EtherCAT-Indeks (Hex) 4c68

Profinet 10-Indeks 19560
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt

UWAGA: Po ustawieniu na 0% predkos¢ przejscia
zostanie pominieta przy zatrzymaniu pompy i nie
zostanie wykonana zadna regulacja predkosci.

Oznacza to, ze pompa podrzedna jest
zatrzymywana bezposrednio, a predko$¢ pompy
gléwnej pozostaje.

Przyktad
Maksymalna predkosé = 1500 ob/ min

Min. Predkose =200 ob/ min
Predkos¢ Trans = 60%

Jesli potrzeba mniejszej liczby dodatkowych pomp,
predkos¢ zostanie zwigkszona do minimalnej predkosci +
(60% x (1500 ob/ min - 200 ob/ min)) = 200 ob/min + 780
ob/ min = 980 ob/ min. Po osiggni¢ciu tej predkosci
uruchamiana jest pompa wspomagajgca o najnizszym
czasie pracy.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet
Nr.:

31051 : 31052 : 31053(g:min:sek)
31054 : 31055: 31056(g:min:sek)
31057 : 31058: 31059(g:min:sek)
31060 : 31061: 31062(g:min:sek)
31063 : 31064: 31065(g:min:sek)
31066 : 31067: 31068(g:min:sek)

Profibus Slot/Indeks

121/195, 121/196, 121/197,
121/198, 121/199, 121/200,
121/201, 121/202, 121/2083,
121/204, 121/205, 121/206,
121/207, 121/208, 121/209,
121/210, 121/211, 121/212

EtherCAT-Indeks (Hex)

241b: 241c: 241d
241e: 241f;: 2420
2421 : 2422 : 2423
2424 : 2425 : 2426
2427 : 2428 : 2429
242a: 242b: 242¢c

Profinet 10-Indeks

1051:1052:1053

- 1068
Feldbus-Format Long, 1 =1 g/m/s
Modbus-Format Elnt
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Elnt, 1 = 1 h/m/s reset czasu pracy 1-6 Numer rezerwy [39P]

[39H1] do [39M1] Ustawia liczb¢ pomp do uzycia jako Backup / Rezerwa.
W stanie normalnym funkcja ta nie moze zosta¢ wybrana.

T T Ta funkcja moze by¢ wykorzystana do zwigkszenia
39H1 Reset Czas_ redundancji w systemie pompy poprzez wigczenie pomp
Stp I Nie rezerwowych, gdy niektore pompy sygnalizujg awarie lub

s wylaczane w celu konserwacji.

Domysinie: Nie
Nie 0 39P Nr Rezerwy
Tak 1 Stp | 0
) L Domysinie:| 0
Informacje na temat komunikacji
i Zakres: 0-3
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 38-43, Pumpe 1 -6
Profibus Slot/Indeks 0/37-0/42
EtherCAT-Indeks (Hex) 2026 - 202b Informacje na temat komunikacji
Profinet 10-Indeks 38-43 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43177
Feldbus-Format Ulnt Profibus Slot/Indeks 169/81
Modbus-Format Ulnt EtherCAT-Indeks (Hex) 4c69
Profinet 10-Indeks 19561
Feldbus-Format Uint
Pompa 123456 [39N] Modbus-Format Uint

39N Pompal23456
Stpd --0OCD-

Wskazani

e Opis

Sterowanie, pompa nadrzedna, tylko jesli
C wybrano tryb pracy ze zmieniajgcym sie urza-
dzeniem nadrzednym

D Sterowanie Bezposrednie

Pompa jest wytgczona

E Pompa jest w trybie btedu

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31069
Profibus Slot/Indeks 121/213
EtherCAT-Indeks (Hex) 242d
Profinet |10-Indeks 1069
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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11.3.11

Ustawienia dla opcji suwnicy (deska opcji dzwigu/
zurawia). Przestrzega¢ rowniez instrukcji obshugi opcji

suwnicy.

UWAGA: To menu jest widoczne tylko wtedy, gdy
karta opcji suwnicy jest podiaczona do napedu.

Jesli karta opcji suwnicy jest podlaczona, wejscia karty
opcji zurawia moga zosta¢ de/aktywowane.

Przekaznik suwnicy CR1 na karcie opcji jest na state
zaprogramowany na funkcje¢ "brak btgdu"

3A3 PrzekazSuwl
Stp A Brak Bledu

Domysinie: Brak btedu

Wybbér: Brak btedu ?7?

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43183
UWAGA: Funkcja odchylenia jest nawet aktywna, Profibus Slot/Indeks 169/87
gdy [3A1] = wylaczony. EtherCAT-Indeks (Hex) 4c6f
Profinet 10-Indeks 19567
Feldbus-Format Ulnt
3A1 Suwn Wiacz. Modbus-Format Ulnt
Stpi\ On
Domysinie: Wyt
Wyt. 0 | Panel kontrolny suwnicy dezaktywowany, Aby wybra¢ funkcje przekaznika suwnicy CR2 na karcie
opcji. Obowiazuja te same opcje, co w przypadku
WA, 1 | Panel kontrolny przekaznika na plycie sterujace;
3A4 PrzekazSuw2
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43181 Stp E Hamulec
Profibus Slot/Indeks 169/85
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c6d Domyémie: Hamulec
Profinet |0-Indeks 19565 -
Feldbus-Format Ulnt Wybor Hamulec
Modbus-Format Ulnt
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43184
Profibus Slot/Indeks 169/88
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c70
Profinet 10-Indeks 19568
3A2 Kontrola Feldbus-Format Ulnt
Stp E 4-Biegi Modbus-Format Ulint
Domysilnie: 4-Biegi
4- Biegi 4-stopniowy Ta funkcja stuzy ustawieniu predkosci kiedy Tablica
3-Biegi 1 3-stopniowy Opcji Suwnicy znajduje si¢ na wylaczniku krancowym.
Analog. |2 | Analog. Ref. =
3A5 Wyi.KranPred
Stp A ob/min
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43182 Domy$lnie: 0 ob/min
Profibus Slot/Indeks 169/86
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c6e Zakres: 0 — 4 x Predk. Synchr.
Profinet 10-Indeks 19566
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

148 Opis Funkgji

CG Drives & Automation, 01-532526-13r




Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43185 Aby ustawi¢ predko$¢ uzywang przy wejsciu B1,
Profibus Slot/Indeks 169/89 predkosé 2 na karcie opcji dzwigu jest aktywna.
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c71

Profinet |O0-Indeks 19569

Feldbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

3A8 Predkosé 2
Stp A

ob/min

Domysilnie: 0

Predkos¢ indeksowania / w prawo

Ustawianie niskiej predkosci (minimalna predko$¢)
podczas operacji podnoszenia. Aktywowane z wejsciem
Al, predkos¢ wolna H / R = start w dodatnim kierunku

obrotow
326 PredkIndw/P
StrA ob/min
Domysinie: 0
Zakres: 0 — 4 x Predk. Synchr.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43189
Profibus Slot/Indeks 169/93
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c75
Profinet 10-Indeks 19573

Int, 1=1 U/min

Feldbus-Format

Bremseneinfallzeit tbf
[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 U/min
Bremseneinfallzeit tbf
[33E]

Ustawianie niskiej predkosci (minimalna predko$¢)
podczas opuszczania. Aktywowany za pomoca wejscia
A2, wolna predkos¢ L / L = rozpoczyna si¢ w odwrot-

nym kierunku obrotu.

Stp A

3A7 PredkIndN/L

ob/min

Domysilnie: 0

Zakres:

0 — 4 x Predk. Synchr.

Zakres:

0 — 4 x Predko$¢ Synchr.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43186
Profibus Slot/Indexks 169/90
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c72

Profinet 10-Indeks 19570

Feldbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

Aby ustawi¢ predkos¢ uzywang przy wejsciu B2,
predkos¢ 3 na karcie opcji dzwigu jest aktywna

3A9 Predkosé 3
Stp A

U/ ,min

Domysilnie: 0

Zakres:

0 — 4 x Predk. Synchr.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43187
Profibus Slot/Indeks 169/91
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c73

Profinet 10-Indeks 19571

Feldbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

Aby ustawi¢ predkos¢ uzywang przy wejsciu B3,
predkos¢ 4 na karcie opcji suwnicy jest aktywna.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43190
Profibus Slot/Indeks 169/94
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c76

Profinet 10-Indeks 19574

Feldbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.
Hamowania[33E]

3AA Predkosé 4
Stp R ob/min
Domysilnie: 0
Zakres: 0 — 4 x Predk. Synchr.
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Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43188
Profibus Slot/Indeks 169/92
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c74

Profinet 10-Indeks 19572

Aby ustawi¢ obciazenie, ponizej ktorego naped zostanie
przetaczony na zalezne od obciazenia ostabienie pola.

Feldbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.

Hamowania[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.

Hamowania[33E]

Definiowanie zakresu odchylen predkosci, w ktorym

naped steruje silnikiem.

StpA

3AB OdchylPasma

ob/min

Domysinie: 0

Zakres:

0 — 4 x Predk. Synchr.

Modbus Instance Nr./DeviceNet Nr.: {43191
Profibus Steckplatz/Index 169/95
EtherCAT-Index (Hex) 4c77
Profinet 10-Index 19575

Feldbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.

Hamowania[33E]

Modbus-Format

Int, 1=1 ob/min Rozp.

Hamowania[33E]

Ustawienie czasu, w ktorym warunek odchylenia moze

by¢ wazny, zanim falownik uruchomi btad.

3AD %f.adunekLAFS
StpA Wyt.
Domysinie: Wiyt
Wit. 0 Wyt
1-100 1-100| 1% — 100%
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43193
Profibus Slot/Indeks 169/97
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c79
Profinet I0-Indeks 19577
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt

W przypadku wylaczenia funkcja ostabiania pola zalezna

od obcigzenia jest dezaktywowana.

Definiuje funkcje wejscia interfejsu N (zero) CRIO / In /

Out suwnicy.

3AC Czas Odchyl.
Stp A s
Domysinie: 0,10 s
Zakres: 0,05-1s

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43192
Profibus Slot/Indeks 169/96
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c78

Profinet 10-Indeks 19576

3AG SuwN.InFunk

Stp[\ Suwnica Wy]
Domysinie: CRIO Suwnica Wyj.
Wyt 0 Wejscie N nie jest uzywane
Zero Poz. 1 WeJSC|e N dla wy.s’wllet'lanla' potoze-

nia zerowego wejscia joysticka.
Stan 2 Wejscie N do monitorowania
Hamulca hamulcéw. Patrz strona 98
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43194
Profibus Slot/Indeks 169/98
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c7a
Profinet 10-Indeks 19578
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulint

Feldbus-Format

Long, 1=0,001 s

Modbus-Format

Elnt

Uwaga: Monitorowanie hamulcoéw za posred-
nictwem In/Out suwnicy ma priorytet i zastepuje
monitorowanie hamulcéw za posrednictwem ptyty
sterujacej In / Out21 Digin1] - [528 Dig In8]).
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11.4 Monitor obcigzenia i
ochrona procesu. [400]

11.4.1 Monitor fadunku[410]

Te funkcje umozliwiaja uzycie napgdu jako czujnika
obcigzenia. Monitorowanie obciazenia stuzy do ochrony
proceséw i maszyn przed przecigzeniem mechanicznym
lub niedocigzeniem, ktore wystepuje, gdy tasmy
przenosnika i $ruby sg zablokowane, peknigcie paska
klinowego wentylatora lub gdy pompy pracujg na sucho.
Zobacz wyjasnienie w rozdziale 6.5 na stronie 41.

Wybér alarmu[411]

Ustawia aktywne funkcje alarmu.

Informacje na temat komunikacji

411 Wybér Alarmu
Stp A Wyt.

Domysinie:

Wyt

Wyt

0

Zadna funkcja alarmu nie jest aktywna

Min

Alarm niedocigzenia jest aktywny. Wyj-
Scie alarmowe dziata jako alarm niedo-
cigzenia.

Max

Alarm przecigzenia jest aktywny. Wyjscie
alarmowe dziata jako alarm niedocigze-
nia.

Max+Min

Alarmy przecigzenia i niedocigzenia sg
aktywne. Wyjscia alarmowe dziatajg jako
alarmy przecigzenia i niedocigzenia.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43321
Profibus Slot/Indeks 169/225
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cf9
Profinet 10-Indeks 19705
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

Bfad alarmu[412]

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43322
Profibus Slot/Indeks 169/226
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cfa
Profinet 10-Indeks 19706
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint

Alarm Rampy [413]

Funkcja eliminuje (Pre) sygnaly alarmu podczas
przyspieszania i zwalniania silnika, aby uniknaé

falszywych alarmow.

413 Alarm
Stp N

Rampy
Wyt.

Domysilnie: Wyt

(Pre-) Alarm wytgczony przy przyspie-
Wit. 0 . S
szaniu / zwalnianiu.
Wi 1 (Pre-) Alarm wigczony przy przyspiesza-
) niu / zwalnianiu.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43323
Profibus Slot/Indeks 169/227
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cfb
Profinet 10-Indeks 19707
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Opo6znienie Startu[414]

Dzigki temu parametrowi mozna np. ustawic¢ aby alarm
moze byt wylaczony podczas uruchamiania. Czas
opodznienia jest ustawiany po poleceniu uruchomienia, z
ktoérego moze zostaé wyzwolony alarm.

* Jezeli alarm rampowy = wlgczony: Opdznienie startu
rozpoczyna si¢ od polecenia PRACA

» Jezeli alarm rampy = wytaczony: Opo6znienie startu
rozpoczyna si¢ po rampie przyspieszania.

Ustawia alarm, ktory musi powodowa¢ btad dla napedu. 414 Opdézn.Start
Stp A 2s
412 Biad Alarmu —
Stp E Wyk. Domysilnie: 2s
Zakres: 0-3600 s
Domyslnie: | Wyt.
Wybor: Jak w menu [411] Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43324
Profibus Slot/Indeks 169/228
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cfc
Profinet 10-Indeks 19708
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Elnt
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Typ fadunku [415]

W tym menu wybierz typ monitorowania zgodnie z
charakterystyka obcigzenia aplikacji. Wybierajac
wymagany typ monitorowania, funkcje alarmu
przeciazenia i niedocigzenia mozna zoptymalizowac
odpowiednio do charakterystyki obcigzenia.

Jezeli, podobnie jak w przypadku wyttaczarek i
kompresoréw, aplikacja ma state obcigzenie w catym
zakresie predkosci, na podstawie ktérego moze by¢ oparty
typ obciazenia, tryb ten, uzywa pojedynczej wartosci jako
wartos$ci dla obcigzenia nominalnego. Ta warto$¢ jest
uzywana dla calego zakresu predkosci napedu. Wartos¢
mozna ustawi¢ samodzielnie, lub zmierzy¢
automatycznie. Zobacz Alarm Autoset[41A] i "Normalne
obcigzenie [41B]" w celu ustawienia wartosci nominalnej
obcigzenia.

Tryb krzywej obcigzenia wykorzystuje interpolowang
krzywa z dziewigcioma warto$ciami obcigzenia w oSmiu
rownych odstepach predkosci. Krzywa ta jest tworzona
podczas testu z rzeczywistym obcigzeniem. Moze by¢
stosowany z dowolng krzywa obcigzenia i statym
obcigzeniem.

Krzywa obcigzenia R jest krzywa obcigzenia wzglgdnego
w% zestawu obcigzen na krzywej obcigzenia. W menu
"MinAbsMarg [41D]" ustawiona jest rOwniez minimalna
rozpigtos¢.

tadunek
/ Alarm Max
| % Podst.
Alarm Min
Krzywa tadunku
Predk.

Fig. 106 Podstawowy typ obciqzenia i krzywa obcigze-
nia

) tadunek

[41D] Min Abs Margines

Predk.

Rys. 107 Krzywa obcigzenia R z minimalng rozpigtoscig

ABS.
415 Typ kadunku
Stp [\ Podstawowy
Domysinie: Podstawowy

Uzywa statego minimalnego i maksy-
malnego poziomu obcigzenia w catym
zakresie predkosci. Moze by¢ stoso-
wany w sytuacjach, w ktérych
moment obrotowy jest niezalezny od

@ predkosci.

Wykorzystuje zmierzong charaktery-

Podstawowy | 0

Krzy.w.a 1 | styke obcigzenia procesu w catym
Obcigz . o

zakresie predkosci.
tad. Stosuje wzgledny zakres obcigzenia
Krzyw. 2 | przy minimalnym ustawieniu zakresu
R w menu [41D]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43325
Profibus Slot/Indeks 169/229
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cfd
Profinet 10-Indeks 19709
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint
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Max Alarm[416]
Granica Alarmu Max[4161]

W przypadku obcigzenia bazowego, [415], margines
alarmu przecigzenia ustawia pasmo powyzej normalnego
obcigzenia, [41B], w menu, ktore nie generuje alarmu.
Przy bazowym typie obcigzenia, [415], zakres
przecigzenia alarmu ustawia pasmo powyzej normalnego

obciazenia [415], zakres przeciazenia ustawia pasmo
powyzej normalnego obciazenia, [41B], w menu, ktore
nie generuje wstgpnego alarmu. Margines przed alarmem
przeciazenia jest procentem znamionowego momentu
silnika.

W przypadku krzywej obciazenia R, rozpigtosé jest
procentem momentu obcigzenia przy rzeczywistej

obcigzenia, [41C], w menu, ktore nie generuje alarmu.

predkosci.

Margines alarmu przeciazenia jest procentem -
znamionowego momentu silnika. 4171 MaxMarPreAl
o L St 10 &
W przypadku krzywej obciazenia R, rozpigtos¢ jest g2
procentem momentu obcigzenia przy rzeczywistej Domysinie: 10%
predkosci
Zakres: 0-400%
4161 GrAlarmuMax . S
Informacje na temat komunikacji
Stp A 15%
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43327
Domyslnie: 15% Profibus Slot/Indeks 169/231
Zakres: 0-400% EtherCAT-Indeks (Hex) 4cff
axres. ° Profinet 10-Indeks 19711
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Informacje na temat komunikacji Modbus-Format Elnt
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43326
Profibus Slot/Indeks 169/230
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cfe
Profinet |10-Indeks 19710
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Eint
Max Opdznienie Alarmu[4162]
Jesli poziom obcigzenia przekroczy poziom alarmowy bez
przerwy diuzszy niz "Maksymalny czas op6znienia
alarmu", aktywowany jest alarm.
4162 MxOpdéznAlrm
Stp I\ 0.1s
Domysinie: 0,1s
Zakres: 0-90 s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43330
Profibus Slot/Indeks 169/234
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d02
Profinet 10-Indeks 19714
Feldbus-Format Long, 1=0.1s
Modbus-Format Eint
Max Pre Alarm[417]
Max Margines Pre Alarm[4171]
Przy bazowym typie obciazenia, [415], domyslny
margines przecigzenia ustawia pasmo powyzej
normalnego obcigzenia, [41B], w menu, ktore nie
generuje wstepnego alarmu. W przypadku krzywej
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Max Pre Alarm Opdznienie[4172]
Jezeli poziom obcigzenia przekroczy poziom alarmowy
bez przerwy dhuzszy niz "Maksymalny czas opdznienia
alarmu", aktywowane zostanie ostrzezenie.

Min Opo6znienie Odp. Pre Alarm[4182]

Jesli poziom obcigzenia przekroczy poziom alarmowy bez
przerwy dhuzszy niz "Minimalny czas opdznienia
alarmu", aktywowane zostanie ostrzezenie.

4172 MxPreAlrmOp

4182 MinOdpPreAl

Stp I\ 0.1s Stp I 0.1s

Domysinie: 0,1s Domysinie: 0,1s

Zakres: 0-90s Zakres: 0-90s
Informacje na temat komunikacji Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43331 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43332
Profibus Slot/Indeks 169/235 Profibus Slot/Indeks 169/236
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d03 EtherCAT-Indeks (Hex) 4do4

Profinet |10-Indeks 19715 Profinet |0-Indeks 19716
Feldbus-Format Long, 1=0.1s Feldbus-Format Long, 1=0.1's
Modbus-Format Elnt Modbus-Format Elnt

Min Pre Alarm[418]
Margines Min Pre Alarm[4181]

Przy bazowym typie obcigzenia [415] margines
przedalarmowy niedociagzenia ustawia pasmo pod
normalnym obciazeniem, [41B], w menu, ktore nie
generuje wstepnego alarmu. Przy kodzie obciazenia typu
obcigzenia, [415], margines przednapigciowy dla
niedocigzenia ustawia pasmo pod krzywa obcigzenia,
[41C], ktére nie generuje wstepnego alarmu. Margines
przedalarmowy niedocigzenia jest procentem
znamionowego momentu obrotowego silnika.

W przypadku krzywej obciazenia R, rozpigtos¢ jest
procentem momentu obcigzenia przy rzeczywistej
predkosci.

Min Alarm[419]
Min Margines Alarm[4191]

Przy bazowym typie obciazenia, [415], zakres alarmu
niedocigzenia ustawia pasmo ponizej normalnego
obciazenia [41B] w menu, ktore nie generuje alarmu. Przy
kodzie typu obcigzenia, [415], margines alarmu
niedocigzenia ustawia pasmo pod krzywag obcigzenia,
[41C], ktore nie generuje alarmu. Margines alarmu
przeciazenia jest procentem znamionowego momentu
silnika.

W przypadku krzywej obcigzenia R, rozpigtos¢ jest
procentem momentu obcigzenia przy rzeczywistej
predkosci.

4191 MinMargAlrm

4181 MarPreAlMin Stp A 15%
[o)
Stp a 10 % Domysinie: 15%
Domysinie: 10% Zakres: 0-400%
Zakres: 0-400%
Informacje na temat komunikacji
Informacje na temat komunikacji Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43329
Modbus Nr/DeviceNet Nr.- 43328 Profibus Slot/Indeks 169/233
Profibus Slotindeks 169/232 EtherCAT-Indeks (Hex) 4do1
EtherCAT-Indeks (Hex) 4400 Profinet I0-Indeks 19713
Profinet 10-Indeks 19712 Feldbus-Format Long, 1=1%
Feldbus-Format Long, 1=1 % Modbus-Format Eint
Modbus-Format Elnt
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Min Opodznienie Alarmu[4192]

Jesli poziom obcigzenia przekroczy poziom alarmu bez
przerwy dtuzszej niz "Minimalny czas op6znienia
alarmu", aktywowany jest alarm..

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43334
Profibus Slot/Indeks 169/238
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d06
Profinet 10-Indeks 19718
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint

Domyslne ustawienia alarmow (wstgpnych) to:

4192 MinOpézAlrm
Stp I\ 0.1s
Domysinie: 0,1s
Zakres: 0-90s
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43333
Profibus Slot/Indeks 169/237
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d05
Profinet 10-Indeks 19717
Feldbus-Format Long, 1=0.1s
Modbus-Format Elnt

Alarm Max Patrz Menu [4161] + [41B]
Przeciaz. | Max Alarm

Watapny Menu[4171] + [41B]

Min Alarm | 5 i Menu [418] - [4181]
Niedocigz. | Vstepny

Alarm Min Menu[41B] - [4191]

Alarm Autoset [41A]

Funkcja Alarm Autoset moze mierzy¢ obciazenie
nominalne uzywane jako warto$¢ zadana dla poziomu
alarmowego. Jezeli wybrany rodzaj obcigzenia [415] jest
podstawa, obcigzenie, z jakim pracuje silnik, jest
kopiowane do menu Normalny Ladunek[41B]. Silnik
musi pracowac z predkoscia, ktora generuje tadunek do
zarejestrowania. Jesli wybrany typ obcigzenia jest krzywa
obcigzenia 415, wykonywany jest przebieg probny, a
krzywa tadunku [41C] jest tworzona z obcigzonymi
warto$ciami obcigzenia.

UWAGA!

Jesli bieg testowy jest

przeprowadzany przez Autoset, silnik i

aplikacja lub naped maszyny rozpedza
sie do predkosci max.

UWAGA: Aby funkcja Autoset Alert mogta dziataé
poprawnie, silnik musi byé uruchomiony.
Niepracujacy silnik generuje komunikat
"Nieudany!".

Te ustawienia wstgpne mozna r¢cznie dostosowaé w
menu [416] do [419]. Po przeprowadzeniu samoczynnej
regulacji alarmu wyswietlany jest komunikat "Autoset
OK" przez 1 sekundg, a nastgpnie "Nie".

Normalny tadunek[41B]

Ustawia poziom dla normalnego obcigzenia. Alarm lub
pre alarm wiacza si¢, gdy obcigzenie znajduje si¢
powyzej / ponizej normalnej tolerancji obcigzenia.

41B Normi.adunek
Stp A 100 %

Domysilnie: 100%

Zakres: 0-400% Momentu Max

UWAGA: 100% momentu obrotowego oznacza:
INOM = IMOT. Maksymalna wartos¢ zalezy od pradu
silnika i ustawienia maksymalnej wartosci pradu
falownika, jednak absolutne maksymaine
ustawienie wynosi 400%.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43335
41A AlrmAutoSet Profibus Slot/Indeks 169/239
Stp E Nie EtherCAT-Indeks (Hex) 4d07
Profinet 10-Indeks 19719
Domysinie: Nie Feldbus-Format Long, 1=1 %
- Modbus-Format Eint
Nie 0
Tak 1
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Krzywa tadunku[41C]

To menu jest widoczne tylko wtedy, gdy wybrano krzywa
obcigzenia jako typ obcigzenia [415]. Funkcja powinna
by¢ uzywana tylko z krzywa o kwadratowym obciazeniu.

Krzywa tadunku 1-9 [41C1]-[41C9]

Zmierzona krzywa obcigzenia opiera si¢ na 9 zapisanych
punktach odniesienia. Krzywa rozpoczyna si¢ od
minimum, a konczy z maksymalng predkos$cia, obszar
posredni dzieli si¢ na 8 rownych czesci. Zmierzone
wartos$ci kazdego punktu odniesienia sg wyswietlane od
[41C1] do [41C9], moga by¢ regulowane recznie.
Wyswietlana jest warto$¢ pierwszego punktu odniesienia
na krzywej obcigzenia.

41C1 KrzywObc 1
Stp A0 ob/min 100

Domyslnie: 100%

Zakres: 0-400% Momentu Max

Informacje na temat komunikacji

43336%, 43337 ob/min,
43338%, 43339 ob/min,
43340%, 43341 ob/min,
43342%, 43343 ob/min,
43344%, 43345 ob/min,
43346%, 43347 ob/min,
43348%, 43349 ob/min,
43350%, 43351 ob/min,
43352%, 43353 ob/min

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

169/240, 169/242, 169/
244, 169/246, 169/248,
169/250, 169/252, 169/
254, 170/1

Profibus Slot/Indeks

Graf tolerancji zakresu alarmu Min-Max

Pr dklos'c' Min ! ! P;? Ma
1 — p—
0.5 T
0
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1

Predkosc¢
YY) Mierzone prébki obcigzenia
T Granica tolerancji zakresu Min-Max

— - —  Limit Alarmu Max
— —  Limit Alarmu Min

Rys. 108

Min Abs. Margines [41D]

To menu jest wyswietlane, gdy uzywana jest funkcja
"Krzywa obcigzenia R". Ustawia bezwzgledna minimalng
krzywa obciazenia w % znamionowego momentu silnika.

41D MinAbsMarg

Stp 3%
Domysinie: 3%
Zakres: 0-31%

4d08 %, 4d09 ob/min,
4d0a %, 4d0b ob/min,
4d0c %, 4d0d ob/min,
4d0e %, 4d0f ob/min,
4d10 %, 4d11 ob/min,
4d12 %, 4d13 ob/min,
4d14 %, 4d15 ob/min,
4d16 %, 4d17 ob/min,
4d18 %, 4d19 ob/min

EtherCAT-Indeks (Hex)

Informacje na temat komunikacji

19720 %, 19721 ob/min,
19722 %, 19723 ob/min,
19724 %, 19725 ob/min,
19726 %, 19727 ob/min,
19728 %, 19729 ob/min,
19730 %, 19731 ob/min,
19732 %, 19733 ob/min,
19734 %, 19735 ob/min,
19736 %, 19738 ob/min,

Profinet 10-Indeks

Modbus Nr/DeviceNet Nr: 43354
Profibus Slot/indeks 170/3
EtherCAT indeks (hex) 4d1a
Profinet 10 indeks 19738
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Long, 1=1 %,
Feldbus-Format Int 121 U/min
Modbus-Format Elnt

UWAGA: Wartosci predkosci zalezg od predkosci
minimalnej i maksymalnej. Mozna je odczytywac,
ale nie zmieniaé¢.
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11.4.2 Ochrona procesu[420]

Podmenu z ustawieniami funkcji zabezpieczajacych dla
falownika i silnika.

Niski pobor V (Napigcia)[421]

W przypadku chwilowego przerwania zasilania, gdy
wiaczone jest obejscie niskiego napiecia, naped
automatycznie obniza predkos$¢ silnika, aby utrzymac
kontrole aplikacji i zapobiec wytaczeniu. W tym celu
energia obrotowa silnika lub obcigzenia jest
wykorzystywana do utrzymania napi¢cia obwodu
posredniego powyzej poziomu mostkowania, o ile jest to
mozliwe lub do momentu zatrzymania silnika. Zalezy to
od momentu bezwladno$ci obcigzenia i aktualnego

obcigzenia silnika podczas spadku napigcia, patrz Rys. 76.

421 NiskiPobérV

Stp A Wt.
Domysinie: | Wi.
Wyt 0 Alarm niskiego poboru napiecia przy jego
spadku.
Jesli napiecie spadnie, czestotliwosc¢ falow-
Wi 1 | nika zostanie zmniejszona, az napiecie DC
wzroénie.

Informacje na temat komunikacji

Napiecie

|

Poziom
Bypass

Poziom
Niskiego .
Napigcia —f------rmemanees [RRRREEEE Heeneenas R RRRE

Predkosé

T

—

(06-F60new)

Rys. 109 Poziom nadpisania podnapigciowego.

UWAGA: Podczas nadpisywania podnapigciowego
migaja diody LED Btad / Limit.

Rotor Zablokowany[422]

Wykrywanie zablokowanego rotora. Jesli moment
obcigzenia wigkszy od warto$ci granicznej wystepuje
przez czas dtuzszy niz 5 s, zabezpieczenie to powoduje

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43361 blad.
Profibus Slot/Indeks 170/10
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d21 422 Rotor.Zabl.
Profinet 10-Indeks 19745
St Wyi.
Feldbus-Format Ulnt P E Y
Modbus-Format Ulnt Domyslnie: Wyt
Wyt 0 | Brak wykrywania
Falownik zgtasza btad po wykryciu bloku
Wi 1 rotora. Komunikat o btedzie "Rotor
Zabl.".

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43362
Profibus Slot/Indeks 170/11
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d22
Profinet 10-Indeks 19746
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Brak Motoru[423]

Wykrywa, kiedy silnik jest odtaczony Iub jedna z faz
silnika jest przerwana. Silnik, kabel silnika, termo-
przekaznik lub filtr wyjsciowy moga by¢ uszkodzone.
Naped wylaczy si¢ z btedem, jesli faza silnika zostanie
przerwana na dhuzej niz 500 ms. Czas detekcji podczas
startu DC wynosi 50 ms, a podczas szybkiego startu 10
ms. .

423 Brak Motoru
Stp N Wyt.

Domysinie: Wyt
Wyt 0 Funkcja wytgczona w przypadku pracy z
yh bardzo matym silnikiem lub bez niego.
Falownik zgtasza btad, gdy silnik jest
Btad 1 | odtaczony. Komunikat o btedzie “Brak
Motoru®.
Test wytgczenia silnika przeprowadza sie
Start 2 -
tylko podczas uruchamiania.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43363
Profibus Slot/Indeks 170/12
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d23
Profinet 10-Indeks 19747
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Kontrola przepieC [424]

Stuzy do wylaczenia kontroli nadnapigciowej. Podczas
hamowania za pomocg choppera i rezystora hamujacego
wymagane jest jej wylaczenie. Kontrola przepigcia
ogranicza moment hamowania tak, ze napigcie obwodu
posredniego pozostaje na wysokim, ale bezpiecznym
poziomie. Osiaga si¢ to przez ograniczenie rzeczy-
wistego czasu zwalniania podczas zatrzymania. W
przypadku uszkodzenia choppera lub rezystora
hamowania, naped zostanie wytaczony z powodu
"przepigcia", aby zapobiec np. spadkowi obcigzenia w
zastosowaniach dzwigowych.

UWAGA: Sterowanie przepieciem nie moze by¢
aktywowane, gdy uzywany jest czoper hamowania.

424 Kontr.Przepl

Stp Wt.
Domysinie: Wi
Wh. 0 | Kontrola przepie¢ jest aktywna
Wiyt 1 | Kontrola przepiec¢ jest nieaktywna

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43364
Profibus Slot/Indeks 170/13
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d24
Profinet 10-Indeks 19748
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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11.5 Wirtualne 1/0O [500]

Menu gtowne ze wszystkimi ustawieniami standardowych
wejsé 1 wyjs¢ falownika.

11.5.1 Wejscia Analogowe
(Anln) [510]

Podmenu ze wszystkimi ustawieniami wejs¢
analogowych.

Aninl Funkcja[511]

Ustawianie funkcji wejécia analogowego 1. Zasieg i
skalowanie sg definiowane poprzez ustawienia Anln1
Zaawansowane w menu [513].

511 AnInlFunk
Stp [\ Proces Odn.

Domysinie: Proces Odn.

Wyt 0 | Wejscie nie jest aktywne

Wejscie stuzy jako gorny limit pred-

Predkos¢ Max | 1 KoSCi

Wejscie stuzy jako gorny limit

Moment Max | 2
momentu.

Wejscie jest rowne rzeczywistej war-
tosci procesu sprzezenia zwrotnego i
jest poréwnywane z wartoscig
zadang przez regulator PID lub jest
wyswietlane jako rzeczywista war-
tos¢ procesu.

Wart. Proc. 3

Warto$¢ zadana jest ustawiana w
jednostkach procesowych do stero-
wania, patrz zrodto procesu [321] i
jednostka przetwarzania [322].

Proces Odn. |4

Wejscie stuzy jako nizsze ogranicze-

Predkos¢ Min | 5 nie predkosci.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43201
Profibus Slot/Indeks 169/105
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c81
Profinet |10-Indeks 19585
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

UWAGA: Jesli funkcja Anln X Radio jest wylaczona,
podtaczony sygnat moze nadal by¢ uzywany przez
komparator [610]

Dodaj wejscia analogowe

Jezeli kilka wej$¢ analogowych jest ustawionych na tg
samg funkcj¢, wejscia mozna taczyé. W ponizszym
przyktadzie zatozono, ze zroédto procesu [321] ustawiono
na szybkos¢.

Przyktad 1: Dodaj sygnaty o réznym wspotczynniku
wazenia w celu doktadnej regulacji.

Sygnat Anln 1 = 10 mA

Sygnat AnIn2 =5 mA

[511] AnInlFunk. = warto$¢ zadana procesu

[512] Ust.Wej.Anln = 4-20 mA

[5134] AnIn1FunkMi= Min (0 ob/min)

[5136] AnIn1FunkMx = Max (1500 ob/min)

[5138] AnInl Oper = Dodaj +

[514] AnIn2Funk = warto$¢ zadana procesu

[515] Ust.Wej.AnIn2 = 4-20 mA

AnIn2FunkMi = Min (0 ob/min)

[5166] AnIn2FunkMx = zdefiniowane

[5167] AnIn2WartMx = 300 obrotow na minute
[5168] AnIn2 Oper = Dodaj +

Obliczenia:

Anlnl = (10-4) / (20-4) x (1500-0) + 0 = 562,5 ob / min
Anln2 = (5-4) / (20-4) x (300-0) + 0 = 18,75 ob/min
Rzeczywista warto$¢ zadana procesu to:

+566,5 + 18,75 = 581 ob/ min

Wybierz wejscie analogowe wejsciami
cyfrowymi:

Jezeli uzywane sg dwa rozne zewngtrzne sygnaly
odniesienia, np. Na przyktad, 4-20 mA zPLCi10-10V z
lokalnego potencjometru, mozliwe jest przetaczanie

miedzy dwoma réznymi wej$ciami analogowymi z
wejsciem cyfrowym (Digln x = Anln Wybor).

ustaw na Anln Wybor

Anlnl = 4-20mA
AnIn2 =0-10V

Digln3 steruje wyborem wejscia analogowego, HIGH =
4-20mA, LOW = 0-10V

[511] AnIn1Funk = warto$¢ zadana procesu;
ustawia Anlnl jako wejScie wartosci zadane;j
[512] Ust.Wej.Anln = 4-20 mA;

Wejscie Anlnl z aktualnym sygnalem
[513A] AnIn1Wt. = Digln;

AnlInl aktywne, gdy DigIn3 HIGH

[514] AnIn2 Funk= warto$¢ zadana procesu;

ustawia Anln2 jako wejScie wartosci zadane;j
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[515] Regulacja AnIn2 = 0-10V;

Wejscie AnIn2 z sygnatem napigciowym
[516A] AnIn2 Wi. = Digln;

AnlIn2 aktywne, gdy Digln3 LOW

[523] DigIn3 = Anln;

ustaw Digln3 jako wejscie do wyboru Al odn.
Usun wejscia analogowe

Przyktad 2: usuwanie dwoch sygnalow
Sygnat Anln 1 =8V

Sygnat Anln 2 =4V

[511] AnIn1Funk = warto$¢ zadana procesu
[512] Ust.Wej.Anln = 0-10 V

[5134] AnIn1FunkMi = Min (0 ob/min)
[5136] AnIn1FunkMx= Max (1500 ob/min)
[5138] AnInl Oper = Dodaj +

[514] AnIn2Funk= warto$¢ zadana procesu
[515] Ust.WejAnIn2 = 0-10 V

AnlIn2 Fc Min = Min (0 ob/min)

[5166] AnIn2FunkMx = Max (1500 ob/min)
[5166] AnIn2FunkMx = Max (1500 ob/min)
[5168] AnIn2 Oper = sub-

Obliczenia:

Anlnl = (8-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 1200 ob/min
AnlIn2 = (4-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 600 ob/min
Rzeczywista warto$¢ zadana procesu to:

+1200 -600 = 600 ob/min

Ustaw WejScia Anin[512]

Przy ustawieniach wejs$cia analogowego wejscie jest
konfigurowane zgodnie z podtagczonym sygnatem. Przy
tym ustawieniu wej$cie mozna zdefiniowac jako wejscie
pradowe (4-20 mA) lub sterowane napigciem (0-10 V).
Inne ustawienia dziataja z 4-20 mA (cykl zycia), z
dwubiegunowa wartoscig zadang lub zdefiniowang przez
uzytkownika warto$cig zadang. Przy dwubiegunowe;j

wartosci zadanej silnik moze by¢ sterowany w dwéch
kierunkach. Zobacz Ryc. 77.

512 UstWej.AnIn
Stp I 4-20 mA

Domysinie:

4-20 mA

W zaleznosci od:

Ustawienia Przekaznika S1

4-20 mA 0

Wejscie pradowe ma staty prog (Live
Zero) 4 mAi steruje petnym zakresem
dla sygnatu wejsciowego. Patrz: rys.

81.

Wartos¢ zadana 0-20 mA. Patrz rys.

0-20 mA 1 80.
Skalowanie zwigzane z uzytkowni-
Uzyt. 2 kiem (mA). Mozna zdefiniowa¢ w
mA menu rozszerzonym Wejscia analo-
gowe Anin Min i Anln Max.
Bipolarna warto$¢ zadana (mA). Ska-
Uz.Bipol. 3 lowanie mozna zdefiniowac w rozsze-|
mA rzeniach wej$¢ analogowych w menu
Anln Bipol.
0-10V 4 | Warto$¢ zadana 0-10 V. Patrz rys. 80,
2-10V 5 | Uzytkownik V Patrz rys. 81.

Uzytkownik V | 6

Mozna zdefiniowaé w menu przy roz-
szerzaniu wejs¢ analogowych Anlin
Min i Anln Max. Mozna zdefiniowa¢ w
menu rozszerzonym Wejscia analo-
gowe Anin Min i Anln Max.

UzBipol V. |7

Skalowana bipolarna warto$¢ zadana
(napiecie). Skalowanie mozna zdefi-

niowac¢ w rozszerzeniach wejs¢ ana-

logowych w menu Anln Bipol.

UWAGA: W przypadku funkcji Bipol, PracaR i
PracalL muszg by¢ aktywne i obrét, [219] musi by¢
ustawiony na "R + L".

UWAGA: Zawsze sprawdzaj wymagane ustawienia,
jesli ustawienie S1 zostanie zmienione, poniewaz
wybdr nie zostanie automatycznie zastosowany.

Informacje na temat komunikacji

UWAGA: Wejscia sa skonfigurowane jako wejscia
napieciowe lub pragdowe za pomoca przelacznika
DIP S1. Jesli wybrano tryb napiecia za pomoca S1,
w menu [512] mozna wybra¢ tylko konfiguracje
napiecia. Jesli przetacznik znajduje sie w trybie
zasilania, mozna wybra¢ tylko pozycje menu
zasilania.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43202
Profibus Slot/Indeks 169/106
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c82
Profinet 10-Indeks 19586
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint
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Predko$é

100 %

Aninl1Zaawansowane [513]

UWAGA: R6zne menu sg automatycznie ustawiane
na "mA" lub "V" w zaleznosci od wyboru
dokonanego w ustawieniach wejscia analogowego

[512].

0v 0 10V
H 20 mA

100 %

(NG_06-F21)

Rys. 110
n
100 %
i 0-10v
{ 0-20 mA
: Ref.
o 10V
20mA
(NG_06-F21)

Normalna konfiguracja (nieskalowana)

i 2-10v
| 4-20mA

Ref.

0 2V 10V
4mA 20mA

Rys. 112 2-10 V/4-20 mA (Live Zero)

Stp I

|T'313 AnInlZaaw

Anin1 Min[5131]

Parametr do ustawienia minimalnej warto$ci zewngtrzne;j

Sygnat wartosci zadanej . Widoczne tylko, gdy [512] =

uzytkownik mA lub V.

5131 AnInl Min
Stp 0v/4,00 ma

Domysilnie: 0V/4,00 mA
Zakres: 0,00-20,00 mA
' 0-10,00 V

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43203
Profibus Slot/Indeks 169/107
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c83
Profinet 10-Indeks 19587

Long, 1=0,01 mA,
Feldbus-Format 01019\/
Modbus-Format Elnt

Anin1 Max [5132]

Parametr do ustawiania maksimum zewnetrznego sygnatu
nastawy Widoczne tylko, gdy [512] = uzytkownik mA lub

V.
5132 AnInl Max
Stp 10,0 v/
Domysilnie: 10,00 V/20,00 mA
) 0,00-20,00 mA
Zakres: 0-10,00 V

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43204
Profibus Slot/Indeks 169/108
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c84
Profinet 10-Indeks 19588

Long, 1=0,01 mA,
Feldbus-Format 0‘019\/
Modbus-Format Elnt
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Funkcja specjalna: Odwrdcony sygnat war-
tosci zadane;j.

Jesli minimalna warto$¢ na wejsciu analogowym jest
wyzsza niz warto$¢ maksymalna, wejscie bgdzie dziatac
jako odwrocona warto$¢ zadana, patrz Rys. 80.

100 %

Odwrécenie
Anin Min >
Anln Max

Ref
(NG_06-F25)

0 10V

Rys. 113 Odwrocona wartos¢ zadana

AnIn1Bipol [5133]

Menu jest automatycznie wyswietlane po wybraniu
Uz.Bipol mA lub V. Okno automatycznie wyswietla mA
lub V w zalezno$ci od ustawionej funkcji. Zakres jest
wskazywany przez dodatnia warto$¢ maksymalna,
wartos$¢ ujemna jest regulowana automatycznie.
Widoczne tylko, gdy [512] = uzytk. Bipol mA lub V.
Wejscia PracaR i Pracal. musza by¢ aktywne, a obrot,
[219], musi by¢ ustawiony na "R + L", aby funkcja bipo-
larna mogta dziata¢ na wyjsciu analogowym.

|?>133 AnInl Bipol

Stp [310,00 v/
Domysinie: 10,00 V/20,00 mA
Zakres: 0,0-20,0 mA, 0,00-10,00 V

Informacje na temat komunikacji

AnIn1FunkMin[5134]

Minimalna funkcja wejscia analogowego skaluje warto$¢
fizyczng do wybranej jednostki procesowej. Ustawienie
domyslne zalezy od funkcji wybranej dla wejsé
analogowych [511].

|'5134 AnInlFunkMi

Stp A Min
Domysinie: Min
Min 0 Warto$¢ Min.
Max 1 Warto$¢ Max
OrI;re"z 2 Wartos¢ okreslona przez
52 uzytkownika w menu[5135].

Tabela 25 pokazuje odpowiednie wartosci dla wyboru
Min. I Max. W zaleznos$ci od wybranej funkcji wejscia
analogowego [511].

Tabelka 29

Funkcja
Wejscia Min Max
Analogowego

Predkos¢ Predkos$¢ Min[341]| Predkos¢ Max([343]

Moment Max[351]

0,
Moment 0% Proces Min [324]

Odn. Procesu | Proces Min[324] | Proces Max[325]

Proces Max

[325] Proces Min[324]

Proces Max[325]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43206
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43205 Profibus Slot/Indeks 169/110
Profibus Slot/Indeks 169/109 EtherCAT-Indeks (Hex) 4c86
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c85 Profinet 10-Indeks 19590
Profinet 10-Indeks 19589 Feldbus-Format Ulnt
Feldbus-Format Long, 1=0,01 mA, Modbus-Format Ulint

0,01V

Modbus-Format Elnt AnInWartMin [51 35]

Ta analogowa funkcja wej$cia wprowadza zdefiniowang
przez uzytkownika warto$¢ dla sygnatu. Widoczne tylko,
jesli w menu [5134] wybrano "okreslone przez uzytk.".

5135 AnInWartMin
Stp A 0.000

Domyslnie: | 0.000

Zakres: -10000.000 — 10000.000
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Informacje na temat komunikacji

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43541 Modbus Instance Nr./DeviceNet Nr.: {43551
Profibus Slot/Indeks 170/190 Profibus Slot/Indeks 170/200
EtherCAT-Indeks (Hex) 4dd5 EtherCAT-Index (Hex) 4ddf
Profinet |10-Indeks 19925 Profinet 10-Index 19935

Feldbus-Format

Long, 1 =1 ob/min 1%, 1
°Club

0,001, jesli wartosé
procesowa / warto$¢
zadana procesu opisana
za pomocg jednostki

Feldbus-Format

Long, 1=1U/min 1%, 1°
C lub

0,001, jesli wartos¢
procesowa / warto$¢
zadana procesu opisana
za pomoca jednostki

przetw.[322] przetw.[322]
Modbus-Format Elnt Modbus-Format Elnt
AnIinFunkMax [5136] UWAGA: Ustawienia AnIn Min, Anin Max,

Przy maksymalnej funkcji wejécia analogowego, warto$¢
fizyczna jest skalowana do wybranej jednostki
procesowej. Ustawienie domyslne zalezy od funkcji
wybranej dla wej$¢ analogowych [511]. Zobacz tabelg 25

|?>136 AnInlFunkMx

Stp A Max
Domysinie: Max
Min 0 Wartos¢ minimalna
Max 1 Warto$¢ maksymalna
Slz(r.Przez 2 Warto$c¢ okreslona przez uzytkow-
) nika w menu [5137]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43207
Profibus Slot/Indeks 169/111
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c87
Profinet 10-Indeks 19591
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint

AninWartMax[5137]

Funkcja AnlnWartMax opisuje zdefiniowang przez
uzytkownika wartos$¢ dla sygnatu. Widoczne tylko, jesli w
menu [5136] wybrano "okreslone przez uzyt.".

5137 AnInWartMax
Stp A 0.000

Domyslnie: | 0.000

Zakres:

-10000.000 — 10000.000

AnInFunkMin i AninFunkMax moga by¢ uzyte do
skompensowania sygnatow wartosci rzeczywistej,
np. przy spadku napiecia z powodu dtugiego kabla

czujnika.

Przyktad:

Jest czujnik procesu o nastgpujacej specyfikacji:

Zakres: 0-3 bar
Wyjscie: 2-10 mA

Wejscie analogowe powinno by¢ ustawione w

nastepujacy sposob:

[512] Ustawienie AnInl = uzytkownik mA

[5131] AnIn1Min = 2 mA
[5132] AnIn1Max = 10 mA

[5134] AnIn1FunkMi = zdefiniowane

[5135] AnIn1WartMi = 0,000 bar

[5136] AnIn 1FunkMx= zdefiniowane

[5137] AnIn1WartMx= 3,000 bar
AnIn1O0per [5138]

F138 AnInl Oper

Stp A Dodaj +
Domysinie: Add+
Dodaj+ | 0 S'}fgna%y ana'logowe dodawane sg do funk-
¢ji wybranej w menu [511].
Odejmij- | 1 Sygna.i'y analogoyve s3 odejmowane od
funkcji wybranej w menu [511].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43208
Profibus Slot/Indeks 169/112
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c88
Profinet 10-Indeks 19592
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Anln1Filtr [5139]
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Jezeli warto$¢ zadana zmienia si¢ z powodu niestabilnego
sygnatu wejsciowego, mozna zastosowac filtr stabilizacji

sygnatlu. Zmiana sygnatu wejsciowego na wejsciu
analogowym 1 osiggnie 63% w ustawionym czasie filtra.
Po pigciokrotnym ustawieniu czasu wejscie analogowe 1
osiggnie 100% zmiany wejscia. Patrz: rys. 81

|?>139 AnInlFiltr

Stp I\ 0.1s
Domysinie: 0,1s
Zakres: 0,001 -10,0s

Informacje na temat komunikacji

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43210
Profibus Slot/Indeks 169/114
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c8a
Profinet 10-Indeks 19594
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

AnIin2Funk [514]

Parametr do ustawiania funkcji wejscia analogowego 2.

Istnieja te same funkcje, co w przypadku wejscia

analogowego

1[511].

Modbus Instance Nr./DeviceNet Nr.: 43209 514 AnInZFunk
Profibus Steckplatz/index 169/113 Stp N Wyt.
EtherCAT-Index (Hex) 4c89 D e | Wt
Profinet [0-Index 19593 omysinie- | ¥yt
Feldbus-Format LTong, 1=0,001 s Wybor: Jak w menu([511]
Modbus-Format Elnt
Informacje na temat komunikacji
T Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43211
merana Profibus Slot/indeks 169/115
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c8b
1009 b---nmmme- Oryginalny syngat wejsciowy Profinet 10-Indeks 19595
’ Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
Przefiltrowany sygnat wejsciowy
63% [----------f-------
AnIn2 Ustawienia[515]
Parametr do ustawiania funkcji wejscia analogowego 2.
Takie same funkcje jak "UstWejAnIn [512]".
‘ > 515 AnIn2Ustaw.
! oXT Stp | 4-20 mA
Rys. 114 Domyslnie: 4-20mA

Anin1 Wiacz[513A]

Wybierz parametry wilaczania i wylaczania wejscia
analogowego za pomoca wejscia cyfrowego (Digln x
"Anln Wybér").

W zaleznosci
od:

Ustawienia przetacznika S2

Wybbér:

Jak w menu[512].

Informacje na

temat komunikacji

513A AnInlWla,cz Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43212
Stp E Wt. Profibus Slot/Indeks 169/116
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c8c
DomysInie: Wi Profinet 10-Indeks 19596
Feldbus-Format Ulnt
Wh. 0 | AnIn1 zawsze aktywny Modbus-Format Oint
Digin 1 | Anin1 aktywny, gdy Digln x = LOW
Digin 2 | Anin1 aktywny, gdy Digln x = HIGH
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AnIin2Zaaw [516]

Istniejg te same funkcje i podmenu, co w przypadku
rozszerzen wejscia analogowego 1 [513].

516 AnIn2Zaaw
Stp X

Informacje na temat komunikacji

43213-43220,

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43542,

43552

169/117-124,
Profibus Slot/Indeks 170/191,

170/201

4c8d - 4c94,
EtherCAT-Indeks (Hex) 4dde,

4de0

19597-19604,
Profinet 10-Indeks 19926,

19936
Feldbus-Format
Nodbus—Format Patrz [5131] - [5137].

AnIn3Funk [517]

Parametr do ustawiania funkcji wejscia analogowego 3.

Istniejg te same funkcje, co w przypadku wejscia
analogowego 1 [511].

517 AnIn.3Funk

AnIn3Ustaw. [518]
Takie same funkcje jak "AnIn3Ustaw.[512]".

518 AnIn3Ustaw.
Stp 4-20 mA

Domysinie: 4-20 mA

\é\é'zaleznosm Ustawienia przetgcznika S1

Wybér: Jak w menu[512].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43222
Profibus Slot/Indeks 169/126
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c96
Profinet 10-Indeks 19606
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

AnIn3Zaaw [519]

Istnieja te same funkcje i podmenu jak w przypadku
rozszerzen wejscia analogowego 1 [513].

519 AnIn3Zaaw
Stp N

Informacje na temat komunikacji

Stp E Wyz.
Domysinie: Wiyt
Wybdr: Jak w menu[511]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Instance Nr./DeviceNet Nr.:  |43221
Profibus Slot/Indeks 169/125
EtherCAT-Index (Hex) 4c95
Profinet 10-Index 19605
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Uint

4322343230,

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43543,

43553

169/127-169/134,
Profibus Slot/Indeks 170/192,

170/202

4c97 - 4c9e,
EtherCAT-Indeks (Hex) 4dd7,

4de1

19607-19614,
Profinet 10-Indeks 19927,

19937
Feldbus-Format

Patrz [5131] - [5137].
Modbus-Format
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Anlin4Funk [51A]

Parametr do ustawiania funkcji wejscia analogowego 4.

Istnieja te same funkcje, co w przypadku wejscia

analogowego 1 [511].

51A AnIn4Funk

Anin4 Zaaw [51C]

Istniejg te same funkcje i podmenu, co w przypadku
rozszerzen wejscia analogowego 1 [513].

Stp X

|31C AnInd4Zaaw.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43233-43240,
43544,
43554

Profibus Slot/Indeks

169/137-144,
170/193,
170/203

EtherCAT-Indeks (Hex)

4cal - 4cas8,
4dd8,
4de2

Stp X Wyt.

Domysinie: Wyt

Wybor: Jak w menu[511]
Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43231
Profibus Slot/Indeks 169/135
EtherCAT-Indeks (Hex) 4c9f

Profinet 10-Indeks 19615
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Anln4Ustawienia [51B]
Takie same funkcje jak "AnInlUstaw [512]".

Profinet 10-Indeks

19617-19624,
19928,
19938

Feldbus-Format

Modbus-Format

Patrz [5131] - [5137].

|31B AnInd4Ustaw

Stp A 4-20 ma|
Domysinie: 4-20mA
Z\‘/j:zaleznoéci Ustawienia przetgcznika S4
Wybor: Jak w menu[512].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43232
Profibus Slot/Indeks 169/136
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cal
Profinet 10-Indeks 19616
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulnt
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11.5.2Wejscia Cyfrowe [520]

Podmenu ze wszystkimi ustawieniami wej$¢ cyfrowych.

UWAGA: Podczas korzystania z karty I/O dostepne
sg dodatkowe wejscia.

Digin1 [521]

Wybér funkcji wejscia cyfrowego.

Na standardowej ptycie sterujgcej znajduje si¢ 8 wejsé

cyfrowych.

Jesli ta sama funkcja jest zaprogramowana dla wigcej niz
jednego wejscia, funkcja ta jest aktywowana zgodnie z
faczem "LUB", o ile nie okreslono inaczej.

Uwolnienie

Polecenie zwalniajgce. Ogdiny warunek
uruchomienia pracy falownika. Jesli
sygnat spadnie podczas pracy, falownik
natychmiast sie wytgczy i silnik przesta-
nie pracowac.

UWAGA: Jesli zadne z wejs¢ cyfrowych
nie jest zaprogramowane na Wt.,
wewnetrzny sygnat aktywacji bedzie
aktywny.

UWAGA: Wigczone zgodnie z logikg
"AND".

ObrotyPrawqg

Polecenie obrotéw w prawo (dodatnia
predkos¢). Wyjscie falownika jest wirujg
cym polem zgodnym z ruchem wskazo6-
wek zegara.

521 DigIn 1
Stp I PracalL

ObrotyLewo

Polecenie przeciwnie do ruchu wskazo-
wek zegara (ujemna predkos¢). Wyjscie
falownika jest przeciwbieznym polem
wirujgcym.

Domysinie:

PracalL

Reset

Resetuj komende Resetuje warunek
btedu i wigcza funkcje autoresetu.

Wit

Wejscie jest nieaktywne.

Lim.
Przet.+

Falownik zatrzymuje sie nad rampg i
zapobiega obrotowi w prawo w kierunku
Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,
gdy sygnat jest LO!

UWAGA: Wytacznik krancowy + jest
aktywny LO.

UWAGA: Wigczone zgodnie z

Logikg "AND".

Czestotl. 1

Do wyboru statych wartosci zadanych
czestotliwosci.

Czestotl. 2

Do wyboru statych wartosci zadanych
czestotliwosci.

Czestotl. 3

Do wyboru statych wartosci zadanych
czestotliwosci.

Lim.
Przet.-

Falownik zatrzymuje sie nad ramp3g i
uniemozliwia skret w lewo na

Zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara,
gdy sygnat jest LO!

UWAGA: Wytacznik krancowy jest
aktywny LO.

UWAGA: Wigczone zgodnie z

Logika "AND".

MotorPot HI

13

Zwieksza wewnetrzng warto$¢ zadang
zgodnie z rampg [333], patrz rys. Pelni
takg samga funkcje jak "prawdziwy" moto
potencjometr, patrz rys. 61, strona 108.

MotorPot LO

Zmniejsza wewnetrzng warto$¢ zadang
zgodnie z rampg [334]. Zobacz MotPoti
HI.

Pompa1
Feedb

15

Sprzezenie zwrotne dla pompy 1 pompy i
sterowania wentylatorem podaje infor-
macje o ich stanie.

Btad Zewn.

Uwaga: jesli nic nie jest podigczone do
wejscia, falownik natychmiast zgtasza
"Btad zewnetrzny".

UWAGA: Btad zewnetrzny jest aktywny
LO.

UWAGA: Wigczone zgodnie z logikg
"AND".

Pompa 2
Feedb

16

Sprzezenie zwrotne dla pompy 2, pompy
i sterowania wentylatorem podaje infor-
macje o statusie podtgczonej pompy /
wentylatora.

Stop

Zatrzymaj polecenie zgodnie z wybra-
nym trybem zatrzymania w menu [33B].
UWAGA: Polecenie zatrzymania jest
aktywne LO.

UWAGA: Wigczone zgodnie z logikg
"AND".

Pompa 3
Feedb

17

Sprzezenie zwrotne dla pompy 3 pompy i
sterowania wentylatorem podaje infor-
macje o ich stanie.

Pompa 4
Feedb

18

Sprzezenie zwrotne dla pompy 4 pompy i
sterowania wentylatorem podaje infor-
macje o statusie podigczonej pompy /
wentylatora.

Pompa 5
Feedb

19

Sprzezenie zwrotne dla pompy 3 pompy i
sterowania wentylatorem podaje infor-
macje o ich stanie.

Timer 1

20

Sprzezenie zwrotne dla pompy 6 pompy i
sterowania wentylatorem podaje infor-
macje o statusie podtgczonej pompy /
wentylatora.

Timer 1

21

Opodznienie timera 1 [643] jest aktywo-
wane, gdy sygnat zacznie wzrastac.
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Timer 2

22

Opodznienie timera 2 [653] jest aktywo-
wane, gdy sygnat zaczyna wzrastacé.

Ust. Param
1

23

Aktywuje inny zestaw parametréw. Aby
zapoznac sie z opcjami wyboru, patrz
tabela 26.

Ust. Param
2

24

Aktywuje inny zestaw parametréw. Aby
zapoznac sie z opcjami wyboru, patrz
tabela 26

MotPreMag

25

Silnik jest wstepnie magnesowany. Uzy-
wane do szybszego uruchamiania.

JOG

26

Aktywuje funkcje JOG. Daje polecenie
PRACA z predkoscig i kierunkiem przypi-
sanym predkosci JOG.

Patrz strona 100

Zew Temp
Mot

27

Jesli nic nie jest podtgczone do wejscia,
falownik natychmiast zgtasza "Zew Temp
Mot".

UWAGA: Zewnetrzna temperatura sil-
nika jest aktywna na niskim poziomie.

Lokal/
Zdaln

Umozliwia lokalng kontrole menu [2171] i
[2172].

Anin Wybor

29

Wiacza / wytgcza wejscia analogowe
zdefiniowane w [513A], [616A], [519A] i
[51CA]

Poziom LC

30

Niski poziom ptynu chtodzgcego
UWAGA: Osiggnieto najnizszy poziom
ptynu chtodzgcego.

Potw.Btad

31

Wejscie monitorowania hamulca do kon-
troli Btedu Hamulca. Ten wybér aktywuje
funkcje, patrz menu [33H] strona 96.

Tr. Uspienia

32

Tryb uspienia mozna wywotaé za
pomocg Digln

UWAGA: W przypadku funkcji Bipol, PracaPrawo i
PracalLewo muszg by¢ aktywne i obrot, [219] musi
by¢ ustawiony na "R + L".

Informacje na temat komunikacji

Tabelka 30

Zestaw Parametrow

Ust. Param 1

Ust. Param 2

O|lOo|lwm| >

0
1
0
1

ol ool o

UWAGA: Aby umozliwi¢ wybor zestawu
parametréw, menu 241 musi by¢ ustawione na

Digin..

Digln 2 [522] do 8 [528]

Takie same funkcje jak dla wejscia cyfrowego 1 [521].
Domys$lnym ustawieniem cyfrowego wejscia 8 jest Reset.
W przypadku wejs$¢ cyfrowych od 3 do 7 domys$lng

funkcja jest Wyt.

522 DigIn 2
Stp [\ ObrotyPrawo

Domysinie: ObrotyPrawo

Wybbér:

Jak w menu [521]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43242 — 43248

Profibus Slot/Indeks

169/146 — 169/152

EtherCAT-Indeks (Hex) 4caa - 4cb0
Profinet 10-Indeks 19626 - 19632
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulnt

Dodatkowe Wejscia Cyfrowe[529] do

[52H]

Dodatkowe wejscia cyfrowe z zainstalowana ptyta I/ O,
opcja, B1 Digln 1 [529] - B3 Digln 3 [52H]. B oznacza
miejsce, w ktorym zamontowana jest ptyta I/ O (patrz
instrukcje na ptycie I/ O). Funkcje i ustawienia s takie

same jak dla wejscia cyfrowego 1 [521].

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43241

Profibus Slot/Indeks 169/145 Informacje na temat komunikacji

EtherCAT-Indeks (Hex) 4ca9 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43501-43509

Profinet |0-Indeks 19625 Profibus Slot/Indeks 170/150—170/158

Feldbus-Format Uint EtherCAT-Index (Hex) 4dad - 4db5

Modbus-Format Uint Profinet [0-Index 19885 - 19893
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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11.5.3 Wyjscia Analogowe[530]

Podmenu ze wszystkimi ustawieniami wyj$¢
analogowych.

Wybory z aplikacji i warto$ci mogg by¢ wykonane w celu

wizualizacji aktualnego stanu. Wyjscia analogowe moga

by¢ rowniez wykorzystywane jako wejscia analogowe dla

innych napedow: taki sygnatl moze by¢ uzywany jako:

» jako warto$¢ zadana dla nastepnego falownika w kon-
figuracji Master / Slave, patrz Rys. 84.

» jako potwierdzenie rzeczywistej warto$ci odebrane;j
analogowej wartosci zadane;.

AnOut Funk 1[531]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43251
Profibus Slot/Indeks 169/155
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb3
Profinet 10-Indeks 19635
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Uint

AnOutl Ustawienia[532]

Naprawiono skalowanie i zawieszanie konfiguracji
wyjsciowe;j.

532 AnOutlUstaw

St 4-20 ma|
Ustawianie funkcji wyjécia analogowego 1. Zakres i PR
skalowanie sa okre$lane przez ustawienia "AnO1Zaaw" Domy$lnie: 4-20 mA
533].
[533] Prad wyjsciowy ma staty prog (Live
4-20mA |0 Zero) 4 mA i steruje petnym zakresem
531 AnOFunkl sygnatu wyjsciowego. Patrz: rys. 81.
Stp i\ Predkos¢ Prad wyj$ciowy 0-20 mA. Patrz: rys.
0-20mA |1 80
Domyslnie: Predkosé '
— Skalowanie sygnatu wyjsciowego
0 Aktualna wartosc procesu bazu- svik. mA | 2 (mA). Mozna zdefiniowa¢ w menu przy
WartoséProc | 0 jaca na sygnale sprzezenia zwrot- Uzytk. m rozszerzaniu wyjsé analogowych
nego. AnOut Min i AnOut Max.
Predkos¢ 1 aktualna predkosc¢ s Bipolarny sygnat wyjsciowy (prad).
Moment 2 aktualny moment " 3 Skalowanie mozna zdefiniowa¢ w roz-
Bipol mA . .
— szerzeniach w menu AnOut Bipol.
Odn. Procesu |3 aktualne odniesienie procesu
Moc Na Wale |4 aktualna moc na wale 0-10V 4 Sygnat wyjsciowy 0-10 V. Patrz rys.
Patrz rys. 80.
Czestotl. 5 aktualna czestotliwosc¢ - -
2-10V 5 Skalowany sygnat wyjsciowy (napie-
Prad 6 aktualny prad cie). Patrz: rys. 81.
Potencjat 7 aktualna moc Napiecie Mozna zdefiniowaé w menu rozsze-
NapiecieWyj Uip ¢ rzeh AnOut Min i Anin Max. Mozna
=18 Aktualne napiecie wyjsciowe : 6 zdefiniowa¢ w menu przy rozszerzaniu
wyj$¢ analogowych AnOut Min i AnOut
Napiecie DC |9 Aktualne napiecie DC Max.
Anin1 10 Odbicie wartosci sygnatu Anin1 Skalowany bipolarny sygnat wyjsciowy
Anin2 11| Odbicie wartosci sygnatu Anin2 Uz. 7 | (napiecie). Skalowanie mozna zdefinio-
Bipol V wac w rozszerzeniach w menu AnOut
AniIn3 12 Odbicie wartosci sygnatu Anin3 Bipol.
Anin4 13 Odbicie wartosci sygnatu Anin4

Rzeczywista wewnetrzna warto$é

Odn.Predk. 4| adana predkosci po rampie i U/f.

Informacje na temat komunikacji

Rzeczywista wartos¢ odniesienia
dla momentu obrotowego
(= 0 w trybie U/f)

Odn. Momentu | 15

UWAGA: Po wybraniu Anin1, Anin2 do Anin4,
AnOut (menu [532] lub [5635]) musi by¢ ustawione
na 0-10V lub 0-20mA. Jesli AnOut z. Jesli ustawione
na przyktad na 4-20 mA, nie ma prawidlowego
odbicia

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43252
Profibus Slot/Indeks 169/156
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb4
Profinet 10-Indeks 19636
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Odniesienie Naped 1 Odniesienie Naped 2
Master Slave
AnOut
Rys. 115

AnOutl Zaawansowane[533]

Dzigki funkcjom w menu Analog Output 1
Zaawansowane,

wyjsécie moze by¢ w petni potaczone z

Wymagania aplikacji sg korygowane. Menu s3
automatycznie dostosowywane do "mA" lub "V" w
zalezno$ci od wyboru w ustawieniach wyjscia
analogowego 1 [532].

533 AnOutlZaaw.
Stp A

AnOut1 Min[5331]

Ten parametr jest wySwietlany automatycznie, jesli
ustawienie mA lub V jest ustawione w ustawieniu wyjscia
analogowego 1 [532]. Menu automatycznie dostosowuje
si¢ do napigcia lub widoczne tylko wtedy, gdy [532] =
uzytkownika mA / V.

|?>331 AnOutl Min

AnOut! Max [5332]

Ten parametr jest wyswietlany automatycznie, jesli
ustawienie mA lub V zostato ustawione w menu
"Ustawienie wyj$cia analogowego 1 [532]". Menu
dostosowuje si¢ automatycznie do napigcia lub

Aktualne ustawienie wiaczone. Widoczne tylko, gdy
[532] = uzytkownika mA / V

|3332 AnOutl Max

Stp 20,0 ma
Domyslnie: 20,00 mA
Zakres: 0,00-20,00 mA, 0-10,00 V

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43254
Profibus Slot/Indeks 169/158
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb6
Profinet 10-Indeks 19638

Lang, 1=0,01V,
Feldbus-Format 0,01gmA
Modbus-Format Elnt

AnOut1Bipol [5333]

Automatyczne wyswietlanie po wybraniu wyjscia
analogowego 1 AnOutlBipol mA lub V. Aktualne
ustawienie wlaczone. Zakres jest wskazywany przez
dodatnig warto$¢ maksymalng, warto$¢ ujemna jest
regulowana automatycznie. Zakres jest wskazywany
przez dodatnia wartos¢ maksymalng, warto$¢ ujemna jest
regulowana automatycznie. Widoczne tylko, gdy [512] =
Uzyt. Bipol mA lub V.

Stp 4 mA
Domyslnie: 4 mA 5333 AnOutlBipol
Zakres: 0,00 — 20,00 mA, 0 — 10,00 VV Stp -10.00-
) o Domysinie: -10,00-10,00 V
Informacje na temat komunikacji
Zakres: -10,00-10,00 V, -20,0-20,0 mA
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43253
Profibus Slot/Indeks 169/157 Inf . " tk kacii
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb5 fiormacje na temat komunixacyt
Profinet 1O-Indeks 19637 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43255
Feldbus.F Lang, 1=0,01V, Profibus Slot/Indeks 169/159
eldbus-Format 0,01 mA EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb7
Modbus-Format Eint Profinet 10-Indeks 19639
Lang, 1=0,01V,
Feldbus-Format 0,01 mA
Modbus-Format Eint

AnO1 FunkMin[5334]

Przy minimalnej funkcji wyj$cia analogowego, wartos¢
fizyczna jest skalowana do wybranej reprezentacji.
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Ustawienie domyslne zalezy od funkcji wybranej dla
wyj$¢ analogowych [531].

F334 Anout2FcMin

Stp A Min
Domysinie: Min
Min 0 Warto$¢ minimalna
Max 1 Warto$¢ maxymalna
Wag. - . .
Uzvik 2 Zdefiniowane przez uzytkownika w
yiK. menu [5335]

Tabela 24 pokazuje odpowiednie wartosci dla wyboru
Min. I Max. Jako funkcji wybranej wyjsciowej funkcji
analogowej [531].

Tabelka 31
AnOut- s
Funkcja Pot Fmin * c:ﬁi:;:[';v;zc
Mot[223]
Proces Max .
Proces Min[324] | Proces Max[325]
[325]
s Predkos¢ s
Predkos¢ Min[341] Predkos¢ Max[343]
Moment 0% Max Moment[351]

Proces Min [324]

Odn. Procesu

Proces Min[324]

Proces Max[325]

% Nm Moc

Na Wale 0% Moc Mot [223]
Czestotliwos¢| Prad Mot[224] Czest Mot[222]
Prad 0A Prad Mot[224]
Moc ow Moc Mot[223]
Napiecie Wyj.| 0 V Nap Mot[221]
Napiecie DC |0V 1000 V

Anin1 AnIn1FunkMi AnIn1FunkMx
AnIn2 AnIn2FunkMi AnIn2FunkMx
AnIn3 AnIn3FunkMi AnIn3FunkMx
Anln4 AnlIn4FunkMi AnIn4FunkMx

Fmin zalezy od menu " Pr¢dko$¢ Min" [341]- stata

wartos¢.

Informacje na temat komunikacji

Przyktad

Ustaw funkcje AnOut dla czestotliwosci silnika na 0 Hz;
Ustaw funkcje AnOut "Min" [5334] na "Niestandardowy"
i AnOut1WartMin [5335] = 0.0. Prowadzi to do
analogowego sygnatu wyjsciowego od 0/4 mA do 20 mA:
w wyniku tego otrzymuje si¢ analogowy sygnat
wyjsciowy 0/4 mA do 20 mA: 0 Hz do Fmot.

Ta zasada obowigzuje dla wszystkich ustawien
minimalnych i maksymalnych.

AnOut1FunkMi[5335]

Ta analogowa funkcja wyjSciowa wprowadza
zdefiniowang przez uzytkownika warto$¢ sygnatu.
Widoczne tylko, jesli w menu [5334] wybrano
"zdefiniowane".

5335 AnOlWarMin
Stp A 0.000

Domyslnie: | 0.000

Zakres: -10000.000-10000.000

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43545
Profibus Slot/Indeks 170/194
EtherCAT-Index (Hex) 4dd9
Profinet 10-Index 19929

Long, 1=1 ob/min, 1 %,
1W,0,1Hz,0,1V,0,1A

Feldbus-Format lub 0,001 przez
WartProces [322]
Modbus-Format Elnt

AnOut1FunkMx [5336]

Przy minimalnej funkcji wyjscia analogowego, warto$¢
fizyczna jest skalowana do wybranej reprezentacji. Przy
maksymalnej funkcji wyjécia analogowego, warto§é
fizyczna jest skalowana do wybranej reprezentacji. Patrz
tabela 24.

|§336 AnOlFunkMax

Stp I Max
Domysinie: Max
Min 0 | Warto$¢ Minimalna
Max 1 | Wartos¢ Maxymalna
Wg.Uzytk. | 2 | Zgodnie z opisem u menu [5337].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43256 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43257
Profibus Slot/Indeks 169/160 Profibus Slot/Indeks 169/161
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb8 EtherCAT-Indeks (Hex) 4cb9
Profinet 10-Indeks 19640 Profinet 10-Indeks 19641
Feldbus-Format Ulnt Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt Modbus-Format Ulnt
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UWAGA: Mozliwe jest ustawienie wyjscia
analogowego 1 jako odwréconego sygnatu
wyjsciowego poprzez ustawienie minimalnego>
jako maksimum, patrz Rys. 82.

AnOut2Ustawienia [535]

Skalowanie i przesunigcie konfiguracji wyjsciowej dla
wyjScia analogowego 2.

535 AnOut2Ustaw
AnO1WarMax [5337] St 4-20 mA
Ta analogowa funkcja wyjsciowa wprowadza B
zdgﬁniowana( prz§z’ gZytkownika warto$¢ sygnatu. Domysinie: 4-20 MA
Widoczne tylko, jesli w menu [5334] wybrano
"zdefiniowane przez uzyt.". Wybor: Jak w menu([532]
5337 AnOlWarMax Informacje na temat komunikacji
Stp E 0.000 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43262
Profibus Slot/Indeks 169/166
Domysinie: 0.000 EtherCAT-Indeks (Hex) 4cbe
Zakres: ~10000.000~10000.000 Profinet 19-Indeks 19646
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43555
Profibus Siotindeks 1701204 AnQOut2Zaawansowane [536]
EtherCAT-Indeks (Hex) 4de3 Istniejg te same funkcje i podmenu jak w przypadku
Profinet 10-Indeks 19939 rozszerzen Analog Output 1 [533].
Long, 1=1 ob/min, 1 %,
1W,0,1Hz0,1V,0,1A
Feldbus-Format lub 0,001 przez Wart 536 AnOut2Zaaw.
Proces[322] Stp A
Modbus-Format Elnt

AnOut2Funk [534]

Informacje na temat komunikacji

43263-43267,

Ustawianie funkcji wyjscia analogowego 2. Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43546,
43556
169/167—-169/171,

Profibus Slot/Indeks 170/195,
534 Anout2 Funk 170/205
4c¢bf - 4cc3
Stp N Moment EtherCAT-Indeks (Hex) 4dda,
4ded
Domys$lnie: | Moment 19647 - 19651,
. Profinet 10-Indeks 19930,
Wybér: Jak w menu[531] 19940
Feldbus-Format

Informacje dotyczace komunikacji Modbus-Format Patrz [533]- [5367].

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43261

Profibus Slot/Indeks 169/165

EtherCAT-Indeks (Hex) 4cbd

Profinet 10-Indeks 19645

Feldbus-Format Ulnt

Modbus-Format Ulnt
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11.5.4Wyjscia Cyfrowe[540]

Jeden z analogowych sygnatow

Podmenu ze wszystkimi ustawieniami wyj$¢ cyfrowych. Sgnl<Offset 17 | wejsciowych jest mniejszy niz 75%
nastawu Offset.

. Osiggnieto poziom alarmu przecig-
DIgOUtl [541] Alarm 18 zenia lub niedocigzenia.
Ustawianie funkcji wyjscia cyfrowego 1. oAl . Osiagnieto poziom alarmu przed

przecigzeniem lub niedocigzeniem.
UWAGA: Podane tutaj objasnienia odnosza sie do Osiaaniet X I -
stanu aktywnego wyjscia. Max Alarm 20 2:r|]?§n|e, 0 poziom alarmu przeciag-
MaxPreAlarm | 21 Osiagnieto poziom alarmu przed
541 DigOut 1 przecigzeniem.
Str | Gotowy Min Alarm oo | Osiagnieto poziom alarmu niedocia-
zenia.
Domyslinie Gotowy
—— - . Osiagniety zostaje poziom przeda-
Wyt 0 \IfVOstme nie jest aktywne i stale na MinPreAlarm |23 | " niedocigzenia..
- : LY 24 | Wyjscie logiczne Y
Wyjscie jest stale ustawione na Hl, - — .
" ] na przyktad w celu sprawdzania LY 25 Odwré6cone wyjscie logiczne Y
’ okablowania i rozwigzywania pro- LZ 26 Wyijscie logiczne Z
blemow.
ILZ 27 Odwrdcone wyjscie logiczne Z
Operacja/Uruchomiony. Wyjscie —
Bieg 2 falownika jest aktywne = wytwarza CA1 og | Wyiscie komparatora analogowego
moc dla silnika.
Stop 3 Naped stoi. IA1 29 Odwroécone wyjscie komparatora
’ analogowego 1.
Czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje —
0 Hz 4 sie w stanie Praca miedzy 0 + 0,1 CA?2 30 Wyjscie komparatora analogowego
Hz. 2.
Predkos¢ zwigksza sig lub zmniej- IA2 31 | Odwrécone wyjscie komparatora
Przysp/Zwol |5 sza wzdtuz ramp przyspieszenia lub analogowego 2.
hamowania. CD1 32 | Wyjscie komparatora cyfrowego 1.
Proces=Odn. |6 Wyjscie to warto$¢ zadana. D1 23 Odwrécone wyjécie komparatora
Predkosé jest ograniczona przez ' cyfrowego 1
Predk. Max 7 o
Predkos¢ Max CD2 34 | Wyjscie komparatora cyfrowego 2.
Bez Btedu 8 Aktywny, bez btedu. D2 35 | Odwrécone wyjscie komparatora
Btad 9 Aktywny przy btedzie. ' cyfrowego 2.
Aktywny przy stanie btedu autore- Komenda uruchomienia jest
BtAutoreset |10 | _ .~ aktywna, lub falownik jest w trakcie
— - - . pracy. Sygnat moze by¢ uzyty do
Limit 11 | Aktywny w ograniczeniu. Operacja 36 | sterowania gtéwnego stycznika, jesli
Uwaga 12 | Aktywny z ostrzezeniem. falownik jest wyposazony w
zewnetrzne zrédto zasilania.
Falownik jest gotowy do pracy. Jest —
Gotowy 13 | to napiecie sieciowe, falownik jest w TQ 37 | Wyjcie Timera 1
porzadku. IT1Q 38 | Odwrocone wyjscie Timera 1
Moment obrotowy jest ograniczony T2Q 39 | Wyjscie Timera 2
T=Tiim 14 przez funkcje ograniczenia
momentu obrotowego. IT2Q 40 | Odwrocone wyjscie Timera 2
Prad wyjsciowy jest wyzszy niz zna- Uspienie 41 | Tryb Uspienia jest aktywny
mionowy prad silnika [224], zmniej- .
1>lhom 15 | szany zgodnie z wentylacjg silnika Odchyl.Suwn | 42 | Bfad S,te;O,W?ma napedem
[228] patrz "Went Mot[228]" na stro- (z opcja dzwigu).
nie 67. PompaSlave1 |43 Aktywacja Pompy Slave 1
Hamulec 16 Wyijscie stuzy do sterowania hamul- PompaSlave2 |44 | Aktywacja Pompy Slave 2
cem mechanicznym. PompaSlave3 |45 Aktywacja Pompy Slave 3
PompaSlave4 | 46 Aktywacja Pompy Slave 4
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PompaSlaveb

47

Aktywacja Pompy Slave 5

Uruchamia wentylatory wymiennika

Went LC 83 ciepla
PompaSlave6 | 48 Aktywacja Pompy Slave 6 P
PompaMaster1| 49 Aktywacja Pompy Master 1 Poziom LC 84 Sygnat najnizszego poziomu piynu
chtodzgcego
PompaMaster2 | 50 Aktywacja Pompy Master 2 Dodatni kierunek obrotu (> 0,5%), i.
PompaMaster3 | 51 Aktywacja Pompy Master 3 ObrotyPrawo | 85 do przodu / zgodnie z ruchem wska-
PompaMaster4 | 52 Aktywacja Pompy Master 4 zowek zegara.
X Ujemny kierunek obrotéw (<0,5%),
PompaMaster5| 53 | Aktywacja Pompy Master 5 ObrotyLewo 86 | tzn.. wstecz / przeciwnie do ruchu
PumpMaster6 | 54 Aktywacja Pompy Master 6 wskazowek zegara.
\F/,\gs;ys. 55 | Wszystkie pompy pracuia. Kom.Aktywn. | 87 Komunikacja Fieldbus aktywna
Py BltadHamul 88 Wystapit (nie rozwigzany) btad
TylkoMaster 56 Tylko master pracuje. a ’ hamulca.
Przetgczanie migdzy Lokalnie/Zdal- Ostrzezenie i ciggta praca (utrzy-
Lokaln/Zdaln 57 nie na aktywnej jednostce operacyj- many moment obrotowy) z powodu
. Hamul. Wyt 89 . .
nej [217]. niezatgczenia hamulca podczas
Zdalnie 58 Zewnetrzne zasilanie 24 V aktywne. hamowania.
PTC Blad 59 | Btad, jesli funkcja jest aktywna. Ocja go | Vadliwe dziatanie wbudowanej
karty opciji.
PT100Btad 60 Btad, jesli funkcja jest aktywna. a3 o WyjScie komparatora analogowego
ZaDuzNap 61 Przgplgme z.pov.vodu wysokiego 3
napiecia zasilania. - -
— IA3 92 Odwroconewyjscie komparatora
ZaDuzNapG 62 ;r;epleme z powodu trybu genera- analogowego3
CA4 93 Wyjscie komparatora analogowego
ZaDuzNapD 63 Przepiecie z powodu opdznienia 4
Przysp. 64 Przysplleszenlle zgodznie z rampg IA4 04 Odwroécone wyjscie komparatora
przyspieszania analogowego 4
Zwolnienie 65 Zwo!nienie zgodnie z rampg zwal- CD3 95 Wyjscie komparatora cyfrowego 3
niania - -
D3 96 Odwrocone wyjscie komparatora
12t 66 Zabezpieczenie silnika 12t aktywne ) cyfrowego 3
V-Limit 67 Ograniczenie przepiecia aktywne CcD4 97 Wyjscie komparatora cyfrowego 4
C-Limit 68 Ograniczenie nadprgdowe aktywne D4 08 Odwroécone wyjscie komparatora
Przegrzanie 69 Uwaga za duza temperatura cyfrowego 4
NiskNapiec 70 Uwaga za niskie napiecie c1Q 99 Wyjscie licznika 1
DigIn 1 71 Wejscie Cyfrowe 1 IC1Q 100 | Odwrécone wyjscie licznika 1
Digin 2 72 | Wejscie Cyfrowe 2 c2Q 101 | Wyjscie licznika 2
Digin 3 73 Wejscie Cyfrowe 3 1C2Q 102 | Odwrdécone wyjscie licznika 2
Digin 4 74 Wejscie Cyfrowe 4 Bt.Enkodera 103 | Btad enkodera
Digin 5 75 Wejscie Cyfrowe 5 RozkSuwnicy | 104 | Utracono komunikacje z suwnicg
Digin 6 76 Wejscie Cyfrowe 6 Spin Start 105 | Funkcja Spin Start jest aktywna
Digin 7 77 | Wejscie Cyfrowe 7 Informacje na temat komunikacji
Digin 8 78 | Wejscie Cyfrowe 8 Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43271
Aktywny biad, ktéry nalezy zreseto- Profibus Slot/Indeks 169/175
Reset Manual | 79 wac recznie EtherCAT-Indeks (Hex) 4cc7
Btad Komunik | 80 Bfad komunikacji szeregowej Profinet I0-Indeks 19655
Feldbus-Format Ulnt
Falownik musi by¢ chtodzony Modbus-Format Ulnt
Went. Zewn. 81 zewnetrznie. Wewnetrzne wentyla-
tory sg aktywne.
Pompa LC 82 Uruchamia pompe chtodzenia cie-
cza.
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DigOut 2 [542]

UWAGA: Podane tutaj objasnienia odnoszg sie do

stanu aktywnego wyjscia.

Ustawianie funkcji wyjscia cyfrowego 2.

F42 DigOut2

Stp I Hamulec
Domysinie: Hamulec
Wybor: Jak w menu [541]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43272
Profibus Slot/Indeks 169/176
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cc8
Profinet |10-Indeks 19656
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Uint

11.5.5Przekazniki [550]

Podmenu z wszystkimi ustawieniami wyjs¢
przekaznikowych. Wybor ustawien przekaznika
umozliwia bezpieczng pracg przekaznika za pomoca styku
normalnie zamknigtego uzywanego jako normalnie
otwartego.

UWAGA: Korzystanie z plyty | / O spowoduje
udostepnienie dodatkowych przekaznikéw. Mozliwe
s3 maksymalnie 3 karty z 3 przekaznikami.

Przekaznik 1 [551]

Ustawianie funkcji wyj$cia przekaznikowego 1. Mozna
wybraé funkcje identyczng z wyjsciem cyfrowym 1 [541].

551 Przekaznik 1
Stp A Biad

Domysilnie: Btad

Wybér: Jak w menu[541]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43273
Profibus Slot/Indeks 169/177
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cc9
Profinet 10-Indeks 19657
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

Przekaznik 2 [552]

UWAGA: Podane tutaj objasnienia odnoszga sie do
stanu aktywnego wyjscia.

Ustawianie funkcji wyj$cia przekaznikowego 2.

FBZ Przekaznik 2

Stp I Praca
Domysilnie: Praca
Wybor: Jak w menu [541]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Instance Nr./DeviceNet Nr.: 43274
Profibus Slot/Indeks 169/178
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cca
Profinet 10-Indeks 19658
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Przekaznik 3 [553]

Ustawianie funkcji wyjscia przekaznikowego 3.

Fﬁ Przekaznik 3

Stp I Wyt.
Domysinie: Wiyt
Wyborl: Jak w menu([541]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43275
Profibus Slot/Indeks 169/179
EtherCAT-Indeks (Hex) 4ccb
Profinet |10-Indeks 19659
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

Karta I/0 przekaznikow[554] do [55C]
Te dodatkowe przekazniki sg widoczne tylko wtedy, gdy
karta opcji wejscia / wyjscia jest wltozona do gniazd 1, 2
lub 3. Wyjscia maja oznaczenia przekaznika B1 1-3,
przekaznika B2 1-3 i przekaznika B3 1-3. B oznacza
tablice, 1-3 to numery karty, ktéra znajduje si¢ na
opcjonalnej ptycie montazowej wzgledem karty opcji
wejscia / wyjscia.

UWAGA: Wyswietlane tylko w przypadku wykrycia
karty | / O lub aktywacji wejscia / wyjscia.

Informacje na temat komunikacji

Przekaznik- Zaawansowane[55D]

Funkcja pozwala na zamknigcie przekaznika, gdy
falownik nie dziata lub jest wylaczony.

Przyktad:

Proces wymaga pewnego minimalnego przeptywu.
Wymagana liczba pomp jest sterowana przez ustawienie
przekaznika NC, wigc pompy sg sterowane normalnie za
pomocg sterownika pompy, ale pompy sg rowniez
aktywowane, gdy przemiennik jest w stanie btedu lub
wytaczony.

55D Przek.Zaaw.
Stp I

Tryb Przekaznika 1 [55D1]

F")Dl TrybPrzekl

Stp N NO
Domysinie: N.O
NO 0 Normalnie Otwarty przekaznik jest

aktywowany, gdy wybrano te funkcje.

Normalnie Zamkniety styk przekaz-
nika dziata jak Normalnie Otwarty.
Stycznik jest otwierany, gdy funkcja nie
jest aktywna i zamknieta, gdy funkcja
jest aktywna.

NC 1

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 4351143519
Profibus Slot/Index 170/160-170/168
EtherCAT-Indeks (Hex) 4db7 - 4dbf
Profinet 10-Indeks 19895 - 19903
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43276
Profibus Slot/Indeks 169/180
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cce
Profinet 10-Indeks 19660
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Ustawienia przekaznika[55D2] do [55DC]

Takie same funkcje, jak w ustawieniach przekaznika 1

[55D1].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43277, 43278,
43521-43529

Profibus Slot/Indeks

169/181, 169/182,
170/170-170/178

EtherCAT-Indeks (Hex)

4ccd, 4cce,
4dc1 - 4dc9

Profinet 10-Indeks

19661, 19662,
19905 - 19913

Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint
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11.5.6 Wirtualne 1/O (VIO)[560]

Funkcje do korzystania z o$miu potaczen wewngtrznych
do komparatorow, timerow i sygnatow cyfrowych bez
zajmowania fizycznych wejs¢ 1 wyjs¢ cyfrowych.
Potaczenia wirtualne stuza do bezprzewodowego taczenia
funkcji wyjscia cyfrowego z funkcja wejscia cyfrowego.
Dostepne sygnaty i funkcje kontrolne mogg by¢
wykorzystane do tworzenia wtasnych okreslonych
funkcji.

Przyktad opéznienia rozpoczecia

Silnik uruchamia si¢ dziesig¢ sekund po wydaniu
polecenia PracaR przez Diglnl. DigInl ma opdznienie
czasowe 10 s

Menu Parametr Ustawienie
[521] DigIn1 Timer 1
[561] VIO Cel 1 PracaR
[562] VIO 1 Zrédio T1Q
[641] Timer1Start Digin 1
[642] TrybTimer1 Opozn.
[643] Opo6znTimer1 0:00:10

UWAGA: Jesli wejscie cyfrowe i miejsce docelowe
wirtualne sg ustawione na te sama funkcje, funkcje
sg taczone z operatorem logicznym LUB.

Wirtualne 1/0- Cel[561]

Ta funkcja ustanawia wirtualny cel wejscia / wyjscia. Jesli
funkcja jest kontrolowana z wielu zrédet, np. Ze zrodta
wirtualnego i wejscia cyfrowego, wynikowa funkcja
bedzie dziata¢ analogicznie do logiki LUB. Opis roznych
ustawien mozna znalez¢ w opisie wej$¢ cyfrowych.

Stp A Wyt.

Domysinie: Wiyt

F61 VIO 1 Cel

Takie same ustawienia sg mozliwe, jak w
przypadku wejscia cyfrowego 1, menu
[521].

Wybor:

Informacje na temat komunikacji

VIO Zrédio 1 [562]

Ta funkcja ustanawia zrodto wirtualnego wejscia /
wyj$cia. Opis roznych ustawien mozna znalez¢ pod

Digital Output 1.

|T362 VIO Zrodiol

Stp N Wyt.
Domysilnie: Wiyt
Wyb6érl: Jak w menu [541]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43282
Profibus Slot/Indeks 169/186
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cd2
Profinet 10-Indeks 19666
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Wirtualne I/0 2-8 [563] do[56G]

Takie same funkcje jak dla wirtualnego wejécia / wyjscia

1[561]1[562].

Informacje komunikacyjne dla wirtualnych miejsc

docelowych wejsé / wyjsé 2-8.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43283, 43285, 43287,
43289, 43291, 43293,
43295

Profibus Slot/Indeks

169/ 187, 189, 191, 193,
195, 197, 199

EtherCAT-Indeks (Hex)

4cd3, 4cd5, 4¢d17, 4¢d9,
4cdb, 4cdd, 4cdbf

Profinet 10-Indeks

19667, 19669, 19671,
19673, 19675, 19677,
19679

Feldbus-Format

Ulnt

Modbus-Format

Ulnt

Informacje na temat komunikacji wirtualnych

wejs¢/wyjsc 2-8.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43284, 43286, 43288,
43290, 43292, 43294,
43296

Profibus Slot/Indeks

169/ 188, 190, 192, 194,
196, 198, 200

EtherCAT-Indeks (Hex)

4cd4, 4¢d6, 4cd8, 4cda,
4cdc, 4cde, 4cel

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43281 19668, 19670, 19672,
Profibus Slot/Indeks 169/185 Profinet 10-Indeks 19674, 19676, 19678,
EtherCAT-Indeks (Hex) 4cd1 19680

Profinet 10-Indeks 19665 Feldbus-Format Ulnt

Feldbus-Format Ulnt Modbus-Format Ulnt

Modbus-Format Ulnt
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11.6 Funkcje Logic/
Timer [600]

W przypadku komparatordéw, funkcji logicznych i
timeréw mozna zaprogramowac sygnaty warunkowe do
sterowania i sygnalizacji. Pozwala to na poréwnywanie
roéznych sygnalow i warto$ci w celu uzyskania
charakterystyk monitorowania i sterowania.

11.6.1 Komparatory [610]

Dostepne komparatory umozliwiajg monitorowanie i

wys$wietlanie réznych sygnatow wewngtrznych i wartosci
za posrednictwem cyfrowych wyj$é przekaznikowych po
osiagnigciu lub ustaleniu okreslonej wartosci lub statusu.

Komparatory Analogowe[611] - [614]
Dostgpne sa 4 analogowe komparatory, ktore pordéwnuja
wszystkie dostepne wartosci analogowe z dwoma
konfigurowalnymi poziomami (w tym analogowymi
wejSciami referencyjnymi). Dostepne sa dwa poziomy:
Poziom HI i Poziom LO. Dostegpne sa dwa wybieralne
typy komparatoréw analogowych: jeden z histerezg i
komparator okna.

Komparator analogowy z histerezg wykorzystuje dwa
poziomy dostepne do utworzenia histerezy dla
komparatora migdzy ustawianiem i ponownym
ustawianiem wyjscia. Ta funkcja umozliwia wyrazne
rozréznienie poziomow przetgczania. Pozwala to na
dostosowanie procesu do momentu podjecia okreslonej
akcji. Przy takiej histerezie nawet niestabilne sygnaty
analogowe mogg by¢ monitorowane bez uzyskania
niestabilnego sygnatu wyjsciowego komparatora. Kolejng
cechg jest mozliwo$¢ uzyskania statego wyswietlania po
przekroczeniu okreslonego poziomu. Komparator moze
wykorzystywa¢ ustawienie poziomu LO wyzZszego niz
poziom HI.

Analogowy komparator okien wykorzystuje dwa dostgpne
poziomy do zdefiniowania okna, w ktorym musi by¢
warto$¢ analogowa, aby ustawi¢ wyjscie komparatora.

Analogowa warto$¢ wejsciowa komparatora moze by¢
réwniez wybrana jako dwubiegunowa, np. jest
traktowana jako warto$¢ podpisana lub jako unipolarna,
traktuje si¢ ja jako warto$¢ bezwzgledna.

Zobacz Rys. 88, strona 159. - przedstawione funkcje.

Ustawienia CD (Komparator
Cyfrowy) [615]

Istnieja 4 komparatory cyfrowe, ktére poréwnuja
wszystkie dostgpne sygnaty cyfrowe.

Wyjscia tych komparatoréw moga by¢ potaczone
logicznie, aby uzyskac wyjscie logiczne.
Wszystkie sygnaly wyj$ciowe mozna zaprogramowac na

wyjs$cia cyfrowe lub przekaznikowe lub wykorzysta¢ jako
zrodto wirtualnych wejsc / wyjsc [560].

Ustaw CA1 [611]

Komparator analogowy 1, grupa parametrow.

Wartos¢ CA1[6111]

Wybdr wartosci analogowej dla komparatora
analogowego 1 (CAl).

Komparator analogowy 1 poréwnuje w menu [6111]
wybieralng warto$¢ analogowa ze stala gorng granica w
menu [6112] i stata dolng granica w menu [6113]. Po
wybraniu dwubiegunowego sygnatu wejsciowego [6115]
nastepuje poréwnanie znakow. Po wybraniu

Sygnat unipolarny jest poréwnywany z warto§ciami
bezwzglednymi.

Dla komparatoréw histerezy warto$¢ CA1 sygnatu
wyjéciowego jest ustawiona na "wysoki" i !A1 na "niski",
jezeli warto$¢ przekracza gorny limit "wysoki", patrz rys.
83. Jezeli wartos$¢ spadnie ponizej dolnej granicy, sygnat
wyjsciowy staje si¢ CA1 niskie i !Al wysokie.

Wartosé CAT[6111]

Sygnat CA1
Poziom CA1
Wys[6112] 0
Poziom CAT- A
Nisk[6113]

(NG_06-F125)

Rys. 116 Histereza typu komparatora analogowego

W przypadku komparatorow okien typu [6114] wartos$¢
CA1 sygnatu wyjsciowego jest ustawiona na "wysoki" a
A1 na "niski", jezeli warto$¢ miesci si¢ migdzy gorng i
dolng granica, patrz: rys. 86, strona 157. Jesli wartosc jest
poza zakresem dolnego i gornego poziomu, wyjSciowy
CA1 jest ustawiony na niski i !A1 wysoki.

PozCA1Wys [61f +
I

WartCA1[6111]

Sygnat
CA1

PozCA1Nisk [61] -

K

Rys. 117 Analogowy typ komparatora "Okno".
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Jesli warto$¢ znajduje si¢ poza goérnym i dolnym

poziomem, wyjsciowy CA1 jest ustawiony na niski i !Al

Jesli wartos¢ zadana w Anlnl wzrosnie do 80% progu
(4mA x 0,8 = 3,2 mA), falownik przejdzie w tryb

wysoki.. PRACA. Jesli warto$¢ zadana w Anlnl spadnie ponizej
60% progu (4mA x 0,6 = 2,4mA), falownik przejdzie w
€111 Wart CAL tr}.fb zatrzymanlﬁ. Wy_]SCI'e'C.Al Jefst uzywane 'Jako zrédto
ey wirtualnego wejscia / wyjscia, ktore kontroluje cel
Stp i Predkos¢ wirtualnego wejscia / wyjscia PRACA.
Domysinie: Predkos$c¢
— - — Menu Funkcja Ustawienia
Wartos¢Proc 0 Ustawiane wedtug ustawien pro-
cesu [321]i [322]. 511 Anin1Funk Odniesienie Procesu
Predkos¢ 1 U/min 512 | UstWej.Anin An;|2r10 mA, prog to4 mA Predk.
Moment 2 % )
Moc Na Walel 3 KW 341 Predko$¢Min 0
Potencjal 2 KW 343 Predko$¢éMax 1500
Prad 5 A 6111 | Wart.CA1 Anin1
ST 6112 | PozCA1Wys 16% (3,2mA/20mA x 100%)
Napiecie 6 Vv
Wyj. 6113 | PozCA1Nisk 12 % (2,4 mA/20 mA x 100 %),
Czestot. 7 Hy 6114 | Typ CA1 Histereza
561 VIO Cel 1 PracaR
Napiecie DC | 8 \% -
aplecie 562 | VIO Zrodiod CA1
Té .Radiat | 9 °C
emp.rada 215 | Start/Stop Zdalnie
PT100_1 10 |°C
PT100_2 11 °C
° Sygnat Odniesienia Anin1
PT100_3 12 c Predkosé Max
20 mA
Energia 13 kWh
Czas Pracy |14 h L
Czas Zasil.
Gt 15 h
Anin1 16 | % L L
4 mA T ; T
Anln2 17 | % 3o mal oo - - T _E_sz_C_A}vyys=16%
Anin3 18 | % A S A N L L\ PozCALNisk = 12%
Anind 19 |% o
Proces Odn. | 20 | ystawiane wedtug ustawien pro- E : E E E E
Blad Proc. |21 |cesu[321]i[322] T — t
. N cAL b b
Informacje na temat komunikacji e —
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43401 E E E E
Profibus Slot/Indeks 170/50 — P t
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d49 Modus | ! E X E X
Profinet 10-Indeks 19758 PRACAT L T
Feldbus-Format Ulnt ! X -
sToP | [ —
Modbus-Format Ulnt I ! — t
123 456
Przyktad
y . Rys. 118
Generowanie automatycznego sygnatu START / STOP
przez analogowsa warto$¢ zadana. Analogowy pradowy
sygnal odniesienia, 4-20 mA, jest podtaczony do wejscia
analogowego 1. Ustawienie wejScia analogowego 1, menu
[512] =4-20 mA, warto$¢ progowa wynosi 4 mA. Pelny
zakres (100%) sygnatu wejsciowego to Anlnl =20 mA.
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Nr.

Opis

Sygnat odniesienia przechodzi dolny limit od dotu z
dodatnim zboczem, wyjscie z komparatora CA1 pozo-
staje Niski, tryb = PRACA.

Poziom CA1 Wysoki[6112]

Ustawia poziom "wysoki" komparatora analogowego o
zakresie zgodnym z wybrang wartoscig w menu [6111].

Sygnat odniesienia przechodzi przez gérny limit od
dotu z dodatnim zboczem, wyjscie z komparatora
CA1 przechodzi w stan Wysoki, tryb = PRACA.

6112 PozCAlWys
Stpll 300 ob/min

Domysinie: 300 ob/min

Sygnat odniesienia nadal rosnie do poziomu progo-
wego 4 mA, predkosé silnika bedzie teraz podgzac za
wartoscig zadang.

Zakres: Zobacz min / max w ponizszej tabeli

W tym czasie predkosé obrotowa silnika podaza za
sygnatem wartosci zadane;j.

Ustawianie zakresu Min/Max[6112]

Sygnat odniesienia osigga poziom progowy, predkosc¢
silnika wynosi 0 obr / min, tryb = PRACA.

Sygnat odniesienia przesuwa goérng granice od goéry z
ujemng krawedzig, wyjscie z komparatora CA1 pozo-
staje Wys, Tryb = PRACA.

Sygnat odniesienia przechodzi z ujemnym zboczem
dolnego limitu od dotu, wyjscie komparatora CA1

przechodzi do STOP..

Tryb Min Max | DZiesiet
ne
‘s Ustawiane wedtug usta-
Wartosc Proc. wier procesu [321] [322]| °
Predkos¢, 0 U/min | 0 Predkose |
Max
Moment, % 0 Moment Max O
Moc Na Wale, kW 0. Motor Px4 | O
Moc Na Wale, kW | 0 Motor Px4 |0
Prad (A) 0 Motor I, x4 |1
Napiecie Wyj, V 0 1000 1
Czestotliwosé¢, Hz 0 400 1
Napiecie DC, V 0 1250 1
Temp Radiat, °C 0 100 1
PT100_1_2 3,°C |-100 300 1
Moc, kWh 0 1000000 0
Czas Pracy, h 0 65535 0
Czas, h 0 65535 0
Anin 1-4% 0 100 0
Ustawiane wedtug usta-
Proces Odn. wien procesu [321] i 3
[322]
Ustawiane wedtug usta-
Btad Proc. wien procesu [321] i 3
[322]

UWAGA: Jesli wybrano "Bipolar" [6115], wartos¢
"Min" jest rowna wartosci "-Max" w tabeli.
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Informacje na temat komunikacji

Tabelce 32 Uwagi do Rys. 86 dla wyboru histerezy

Nr.

Opis

Histereza

Feldbus-Format

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43402
Profibus Slot/Indeks 170/51
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d4a
Profinet 10-Indeks 19786
Long,

1=1W,0,1A,01V,
0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 Przez Wart.Proc.

Ta&3:18ggnat odniesienia przesuwa z dodatnim

!

zboczem dolng granice od dotu, wyjscie
komparatora CA1 nie zmienia sie, wyjscie
pozostaje Nisk.

Sygnat odniesienia przechodzi przez
gorny limit od dotu z dodatnim zboczem,

Modbus-Format Elnt 2 wyjscie z komparatora CA1 ma wartos$¢ T
Wys.
Sygnat odniesienia przechodzi z ujemnym
Przyk{ad 3 zboczem do gérnej granicy od gory, wyj-
Przyklad opisuje normalne uzycie gornej i dolnej granicy. scie komparatora CA1 nie zmienia sie, —
wyjscie pozostaje Wys.
Menu Funkcja Opis Sygnat odniesienia przesuwa sie z ujem-
nym zboczem o dolng granice od gory,
343 Moment Max 1500 4 komparator CA1 jest resetowany, a wyj-
6111 | Wart. CA1 Predkos¢ scie staje Nisk.
6112 | PozCA1Wys 300 U/min Sygnat odniesienia przesuwa z dodatnim
6113 | PozCA1Nisk 200 U/min 5 zboczem dolng granice od dotu, wyjscie
komparatora CA1 nie zmienia sie, wyjscie| —
6114 | Typ CA1 Histereza pozostaje Nisk.
561 Vio C’Jel ! Timer 1 Sygnat odniesienia przechodzi przez
562 VIO Zrédio1 CA1 6 gorny limit od dotu z dodatnim zboczem,
wyjscie z komparatora CA1 ma wartos¢
Wys.
| Moment Sygnat odniesienia przechodzi z ujemnym
Max 7 zboczem do gérnej granicy od goéry, wyj-
3431 $cie komparatora CA1 nie zmienia sie, —
o v o ' PozCA1Wys [6112 wyjécie pozostaje Wys.
r T ST-Tpo-
! | YA Histereza/Okno Sygnat odniesienia przesuwa sie z ujem-
| | A 8 nym zboczem o dolng granice od gory,

"~ PozCA1Nisk [611

RN\ YR

komparator CA1 jest resetowany, a wyj-
Scie staje sie Nisk.

1
1
1
1
|
1
: t[s]
1
1
] ]
Wyj.
cAl | \[6114] Histerez
s | A
1 ] 1
] I ]
Nisk. ' ! !
Wyj. + ! T T B — t[s)
CAT || | [6114] Oknor |
1 Wys. M
Nisk. '_ I- |
= T T t = t[Sﬁ
| | | ! | | | |
1 I 1 I | I 1 1
12 3 4 5 6 7 8
Rys. 119
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Tabelce 34 Komentarze do Rys. 86 dla wyboru okna. Poziom CAL1 N |sk|[6j_j_3]

N Opis e Ustawia poziom "niski" komparatora analogowego z
jednostka i zakresem odpowiednio do wybranej wartos$ci
Ten sygnat odniesienia osigga poziom Nisk w menu [6111].
1 od dotu (sygnat w pasmie okna), wyjscie
\l:vor:g(aravtc;rsocé:y jest ustawione na 6113 PozCAINisSk
v ' Stp@ 200 ob/min
Sygna% odniesienia osigga poziom Nisk z Domyslnie: 200 ob/min
5 | 901y (sygnat pozapasmowy), wyjscie kom-
paratora CA1 jest resetowane, a wyjscie Zakres: Zakres jak w [6112].
jest ustawione na niskg wartosc.
Informacje dotyczace komunikacji
Sygnat odniesienia osiaga poziom Wys. z Modbus Nr/DeviceNet Nr. 43403
3 gory (sygnat w pasmie okna), wyjscie kom- Brofpr=siore 072
paratora CA1 jest ustawione na wysokag rofibus Slot/Indeks
wartosé. EtherCAT-Indeks (Hex) 4d4b
Profinet 10-Indeks 19787
Sygnat odniesienia osiaga poziom Nisk z I1_2r119W 01A 01V
4 gory (sygnat ppzapasmOWy), Wyjécitle’k.om- 0.1 Hz’, 0:100’, 1 kWh,
paratora CA1 jest resetowane, a wyjscie Feldbus-Format 1H, 1%, 1 ob/min
jest ustawione na niskg wartosc. lub0,001 przez Wart.
Proc.
Ten sygnat odniesienia osigga poziom Nisk Modbus-Format Eint
od dotu (sygnat w pasmie okna), wyjscie
5 komparatora CA1 jest ustawione na
wysokg wartosc. Typ CA1[6114]
Wybdr analogowego typu komparatora, czyli histerezy
Sygnat odniesienia osigga poziom Wys od lub okna. Zobacz Rys. 87 i Rys. 88.
6 dotu (sygnat poza pasmem), wyjscie kom-
paratora CA1 jest resetowane i wyjscie jest
ustawione na niskim poziomie. 6114 Typ _CAl
Stp A Histereza
Sygnat odniesienia osigga poziom Wys z - -
7 gory (sygnat w pasmie okna), wyjscie kom- Domysinie: Histereza
paratora CA1 jest ustawione na wysoka Histereza |0 | Typ komparatora: Histereza
wartos¢.
Okno 1 Typ komparatora: Okno
Sygnat odniesienia osigga poziom Nisk z ) o
8 goéry (sygnat pozapasmowy), wyjscie kom- Informacje na temat komunikacji
Paratora QA1 jest rgsetowane: fa wyjscie Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43481
Jest ustawione na niskg wartos¢. Profibus Slovindeks 1707130
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d99
Profinet 10-Indeks 19865
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Ulint
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Komparator analogowy 1-
polaryzacja [6115]

Wybér jak okreslona w [6111] warto$¢ ma by¢ uzyta
z komparatorem analogowym. Patrz Rys. 87

6115 CAl Polar
Stp\ lbiegunowy

Domysinie: 1biegunowy

1biegunowy| 0 Uzywana wartos¢ bezwzgledna [6111]

2biegunowy| 1 Uzyta wartos¢ ze znakiem z [6111]

Informacje na temat komunikacji

Typ [6114] = Okno

cAl
6115] 1biegunow 4
[ [6]112] H|g>0 Y+ £ . arproc
[6113]LO >0 _ v v | v v -T1OC.
HI 10 LO HI [6111]
. cAl
6115] 2biegunow N
[ 611]2 H|>g0 Y £ 3 _  WartProc.
6113]LO >0 v v [6111]
LO HI
cAl
[61?6?] 2]b|egunowy » Wart.Proc.
[6113] LO <0 v [ v [6111]
LO " HI
[6115] 2bi ot
iegunowy N
[6112] HI < 0 £ _ Wart.Proc.
B113]LO<0 ¥ v | > [6111]

LO HI

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43486
Profibus Slot/Indeks 170/135
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d9e
Profinet 10-Indeks 19870
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
Przyktad

Patrz Rys. 87 i Rys. 88 dla innych podstawowych funkcji
komparatora funkcji [6114] 1 [6115]

Rys. 121 Podstawowa funkcjonalnos¢ funkcji kompara-
toradla "Typ [6114] = Okno" i "Polar [6115]".

UWAGA: Po wybraniu "1biegunowy" uzywana jest
bezwzgledna wartosé sygnatu.

UWAGA: Po wybraniu "2biegunowyr" w [6115]
obowiazuje:

T 114]= Hist
yp [6114] Histereza 1. Funkcjonalnosé¢ nie jest symetryczna.
. CA1
[611?61 1b|2e unow’ A
lys > [ | [ ¥  Wart Proc 2. Obszary wysokiego / niskiego poziomu sg
> > . .
6113] Nisk Ly [ v 1 76111 dwubiegunowe
HI LO LO HI
[6115}|2gle uno CAL Wart. P
art. Proc. .
RIZINERS I Ustawienia CA2[612]
AL LO HI Komparator analogowy 2, grupa parametrow.
6115] 2biegun. 4
[ [6142] Wysg >0 [ > Wﬂtl' Proc. ..
[6113] Nisk< 0 v 1 [6111] Wartos¢ CA2[6121]
LO' HI
CA1 Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,
[61%?12?5\}%5%. 5 , Wart. Proc. warto$é [6111].
[6113] Nisk < 0 _+_| [6111]
LO HI
6121 Wart. CA2
Rys. 120 Podstawowa funkcjonalnosé funkcji kompara- Stp | Moment
tora dla "Typ [6114] = Histereza" i "Polar ——
[6115]". Domysinie: Moment
Wybbér: Jak w menu [6111]
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43404
Profibus Slot/Indeks 170/53
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d4c
Profinet 10-Indeks 19788
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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Poziom CA2 Wysoki [6122]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,

Typ CA2[6124]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1-

poziom wysoki [6112]. [6114].

6122 PozCA2Wys 6124 Typ CA2

Stp A 20 % Stp\ Histereza
Domysilnie: 20% Domysinie: Histereza
Zakres: Wprowadz wartos¢ dla poziomu "Wys.”. Histereza |0 Typ komparatora: Histereza

Informacje na temat komunikacji

Feldbus-Format

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43405
Profibus Slot/Index 170/54
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d4d
Profinet 10-Indeks 19789
Long

1=1W,0,1A, 0,1V,

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 przez Wart.Proc.

Modbus-Format

Elnt

Poziom CA2 Niski[6123]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,

Dolna granica [6113]
6123 PozCA2Nisk
Stp I\ 10 %
Domysilnie: 10%
Zakres: Wprowadz wartos¢ dla poziomu ‘Nisk.”.

Informacje na temat komunikacji

Okno 1

Typ komparatora: Okno

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43482
Profibus Slot/Indeks 170/131
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d9a
Profinet 10-Indeks 19866
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulint

CA2 Polar[6125]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,

Polar [6115].
6125 CA2 Polar
Stp\ lbiegunowy
Domysinie: 1biegunowy

1biegunowy| 0

Uzywana warto$¢ bezwzgledna [6111]

2biegunowy| 1

Uzyta wartos¢ ze znakiem z [6111]

Informacje na temat komunikacji

Feldbus-Format

1=1W,0,1A, 0,1V,

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 przez Wart.Proc.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43487
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43406 Profibus Slot/Indeks 170/136
Profibus Slot/Indeks 170/55 EtherCAT-Indeks (Hex) 4dof
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d4e Profinet 10-Indeks 19871
Profinet 10-Indeks 19790 Feldbus-Format Ulnt
Long, Modbus-Format Ulnt

Modbus-Format

Eint
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Ustaw CA3[613]

Komparatory analogowe 3, grupa parametrow.

Ustawienia CA3[6131]

Poziom CA3 Niski[6133]

Funkcja jest identyczna jak w analogowym komparatorze

1, poziom niski [6113].

Funkcja jest identyczna jak w analogowym komparatorze 6133 PozCA3Nisk
1, warto$¢ [6111]. Stpll 200 U/min
Domysinie: 200 U/min
Informacje na temat komunikacji - — .
Zakres: Wprowadz wartos¢ dla poziomu “Wys.”
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43471
Profibus Slot/Indeks 170/120 . . .
EtherCAT-indeks (Hex) a8t Informacje na temat komunikacji
Profinet |O0-Indeks 19855 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43473
Feldbus-Format Ulnt Profibus Slot/Indeks 170/122
Modbus-Format Ulnt EtherCAT-Indeks (Hex) 4d91
Profinet 10-Indeks 19857
Long,

Poziom CA3 Wysoki[6132]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,

poziom wysoki [6112].

Feldbus-Format

1=1W,0,1A,0,1V,

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 przez Wart.Proc.

Modbus-Format

Eint

6132 PozCA3Wys
Stpl} 300 ob/min

Domysinie: 300 ob/min

Zakres:

Wprowadz warto$¢ dla poziomu "Wys.".

Informacje dotyczace komunikacji

Feldbus-Format

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43472
Profibus Slot/Indeks 170/121
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d90
Profinet 10-Indeks 19856
Long

1=1W,0,1A,0,1V,

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 przez Wart.Proc.

Modbus-Format

Elnt

Typ CA3 [6134]

Funkcja jest identyczna jak w analogowym komparatorze
1, niski poziom [6114].

6134 Typ CA3
Stp Histereza

Histereza

Domysilnie:

Histereza 0

Okno 1

Typ komparatora: Histereza

Typ komparatora: Okno

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43483
Profibus Slot/Indeks 170/132
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d9b
Profinet 10-Indeks 19867
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt
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CA3 Polar [6135]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,
Polar [6115].

Poziom CA4 Wysoki[6142]
Funkcja jest identyczna ak w przypadku Poziom CA1

Wysoki [6112]..

6135 CA3 Polar
Stp\ lbiegunowy

6142 PozCA4Wys
Stpl 100 ob/min

Domysinie: 1biegunowy

Domysinie: 100 ob/min

1biegunowy| 0 Uzywana warto$¢ bezwzgledna [6111]

Zakres:

Wpisz wartos¢ dla poziomu “Wys.”.

2biegunowy| 1 Uzywana wartos¢ ze znakiem z [6111]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43488
Profibus Slot/Indeks 170/137
EtherCAT-Indeks (Hex) 4da0
Profinet 10-Indeks 19872
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

Informacje na temat komunikacji

Ustawienia CA4[614]

Komparatory analogowe 4, grupa parametrow.

WartoS¢ CA4[6141]

Komparatory analogowe 4, grupa parametrow.

6141 Wart.CA4
Stp E Biad Proc.

Domysilnie:
Wybor:

Btad Proc.
Jak w menu [6111]

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43475
Profibus Slot/Indeks 170/124
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d93
Profinet 10-Indeks 19859
Long

1=1W,0,1A, 0,1V,

0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 przez Wart.Proc.

Feldbus-Format

Modbus-Format Eint

Poziom CA4 Niski[6143]

Funkcja jest identyczna jak w analogowym komparatorze
1, niski poziom [6113].

6143 PozCA4Nisk
Stp -100 ob/min

Domysinie: - 100 ob/min

Zakres:

Wopisz warto$c¢ dla poziomu “Nisk.”.

Informacje na temat komunikacji

. - . Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43476
Informacje na temat komunikacji
Profibus Slot/Indeks 170/125
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43474 EtherCAT-Indeks (HeX) 4d94
Profibus Slot/Indeks 170/123 Profinet 10-Indeks 19860
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d92 Cong
Profinet 10-Indeks 19858 1=1 W, 0,1A,0,1V,
Feldbus-Format Ulnt Feldbus-Format 0,1 Hz, 0,1°C, 1 kWh,
Modbus-Format Ulnt 1H, 1%, 1 ob/min lub
0,001 przez Wart.Proc.
Modbus-Format Elnt
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Typ CA4[6144]

Funkcja jest identyczna jak w analogowym komparatorze

1, typ poziomu [6114]

Stp [\

6144 Typ CAd

Okno

Domysinie: Okno

Histereza 0

Typ komparatora: Histereza

Okno 1

Typ komparatora: Okno

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43484
Profibus Slot/Indeks 170/133
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d9c
Profinet 10-Indeks 19868
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

CA4 Polar [6145]

Funkcja jest identyczna z analogowym komparatorem 1,

Polar [6115]
6145 CA4 Polar
Stp\ 2biegunowy
Domysinie: 2biegunowy

1biegunowy| 0

Uzywana wartos¢ bezwzgledna [6111]

Ustawienia CD [615]

Komparatory cyfrowe, grupa parametrow

CD1 [6151]

Wybdr sygnatu wejsciowego dla
1 (CD1).

komparatora cyfrowego

Sygnat wyjsciowy CD1 jest ustawiony na "wysoki", gdy
wybrany sygnal wejsciowy jest aktywny. Zobacz rys. §9.

Sygnat wyjsciowy mozna zaprogramowac na wyjscia
cyfrowe lub przekaznikowe lub wykorzystac jako zrodto

wirtualnych wej$¢ / wyjsé [560].

Sygnat Cyfrowy: Sygnat CD1
menu [6151]
(NG_06-F126)
Rys. 122 Komparator Cyfrowy
6151 CD1
Stp I Praca
Domysinie: Praca
Takie same ustawienia sg mozliwe, jak w
Wybbér: przypadku wyjscia cyfrowego 1, menu
[541].

Informacje na temat komunikacji

2biegunowy| 1 Uzyta warto$é ze znakiem z [6111] Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43407
Profibus Slot/Indeks 170/56
. . . EtherCAT-Indeks (Hex) 4d4f
Informacje na temat komunikacji Profnel 10-Indeks 19797
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43489 Feldbus-Format Ulnt
Profibus Slot/Indeks 170/138 Modbus-Format Ulnt
EtherCAT-Indeks (Hex) 4da1
Profinet 10-Indeks 19873
Feldbus-Format Uint CD2 [6 152]
Modbus-Format Ulnt Funkcja jest identyczna z cyfrowym komparatorem 1
[6151].
(6152 CD 2
Stp A DigIn 1
Domysilnie: Digin 1
Takie same ustawienia sg mozliwe, jak w
Wybbér: przypadku wyjscia cyfrowego 1, menu
[541].
CG Drives & Automation, 01-532526-13r
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Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43408
Profibus Slot/Indeks 170/57
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d50
Profinet |10-Indeks 19792
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

11.6.2 Logic Y [620]

W edytorze wyrazen logicznych sygnaty komparatora
mogg by¢ polaczone w Wyjsciu logicznym Y.

Edytor ma nast¢pujace funkcje:

* Mozna uzy¢ nastgpujacych sygnatow:
CA1,CA2,CD1,CD2,LZ lub LY.

* Nastepujgce sygnaty mozna odwrocic:!

CD 3 [6153] Al,' A2,! D1,! D2,! LZ lub! LY
Funkcja jest identyczna z cyfrowym komparatorem 1 *  Dostgpne sg nastgpujace operatory logiczne
[6151]. "+": Operator LUB
"&": Operator |
"At Operator EXOR
6153 CD 3 P
Stp R Biad Mozna uzy¢ wyrazen zgodnych z ponizszg tabela :
Domysinie: Btad Wejscie Wynik
Takie same ustawienia sg mozliwe, jak w + A
Wybor: przypadku wyjscia cyfrowego 1, menu A B & (LUB) (EXOR)
[541]. 0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
Informacje na temat komunikacji y 0 0 ] y
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43477
Profibus Slotindeks 170/126 1 1 1 1 0
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d95
Profinet 10-Indeks 19861 Sygnat wyjsciowy moze by¢ zastosowany do wyjsé
Feldbus-Format Ulnt cyfrowych lub przekaznikowych lub uzywany jako
Modbus-Format Ulnt

CD 4 [6154]
Funkcja jest identyczna z cyfrowym komparatorem 1
[6151].
6154 CD 4
Stp N Gotowy
Domysinie: Gotowy
Takie same ustawienia sg mozliwe, jak w
Wybor: przypadku wyjscia cyfrowego 1, menu
[541].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43478
Profibus Slot/Indeks 170/127
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d96
Profinet 10-Indeks 19862
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

wirtualne zrédto polaczenia [560].

620 LOGIK Y
Stp CAls!'A2&CD1

Wyrazenie wprowadza si¢ w menu [621] do [625].

Przyktad:

Wykrywanie pekniecia paska klinowego za
pomocg uktadu logicznego Y

Przyktad opisuje programowanie tak zwanego
"wykrywania peknigcia paska klinowego" dla zastosowan
wentylatora.

Komparator CA1 jest ustawiony na czgstotliwos¢> 10 Hz.
Komparator! A2 jest ustawiony na obcigzenie <20%.
Komparator CD1 jest ustawiony na PRACA.

Te 3 komparatory sg potaczone z I w celu uzyskania
detekcji peknigcia paska klinowego.

W menu [621] - [625] widoczne jest wyrazenie wejsciowe
dla logiki Y.

Ustaw menu [621] na CA1
Ustaw menu [622]na |
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Ustaw menu [623]na ! A2
Ustaw menu [624]na I

Ustaw menu [625] na CD1

Menu [620] zawiera teraz nast¢pujace wyrazenie dla
logiki Y:

CA1l &!' A2 CD1
Nalezy to rozumie¢ jako:

(CA1 &!'A2)iCD1

UWAGA: Ustaw menu [624] na "." Tylko z 2
komparatorami dla logicznego Y, aby zakonczy¢
wydruk.

Komparator Y1[621]

Ustawia pierwszy komparator dla logiki Y.

621 Kompar.Yl

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43411
Profibus Slot/Indeks 170/60
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d53
Profinet 10-Indeks 19795
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Operator Y1 [622]

Ustawia pierwszy komparator dla logiki Y.

622 OperatorYl

Stp
Domysilnie: &
& 1 &=l
+ 2 +=LUB
A 3 A =XOR

Stp CAl
Domysilnie: CA1
CA1 0
A1 1
CA2 2
1A2 3
CD1 4
D1 5
CD2 6
D2 7
LZ/LY 8
ILZ/ILY 9
T 10
1T1 11
T2 12
T2 13
CA3 14
A3 15
CA4 16
1A4 17
CD3 18
D3 19
CD4 20
D4 21
C1 22
IC1 23
Cc2 24
1C2 25

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43412
Profibus Slot/Indeks 170/61
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d54
Profinet 10-Indeks 19796
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Komparator Y2 [623]

Ustawia drugi komparator dla logiki Y.

Stp LN

623 Kompar.Y2

A2

Domysilnie: 1A2

Wybbér:

Jak w menu [621]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43413
Profibus Slot/Indeks 170/62
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d55
Profinet 10-Indeks 19797
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

CG Drives & Automation, 01-532526-13r

187




Operator Y2 [624]

Ustawia Drugi komparator dla logiki Y..

11.6.3Logic Z[630]

630 LOGIK Z

624 OperatorY2 Stpl CAl&!A2&CD1
Stp A &
Domyslnie: & Wyrazenie wprowadza si¢ w menu [631] do [635].
Wybranie - (kropka) konczy wyraze-
nie logiczne Y, jesli tylko dwa wyra- Komparator Z1[631]
Zenia s potaczone. Ustawia pierwszy komparator dla logiki Z..
& 1 &=l
+ 2 +=LUB 631 Kompar.Zl
A 3 A =XOR Stp a CAl
. o Domysinie: CA1
Informacje na temat komunikacji
_ Wybor: Jak w menu [621]
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43414
Profibus Slot/Indeks 170/63
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d56 Informacje na temat komunikac;ji
Profinet 10-Indeks 19798 Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43421
Feldbus-Format Ulnt Profibus Slot/Indeks 170/70
Modbus-Format Uint EtherCAT-Indeks (Hex) 4d5d
Profinet |O0-Indeks 19805
Feldbus-Format Ulnt
Kom pa rator Y3 [625] Modbus-Format Ulnt

Ustawia trzeci komparator dla logiki Y.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43415
Profibus Slot/Indeks 170/64
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d57
Profinet 10-Indeks 19799
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Operator Z 1 [632]

Ustawia pierwszego operatora dla logiki Z.

632 OperatorZzl
Stp i &
Domysinie: &
Wybor: Jak w menu [622]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43422
Profibus Slot/Indeks 170/71
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d5e
Profinet 10-Indeks 19806
Feldbus-Format Ulint
Modbus-Format Uint
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Komparator Z 2 [633]

Ustawia drugi komparator dla logiki Z.

633 Kompar.Z2
stp B 1A2
Domysinie: 1A2
Wybor: Jak w menu [621]
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43423
Profibus Slot/Indeks 170/72
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d5f
Profinet 10-Indeks 19807
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Operator Z 2 [634]

Ustawia drugiego operatora dla logiki Z..

Stp N

634 OperatorZz2

Domyslnie: &

Wybor: Jak w menu [624]

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43424

Profibus Slot/Indeks

170/73

EtherCAT-Indeks (Hex)

4d60

Profinet 10-Indeks

19808

Feldbus-Format

Ulnt

Modbus-Format

Ulnt

Komparator Z 3 [635]

Ustawia trzeci komparator dla logiki Z.

Stp A

635 Kompar.Z3

CD1

Domysilnie: CD1

Wybor: Jak w menu [621]

Informacje na temat komunikacji

11.6.4 Timer1 [640]

Funkcje timera moga by¢ uzywane jako timer opdznienia
Iub w trybie alternatywnym jako interwal z osobnym
czasem rozpoczgcia i zakonczenia. W trybie opdznienia,
gdy uptynie czas op6znienia, sygnat wyjsciowy T1Q staje
si¢ HI. Patrz: rys. 90.

Timer1 Start
T1Q H H
<+
Timer1 Opdzn.
Rys. 123

W trybie przetaczania sygnat wyjsciowy T1Q zmienia si¢
automatycznie pomiedzy "wysokim" (timer T1) i
"niskim" (timer T2) zgodnie z ustawionymi przedziatami
czasowymi. Patrz Fig. 91.

Sygnal wyjsciowy moze by¢ zastosowany do wyjs¢
cyfrowych lub przekaznikowych wykorzystywanych w
funkcjach logicznych [620] i [630] lub uzywany jako
zrodto polaczenia wirtualnego [560].

UWAGA: Biezace timery dotycza wszystkich
zestawow parametréw. Jesli parametr zostanie
zmieniony, funkcja timera [641] do [645] zmienia
sie zgodnie z nowymi ustawieniami, ale wartos¢
timera pozostaje taka sama. Moze to zmieniac¢ inic-
jalizacje licznika czasu dla zestawu w poréwnaniu
do normalnego wyzwalania zegara.

Timer1 Start———; | —

T1Q | , | —

: P —P ]
Timerl T2 Timerd T1 Timeri 72 TimerlT1

Rys. 124

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43425
Profibus Slot/Indeks 170/74
EtherCAT-Index (Hex) 4d61
Profinet 10-Index 19809
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt
CG Drives & Automation, 01-532526-13r
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Timer 1 Start[641]

Wybér sygnatu wyzwalajacego dla wejscia timera.

641 TimerlStart
Stp N Wyt.

Domysinie: Wiyt

Ten sam wybor, co w menu wyjscia

Wybar: cyfrowego 1 [541].

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43431
Profibus Slot/Indeks 170/80
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d67
Profinet 10-Indeks 19815
Feldbus-Format Uint
Modbus-Format Ulnt

Tryb Timer 1 [642]
Wybdr trybu pracy timera.

642 TrybTimerl

Stp A Wyt.
Domysinie: Wiyt
Wyt 0
Opdznij 1
Zmieh 2

Informacje na temat komunikacji

Opdznienie Timer 1[643]

Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy tryb timera jest

ustawiony na opoznienie.

To menu mozna edytowac tylko jak w wariancie 2, patrz

rozdziat 1.6.

Opdznienie Timer 1 ustawia czas, ktory uptywa w
pierwszym timerze po jego aktywacji. Timer 1 moze by¢
aktywowany za pomocg sygnatu HI na wejéciu cyfrowym
ustawionym na timer 1 lub przez wirtualny cel [560].

643 Opéz.Timerl
Stpr A 0:00:00
Domysinie: 0:00:00 (g:min:sek)
Zakres: 0:00:00-9:59:59

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43433 Godziny
43434 Minuty
43435 Sekundy

Profibus Slot/Indeks

170/82, 170/83, 170/84

EtherCAT-Indeks (Hex)

4d69, 4d6a, 4d6b

Profinet 10-Indeks

19817, 19818, 19819

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Timer 1 T1 [644]

Jesli tryb timera jest ustawiony na przetgczanie i timer 1
jest aktywny, zegar bedzie stale przetaczat si¢
automatycznie zgodnie z zaprogramowanym czasem
wlaczenia i wylaczenia. Timer 1 moze by¢ aktywowany w
trybie przeltaczania z wejscia cyfrowego lub potaczenia

Madbus Nr./DeviceNet Nr.: 43432 wirtualnego. Patrz Rys. 91. Timer 1 T1 ustawia czas
Profibus Slot/Indeks 170/81 wlaczenia w trybie przetaczania.
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d68
Profinet 10-Indeks 19816 -
Feldbus-Format Ulnt 644 TimerlTl
Modbus-Format Ulnt Stp I 0:00:00
Domyslnie: 0:00:00 (g:min:sek)
Zakres: 0:00:00-9:59:59
Informacje na temat komunikacji
43436 Godziny
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43437 Minuty
43438 Sekundy
Profibus Slot/Indeks 170/85, 170/86,170/87
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d6c, 4d6d, 4d6e
Profinet |O-Indeks 19820, 19821, 19822
Feldbus-Format Ulint, 1=1 h/m/s
Modbus-Format Ulint, 1=1 h/m/s
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Timer 1 T2 [645]

Timer 1 T2 ustawia czas wylaczenia w trybie

11.6.5Timer2 [650]

Zobacz opisy timera 1.

Timer 2 Start [651]

651 Timer2Start
Stp A Wyt.

przelaczania.
645 TimerlT2
Stp A 0:00:00
Domysinie: 0:00:00, g:min:sek
Zakres: 0:00:00-9:59:59

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43439 Godziny
43440 Minuty
43441 Sekundy

Profibus Slot/Indeks

170/88, 170/89,
170/90

EtherCAT-Indeks (Hex)

4d6f, 4d70, 4d71

Profinet 10-Indeks

19823, 19824, 19825

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

UWAGA: "Timer 1 T1 [644]" i "Timer 1 T2 [645]" sa
widoczne tylko, gdy tryb timera jest ustawiony na

tryb przetaczania - Zmien.

Timer 1 Wartos¢ [649]

Timer 1 Warto$¢ wyswietla aktualng warto$¢ timera.

649 TimerlWart

Domysilnie: Wiyt

Wybor. wego 1 [541].

Ten sam wybdr, co w menu wyjscia cyfro-

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43451
Profibus Slot/Indeks 170/100
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d7b
Profinet 10-Indeks 19835
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Tryb Timer 2 [652]

|ﬁ">2 TrybTimer2

Stp A Wyt.
Domysilnie: Wit
Wybbér: Jak w menu [642]

Informacje na temat komunikacji

Stp 0:00:00
Domysinie: 0:00:00, g:min:sek
Zakres: 0:00:00-9:59:59

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

42921 Godziny
42922 Minuty
42923 Sekundy

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43452
Profibus Slot/Indeks 170/101
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d7c
Profinet 10-Indeks 19836
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulint

Profibus Slot/Indeks

168/80, 168/81,168/82

EtherCAT-Indeks (Hex)

4b69, 4b6a, 4b6b

Profinet 10-Indeks

19305, 19306, 19307

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

CG Drives & Automation, 01-5325
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Opdznienie Timer2[653]

Timer 2 T2 [655]

653 Opd6z.Timer2 655 Timer2T2

Stp A 0:00:00 Stp 0:00:00
Domysilnie: 0:00:00, g:min:sek Domysilnie: 0:00:00, g:min:sek
Zakres: 0:00:00-9:59:59 Zakres: 0:00:00-9:59:59

Informacje na temat komunikacji

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43453 Godziny
43454 Minuty
43455 Sekundy

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43459 Godziny
43460 Minuty
43461 Sekundy

Profibus Slot/Indeks

170/102, 170/103, 170/
104

Profibus Slot/Indeks

170/108, 170/109, 170/
110

EtherCAT-Indeks (Hex)

4d7d, 4d7e, 4d7f

EtherCAT-Indeks (Hex)

4d83, 4d84, 4d85

Profinet 10-Indeks

19837, 19838, 19839

Profinet 10-Indeks

19843, 19844, 19845

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Timer 2 T1 [654]

654 Timer2Tl
Stp A 0:00:00

Domysinie:

0:00:00, g:min:sek

Zakres:

0:00:00-9:59:59

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

43456 Godziny
43457 Minuty

Timer 2 Wartos¢ [659]

Warto$¢ Timer 2 wys$wietla aktualng warto$¢ timera.

Stp A

|ﬁ9 Timer2Wart

0:00:00

Domysinie:

0:00:00, g:min:sek

Zakres:

0:00:00-9:59:59

Informacje na temat komunikacji

42924 Godziny
43458 Sekundy Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42925 Minuty
Profibus Slot/indeks 170/105, 170/1086, 42926 Sekundy
170/107 Profibus Slot/indek 168/83, 168/84,
EtherCAT-Indeks (Hex) 4d80, 4081, 4082 rofibus lot/indexs 168/84
Profinet 10-Indeks

19840, 19841, 19842

EtherCAT-Indeks (Hex)

4b6c, 4b6d, 4b6f

Feldbus-Format

Ulint, 1=1 h/m/s

Profinet 10-Indeks

19308, 19309, 19310

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Feldbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s

Modbus-Format

Ulnt, 1=1 h/m/s
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11.6.6 Liczniki [660] Informacje na temat komunikacji

Licznik stuzy do zliczania impulsow i sygnalow na Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43571
wyjsciu cyfrowym, gdy licznik osiggnie okreslong gorng i Profibus Slot/Indeks 170/220
dolna granicg. EtherCAT-Indeks (Hex) 4df3

. . L . . . Profinet 10-Indek 19955
Licznik kontynuuje liczenie na dodatnich krawedziach ronne nooxs
wyzwolonego sygnatu, jest kasowany tak dtugo, jak dlugo Feldbus-Format Ulnt

Y nego Sygnatd, J . y £0) & Modbus-Format Ulnt
aktywny jest sygnal resetowania.
Licznik moze by¢ automatycznie zmniejszany o Licznik 1 Reset [6612]

okreslony czas akceptacji, jesli w czasie akceptacji nie

oSOy ) Wybdr sygnatu cyfrowego uzywanego jako sygnat
pojawit si¢ nowy sygnat wyzwalajacy.

kasowania licznika 1. Licznik 1 jest ustawiony na 0 i

Warto$¢ licznika jest powigzana z gorng granica, a funkcja pozostaje na 0, o ile wejScie resetowania jest aktywne
wyijscia cyfrowego (C1Q lub C2Q) jest aktywowana, gdy (wysokie)..
wartos$¢ licznika jest rowna gornej wartosci granicznej.
Zobacz rys. 92, aby uzyskaé wiecej informacji o UWAGA: Wejscie resetowania ma najwyzszy
licznikach. priorytet.
6612 LlReset

5673 6619

| Stp A Wyt.

Domysilnie: Wit

Taki sam wybdr, jak "Wyjscie cyfrowe 1

(6611 | NTMNANLAAALANAAN Il Wybor: (541]"

6612
o4t Informacje na temat komunikacji
541 = DigOut1Funk : .
6611= Licanik1Start Mod.bus Nr./DeviceNet Nr.: 43572
6612 = Licznik1Reset Profibus Slot/Indeks 170/221
6613= Licznik1WysokaWarto$¢ -
6614= Licznik1NiskaWartosé EthngAT Indeks (Hex) 4di
6615= Licznik1ZmniejszTimer Profinet 10-Indeks 19956
6619 = Licznik1Wartos¢ Feldbus-Format Ulnt

Modbus-Format Ulnt

Rys. 125 Licznik- zasada dziatania.
Licznik 1 Wysoka Wartos¢[6613]

Licznik 1 [661] Ustawia gorny limit licznika 1. Wartos$¢ licznika 1 jest
Grupa parametrow licznika 1. powigzana z wybranym gornym limitem, a licznik 1

) \ wyjscie (C1Q) jest aktywowany (wysoki), gdy wartos¢
Licznik 1 Start[6611] licznika jest rowna gornej wartosci.

Wybér cyfrowego sygnalu wyjsciowego uzywanego jako

sygnat wyzwalajacy dla licznika 1. Licznik 1 zwigksza si¢

o 1 na kazdym dodatnim zboczu sygnatu wyzwalajacego. UWAGA: Wartos¢ 0 oznacza, ze wyjscie licznika jest

zawsze "wysokie".

UWAGA: Maksymalna czestotliwos¢ zliczania
wynosi 8 Hz. 6613 LlWys.Wart.
Stp A 0
Stp | Wyk. Zakres: 0 - 10000

Domysinie: Wiyt

Taki sam wybdr, jak "Wyjscie cyfrowe 1 Informacje na temat komunikacji

Wybar: [541]". Modbus Nr./DeviceNet Nr. 43573
Profibus Slot/Indeks 170/222
EtherCAT-Indeks (Hex) 4df5
Profinet 10-Indeks 19957
Feldbus-Format Long, 1=1
Modbus-Format Elnt
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Licznik 1 Niska Wartos¢ [6614]

Ustawia dolny limit licznika 1. Wyjscie licznika 1 (C1Q)
jest wylaczone (niskie), gdy wartosc¢ licznika jest
mniejsza lub rowna niskiej warto$ci.

UWAGA: Wysoka wartos¢ licznika ma priorytet; jesli
wartosci szczytowe i niskie sg rowne, wyjscie
licznika zostanie wylaczone, jesli wartosc¢ jest

Licznik 1 Warto$é [6619]

Parametr pokazuje aktualng wartos¢ licznika 1.

UWAGA: Wartos¢ licznika 1 dotyczy wszystkich

zestawow parametrow.

UWAGA: Wartos¢ jest niestabilna i zostanie

utracona po wylaczeniu.

mniejsza niz wartos¢ niska.
6619 LlWart.
Stp A
6614 L1Ni-
sk .Wart. Domysinie: 0
— Zakres: 0-10000
Domysinie: 0
Zakres: 0 - 10000 Informacje na temat komunikacji
) ) B Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42927
Informacje na temat komunikacji Profious Slotindeks 168/86
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43574 EtherCAT-Indeks (Hex) 4b6f
Profibus Slot/Indeks 170/223 Profinet |0-Indeks 19311
EtherCAT-Indeks (Hex) 4df6 Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Profinet |10-Indeks 19958 Modbus-Format Ulint
Feldbus-Format Long, 1=1
Modbus-Format Elnt

Zegar zmniejszajacy Licznik 1 [6615]

Licznik 2 [662]
Zobacz opis licznika 1 [661].

Ustawia warto$¢ automatycznego licznika akceptacji dla
licznika 1. Licznik 1 zmniejsza si¢ o 1 po uplywie czasu

Licznik 2 Start[6621]

Funkcja jest identyczna z wyzwalaczem licznika 1

akceptacji i gdy w czasie akceptacji nie uruchomiono
zadnego nowego wyzwalacza. Czas akceptacji jest
resetowany do 0 dla kazdego impulsu wyzwalajgcego

[6114].

licznika 1. 6621 L2Start
Stp A Wy?.
6615 LlZmnTimer Domyslnie: Wyt
St Wyit.
b ﬂ Y - Taki sam wybdr, jak "Wyjscie cyfrowe 1
Wybor: [541]"
Domysl- Wyt.
nie:
Wyt 0 Wyt Informacje na temat komunikacji
1-3600 1-3600 1-3600 s Mod'bus Nr./DeviceNet Nr.: 43581
Profibus Slot/Indeks 170/230
EtherCAT-Indeks (Hex) 4dfd
Informacje na temat komunikacji Profinet 10-Indeks 19965
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43575 Feldbus-Format Ulnt
Profibus Slot/Indeks 170/224 Modbus-Format Ulnt
EtherCAT-Indeks (Hex) 4df7
Profinet 10-Indeks 19959
Feldbus-Format Long 1=1s
Modbus-Format Elnt
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Licznik 2 Reset [6622]

Funkcja jest identyczna z licznikiem 1 Reset [6112].

6622 L2Reset

Zegar zmniejszajacy Licznik 2[6625]

Funkcja jest identyczna
licznika 1 [6615].

Z zegarem zmniejszania timera

Stp Wyk. 6625 L2ZmnTimer
Stp A Wyt.
Domysinie: Wiyt
- Taki sam wybér, jak "Wyjscie cyfrowe 1 meysl- Wyt
Wybor: N nie:
[541]".
Wyt 0 Wit
Informacje na temat komunikacji 1-3600 |[1-3600 |1-3600s
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43582
Profibus Slot/Indeks 170/231 Informacje na temat komunikacji
EtherCAT-Indeks (Hex) Adfe Modbus Nr/DeviceNet Nr.: 43585
Profinet 10-Indeks 19966 Profibus Slotindeks 1701234
Feldbus-Format Uint EtherCAT-Indeks (Hex) 4601
Modbus-Format Uint Profinet 10-Indeks 19969
. . .. Feldbus-Format Long 1=1s
Licznik 2 Wysoka Wartos¢[6623] Modbus-Format Eint
Funkcja jest identyczna z Licznik 1 Wysoka wartos$¢

[6613].
6623 L2Wys.Wart
Stp A 0
Domysinie: 0
Zakres: 0 - 10000

Informacje dotyczace komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43583
Profibus Slot/Indeks 170/232
EtherCAT-Indeks (Hex) 4dff
Profinet 10-Indeks 19967
Feldbus-Format Long, 1=1
Modbus-Format Elnt

Licznik 2 Wartos¢ [6629]

Parametr pokazuje aktualng warto$¢ licznika 2.

UWAGA: Wartos¢ licznika 2 dotyczy wszystkich
zestawow parametrow.

UWAGA: Wartos¢ jest

niestabilna i zostanie

utracona po wylaczeniu.

6629 L2Wartosé
Stp A 0

Domysilnie: 0

Zakres:

0-10000

Licznik 2 Niska Wartos¢ [6624]

Funkcja jest identyczna z licznikiem 1 Niska warto$é

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42928
Profibus Slot/Indeks 168/87
EtherCAT-Indeks (Hex) 4b70
Profinet 10-Indeks 19312
Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Ulnt

[6614].
6624 L2Nisk.Wart
Stp A 0
Domysinie: 0
Zakres: 0 - 10000

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 43584
Profibus Slot/Indeks 170/233
EtherCAT-Indeks (Hex) 4e00
Profinet 10-Indeks 19968
Feldbus-Format Long, 1=1
Modbus-Format Elnt
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11.7 Diagnostyka

[700]

Menu z parametrami do sprawdzenia wszystkich
aktualnych danych operacyjnych, takich jak predkosc,

moment obrotowy, moc itp.

11.7.1 Operacija [710]

Wartos¢ procesu[711]

Wartos$¢ procesowa wyswietla rzeczywista warto§¢
procesu, w zalezno$ci od wyboru w rozdziale Zrédto

procesu [321].

711 WartProcesu
Stp

Jednostka

Zalezy od wybranego zrodta procesu
[321] i jednostki przetwarzania[322].

Rozdzielczosé

Predkos¢: 1 ob/min, 4 cyfry
Inne jednostki: 3 cyfry

Informacje na temat komunikacji

Moment [713]

Pokazuje rzeczywisty moment obrotowy.

713 Moment
Stp

0% 0,ONm

Jednostka: %, Nm

Rozdzielczo$é:| 1 %, 0,1 Nm

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 21882 !;tm
Profibus Slot/Indeks 121;13;
EtherCAT-Indeks (Hex) ;g:g !;im
Profinet |O0-Indeks 1882 !’jom
Feldbus-Format tg:g 1:(1);)Nm
Modbus-Format Eint

Moc Watu [714]

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31001 . .
i Pokazuje rzeczywistag moc na wale.
Profibus Slot/Indeks 121/145
EtherCAT-Indeks (Hex) 23e9
Profinet IO-Indeks 1001 714 Moc Wailu
Dtugi, 1 =1 ob/min, 1%, Stp W
1° Club 0,001, jesli
Feldbus-Format Wartos¢ Procesu / Jednostka: W
Odn.Proc. jest ustawiona
za pomocg [322] Rozdzielczos¢:| 1 W
Modbus-Format Elnt . . ..
Informacje na temat komunikacji
o Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31005
Predkos¢ [712] Profibus Slotindeks 1217149
Pokazuje aktualng predkos¢ watu. EtherCAT-Indeks (Hex) 23ed
Profinet 10-Indeks 1005
m— Feldbus-Format Long, 1=1 W
F 12 Predkosc¢ Modbus-Format Elnt

Stp

ob/min

Jednostka: ob./min

Rozdzielczo$c¢:| 1 ob./min, 4 Cyfry

Informacje na temat komunikacji

Potencjat elektryczny [715]

Pokazuje rzeczywista moc wyjéciowa.

715 PotencjElek

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31002 Stp kW
Profibus Slot/Indeks 121/146
EtherCAT-Indeks (Hex) 23ea Jednostka: kW
Profinet 10-Indeks 1002 Rozdzielczosé:| 1 W
Int, 1 =1 ob./min Rozp.
Feldbus-Format Hamowania [33E]
Int, 1 =1 ob./min Rozp.
Modbus-Format Hamowania [33E]
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Informacje na temat komunikacji

CzestotliwoS¢ [718]

Prad [716]

Wyswietla aktualny prad wyjsciowy.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31006 Wyswietla aktualng czgstotliwos$¢ wyjsciowa.
Profibus Slot/Indeks 121/150
EtherCAT-Indeks (Hex) 23ee
Profinet 10-Indeks 1006 718 Czestotl.
Feldbus-Format Long, 1=1 W Stp Hz
Modbus-Format Elnt

Jednostka: Hz

Rozdzielczosé¢:| 0,1 Hz

Informacje na temat komunikacji

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31009
716 Prad Profibus Slotindeks 121153
Stp A EtherCAT-Indeks (Hex) 23f1
Profinet 10-Indeks 1009
Jednostka: A Feldbus-Format Cong, 1=0,1 Hz
Rozdzielczos¢:| 0,1 A Modbus-Format Elnt

Napiecie DC [719]

Napiecie WyjSciowe [717]

Pokazuje aktualne napigcie wyjsciowe.

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31007 Pokazuje rzeczywiste napigcie obwodu posredniego.
Profibus Slot/Indeks 121/151
EtherCAT-Indeks (Hex) 23ef - -
Profinet 10-Indeks 1007 719 Napiecie DC
Feldbus-Format Lang, 1=0,1A Stp A
Modbus-Format Elnt

Jednostka: \%

Rozdzielczos¢:| 0,1 V

Informacje na temat komunikacji

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31010
717 NapiecieWyj Profibus Slotindeks 121/154
Stp VvV EtherCAT-Indeks (Hex) 232
Profinet 10-Indeks 1010
Jednostka: v Feldbus-Format Lang, 1=0,1V
Rozdzielczo$¢:| 0,1 V Modbus-Format Eint

Temperatura Radiatora[71A]

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31008 Pokazuje rzeczywistg temperature radiatora. Sygnat jest
Profibus Slot/Indeks 121/152 generowany przez czujnik w module IGBT.
EtherCAT-Indeks (Hex) 23f0

Profinet |O0-Indeks 1008 -
Feldbus-Format Lang,1=0,1V 7 1% Temp. Radi-
Modbus-Format Eint at™C

Jednostka: °C

Rozdzielczosé:| 0,1 °C

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31011

Profibus Slot/Indeks 121/155
EtherCAT-Indeks (Hex) 23f3

Profinet 10-Indeks 1011
Feldbus-Format Long, 1=0,1 °C
Modbus-Format Elnt
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PT100_1_2_3 Temp [71B] @

Wyswietla aktualng temperaturg PT100.

Stp

F1B PT100 1,2,3

°c

Jednostka: °C

Rozdzielczos¢:| 1°C

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr/DeviceNet no:

31012, 31013, 31014

Profibus Slot/indeks

121/156
121/157
121/158

EtherCAT index (hex)

23f4, 235, 23f6

Profinet 10 index

1012, 1013, 1014

11.7.2Status [720]

Status VSD [721]

Wyswietla ogdlny status napedu.

721 Status VSD
Stp 1/222/333/44

Rys. 126 Status Napedu

Wyswietla-

na Pozycjal Funkcja

Status

Zestaw Parame-

1 trow

AB,CD

Fieldbus format

Long, 1=1°C

Modbus format

Eint

Zrodto Wartosci

222 Odniesienia

-Zdaln. (Zdalnie) -Klaw-
iatura (Zdalne Ster.)
-Kom (Komunikacja Sze-
regowa)

-Opc (Opcja)

Zrédto komendy

333 Start/Stop

-Zdal (Zdalnie) -Klaw-
iatura (Zdalne Ster.)
-Kom (Komunikacja Sze-
regowa)

-Opc (Opcja)

44 Funkcje Limit

-TL (Limit Momentu)
-SL (Limit Predkos-
ci) -CL (Limit Pradu)
-VL (Limit Napiecia)
- - - -Brak
Aktywnego Limitu

Przykfad: “A/Key/Rem/TL”

Oznacza to:

A .: Zestaw parametrow A jest aktywny.

Klucz: Wartosci zadane pochodza z klawiatury (BE).

Rem: Polecenia Praca / Stop pochodza z portow 1-22.

TL: Aktywne jest ograniczenie momentu obrotowego

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31015
Profibus Slot/Indeks 121/159
EtherCAT-Indeks (Hex) 23f7
Profinet 10-Indeks 1015
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulint
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Sticky Note
Not translated


Uwaga [722]
Wyswietlane jest biezace lub ostatnie ostrzezenie.
Ostrzezenie pojawia si¢, gdy naped wkrotce si¢ wylaczy,

Opis formatu komunikacji . Lol ..
ale nadal dziata. Dopdki pojawi si¢ ostrzezenie, czerwona

Uzywanie liczb catkowitych i bitow dioda LED bledu miga.
Bit Liczba Catkowita 722 Uwaga
1-0 Aktywny zestaw parametrow z: Stp warn.msg
0=A, 1=B, 2=C, 3=D
4-2 Zrodto referencyjnej wartosci kontrolnej g.dzie Odpowiedni komunikat ostrzegawczy jest wyswietlany w
0 = Zdalnie, 1 = Klucz, 2 = Kom, 3 = Opcja T, .. o
menu [722] Uwaga. Jesli nie ma ostrzezenia, wyswictlany
7.5 Zrédto komendy Start/Stop/Reset gdzie jest komunikat "Brak btgdu".
0=Zdalnie, 1=Klucz, 2=Kom., 3=Opcja
Aktywne funkcje limitu gdzie .. . . .
13-8 0=Bez Limitu., 1=VL, 2=SL, 3=CL, 4=TL Mozliwe sg nast¢pujace komunikaty ostrzegawcze:
14 .Feaslto;AII(rzll;vvr\:es)tanle ostrzegawczym (ostrzezenie Ganzzahliger Ostraezenio
) Y Kommunikationswert
15 Btad Falownika (warunek btedu jest aktywn
a ( edul ywny) 0 Brak Btedu
Przyklad: 1 Motor 1%t
. " ": 2 PTC
Poprzedni przyktad "A / Key / Rem/ TL" interpretowany
jest jako "0/1/04" 3 Motor Zgub.
W formacie bitowym jest to wyswietlane jako: 4 Rotor Zablok.
Bit Interpretacja Liczba Catkowita S MotorZamkn. (1!f)
0LSB 0 Al Zestaw 6 Mon MaxAlarm
! 0 © Parametrow 7 Mon MinAlarm
2 1
3 0 KIavz/!Ie;tura Zrodto Kontroli 8 Biad Komunik
4 0 9 PT100
> 0 » _ 10 Odchyl Suwn.
6 0 Zdaln. (0) | Zrodto Polecenia
7 0 11 Pompa
8 0 12 TempZewMot
9 0
10 3 13 MatoPtChtod
T 0 TL (4) |Funkcje Limitu 14 Hamulec
12 0 15 Opcja
13 0 :
14 0 Stan Ostrzezenia 16 ZaDuzaTemp
15 MSB 0 Stan Btedu 17 ZaDuzPradF
) . . 18 ZaDuzNapD
W powyzszym przykladzie zaktada si¢, ze nie ma biedu _
ani stanu ostrzezenia (dioda LED alarmu na lampie 19 ZaDuzNapG
kontrolnej jest wytaczona). 20 ZaDuzNap
21 ZaSzybko
22 Nisk.Nap
23 BfgdZasil.
24 Desat
25 BigdDclink
26 Btad Wewn.
27 PrzepMMax
28 Przepiecie
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Wartos¢ Komunikacji Ostrzezenie

29 Nieuzywane
30 Kom Suwn.
31 Enkoder

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31016
Profibus Slot/Indeks 121/160
EtherCAT-Indeks (Hex) 23f8
Profinet 10-Indeks 1016
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Zobacz takze rozdzial 11. strona 185.

Status Digln [723]

Wyswietla status wejs¢ cyfrowych. Patrz: rys. 93.

Digln 1
Digln 2
Digln 3
Digln 4
Digln 5
Digln 6
Digln 7
Digln 8

eI B e N0 I A S A

Pozycje od 1 do 8 (odczyt z lewej do prawej) wskazuja
stan powigzanych wejsc¢.:

1 Wys
0 Nisk

Przyktad na Rys. 96 wskazuje, ze wejécia cyfrowe Digln
1,

DiglIn 3 i Digln 6 sa obecnie aktywne.

723 Stat.DigIn
Stp 1010 0100

Rys. 127 Przykladowy status wejs¢ cyfrowych

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31017
Profibus Slot/Indeks 121/161
EtherCAT-Indeks (Hex) 23f9
Profinet 10-Indeks 1017
Feldbus-Format Ulnt,
Modbus-Format b?t O=D?g|n1 ’
bit 8=DigIn8

Status DigOut [724]

Wyswietla status wyjs¢ cyfrowych i przekaznikow.

Patrz: rys. 94.

RE wskazuje status przekaznika w odpowiedniej pozycji:

1 Przekaznik1
2 Przekaznik2
3 Przekaznik3

DO wyswietla status wyjs¢ cyfrowych na kazdej pozycji:

1 DigOutl
2 DigOut2

Wyswietlany jest status odpowiednich wyjs¢.

1 Wysoki
0 Niski

Przyktad na Rys. 94 wskazuje, ze wyjscie cyfrowe

DigOutl jest aktywne, a wyjscie cyfrowe DigOut 2 nie
jest aktywne. Przekaznik 1 jest aktywny, przekazniki 2 i 3

nie sg aktywne.

724 Stat.Digout
Stp RE 100 DO 10

Rys. 128 Przykladowy Status Wyjscia Cyfrowego

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31018
Profibus Slot/Indeks 121/162
EtherCAT-Indeks (Hex) 23fa
Profinet 10-Indeks 1018
Feldbus-Format Ulnt,
bit 0=DigOut1,
bit 1=DigOut2
Modbus-Format bit 8=Przekaznik1
bit 8=Przekaznik2
bit 10=Przekaznik3

Status Wejscia Analogowego[725]
Wyswietla Status Wejs¢ Analogowych 11 2.

725 AnIn 1
Stp -100%

2
65%

Rys. 129 Status Wejscia Analogowego

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31019, 31020

Profibus Slot/Indeks

121/163, 121/164

EtherCAT-Indeks (Hex) 23fb, 23fc
Profinet |O-Indeks 1019, 1020
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt
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Pierwszy rzad nazywa wejscia analogowe.

1 wejscie analogowe An 1

2 wejscie analogowe Anln 2

Drugi wiersz pokazuje stan odpowiedniego wejscia w%:

-100% wejscie analogowe Anlnl ma ujemng warto$é
wejsciowa 100%

65% wejscie analogowe Anln2 ma warto$¢ wejsciowa
65%

Przyktad na Rys. 96 wskazuje, ze oba wejscia analogowe
sg aktywne.

UWAGA: Wyswietlane wartosci procentowe sg
wartosciami bezwzglednymi opartymi na peinym
zakresie lub pelnej skali wejscia i wyjscia. Odnosza
sie do 0-10 V lub 0-20 mA.

Status WejsScia Analogowego[726]

Pokazuje stan wej$¢ analogowych 3 i 4.

726 Anin 3 2
Stp  -100% 65%

1 predkos¢ AnOut 1
2 predkos¢ AnOut 1

Odczytaj od pierwszego do drugiego wiersza, status
powiazanego wyniku jest wyswietlany w%:

-100% AnOutl ma ujemna warto$¢ poczatkowa 100%
65% AnOut2 ma warto$¢ poczatkowa 65%

Przyktad na Rys. 98 wskazuje, ze oba wyjscia analogowe
sg aktywne.

UWAGA: Wyswietlane wartosci procentowe sg
wartosciami bezwzglednymi opartymi na petnym
zakresie lub petnej skali wejscia i wyjscia. Odnosza
sie do 0-10 V lub 0-20 mA.

|/O Status[728] - [72A]

Pokazuje stan plyty dodatkowych kart 1/ 0O 1 (B1), 2, (B2)
i3 (B3).

728 10StatBl
Stp RE 000 DI100

Informacje na temat komunikacji

Rys. 130 Status Wejscia Analogowego

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31021, 31022

Profibus Slot/Indeks

121/165, 121/166

EtherCAT-Indeks (Hex) 23fd, 23fe
Profinet 10-Indeks 1021, 1022
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt

Status Wyjscia Analogowego[727]

Wyswietla status wyjs¢ analogowych. Rys. 98. Na
przyktad, jesli uzywane jest wyjscie 4-20 mA, warto$¢

20% odpowiada 4 mA.

727 AnOut 1
Stp -100%

2
65%

Rys. 131 Status Wyscia Analogowego

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31023, 31024

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31025 - 31027

Profibus Slot/Indeks

121/170 - 172

Modbus-Format

EtherCAT-Indeks (Hex) 2401 - 2403
Profinet 10-Indeks 1025 - 1027
Feldbus-Format Ulnt,
bit 0=DigIn1
bit 1=DigIn2
bit 2=DigIn3

bit 8=Przekaznik1
bit 8=Przekaznik2
bit 10=Przekaznik3

Area D Stat [72B]

Te menu nie s3 widoczne na wyswietlaczu jednostki

sterujace;.

Sa one uzywane tylko w narzedziu PC EmoSoftCom
(opcjonalnie) i moga by¢ odczytywane przez magistrale
Fieldbus lub komunikacj¢ szeregowa

Area D LSB[72B1]

Bity statusu od 0 do 15, patrz rozdziat 9.2.1, patrz 63

Informacje na temat komunikacji

Profibus Slot/Indeks

121/167, 121/168

EtherCAT-Indeks (Hex) 23ff, 2400
Profinet 10-Indeks 1023, 1024
Feldbus-Format Long, 1=1 %
Modbus-Format Elnt

Modbus Nr/DeviceNet no: 30180
Profibus Slot/index 118/89
EtherCAT Indeks (hex) 20b4
Profinet 10 Indeks 180
Fieldbus Format Ulnt
Modbus Format Ulnt

Pierwszy rzad nazywa wyj$cia analogowe.
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Area D MSB[72B2]

Bity statusu od 16 wzwyz, patrz rozdzial 9.2.1, patrz 63

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr/DeviceNet no: 30182
Profibus Slot/Indeks 118/91
EtherCAT Indeks (hex) 20b6
Profinet 10 Indeks 182
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Status VIO[72C]

Wyswietla wartosci osmiu wirtualnych wejsé / wyjs¢ w

menu [560]

72C Status VIO
Stp 00000000

Informacje na temat komunikacji

11.7.3 Zachowane Wartosci [730]

Wyswietlane wartosci to biezace warto$ci zgromadzone w
czasie. Wartosci sg zapisywane po wylaczeniu i
przywroceniu podczas uruchamiania.

Czas Pracy[731]

Calkowity czas, przez jaki falownik pracowal w trybie
roboczym.

731 Czas Pracy

Stp g:mm:ss
Jednostka: g: mm:ss (Godziny: Minuty: Sekundy)
Zakres: 00: 00: 00—-262143: 59: 59

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

Ulnt, 1=1h/m/s

121/172:121/173: 121/

Profibus Slot/Indeks 174
EtherCAT-Indeks (Hex) 2404:2405:2406
Profinet 10-Indeks 1028:1029:1030
Feldbus-Format Long, 1=1h:m:s
Modbus-Format Eint

Modbus Nr/DeviceNet no: 30181
Profibus Slot/Indeks 118/90
EtherCAT Indeks (hex) 20b5
Profinet 10 Indeks 181
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Resetowanie godzin pracy[7311]

Resetuje licznik godzin pracy. Zapisane informacje
zostang usunigte i rozpocznie si¢ nowy okres rejestracji
danych.

FBll Cz.PracyRst

Stp I Nie
Domysilnie: Nie
Nie 0
Tak 1

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 7
Profibus Slot/Indeks 0/6
EtherCAT-Indeks (Hex) 2007
Profinet 10-Indeks 7
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

UWAGA: Po zresetowaniu wartos¢ ponownie "Nie"
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Czas Zasilania Gi.[732]

Laczny czas, w ktorym falownik byt podtaczony do sieci.

Timera nie mozna zresetowac.

732 Czasz
Stp

as.Gk.
g:mm:ss

Jednostka: g: mm:ss (Godziny: Minuty: Sekundy)

Zakres: 00: 00: 00-262143: 59: 59

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31031:31032:31033
(g:min:sek)

Profibus Slot/Indeks

121/175:121/176: 121/
177

2407 : 2408 :
EtherCAT-Indeks (Hex) 2409
Profinet 10-Indeks 1031:1032:1033
Feldbus-Format Long, 1=1h:m:s
Modbus-Format Eint

Energia [733]

Wyswietla catkowite zuzycie energii od ostatniego resetu

energii [7331].

733 Energia
Stp kWh
Jednostka: Nie powraca automatycznie do 0 godzin:
0.0-1GWh,
Zakres: Licznik rozpoczyna sie od 1 GWh Restart
przy 0.
Informacje na temat komunikacji
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31034
Profibus Slot/Indeks 121/178
EtherCAT-Indeks (Hex) 240a
Profinet 10-Indeks 1034
Wh ( Wh, kWh, MWh lub
Feldbus-Format GWh)
Modbus-Format Elnt
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Energ.Reset[7331]

Zapisane informacje sg usuwane i rozpoczyna si¢ nowy
okres rejestracji danych.

11.8 Pokaz Biedy [800]

Gtowne menu do wyswietlania zapisanych bledow.
Ogodlnie pamieé bledéw wykrywa 10 ostatnich btedow.
Pamig¢ btedow dziata zgodnie z zasada FIFO. Kazdy btad
jest przechowywany wraz z godzing licznika godzin pracy
[731]. Przy kazdym bte¢dzie zapisywane sg chwilowe
wartos$ci niektorych parametrow i sg one gotowe do
rozwigzywania problemow.

7331 Energ.Reset
Stp I Nie

Domysinie: Nie

Wybor:

Resetuje licznik energii

11.8.1 Pamie¢ Btedow [810]

Informacje na temat komunikacji Pokazuje przyczyng bledu i czas wystapienia. Gdy

UWAGA: Zapisane informacje zostang usuniete i

Modbus Nr/DeviceNet Nr- 6 wystapi blad, menu stanu sg kopiowane do pamigci
Profibus Slot/indeks 0/5 btedow. Jest dziewig¢ pamigei btgdow [810] - [890].
EtherCAT-Indeks (Hex) 2006 Kiedy pojawi si¢ dziesiaty btad, najstarszy btad zniknie.
Profinet 10-Indeks 6 Po skasowaniu btedu komunikat btedu zostanie
Feldbus-Format Ulnt skasowany i wy$wietli si¢ menu [100].

Modbus-Format Ulnt

rozpocznie sie nowy okres rejestracji danych. 8x0KomunikatO-
bted
Einheit: g: m (Godziny: Minuty)
Zakres: 0 godz.: 0 m—-65355 g: 59 m

810 Btad Zewn.

Stp 132:12:14

Informacje na temat catkowitej wartosci komunikatu o
btgdzie mozna znalez¢ w tabeli komunikatow

ostrzegawczych [722].

UWAGA: Bity od 0 do 5 s3 uzywane dla wartosci
komunikatéw o btedach. Bity 6-15 sg do uzytku

wewnetrznego.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 31101
Profibus Slot/Indeks 121/245
EtherCAT-Indeks (Hex) 244d
Profinet 10-Indeks 1101
Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Ulint
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Komunikaty o btedach [811]-[81P]

Informacje z menu stanu sg kopiowane do dziennika

komunikatéw o btgdach w przypadku wystapienia btgdu.

Menu |Skopiowane Opis

Btedu z
811 711 Proces Max [325]
812 712 Predkos¢
813 712 Moment
814 714 % Nm Moc Na Wale
815 715 PotencjElek
816 716 Prad
817 717 NapiecieWyjsciowe
818 718 Czestotliwos¢
819 719 Napiecie DC
81A 71A Temp.Radiat
81B 71B PT100_1,2,3
81C 721 Status VSD
81D 723 Status Digln
81E 724 Status DigOut
81F 725 Status Anln 1-2
81G 726 Status Anin 3-4
81H 727 Status AnOut 1-2
81l 728 I/O-Status B1
81J 729 I/O-Status B 2
81K 72A I/O-Status B 3
81L 731 Czas pracy
81M 732 Czas Zas. Gt.
81N 733 Energia
810 310 ProcesOdn.
81P 72C Status VIO

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31102 - 31135

Profibus Slot/Indeks

121/246 - 254,

122/0 - 24
EtherCAT-Indeks (Hex) 244e - 246f
Profinet 10-Indeks 1102 - 1135

Feldbus-Format

Parametr zalezny, patrz
odpowiedni parametr.

Modbus-Format

Parametr zalezny, patrz
odpowiedni parametr.

Przyktad:

Rys. 99 pokazuje menu trzeciej pamigci btgdow [830]:
Btad zbyt wysokiej temperatury po czasie pracy 1396

godzin i 13 minut.

830 ZaDuzaTemp
Stp

1396h:13m

Rys. 132 Blgd 3
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11.8.2 Komunikaty o btedach[82P]

11.8.3Reset Bledu [8A0]

- [89 P] Resetuje zawarto$¢ 10 pamigci bledow.
Takie same informacje jak w menu [810].
Informacje na temat komunikacji 8A0 ResetBiedu
Ni
List Log 5 tp €
31151-31185 E"edow Domy$Inie: Nie
31201-31235 3 Ni 0
_ ie
Modbus Nr./DeviceNet 31251-31285 4
Nr- 31301-31335 5 Tak 1
h 31351-31385 6
31401-31435 7
31451-31485 8 Informacje na temat komunikacji
31501-31535 9
Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 8
'é'ft:,'-og Profibus Slot/indeks o7
122/40-122/74 ) edow EtherCAT-Indeks (Hex) 2008
122190-122/ 1/24 3 Profinet IO-Indeks 8
122/140-122/174
Profibus Slot/indeks | 122/190-122/224 g Feldbus-Format Ulnt
122/240-123/18 . Modbus-Format Ulnt
123/35 - 123/68 7
123/85-123/118 8 UWAGA: po zresetowaniu ustawienie
123/135-123/168 . P . R
9 automatycznie zmienia si¢ z powrotem na "Nie".
Lista Log Komunikat "OK" wyswietlany jest przez 2 sekundy.
247e - 24b0 Bledow
24b1 - 24e2 2
24e3 - 2514 i
EtherCAT-Indeks (Hex) |2515 - 2546 5
2547 - 2578 6
2579 - 25aa 7
25ab - 25dc 8
25dd - 260e 9
Lista Log
1151 - 1185 Sledow
1201 - 1235 3
1251 - 1285 4
Profinet |O0-Indeks 1301 - 1335 5
1351 - 1385 6
1401 - 1435 7
1451 - 1485 8
1501 - 1535
9
Feldbus-Format
Patrz Btadr 811 - 810
Modbus-Format

Wszystkie dziewig¢ list pamieci bledow zawiera te same
typy danych. Na przyktad parametr DeviceNet 31101 na
licie alarméw 1 zawiera te same dane danych, co 31151
na li$cie alarméw 2.
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11.9 Dane Systemowe [900]

Gloéwne menu do wyswietlania wszystkich danych
systemowych napedu.

11.9.1 Dane VSD[920]

Typ VSD[921]

Wyswietla typ napedu zgodnie z numerem typu.

Opcje sa podane na tabliczce znamionowej falownika.

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.:

31038 Wersja Oprogr.
31039 Wersja Opc.

Profibus Slot/Indeks

121/182-183

UWAGA: Jesli karta kontrolna nie jest
skonfigurowana, wyswietlony zostanie komunikat
VFXFDU40-XXX.

921 FDU2.0

Stp FDU48-046
Przyktad dla typu:
Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr. 31037
Profibus Slot/Indeks 121/181
EtherCAT-Indeks (Hex) 240d
Profinet 10-Indeks 1037
Feldbus-Format Ulnt, 1=1
Modbus-Format Ulnt

EtherCAT-Indeks (Hex) 240e, 240f
Profinet 10-Indeks 1038, 1039
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Tabelce 35 Informacje Modbus i numer Profibus, wersja

oprogramowania
Bit Przyktad Opis
7-0 32 Mniejsza
13-8 4 Wieksza
Wydanie

15-14

00: V, Release-Wersja
01: P, Prerelease-Wer-|
sja

10: B, Beta-Wersja

11: o, Alpha-Wersja

Tabelce 36 Informacje Modbus i numer Profibus, wersja

opcjonalna
Bit Przyktad Opis
7-0 07 Mniejsza
15-8 03 Wersja Gtéwna

Przyktad:

Seria FDU48-046 FU do uzytku z napigeciem
sieciowym 380-480 V i znamionowym pradem

wyjsciowym 46 A.

Oprogramowanie [922]

Wyswietla numer wersji oprogramowania przemiennika.

Rys. 100 pokazuje przyktad numeru wersji.

922 Oprogram.
Stp vV 4.32 -

Rys. 133 Przyklad wersji oprogramowania

V 4.32 = Wersja oprogramowania

- 03.07 = wersja opcjonalna, tylko widoczne i wazne dla

specjalnego oprogramowania oprogramowania

dostosowanego do OEM.

03 = (wyzszy) specjalny numer wersji oprogramowania

07 = (mniejsze) badanie tego specjalnego oprogramowania

UWAGA: Wazne jest, aby numer wersji wyswietlony
w menu [922] byt taki sam, jak numer wersji
wydrukowany na pierwszej stronie tej instrukcji. W
przeciwnym razie funkcjonalnos¢ opisana w tej
instrukcji moze rézni¢ sie od funkcji falownika.

Info [9221]

Data wersji oprogramowania, date i godzing.

Stp

9221 Info

Domysinie: ‘YY:MM:DD:HH:MM:SS

Oprogramowanie [9222]
Kod identyfikacyjny programu.

Stp

9222 Oprogram.
OE1B7F9E

Przyktad: OE1B7F9E
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Nazwa Jednostki [923]

Mozliwos$¢ wprowadzenia nazwy urzadzenia do iden-
tyfikacji klienta lub do celow serwisowych. Ta funkcja
pozwala wprowadzi¢ niestandardowa nazwe o dlugosci
do 12 znakow. Uzyj klawiszy Poprzedni i Nastgpny, aby
przesuna¢ kursor do zadanej pozycji. Nastgpnie uzyj
klawiszy + i -, aby przewija¢ tabelg. Potwierdz znak
przesuwajac kursor do nast¢pnej litery lub klawiszem
Dalej. Zobacz sekcje Jednostka niestandardowa [323].

Przyktad:

Wpisz nazw¢ USER 15.

W menu [923] naci$nij przycisk Dalej, aby przesunaé
kursor do skrajnej prawej pozycji.

Naciskaj przycisk +, az wyswietli si¢ litera U.

Naci$nij Dale;j.

Nastepnie ponownie nacisnij przycisk +, az wyswietli si¢
S, a nastepnie Dale;j.

Kontynuuj, az przejdziesz do USER 15.

923 Userl5
Stp

Domysinie: Brak wyswietlonego znaku

Informacje na temat komunikacji

Modbus Nr./DeviceNet Nr.: 42301-42312
Profibus Slot/Indeks 165/225-236
EtherCAT-Indeks (Hex) 48fd - 4908
Profinet 10-Indeks 18685 - 18696
Feldbus-Format Ulnt
Modbus-Format Ulnt

Gdy nadawana jest nazwa urzadzenia, jest ona wysytana
znak po znaku od prawej do lewe;.
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12. Rozwigzywanie problemow, diagnostyka i

konserwacja

12.1 Bledy, ostrzezenia i
limity
Aby zabezpieczy¢ naped, gtowne dane operacyjne
zmiennej sg stale monitorowane przez system. Jesli
ktorakolwiek z tych zmiennych przekracza limit
bezpieczenstwa, wyswietlany jest komunikat o biedzie /
ostrzezeniu. Aby unikng¢ niebezpiecznych sytuacji,
falownik pozostaje w trybie zatrzymania, zwanym awarig,
a przyczyna usterki wyswietlana jest na wyswietlaczu.

Wszelkie wystepujace bledy zawsze wylaczaja naped.
Wystepuja dwa typy bitedow: Btad i Blad normalny, w
zaleznos$ci od typu bledu konfiguracji, patrz menu [250]
Autoreset. Domyélnie jest tu normalny btad. W przypadku
btedow normalnych falownik zatrzymuje si¢ natychmiast,
a silnik zostaje zatrzymany. W przypadku btedow migk-
kich falownik zatrzymuje si¢ zatrzymujac predkosc,
silnik zwalnia do zatrzymania.

“Bfad normalny”
» Falownik zatrzymuje si¢ natychmiast, silnik pracuje
do momentu zatrzymania.

* Przekaznik lub Wyjscie btgdu jest aktywne (jesli
zaprogramowane).

* Dioda LED btedu zaswieci sig.
*  Wyswietlany jest odpowiedni komunikat o bledzie.

*  Wyswietlany jest status "BL." (obszar D na wyswietla-
czu).

* Po komendzie resetowania komunikat btedu jest kaso-
wany i wyswietlane jest menu [100].

“B+qd”
* Naped zatrzymuje si¢, hamujac do
zatrzymania.

Podczas opdznienia:

+  Wyswietlany jest odpowiedni komunikat o btedzie, w
tym "S" wskazujacy blad przed czasem btedu.

+ Dioda LED bledu zamiga

* Przekaznik albo wyjscie btedu jest ak-
tywne (jeSli wybrane)
Po osiagnigciu stanu spocz

+ Dioda LED bledu zaswieci sig.

* Przekaznik lub wyjscie btedu jest aktywne (jesli
Zaprogramowano)

*  Wyswietlany jest status "BL" (obszar D na
wyswietlaczu).

* Po komendzie resetowania komunikat btedu
jest kasowany i wyswietlane jest menu [100].

Oprocz wskaznikow BLAD istniejg jeszcze dwa
wskazniki wskazujgce na "nienormalny" stan pracy
napedu.

,Ostrzezenie®
» Falownik jest bliski stanu alarmowego.

*  Wyjscie lub przekaznik btedu jest aktywny (jesli
Zaprogramowano).

» Dioda LED btgdu zamiga.

* Odpowiedni komunikat ostrzegawczy zostanie
wys$wietlony w oknie [722] Ostrzezenie.

*  Wyswietlane jest jedno z ostrzezen (obszar C na
wyswietlaczu).

“Limit”
* Falownik ogranicza moment i/ lub czgstotliwos¢, aby
unikng¢ alarmu.

*  Wyjscie przekaznika krancowego lub warto$ci gra-
nicznej jest aktywne (jesli zaprogramowane).

* Dioda LED btgdu zamiga.

*  Wyswietlane jest jedno z wskazan ograniczen (obszar
C na wyswietlaczu).

12.2 Rodzaje biedow,
przyczyn i srodkow
zaradczych

Tabela w tym rozdziale stuzy jako pomoc w znajdowaniu
przyczyn w przypadku awarii systemu i rozwigzywania
problemdéw. Falownik jest zwykle tylko niewielkim ele-
mentem w kompletnym uktadzie napedowym. Czasami
trudno jest znalez¢ przyczyng usterki, nawet jesli falownik
wyswietla okreslone komunikaty o bledach. Konieczna
jest zatem dobra znajomos¢ catego napedu. W razie
pytan skontaktuj si¢ ze swoim dostawca.

Falownik ma na celu uniknigcie awarii poprzez
ograniczenie momentu obrotowego, przepiecia itp.

Btedy wystepujace podczas uruchomienia lub nieco
pozniej sg zwykle spowodowane nieprawidtowymi
ustawieniami lub btednymi polaczeniami.

Bledy lub problemy wystepujace po dtuzszej,
bezawaryjnej pracy moga by¢ spowodowane przez
zmiany w systemie lub w §rodowisku systemu (np.
zuzycie).

Bledy wystepujace regularnie i bez wyraznego powodu sa
zwykle spowodowane przez zaklocenia elektro-
magnetyczne. Upewnij si¢, ze twoja instalacja spelnia
wymagania dyrektywy EMC. Zobacz rozdzial EMC i
standardy.
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Czasami tak zwana metoda "préb i bledow" pomaga
szybciej znalez¢ glowng przyczyng. Moze by¢ uzywana
na dowolnym poziomie, od zmiany ustawien, po
odlaczenie poszczegolnych kabli po zmiang catego
napedu.

Pamig¢ alarmu / usterki moze by¢ pomocna w
znajdowaniu btedow, ktore zawsze wystepuja w pewnych
okoliczno$ciach. Pamig¢ alarmu / usterki rowniez
rejestruje stosunek czasé6w btedow do czasow pracy.

UWAGA!

Jezeli konieczne staje sie otwarcie

napedu lub jakiejkolwiek czesci systemu

(obudowy kabli silnika, przewody, panele
elektryczne, szafy itp.) W celu wykonania
jakiejkolwiek inspekcji lub dziatania okreslonego w
niniejszej instrukcji, nalezy koniecznie przestrzegaé
instrukcji bezpieczenstwa w tym podreczniku
czytac i sledzi¢.

12.2.1 Wykwalifikowany
personel techniczny

Instalacja, uruchomienie, demontaz, pomiary itp. przy
przemienniku czgstotliwosci moga by¢ wykonywane
wylacznie przez wykwalifikowany personel przeszkolony
do tych zadan.

12.2.2 Otwieranie falownika

UWAGA!

Przed otwarciem falownika nalezy zawsze

odlaczyé go od napiecia sieciowego i

odczekac¢ co najmniej 7 minut, aby

kondensatory obwodu posredniego
mogly sie roztadowaé.

UWAGA!

W przypadku awarii zawsze sprawdzaj

napigcie na przylaczu DC lub, po

odtaczeniu giéwnego zrédta zasilania,

odczekaj godzine przed demontazem
napedu w celu naprawy.

Potaczenia sygnatow sterujacych i przetacznikéw DIP sa
izolowane galwanicznie od napigcia sieciowego. Zawsze
podejmuj odpowiednie Srodki ostroznosci przed
otwarciem napegdu.

12.2.3 Srodki ostroznosci przy
podigczonym silniku

Jesli prace muszg by¢ wykonywane na podtagczonym
silniku lub uktadzie napedowym, falownik musi by¢
najpierw odtaczony od napigcia sieciowego. Zaczekaj co
najmniej 7 minut przed rozpoczeciem pracy.

12.2.4 Btad Autoreset

Jesli maksymalna liczba bledow zostanie osiggnigta w
autoresecie, wyswietlenie czasu komunikatu o btedzie
oznaczone jest "A".

830 GEN. PRZEP.
Trp A 345:45:12

Rys. 134Blqd autoreset

Rys. 101 pokazuje trzeci btad w menu [830] pamigci
btedow:

Alarm G nadmiernego napigcia wystapil po osiggnieciu
maksymalnej dopuszczalnej liczby bledow autoresetu w
liczniku czasu czuwania 345 godzin i 45 minut 12 sekund.
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Tabelce 37 Warunki bledu, ich mozliwe przyczyny i dziatania korygujgce.

Rodzaj btedu Prawdopodobna przyczyna Solucja Roz*r:\lar
- sprawdzic¢ silnik pod katem mechanicznego prze-
2 -Zbyt duza wartosé 12t. cigzenia (fozyska, kota zebate, fancuchy, pasy
Motor It T . .
12¢ - Przecigzenie silnika zgodnie z napedowe itp.)
? zaprogramowanym ustawieniem 12t. - Zmien ustawienie pradu silnika12t w grupie menu
[230]
Termistor silnika (PTC) przekracza - Sprawdzi¢ silnik lub maszyne pod katem mecha-
wartos¢ maksymalng (temperatura nicznego przecigzenia (tozyska, kota zebate, tancu-
silnika jest zbyt wysoka) chy, pasy napedowe itp.)
PTC - Sprawdz chtodzenie silnika.
UWAGA: Dziata tylko wtedy, gdy - Silnik z wtasnym chtodzeniem ma zbyt duze obciag
uzywana jest karta opcji PTC / PT100. | Zenie przy niskiej predkosci.
- Ustaw PTC w pozycji OFF w menu [234]
- Sprawdzi¢ silnik lub maszyne pod katem mecha-
Termistor silnika (PTC) przekracza nlc’;znego przecigzenia (’fozy{ska, kota zebate,
maksymalny poziom tancu-chy, pasy napedowe itp.) 003 -
Motor PTC ’ - Sprawdz chfodzenie silnika. 088
Notatka: Aktywne tylko, gdy [237] ) .S"T"" z w’rasnym c.:h.’fodzeme'm ma zbyt duze ob-
jest aktywne. cig-zenie przy niskiej predkosci.
) - Ustaw PTC w pozycji OFF w menu [234]
- Sprawdzi¢ silnik lub maszyne pod kgtem mecha-
Elementy silnika PT100 przekraczajg nicznego przecigzenia (fozyska, kota zebate,
maksymalny poziom. tancu-chy, pasy napedowe itp.)
PT100 - Sprawdz chfodzenie silnika.
Notatka: Aktywne tylko, gdy uzywana | - Silnik z wtasnym chtodzeniem ma zbyt duze ob-
jest karta opcyjna PTC/ PT100. cig-zenie przy niskiej predkosci.
- Ustaw PTC w pozycji OFF w menu [234]
- Sprawdzi¢ napiecie silnika we wszystkich fazach.
Silnik Zanik fazy lub zbyt duza réznica - Sprawdz luzne / zte potgczenia kabli silnika
wylaczon omiedzy fazami silnika - Jesli wszystkie potgczenia sg prawidtowe, skon-
yia y pomigazy taktuj sie z dostawcag
- Ustaw silnik alarmu wytgczony na WYL.
Ograniczenie momentu obrotowego przy | - Sprawdzi¢ silnik lub podtaczone maszyny pod
Rotor PR . .
zablokowany braku obrotéw silnika: katem probleméw mechanicznych
- Rotor mechanicznie zablokowany. - Ustawi¢ zablokowany wirnik alarmu na WYL.
- Sprawdz system, ktory inicjalizuje wejscie
Btad Wejscie zewnetrzne (DigIn 1-8) aktywne: | zewnetrzne
zewnetrzny - aktywna funkcja Niski na wejsciu. - Sprawdzi¢ programowanie wej$¢ cyfrowych Digin
1-8
- Sprawdz system, ktéry inicjalizuje wejscie
Zew. temp. Wejscie zewnetrzne (DigIn 1-8) aktywne: | zewnetrzne
mot - aktywna dolna funkcja na wejsciu. - Sprawdzi¢ programowanie wejs¢ cyfrowych Digin
1-8
Osiagnieto limit alarmowy dla maksymal- | - Sprawdg stan o'bC|'a12en|ai\ r.naszyn'y. .
Mon MaxAlarm nego alarmu (przecigzenia) - Sprawdz ustawienia czujnika obcigzenia w roz-
9 przecia dziale 10.4.1, strona 127.
. Osiggnieto limit alarmowy dla alarmu Min | Sprawd% stan °.b°'?lze”"? maszyny =
Mon MinAlarm (niedocigzenie) - Sprawdz ustawienia czujnika obcigzenia w roz-
2 dziale 10.4.1, strona 127.
- Sprawdz kable i potagczenia komunikacji szerego-
wej.
Blad Komunik.| Btad komunikacji szeregowej (opcja) - Sprawdz wszystkie ustawienia dotyczgce komuni-
kacji szeregowej
- Uruchom ponownie system, w tym naped
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Tabelce 37 Warunki bledu, ich mozliwe przyczyny i dziatania korygujgce.

Rodzaj btedu

Prawdopodobna przyczyna

Solucja

Rozmiar
*%

Odchyl. Suwn.

Ptyta Suwnic. wykrywa odchylenie w
pracy silnika.

UWAGA: Uzywany tylko w sterowaniu
suwnica.

- Sprawdz sygnaty enkodera
- Sprawdz zwore na plytce opcji suwnicy.
- Sprawdz ustawienia w menu [3AB] i [3AC]

Rozkaz Suwn.

Utrata komunikacji z ptyta Suwnicy.

UWAGA: Uzywany tylko w sterowaniu
suwhnica.

- Sprawdz karte CRIO
- Sprawdz kabel i sygnaty CRIO.

Plytka enkodera, kabel enkodera lub
impulsy enkodera s3 niedostepne.

Odnaleziono odchylenie predkosci
silnika miedzy wartoscig zadang a

- Sprawdz ptytke enkodera.

- Sprawdz kabel enkodera i sygnaty.

- Sprawdz dziatanie silnika.

- Sprawdz ustawienia odchylen predkosci [22G #].

Enkoder zmierzong predkoscia. - Sprawdz ustawienia kontroli predkosci PI [37 #].
- sprawdz ustawienie ograniczenia momentu obro-
UWAGA: Dziata tylko wtedy, gdy towego [351]
uzywana jest opcjonalna karta - Wylgczy¢ enkoder, ustawi¢ menu [22B] na Wyt.
enkodera.
Nieprawidtowe sygnaly feedback
sprawiaja, ze nie mozna wybraé pompy | - Sprawdz kable i potgczenia sygnatdéw wartosci
gitownej rzeczywistej pompy
Pompa A - s o
- Sprawdz ustawienia wej$¢ cyfrowych rzeczywistej
UWAGA: Uzywane tylko ze wartosci pompy
sterownikiem pompy
- Sprawdzi¢ chtodzenie szafy sterowniczej napedu
Temperatura radiatora jest zbyt wysoka: - Sprawdz dziatanie wbudowanych wentylato-
- Zbyt wysoka temperatura otoczenia row. Wentylatory muszg uruchomi¢ sie automa-
W przetwornicy czestotliwosci tycznie, jesli temperatura radiatora stanie sie
ys. Temp. : . . . .
- Niewystarczajgce chtodzenie zbyt wysoka. Po wigczeniu wentylatory wigczajg
- Zbyt duzy prad sie na kroétko.
- Zablokowane / zatkane wentylatory - Sprawdz dane znamionowe napedu i silnika
- Wyczys¢ wentylator
;rl?;jvi::(n;(a przekracza prad szczytowy | _ Sprawdz ustawienie czaséw przyspieszania i
L . . wydtuz jesli to konieczne.
- Zbyt krétki czas przyspieszania . L
. R - Sprawdz obcigzenie silnika.
- Zbyt duze obcigzenie silnika . . A

. . - e - Sprawdz potaczenia kabli silnika

Zwarcie - Nadmierna zmiana obcigzenia . . . .
L . . _. . | - Sprawdz potgczenia kabli podziemnych
- Zwarcie miedzy fazami lub faza i ziemig - S .
. . S - Sprawdzi¢ obudowe silnika i potgczenia kablowe
- Stabe lub luzne potgczenia kabli silnika o .
i, " pod katem wody i wilgoci.

- Zbyt wysoka wartos¢ dla kompensac;ji S s .

IXR - zmniejszy¢ wartos¢ kompensacji IXR [352]
Za Duze Nap. | Napiecie obwodu posredniego jest za
(Opo6zn.) wysokie: - sprawdzi¢ czas opdznienia i wydtuzy¢ w razie

- Zbyt krétki czas opdznienia w odniesie- potrzeby.

. niu do momentu bezwtadnosci silnika / - Sprawdzi¢ wymiarowanie rezystora hamowania i
ZaDuze Nap. | maszyny dziatanie choppera hamowania (je$li jest
(Generator) - Zbyt maly rezystor hamowania, awaria dostepny)

choppera hamowania
Za Duze Nap. ) . . .
(Zasil.) Zbyt duze napiecie DC spowodowane za Spra\./vd.z napigcle w siect .

: d L o - Wyeliminuj przyczyne usterki lub uzyskaj dostep

duzym napieciem zasilania LT
Za Duze Nap. do innej sieci.
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Tabelce 37 Warunki bledu, ich mozliwe przyczyny i dziatania korygujgce.

Rodzaj biedu Prawdopodobna przyczyna Solucja Roz*r:\lar
Pomiar predkosci silnika przekracza mak-| Sprawdz kable enkodera, okablowanie i konfigura-
Za szvbko symalny poziom. 110% maksymalnej cje
y predkosci (wszystkie zestawy parame- Sprawdz ustawienia danych silnika [22x]
trow). Wykonaj krotki bieg identyfikacyjny (Bieg ID Mot)
- Upewnij sie, ze wszystkie trzy fazy sg prawidtowo
Zbyt niskie napiecie obwodu posredniego: poiac%one 126 §rupy z.aC|.skc.)w’e .sa! dokrecone_.
- S - Sprawdz, czy napiecie sieci miesci sie w zakresie
- Brak lub zbyt niskie napiecie sieciowe o .
. L - wartosci granicznych.
Za Nisk. Nap. | - Spadek napiecia przez uruchomienie lub L .
L . e .| - W przypadku spadku napiecia na innych urzgdze-
podtaczenie innych duzych obcigzenh w tej . . o L
C niach nalezy szuka¢ innego dostepu do sieci
samej sieci. . . .
- Zastosowanie funkcji: mostkowanie podnapie-
ciowe [421]
NaJnlzs;y poziom F;higdmwa w zewngtrz- | Sprawdz chiodziwo
nym zbiorniku. Wejscie zewnetrzne . . .
. : - Sprawdzi¢ system i okablowanie dla zewnetrznych
. (Digln 1-8) aktywne:
Poziom LC . o wejsc
- aktywna dolna funkcja na wejsciu. - Sprawdzi¢ programowanie wejs¢ cyfrowych Digln
UWAGA: Tylko dla napeddéw z opcijg p1-8 prog ) y 9
chtodzenia ciecza.
OPCJA S;igj{iwystapl biad charakterystyczny dla Sprawdz opis konkretnej opcji
Desat 1Sprawdz potgczenia kabli sinikowych 003 - 088
Desat U+ * <Sprawdz uziemienie
esa {Sprawdz, czy na potgczeniach kablowych lub w
Desat U- * Btad w fazie wyjsciowe;j, falowniku znajduje sie wilgo¢
" - desaturacja modutéw IGBT 4Sprawdz czy dane z tabliczki znamionowej
Desat V+ -Twarde zwarcie pomiedzy fazami zostaty poprawnie wprowadzone.
Desat V- * lub fazg a uziemieniem 1Sprawdz okablowanie, rezystor hamujgcy IGBT. 090 & Up
" - Btad uziemienia 1Dla rozmiaréw G wzwyz sprawdz kable pomiedzy
Desat W+ - Dla rozmiaréw B - D réowniez IPEBB a silnikiem czy s3
Desat W- * hamulec IGBT odpowiednio, réwnolegle
utozone
Desat BCC *
- Upewnij sie, ze wszystkie trzy fazy sa prawidtowo
potgczone i ze $ruby zaciskowe sg dokrecone.
Blad w pota- | Wahania napiecia w obwodzie posrednim | - Sprawdz, czy napiecie sieci miesci sie w zakresie
czeniu DC przekraczajg wartosci maksymalne wartosci granicznych.
- W przypadku spadku napigcia na innych urzgdze-
niach nalezy szuka¢ innego dostepu do sieci.
Wystapit jeden z wymienionych ponizej ) i S - .. :
Btad zasilania | btedéw 10-PF (btedy zasilania), ale nie Sprawdz bledy .zaS|Ian|a : sprprUJ znallezc prey
. i czyne. Pomoze w tym pamiec btedow.
udato sie go ustalic.
PF Fan Err * Btad w module wentylatora r Sprawdz czy zatkany e Je§t VYIOt povyletrza a 090 & Up
wewnatrz modutu nie znajdujg sie ciata obce.
PF HCB Err* | Btad w sterowanym module prostownika(HCB) | -  Sprawdz napigcie zasilania 060 & Up
. . - Sprawdz silnik
Error in current balancing: - Sprawdz bezpieczniki i potgczenia kablowe
PF Curr Err * - between different modules. P . P poiac; 300 & Up
e - Sprawdz testerem poszczegodlne przewody
- between two phases within one module. o
kabla silnikowego
Niezrownowazone napiecie. - Sorawdz silnik
PF Overvolt * | Wykryto przepiecie w jednym z mod- ) Sprawdz bezpieczniki i potaczenia kablowe 300 & Up
utéw mocy (PEBB) P P poia ’
PF Btad kom* | Btad komunikacji wewnetrznej Skontaktuj sie z obstugg klienta
PF Temp Wew* Temperatura wewngtrzna jest zbyt Sprawdz wewnetrzne wentylatory
wysoka
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Tabelce 37 Warunki bledu, ich mozliwe przyczyny i dziatania korygujgce.

Rodzaj biedu Prawdopodobna przyczyna Solucja Roz*r:\lar
PF Btad Temp*| Wadliwe dziatanie czujnika temperatury | Skontaktuj sie z obstuga klienta
PFDC Err * Btad potaczenia DC lub zasilania - Sprawdz zasilanie 060 wzwyZ

- Sprawdz bezpieczniki i potagczenia kablowe

Sprawdz bez-

zatgczony podczas postoju.

gz:zz:eklli; Awaria zasilania - Sprawdz napiecie w sieci
- Sprawdz bezpieczniki i potgczenia.
kablowe. PF
Szereg. *
- Sprawdz okablowanie monitorowania hamulcéw
na wybranym wejsciu cyfrowym.
- Sprawdz programowanie wejscia cyfrowego Digln
Hamowanie przerwane przy btedzie 1-8, [520].
. - .| - Sprawdz wytgcznik obwodu hamulca mechanicz-
Hamulec hamulca (nie zwolniony) lub hamulec nie nego

- Sprawdz hamulec mechaniczny, gdy sygnat kon-
trolny jest wysytany z wytgcznika hamulca.

- Sprawdz styk hamulca.

- Sprawdz ustawienia [33C], [33D], [33E], [33F].

* = Numer modutu 2 ... 6 z rdwnolegle podtagczonymi jednostkami mocy (rozmiar 300-3000 A)

** = wazne dla wszystkich rozmiar6w, o ile nie zostato to wyraznie okreslone.
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12.3 Konserwacja

Falownik zaprojektowany jest tak, aby wymagacé tylko
kilku czynnosci serwisowych lub konserwacyjnych. Jest
jednak kilka rzeczy, ktore nalezy regularnie sprawdzaé,
aby zoptymalizowa¢ zywotnos¢ produktu.

» Zachowaj czysto$¢ napedu i wydajne chtodzenie (czy-
ste wloty powietrza, profile radiatora, czg¢sci, kompo-
nenty itp.)

» Urzadzenie ma wewngtrzny wentylator, ktory nalezy
sprawdzi¢ 1 usuna¢ kurz w razie potrzeby.

» Jezeli falowniki sg zainstalowane w szafach sterowni-
czych, filtry pytu szaf musza by¢ regularnie spraw-
dzane i czyszczone.

* Nalezy rowniez regularnie sprawdza¢ zewnetrzne oka-
blowanie, potgczenia i sygnatly sterujace.

* Regularnie sprawdzaj moment dokrecenia wszystkich
srub zaciskowych, szczegdlnie potaczenia kabli mocy
i silnika.

Konserwacja zapobiegawcza moze zoptymalizowaé

zywotnos$¢ produktu i zapewni¢ bezproblemows pracg bez

przerw.

Skontaktuj si¢ z dystrybutorem CG Drives & Automation,
aby uzyska¢ dalsze informacje na temat konserwacji.

Srodki ostroznoéci przy podtaczonym silniku

UWAGA: Nalezy zapoznac¢ si¢ z instrukcjami
producenta silnika dotyczagcymi wymagan
dotyczacych konserwaciji silnika.

Jesli prace musza by¢ wykonywane na podtagczonym
silniku lub uktadzie napedowym, falownik musi by¢
najpierw odlaczony od napigcia sieciowego.

Jesli naped jest podtgczony do silnika synchronicznego z
magnesem trwatym (PMSM), bardzo wazne jest rowniez
odtaczenie silnika przed serwisowaniem jednostki
napgdowe;.

UWAGA!
Nie wolno pracowac¢ przy napedzie, jesli
podiaczony jest do niego silnik

synchroniczny z magnesem trwalym
(PMSM).

Obrotowy silnik PMSM zasila naped,
tacznie z potaczeniami.

CG Drives & Automation, 01-532526-13r4

Rozwigzywanie problemoéw, diagnostyka i konserwacja

215



216 Rozwiazywanie probleméw, diagnostyka i konserwacja CG Drives & Automation, 01-532526-13r4



13. Opcje

Opisane sa tutaj krotko opcje dostepne domyslnie.

Niektore opcje obejmujg wlasng instrukcje obstugi i/ lub
instalacji. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie
ze swoim dostawca. Wigcej informacji mozna znalez¢é w

"Katalog czestotliwosci falownika (Technical catalogue)".

13.1 Opcje dla jednostki

HCP 2.0

Numer czesci Opis

Sterownik reczny HCP 2.0 dla

01-5039-00 | £pyy/ VFX2.0 lub CDU / CDX 2.0

sterujacej
Numer czesci Opis
01-3957-00 ngtaw urzgdzen wraz z jednostka ste-
rujacg
01-3957-01 Zestaw urza.dzeh wraz z pustg jed-
nostka sterujgca

Jako opcje dla jednostki operacyjnej dostepna jest rama

montazowa i BCP, a takze bezposredni kabel RS232. To
opcjonalne akcesorium jest np. przydatne, gdy jednostka
sterujgca ma by¢ zainstalowana w drzwiach szafy.

Rys. 135Jednostka obstugi w ramce montazowej

13.2 Jednostka sterujgca

Sterownik reczny HCP 2.0 to kompletna jednostka
sterujaca z tatwym potaczeniem z falownikiem do uzytku
tymczasowego, np. podczas uruchamiania, konserwacji
itp.

HCP ma pelna funkcjonalnos¢ i wbudowana pamigc.
Moze by¢ uzywany do ustawiania parametrow,
wyswietlania sygnatow, wartosci rzeczywistych,
informacji z dziennika btedoéw i wielu innych. Ponadto
pami¢¢ moze by¢ uzywana do kopiowania wszystkich
danych (takich jak zestaw parametrow i dane silnika) z
jednego napedu (falownika) do HCP, a nast¢pnie
przekazywacé te dane do innych napedow.

13.3 Zestawy srub
Zestawy §rub sg dostgpne dla rozmiarow BiCB, CiD. B,
CiD.

Metalowe ztagczki EMC do kabli silnikowych i rezystorow
hamowania

Numer Czesci Prad (Wymiary) R;znr:::?r
01-4601-21 3-6A(M16 - M20)

01-4601-22 8-10A (M16 - M25) B
01-4601-23 13-18 A (M16 - M32)

01-4399-01 26 - 31 A(M12 - M32) c
01-4399-00 37 - 46 A (M12 - M40)

01-4833-00 61-74 A (M20 - M50) D
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13.4 EmoSoftCom

EmoSoftCom to opcjonalne oprogramowanie dziatajace

na komputerze PC. Mozna go rowniez uzy¢ do
zatadowania ustawien parametrow z napedu do
komputera w celu drukowania i tak dalej. Nagrania sa
mozliwe w trybie oscyloskopu. Aby uzyskac wigcej
informacji, skontaktuj si¢ bezposrednio z CG Drives &
Automation.

13.5 Chopper hamowania

Wszystkie falowniki moga by¢ opcjonalnie wyposazone
w zintegrowany chopper hamowania. Rezystor hamujacy

musi by¢ zamontowany na zewnatrz falownika. Wybor
rezystancji zalezy od cyklu pracy i cyklu obciazenia
aplikacji. Tej opcji nie mozna zainstalowa¢ pdzniej.

Tabelce 38

Napiecie Zasilania

(Vac) Napiecie Hamowania
(ustawiane w (Vbe)
menu[21B])
220-240 380
380-415 660
440-480 780
500-525 860
550-600 1000
660-690 1150

Tabelce 39 Rezystory hamujgce typu VFXFDU48-V

Rmin [Ohm] gdy

Rmin [Ohm] gdy

Typ napiecie zasilania | napiecie zasilania
S i - 43 50
Tabela zawiera minimalne wartosci DU48-003
rezystorow hamujacych. Nie uzywaj -004 43 50
rezystorow o niskiej wartosci. Naped -006 43 50
moze zglosic usterke, a nawet jg uszkodzi¢ z -008 43 50
powodu nadmiernych pragdéw hamowania. 010 43 50
-013 43 50
-018 43 50
Ponizsza formuta moze by¢ uzyta do obliczenia mocy _832 ;Z gg
podtaczanego rezystora hamujacego: _ 030 o 0
o 5 -031 26 30
PReZysmra _ (Naplqcle Ham.VDC)X ED '036 17 20
R._. -037 17 20
min
-045 17 20
Wobei: -046 17 20
PRezystora: Wymagana moc rezystora hamowania :82? 18 1;
Napigcie Ham. V. Poziom napigcia hamowania 072 10 1
DC (patrz tabela 38) “074 10 12
Rmin: minimalny dopuszczalny opér hamowania -088 7.5 9
. -090 3.8 4.4
(patrz Tabela 39, Tabela 40 i Tabela 41) 106 38 yw
ED% :Cykl pracy opisany jako -109 3.8 4.4
-142 3.8 4.4
-146 3.8 4.4
ED = Chr -171 338 44
120 [s] . . -175 3.8 4.4
tpr -:Aktywny czas hamowania przy nominalnej mo-
h . -205 2.7 3.1
¢y hamowania -210 2.7 3.1
podczas 2-minutowego cyklu hamowania. -244 2.7 3.1
Maksymalna warto§¢ ED = 1, d. h. ciaggte hamowanie -250 27 3.1
-300 2x3.8 2x4.4
-375 2x3.8 2x4.4
-430 2x27 2x3.1
-500 2x27 2x31
-600 3x27 3x3.1
-650 3x27 3x3.1
-750 3x27 3x3.1
-860 4x2.7 4x3.1
-1KO0 4x27 4x31
-1K15 5x2.7 5x3.1
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Tabelce 39 Rezystory hamujgce typu VFXFDU48-V

Tabelce 41 Rezystory hamujgce typu VFXFDU69-V

-1K25 5x2.7 5x3.1 -2K0 10x4.9 10x 5.7 10x 6.5

-1K35 6x2.7 6 x3.1 -2K2 11x4.9 11 x5.7 11x6.5
-1K5 6x2.7 6x3.1 -2K4 12x4.9 12x5.7 12x6.5

-1K75 7x2.7 7x3.1 -2K6 13x4.9 13x5.7 13x6.5
-2K0 8x2.7 8x3.1 -2K8 14 x 4.9 14 x 5.7 14 x 6.5

-2K25 9x2.7 9x3.1 -3K0 15x4.9 15x5.7 15x6.5
-2K5 10x2.7 10 x 3.1

Tabelce 40 Rezystory hamujgce typu VFXFDUS2-V

UWAGA: Nawet jesli naped wykryje usterki
elektroniki hamulca, zalecane jest uzycie
rezystoréw z termicznym zabezpieczeniem przed
przecigzeniem w celu wytaczenia napiecia.

Rmin [Ohm] gdy Rmin [Ohm] gdy
Typ napiecie zasilania | napiecie zasilania Opcja choppera hamulca jest instalowana fabrycznie i
= 440-480 Ve =g 500-525 Vpc dlatego musi by¢ okre§lona przy zamoéwieniu napedu.
- 50 55
DU52-003
2004 50 55 13.6 Karta l/O
-006 50 55
-008 50 55 Numer Czesci Opis
-010 50 55
-013 50 55 01-3876-01 Karta 1/0O - Karta opcyjna 2.0
-018 50 55
-026 30 32 Kazda opcjonalna karta wejs¢ / wyjsc 2.0 jest wyposazona
-031 30 32 w trzy wyjscia przekaznikowe i trzy wejscia cyfrowe (24
-037 20 22 V). Karta I/O dziata w potaczeniu z kontrolerem pompy /
-046 20 22 wentylatora. Moze by¢ rowniez uzywana jako osobna
-061 12 14 opcja. Mozliwe sg maksymalnie 3 karty wej$¢ / wyjsé. Ta
-074 12 14 opcja jest opisana w oddzielnej instrukcji.

Tabelce 41 Rezystory hamujgce typu VFXFDUG69-V

Rmin Rmin Rmin 137 EnkOder
[Ohm] [Ohm] [Ohm]
gdy gdy gdy Numer Czesci Opis
Typ napigcie napigcie napiecie
zasilania= | zasilania= | zasilania= 01-3876-03 Enkoder 2.0 Karta opcyjna
500-525 550-600 660—690
= Vac Vac Vac Plytka enkodera 2.0 do przekazywania rzeczywistego
DU69-090 4.9 5.7 6.5 sygnalu sprzezenia zwrotnego predkosci silnika za

109 79 57 65 posre.dnlc'Fv.vem cyf{owego enkodera jest opisana w
146 79 57 65 oddzielnej instrukcji.
-175 4.9 5.7 6.5 W przypadku Emotron FDU ta funkcja jest tylko dla
-200 4.9 5.7 6.5 wyj$cia predkosci lub funkcji startu. Brak kontroli
-250 2x4.9 2x5.7 2x6.5 predkosci
-300 2x4.9 2x5.7 2x6.5
-375 2x4.9 2x5.7 2x6.5
400 | 2x49 2x5.7 2%x65 13.8 Karta PTC/PT100
-430 3x4.9 3x5.7 3x6.5
-500 3x49 3x5.7 3x65 Teile-Nr. Beschreibung
-595 3x4.9 3x5.7 3x6.5
-650 4x4.9 4x5.7 4x6.5 01-3876-08 PTC/PT100 2.0 Karta opcyjna
-720 4x49 4x5.7 4x6.5
-800 4x4.9 4x5.7 4x6.5 Karta opcji PTC / PT100 2.0 do podtaczenia termistorow
-905 5x4.9 o x5.7 5x65 silnika i maksymalnie 3 elementéw PT100 do
-995 5x4.9 o x5.7 5x65 przemiennika czestotliwosci zostata opisana w oddzielnej
-1K2 6x4.9 6x5.7 6 x6.5 instrukeji.
-1K4 7x4.9 7x5.7 7x6.5
-1K6 8x4.9 8x5.7 8x6.5
-1K8 9x4.9 9x5.7 9x6.5

CG Drives & Automation, 01-532526-13r
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13.9

Numer Czesci Opis
590059 Interfejs suwnicy, 230 V¢
590060 Interfejs suwnicy, 24 Vpc

Ta opcja jest uzywana w aplikacjach dzwigowych. Ta
opcja jest opisana w oddzielnej instrukcji.

13.10 Interfejs szeregowy i

Opcja "zewnetrzny zasilacz" musi by¢ zewngtrznie
zasilana napi¢ciem 24 VDC + 10%, chroniona wolnym
bezpiecznikiem 2A z transformatora izolujacego. Zaciski
X1: 1, X1: 2 (dla wielkosci B, C i E do F) sg niezalezne od
polaryzacji napigcia.

Zaciski A 1 B + (dla wielkosci D) zaleza od polaryzacji
napigcia.

magistrala
komunikacyjna
X1:1 Lewy zacisk
Wersja X1:2 Prawy zacisk
Numer Czesci Opis ?‘g::;%r:?%vama
(patrz menu [922])
Rys. 136Podlgczenie zewnetrznego Zrodla zasilania
01-3876-04 | RS232/485 4.0 (opcja) dla rozmiaréw B, C, C2, E, E2, F i F2.
01-3876-05 Profibus DP 4.0
01-3876-06 DeviceNet 4.0 Za)((:;sk Nazwa Funkcja Spec;;flkaq
01-3876-09 Modbus/TCP, Przemy- 411
stowy Ethernet 1 Zew.Wej.
Zasilania .1 | Zewnetrzny auto- | 24 Vp¢ lub
EtherCAT, Przemy- DC
01-3876-10 slowy Ethernet y 4.32 nomiczny zasilacz | Vac £10%
Zew.Wej. pozwala na utrzy- | podwdjnie
01-3876.11 | Profinet 10, Przemy- 4.32 2 Zasilania 2 | manie systemu | izolowany
stowy Ethernet 1-port tacznosci
Profinet 10, Przemy-
01-3876-12 stowy Ethernet 2-port 4.32
EtherNet/IP, Przemy- m
01-3876-13 stowy EtherNet 2-port 4.36
Podtgcz karte
% < zasilania
Kilka kart rozszerzen (opcjonalne karty) jest dostgpnych do gwéﬁ'hh
do korrl'unilf?cji z nap@d.em. Istniejq'trzy Féz‘ne opcj'e' rz];%islﬁ(s—m',c
komunikacji za posrednictwem magistrali Fieldbus i jedna opisanych
opcja komunikacji szeregowej za posrednictwem jakoA-i B+
interfejsow RS232 lub RS485 z galwanizowang izolacja.
OV do A
24V do B+

13.11 Zasilanie zewnetrzne

Numer Czesci Opis

Zewnetrzny zestaw zasilajgcy do moder-
01-3954-00 nizacji.
Nie dla rozmiaréw D i D2

Zewnetrzne zrodlo zasilania umozliwia utrzymanie
systemu komunikacyjnego bez zastosowania 3-fazowego
napigcia sieciowego. Zaletg jest to, ze system mozna
skonfigurowa¢ bez napigcia sieciowego. Opcja ta za-
pobiega réwniez generowaniu btedu magistrali podczas
korzystania z systemow Fieldbus.

Rys. 137Podlgczenie opcji zasilania rezerwowego dla roz-
miaréow D i D2.
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Zacisk | Nazwa Funkcja Specyfikacja
A- oV Zewnetrzny autono-
miczny zasilacz 24 Vpc £10%
pozwala na utrzyma- | podwdjnie
B+ +24y | nie systemu fgczno- | izolowany
Sci

13.12 Opcja bezpiecznego
stopu

Aby skonfigurowacé tryb bezpiecznego stopu zgodnie z
EN-IEC 62061: 2005 SIL 2 i EN-ISO 13849-1: 2006,
muszg by¢ spetnione nastgpujace warunki:

1. Blokowanie przerwania sygnaléw wyzwalajacych za
pomocg przekaznika bezpieczedstwa K1 (hamowanie)

2. Whylacz zezwolenie wejécia plytki sterujacej (LOW)

3. Stopiei mocy (sprawdza status i feedback sterownika i

IGBT).

Aby naped moégt uruchomié silnik, muszg by¢ aktywne
nastgpujace sygnaty.:

*  Wejscie "Bezpieczenistwo", zaciski 1 (DC +) i 2 (DC) na
plycie opcjonalnej Safe Stop, muszg by¢ aktywowane
przez podiaczenie 24 VDC, aby zapewnié sterownik
IGBT zasilacza za posrednictwem przekaznika bezpiec-
zefistwa K 1. Interfejs suwnicy, patrz Rys. 140

*  Sygnal "wysoki" na wejsciu cyfrowym, z np. Terminal
10 na Rys. 140, ktéry ma by¢ zaprogramowany na
Wihacz. Aby ustawi¢ wejscia cyfrowe, patrz rozdzial
10.5.2 na stronie 142.

Te dwa sygnaly muszg by¢ uzywane w polaczeniu, aby
umozliwi¢ wyjscie napedu i umozliwi¢ wylaczenie
bezpiecznego stopu.

UWAGA: Opcja "Bezpieczny stop" zgodnie z EN-IEC
62061: 2005 SIL 2 i EN-ISO 13849-1: 2006 moze by¢
wiaczona tylko wtedy, gdy dwa wejscia
"Bezpieczenstwo" i "Wiacz" sg dezaktywowane.

Jesli "Bezpieczny stop" zostat wlaczony dzigki dwom
niezaleznym warunkom, ktore sg kontrolowane
niezaleznie, obwdd ten zapewnia, ze silnik nie moze si¢
uruchomic:

*  Sygnal 24 V DC na wejsciu "Bezpieczeristwo", zaciski 1 i
2, zostaje przerwany, przekaznik bezpieczeristwa K1 jest
wylaczony.

Napigcie zasilania polaczen sterownika sterownika IGBT
jest wylaczone. Powoduje to zanegowanie impulséw

poczatkowych do IGBT.

*  Impulsy wyzwalania z plyty sterujacej sa wylaczone.
Sygnat "Wlacz" jest monitorowany przez tablice kon-

trolna.
Aby zapewnié, ze przekaznik bezpieczenstwa K1 jest
wylaczony, powinien by¢ monitorowany zewngtrznie, aby

mie¢ pewnos¢, ze zadziata. Ptytka opcji bezpiecznego
stopu wysyla sygnat sprzezenia zwrotnego drugim,
wylaczonym przekaznikiem bezpieczenstwa K2, ktory
jest wlaczany po przerwaniu zasilania regulatora IGBT.
Patrz Tabela 42 aby znalez¢ schemat potaczen
stycznikow.

Aby monitorowaé funkcje¢ "Wilacz", mozna uzy¢ wyjscia
cyfrowego . Do ustawiania wyj$¢ cyfrowych, np. Zacisk
20 w przyktadzie Rys. 140, patrz rozdziat 10.5.4, strona
149.

Gdy blokada wejscia jest wylaczona, na wyswietlaczu
napgdu pojawi si¢ migajacy wskaznik "SST" w obszarze
D (dolny lewy rog) i czerwona dioda LED bledu na
panelu sterowania zacznie migac.

Aby wznowi¢ normalne dziatanie, wykonaj nastgpujace

czynnosci:

*  Zwolnij wejécie "bezpieczeristwa"; 24 VDC (High) na
zaciskach 112

*  Sygnal STOP napedu , zgodnie z instrukcjami w menu
[215] Start/Stop.

*  Nowe polecenie PRACA, zgodnie z instrukcjami w
menu [215] Start/Stop.

UWAGA: Sposéb, w jaki mozna wykonaé polecenie
STOP, zalezy od wejs¢é wybranych w menu [21A]
Sygnat Start Poziom / Zbocze i uzycia osobnego
wejscia stopu przez wejscie cyfrowe.

UWAGA!

Funkcja bezpiecznego stopu nie moze

byé¢ nigdy uzywana do prac

konserwacyjnych w instalacji

elektrycznej. W celu konserwacji
instalacji elektrycznej naped zawsze musi byé
odtaczony od zasilania.

CG Drives & Automation, 01-532526-13r
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Tabelce 42 Specyfikacje karty opcjonalnej Bezpieczny
Stop

X1-

Pin Nazwa Funkcja Specyfikacja

1 Inhibit + Odcinanie sterowania | DC 24 V

2 Inhibit - modutéw mocy (IGBT) (20-30 V)
3 NO
Stycznik K2 Feedback; 48 V!
potwierdzenie pC
P Akt . 30 Vpc/2 A
4 ywowanej przerwy
Stycznik K2
5 GND Masa
Napiecie zasilania
6 +24 VDC | tylko dla dziatania wej- +24 Ve,
50 mA

$cia bezpieczenstwa

MMM AARRRRNY
PR DODDDD

Aliinuuihuui 5o
:7 Suc ’, ) ,~"

Rys. 138 Podlqczenie opcji bezpiecznego stopu w
rozmia-rze B - D.

Rys. 139Polgczenie opcji bezpiecznego stopu w rozmiarze
E i wigkszej
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Rys. 140 Polgczenia Bezpieczny Stop
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13.13 Filtr EMC klasy C2

Filtr EMC zgodnie z EN61800-3: 2004 Klasa C2 -
pierwsze $rodowisko, dystrybucja ograniczona.

W przypadku rozmiaréw B i C, C2, D i D2 filtr jest
montowany w module przemiennika czgstotliwosci.

Dla rozmiaréw od E dostgpne sa zewngtrzne filtry EMC.

Wigcej informacji mozna znalez¢ w "Katalog techniczny
przemiennikéw czestotliwosci".

Uwaga: filtry EMC klasy C3 - drugie §rodowisko
zintegrowane jako standard we wszystkich jednostkach
napedowych.

13.14 Dtawiki wyjsciowe

Dostarczane osobno dlawiki wyjsciowe sa zalecane dla
ekranowanych przewodow silnika dtuzszych niz 100
metréw. Ze wzgledu na szybkie przetaczanie napigcia
silnika i pojemnosci kabla (ekranowanie migdzy kablami i
miedzy kablami a uziemieniem), duze prady przetaczania
moga by¢ generowane przy dhugich kablach silnika.
Dtawiki wyjsciowe zapobiegaja awarii napedu i powinny
by¢ instalowane jak najblizej napedu.

Aby uzyska¢ wigcej informacji o wyborze filtrow, zobacz
"Katalog techniczny przemiennikow czgstotliwosci".

13.15 Plyn chlodzacy

Modele falownikéw w rozmiarach E - O 1 F69 - T69 sa
dostepne z chlodzeniem cieczowym. Te przyktady
wykonania zapewniaja potaczenie z ptynnym uktadem
chlodzenia, zwykle wymiennikami ciepta typu ciecz /
ciecz lub ciecz / powietrze. Wymiennik ciepla nie jest
cze¢scia opcji chtodzenia ciecza.

Urzadzenia z rownolegtymi modutami zasilania (rozmiar
ramki G-K69) sa dostarczane z dystrybutorem chtodzenia
do podiaczenia uktadu chtodzenia. Falowniki sa
wyposazone w gumowe weze, ktore sg wyposazone w
ciasne szybkoztacza.

Opcja chtodzenia ciecza jest opisana w oddzielne;j
instrukcji.

13.16 Gérna pokrywa dla
wersji IP20 / 21

Numer Obis

Czesci P
01-5356-00 Gorna pokrywa dla rozmiaru C2
01-5355-00 Gorna pokrywa dla rozmiaréw D2, E2 i F2

Ta gorna pokrywa moze by¢ montowana w modelach
IP20 o rozmiarach C2, D2, E2 1 F2.

Montaz gornej pokrywy zmienia stopien ochrony zgodnie
z normg EN 60529 do IP21.

o
o

A

[ABEENE

o
o

o
o

© 't e T © o ° %

m
7

Rys. 141 Opcjonalna goérna pokrywa, montowana
na ramie o rozmiarze D2

13.17 Wiecej opcji

Dostepne sa rowniez nastepujace opcje. Wigceej informacji
na temat tych opcji mozna znalez¢ w "Katalog techniczny
przemiennikow czgstotliwosci”.

Zacisk zwalniajgcy
Filtr sinusoidalny

Flltr EMC

Rezystor hamowania

13.18 AFE - Active Front End

Przetwornice czestotliwos$ci Emotron z CG Drives &
Automation sg rowniez dostepne jako naped o niskiej
zawartosci harmonicznych i jako naped regeneracyjny.
Wigcej informacji mozna znalez¢ na stronie
www.emotron.com / www.cgglobal.com.
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14. Dane techniczne

14.1 Dane techniczne ze wzgledu na rodzaj
Emotron wersja FDU 2.0-1P20/21

Tabelka 43 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 230 V. Przemiennik czestotliwosci- glowny zakres napigcia 230 - 480 V

Normalne Obciazenie (120 %, Duze Obciazenie
Max. 1 min co kazde 10 min) (150 %, 1 min co kazde 10 min)
Model Prad R .
ode Wyjsciowy Moc Moc Prad Moc Moc Prad ozmiar
Ramki
[A]* 230V 230V [A] 230V 230V [A]
[kW] [HP] [kW] [HP]
FDU48-025-20 | 30 55 7.5 25 4 5 20
FDU48-030-20 | 36 75 10 30 55 7.5 24
FDU48-036-20 | 43 7.5 10 36 7.5 10 29 C2
FDU48-045-20 | 54 11 15 45 7.5 10 36
FDU48-058-20 | 68 15 20 58 11 15 46
FDU48-072-20 | 86 18.5 25 72 15 20 58
FDU48-088-20 | 106 22 30 88 18.5 25 70 D2
FDU48-105-20 | 126 30 40 105 22 30 84
FDU48-142-20 | 170 37 50 142 30 40 114 =
FDU48-171-20 | 205 45 60 171 37 50 137
FDU48-205-20 | 246 55 75 205 45 60 164
FDU48-244-20 | 293 75 100 244 55 75 195 F2
FDU48-293-20 | 352 90 125 293 75 100 235
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* Verfiigbar innerhalb eines begrenztem Zeitraums und solange wie per FU-Temperatur zulissig.

Tabelka 44 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 230 V. Falownik: Giowny zakres napiecia 230 - 480 V

Normalne Obcigzenie Duze Obcigzenie
Max. (120 %, 1 min co kazde 10 min) (150 %, 1 min co kazde 10 min)
Model !’lra.d Sree Brad Rozmia.r
WYJ[SA‘:']',?WV Moc 230V | Moc230v [~ 1% | Moc230v | Moc23ov | ~Hd¢ | Ramki
[kW] [HP] [A] [kW] [HP] [A]
VFX48-025-20 38 5.5 7.5 25 4 5 20
VFX48-030-20 45 7.5 10 30 5.5 7.5 24
VFX48-036-20 54 7.5 10 36 7.5 10 29 Cc2
VFX48-045-20 68 11 15 45 7.5 10 36
VFX48-058-20 68 15 20 58 11 15 46
VFX48-060-20 90 15 20 60 11 15 48
VFX48-072-20 108 18.5 25 72 15 20 58 D2
VFX48-088-20 132 22 30 88 18.5 25 70
VFX48-105-20 132 30 40 105 22 30 84
VFX48-142-20 170 37 50 142 30 40 114 £
VFX48-171-20 205 45 60 171 37 50 137
VFX48-205-20 246 55 75 205 45 60 164
VFX48-244-20 293 75 100 244 55 75 195 F2
VFX48-293-20 352 90 125 293 75 100 235
Dostepne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak
pozwala na to temperatura napgdu.
Tabelce 45 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 400- 460 V. Falownik: Glowny zakres napigecia 230 - 480 V
Normalne Obciazenie Duze Obciagzenie
Max. (120 %, 1 min co kazde 10 min) (150 %, 1 min co kazde 10 min)
Model Pr q_d Rozmiar
Wyjsciowy Moc Moc Prad Moc Moc Prad .
[A]* 400V 460V [A] 400V 460V [A] Ramki
[kW] [HP] [kW] [HP]
FDU48-025-20 | 30 1 15 25 7.5 10 20
FDU48-030-20 | 36 15 20 30 1 15 24
FDU48-036-20 | 43 18.5 25 36 15 20 29 Cc2
FDU48-045-20 | 54 22 30 45 18.5 25 36
FDU48-058-20 | 68 30 40 58 22 30 46
FDU48-072-20 | 86 37 50 72 30 40 58
FDU48-088-20 | 106 45 60 88 37 50 70 D2
FDU48-105-20 | 126 55 75 105 45 60 84
FDU48-142-20 | 170 75 100 142 55 75 114 E2
FDU48-171-20 | 205 90 125 171 75 100 137
FDU48-205-20 | 246 110 150 205 90 125 164
FDU48-244-20 | 293 132 200 244 110 150 195 F2
FDU48-293-20 | 352 160 250 293 132 200 235

* Dostgpne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak
pozwala na to temperatura napgdu.
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Tabelka 46  Typowa moc silnika przy napieciu sieci 400 i 460 V. Falownik: Glowny zakres napiecia 230 - 480 V.

Normalne Obciazenie

Duze Obcigzenie

Max (120 %, 1 min co kazde 10 min) (150 %, 1 min co kazde 10 min)
Model prad Rozmiar

WXif- Moc 400V | Moca6ov | " | mocaoov | Mocasov | Prad | ramk

[ [kwW] [hp] [A] [kW] [hp] [A]
VFX48:02520 | 38 11 15 25 75 10 20
VFX48:03020 | 45 15 20 30 11 15 24
VFX48-03620 | 54 185 25 36 15 20 20 | c2
VFX48-04520 | 68 22 30 45 185 25 36
VFX48-05820 | 68 30 40 58 22 30 46
VFX48-06020 | 90 30 40 60 22 30 48
VFX48-07220 | 108 37 50 72 30 40 58 |,
VFX48-08820 | 132 45 60 88 37 50 70
VFX48-10520 | 132 55 75 105 45 60 84
VFX48-14220 | 170 75 100 142 55 75 4|
VFX48-17120 | 205 90 125 171 75 100 137
VFX48-20520 | 246 110 150 205 90 125 164
VFX4824420 | 293 132 200 244 110 150 195 | F2
VFX48-293-20 | 352 160 250 203 132 200 235

Dostgpne w ograniczonym czasie i tak diugo, jak pozwala na to temperatura napgdu.

CG Drives & Automation 01-5325
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Emotron FDUVFX 2.0 - wersja IP54 (model 48-300 i nowsze dostepne réwniez w wersji IP20)

Tabelce 47 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 230 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia 230 - 480 V

Normalne Obcigzenie

Duze obcigzenie

Max (120 %, 1 min co kazde 10 min) | (150 %, 1 min co kazde10 min) | Rozmiar Klasa
Vodel Prad ramki IP
ode Wyjs. Moc Moc Prad Moc Moc Prad (Liczba
[AT* 230V 230V znamion. 230V 230V znamion PEBB**)
[HP] [kw] [A] [HP] [kw] [Al
7 FDU48-003-| , - 0.37 25 05 0.37 2.0
. FDU48-004- 18 1 0.75 40 0.75 0.55 3.2
. FDU48-006- o 15 1.1 6.0 1 0.75 48
o FDU48-008- 9.0 2 1.5 7.5 1.5 1.1 6.0 B
FDU48-010- 1.4 3 292 9.5 2 1.5 7.6
54
. FDU48-013- 156 3 99 13.0 3 22 10.4
FDU48-018- 216 5 4 18.0 3 3 14.4
54
FDU48-026- 31 75 55 26 5 4 21
54
o FDU48-031- 37 10 75 31 7.5 55 25
C
FDU48-037-| . 10 75 37 10 75 29.6 P54
54 Montaz
FDU48-046- na sole-
o 55 15 11 46 10 75 37 nie
o FDU48-061- 73 20 15 61 15 1" 49
D
o FDU48-074- 89 25 18.5 74 20 15 59
. FDU48-090-| o 30 29 90 25 18.5 72
o FDU48-109- 131 40 30 109 30 22 87
E
o FDU48-146- 175 50 37 146 40 30 17
o FDU48-175-| .4 60 45 175 50 37 140
o FDU48-210- 252 75 55 210 60 45 168
o FDU48-228- 300 75 55 228 60 55 182 F
. FDU48-250-| . 100 75 250 75 55 200

228
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Tabelce 47 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 230 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia 230 - 480 V

Normalne Obcigzenie

Duze obcigzenie

Max | (120 %, 1 min co kazde 10 min) | (150 %, 1 min co kazde10 min) | Rozmiar |
Model Prad ramki P
ode Wyjs. Moc Moc Prad Moc Moc Prad (Liczba
[AT* 230V 230V Znamion. 230V 230V znamion PEBB**)
[HP] [kW] [A] [HP] [kW] [A]
20 FDU48-300-| 54, 125 90 300 100 75 240
FDU48-375 @)
20 YT 450 150 110 375 125 90 300
20 FDU48-430-| 54 150 110 430 125 110 344
FDU48-500 H@2)
20 7 800 200 160 500 150 110 400
20 FDU48-600-1 754 250 200 600 200 132 480
20 FDU48-650-| 24 250 200 650 200 160 520 1(3)
20 FDU48-750-1 g9 300 220 750 250 200 600
20 FDU48-860-| 4035 350 250 860 300 220 688
J(@) Model
FDU48- 1200 | 400 300 1000 350 250 800 IP 20-lub
1K0-20
U7 IP54-w
- szafie
1K15-20 1380 450 355 1150 400 250 920 zafi
FDU48 KAR)
1K25-20 1500 500 400 1250 400 315 1000
FDU48-
a0 1620 550 400 1350 450 355 1080
FDU48 K(®)
1K5-20 1800 600 450 1500 500 400 1200
FDU48-
1K75-20 2100 750 560 1750 600 450 1400 | L(7)
FDU48-
9KD-20 2400 800 630 2000 650 500 1600 | M(8)
FDU48-
9K25.20 2700 900 710 2250 750 560 1800 | N(9)
FDU48-
oK5.20 3000 1000 800 2500 800 630 2000 | O(10)
Wieksze rozmiary dostepne na zamowienie
* Dostepne w ograniczonym czasie i tak dlugo, jak pozwala na to temperatura napedu.
** PEBB = Power Electronic Building Block (Podstawowe moduty mocy).
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Tabelce 48 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 400 V. Falownik: Glowny zakres napiecia 230 - 480 V.

Normalne obcigzenie
(120 %, 1 min co kazde10

Duze obcigzenie
(150 %, 1 min co kazde 10

Rozmiar
Max Prad min) min) ramki Klasa
Model Wy;js. (Liczba IP
[AT* Moc 400 V Prad Moc 400 V Prad PEBBs**)
[kW] zZnamionowy [kW] Zznamionowy
[A] [A]

o FDU48-003- 3.0 0.75 25 0.55 2.0

FDU48-004- 4.8 15 4.0 1.1 3.2
54
54

FDU48-008- 50 3 75 29 6.0
54
54

FDU48-013- 15.6 5.5 13.0 4 104
54

FDU48-018- 216 75 18.0 55 14.4
54

FDU48-026- » y 6 75 21
54

FDU48-031- . " 31 1 25
54 C
. FDU48-037- » 185 37 15 296

IP 54
o Aol aeses 55 22 46 18.5 37 montaz na
$cianie

FDU48-061- 73 30 61 22 49
54 D

FDU48-074- 89 37 74 30 59
54

FDU48-090- 108 45 % 37 72
54

FDU48-109- 131 55 109 45 87
54

FDU48-146- 175 7 146 55 17
54
54
5 FDU48-210- 252 110 210 90 168
o FDU48-228- 300 10 228 90 182
o FDU48-250- 300 132 250 110 200
v FDU48-295- 354 160 205 132 236
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Tabelce 48 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 400 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia 230 - 480 V.

Normalne obciazenie Duze obcigzenie
(120 %, 1 min co kazde10 (150 %, 1 min co kazde 10 Rozmiar
Max Prqd m|n) m|n) ramki Klasa
Model Wyjs. (Liczba P
(Al Moc 400 V Prad Moc 400 V Prad PEBBSs*)
Znamionowy Zznamionowy
[kW] [A] [kW] [A]
20 FDUA48-300- 360 160 300 132 240
FDU48-375 @
o Dahd 450 200 375 160 300
20 FDUA48-430- 516 220 430 200 344
FDU48-500 H)
20 B 600 250 500 220 400
20 FDUA48-600- 720 315 600 250 480
20 FDSA RS0 780 355 650 315 520 1(3)
20 FDUA48-750- 900 400 750 355 600
20 FDU48-860- | 43, 450 860 400 688
J(4) Model
by [DUABTKO 200 560 1000 450 800 IP 20-1ub
e IP54-w
- i
1K15-20 1380 630 1150 500 920 szafie
FDU48 KA®)
1K25-20 1500 710 1250 560 1000
FDU48-
1K35:20 1620 710 1350 600 1080
FDU48-1K5 K(®)
20 I 1800 800 1500 630 1200
FDU48-
1K75-20 2100 900 1750 800 1400 L(7)
2 FDU48-2K0- | 5400 1120 2000 900 1600 M(8)
FDU48-
oK25.20 2700 1250 2250 1000 1800 N(9)
20 FDUA48-2K5- 3000 1400 2500 1120 2000 0(10)
Wieksze rozmiary dostepne na zamowienie
* Dostepne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak pozwala na to temperatura napedu.
** PEBB = Power Electronic Building Block (Podstawowe moduty mocy).
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Tabelce 49 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 460 V. Falownik: Giowny zakres napigcia 230 - 480 V.

Normalne obciazenie Duze obciazenie
(120 %, 1 min co kazde 10 | (150 %, 1 min co kazde 10
H i Rozmiar
ME.D,( ;_)rqd min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy Prad Prad (Liczba
%
(Al Moc 460 V | znamionow | Moc 460 V ra PEBBs**
znamionow s*%)
y
[hp] y [hp] [A]
[A]
e 3.0 1 25 1 2.0
54
FDU48-004- 4.8 2 4.0 1.5 3.2
54
Folbaestties 7.2 3 6.0 2 4.8
54
FDUA48-008- 9.0 3 7.5 3 6.0
54
oL 11.4 5 9.5 3 7.6
54
FDU48-013- 15.6 7.5 13.0 5 10.4
54
Tl 21.6 10 18.0 7.5 14.4
54
FDU48-026- 31 15 26 10 21
54
PR OB 37 20 31 15 25
54
54 FDU48-037- 44 25 37 20 29.6
IP 54
54 oLl 55 30 46 25 37 montaz na
$cianie
54
Tl 89 50 74 40 59
54
FDUA48-090- 108 60 90 50 72
54
Folbaeits 131 75 109 60 87
54
FbU48-146- 175 100 146 75 117
54
54 PRl 210 125 175 100 140
o FDU48-210- 252 150 210 125 168
o o 300 200 228 150 182
54 FDUA48-250- 300 200 250 150 200
= Folbaeses 354 250 295 200 236
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Tabelce 49 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 460 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia 230 - 480 V.

Normalne obciazenie Duze obcigzenie
(120 %, 1 min co kazde 10 | (150 %, 1 min co kazde 10 ]
min) m|n) Rozmlar
Ma.n'( r_)rqd ramki Klasa IP
Model wyjsciowy Prad Prad (Liczba
[A] Moc 460 V | znamionow | Moc 460 V ra PEBBs**)
znamionowy
[hp] y [hp] Al
[A]
20 FDU48-300- 360 250 300 200 240
FDU48-375 6@
o D 450 300 375 250 300
20 FDU48-430- 516 350 430 250 344
FDU48-500 H(2)
20 hand 600 400 500 350 400
20 FDU48-600- 720 500 600 400 480
20 ARtk R 780 550 650 400 520 I(3)
20 FDU48-750- 900 600 750 500 600
FDU48-860-
o0 1032 700 860 550 688 Model IP
FDU48-1KO0- J(4) 20-
20 1200 800 1000 650 800 lub IP54-w
m szafie
FDU48-
1K15-20 1380 900 1150 750 920
FDU48 KAR)
1K25-20 1500 1000 1250 800 1000
FDUA48-
1K35-20 1620 1100 1350 900 1080
FDU48-1K5 K(®)
20 B 1800 1250 1500 1000 1200
FDUA48-
1K75-20 2100 1500 1750 1200 1400 L(7)
20 FDU48-2K0- 2400 1700 2000 1300 1600 M(8)
FDUA48-
2K25-20 2700 1900 2250 1500 1800 N(9)
20 FDU48-2K5- 3000 2100 2500 1700 2000 | O(10)
Wieksze rozmiary dostepne na zamowienie
* Dostepne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak pozwala na to temperatura napedu.
** PEBB = Power Electronic Building Block (Podstawowe moduly mocy)
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Emotron FDUVFX 2.0 - wersja IP54 (model 69-250 i pozniejsze rowniez dostepne w wersji IP20)

Tabelce 50 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 525 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia dla FDUVFX52: 440 - 525V
i dla FDUVFX69: 500 - 690 V.

Normalne obcigzenie

Duze obcigzenie

(120 %, 1 min co kazde 10 | (150 %, 1 min co kazde 10 Rozmiar
Max prad min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy (Liczba
[AT* Moc 525 V Prad Moc 525 V Prad PEBBs*)
[KW] znamionowy (kW] Znamionowy
[A] [A]
FDU52-
003-54 3.0 1.1 25 1.1 2.0
FDU52-
004-54 4.8 22 4.0 1.5 3.2
FDU52-
006-54 7.2 3 6.0 22 4.8
FDU52-
008-54 9.0 4 7.5 3 6.0 B
FDU52-
010-54 11.4 5.5 9.5 4 7.6
FDU52-
013-54 15.6 7.5 13.0 55 10.4
FDU52-
018-54 21.6 1 18.0 7.5 14.4
FDU52-
026-54 31 15 26 1 21
FDU52-
031-54 37 18.5 31 15 25 IP 54 _
5052 ] montaz na
) Scianie
037-54 44 22 37 18.5 29.6
FDU52-
046-54 55 30 46 22 37
FDU52-
061-54 73 37 61 30 49 5
FDU52-
074-54 89 45 74 37 59
FDUG9-
090-54 108 55 90 45 72
FDUB9-
109-54 131 75 109 55 87
FDUB9-
146-54 175 90 146 75 117 F69
FDUB9-
175-54 210 110 175 90 140
FDUB9-
200-54 240 132 200 110 160
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Tabelce 50 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 525 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia dla FDUVFX52: 440 - 525V
i dla FDUVFX69: 500 - 690 V.

Normalne obcigzenie

Duze obcigzenie
(150 %, 1 min co kazde 10

(120 %, 1 min co kazde 10 Rozmiar
Max prad min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy (Liczba
[AT* Moc 525 V Prad Moc 525 V Prad PEBBs*)
[KW] znamionowy [KW] zZnamionowy
[A] [A]
FDUG9-
250-20 300 160 250 132 200
FDUGB9-
300-20 360 200 300 160 240
FDU69 H69(2)
375-20 450 250 375 200 300
FDUGY-
400-20 480 250 400 220 320
FDUB9-
430-20 516 300 430 250 344
FDUG9-
500-20 600 315 500 300 400 169 (3)
FDUG9-
505-20 720 400 600 315 480
FDUG9-
650-20 780 450 650 355 520
FDUB9-
720-20 864 500 720 400 576 J69 (4)
FDUGY-
960 560 800 450 640
800-20 Model IP
FDUG9- 20-
995-20 1200 630 1000 500 800 KAB9 (5) lub IP54-w
FDUG9- szafie
1K2-20 1440 800 1200 630 960 K69 (6)
FDUG9-
1K4-20 1680 1000 1400 800 1120 L69 (7)
FDUGB9-
1K6-20 1920 1100 1600 900 1280 M69 (8)
FDUB9-
1K8-20 2160 1300 1800 1000 1440 N69 (9)
FDUGY-
2K0-20 2400 1400 2000 1100 1600 069 (10)
FDUB9-
2K2-20 2640 1600 2200 1200 1760 P69 (11)
FDUGBY-
2K4-20 2880 1700 2400 1400 1920 Q69 (12)
FDUG9-
2K6-20 3120 1900 2600 1500 2080 R69 (13)
FDUG9-
2K8-20 3360 2000 2800 1600 2240 S69 (14)
FDUB9-
3K0-20 3600 2200 3000 1700 2400 T69 (15)
* Dostepne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak pozwala na to temperatura napedu.
** PEBB = Power Electronic Building Block (Podstawowe moduly mocy)
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Tabelce 51 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 575 V. Falownik: Giowny zakres napigcia 500 - 690 V.

Normalne obcigzenie Duze obcigzenie
(120 %, 1 min co kazde 10 (150 %, 1 min co kazde 10 Rozmiar
Max prad min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy (Liczba
[AT* Moc 575 V Prad Moc 575 V Prad PEBBs*)
[hp] znamionowy [hp] Znamionowy
[A] [A]
FDU69-
090-54 108 75 90 60 72
FDUB9-
109-54 131 100 109 75 87 s
FDUB9- .
146-54 175 125 146 100 117 F69 mgntgz na
5 Uss: $cianie
175-54 210 150 175 125 140
FDUB9-
200-54 240 200 200 150 160
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Tabelce 51 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 575 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia 500 - 690 V.

Normalne obcigzenie Duze obcigzenie
(120 %, 1 min co kazde 10 (150 %, 1 min co kazde 10 Rozmiar
Max prad min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy (Liczba
[AT* Moc 575 V Prad Moc 575 V Prad PEBBs™)
[hp] Znamionowy [hp] zZnamionowy
[A] [A]

FDUB9-
250-20 300 250 250 200 200

FDUB9-
300-20 360 300 300 250 240

FDU6B9 HE9 (2)
375-20 450 350 375 300 300

FDU69-
400-20 480 400 400 300 320

FDUB69-
430-20 516 400 430 350 344

FDUB9-
500-20 600 500 500 400 400 169 (3)

FDUB9-
595-20 720 600 600 500 480

FDUB9-
650-20 780 650 650 550 520

FDUB9-
720-20 864 750 720 600 576 J69 (4)

FDU69-
800-20 960 850 800 650 640

Fbues- 1080 950 900 750 720 Model P
905-20 20-lub

FDU69 KAB9 (5) IP54-w

i 1200 1000 1000 850 800 .

995-20 szafie

FDUB9-
1K2-20 1440 1200 1200 1000 960 K69 (6)

FDUB9-
1K4-20 1680 1500 1400 1200 1120 L69 (7)

FDUB9-
1K6-20 1920 1700 1600 1300 1280 M69 (8)

FDU69-
1K8-20 2160 1900 1800 1500 1440 N69 (9)

FDU69-
2K0-20 2400 2100 2000 1700 1600 069 (10)

FDUB9-
2K2-20 2640 2300 2200 1800 1760 P69 (11)

FDUB9-
2K4-20 2880 2500 2400 2000 1920 Q69 (12)

FDUB9-
2K6-20 3120 2700 2600 2200 2080 R69 (13)

FDUB9-
2K8-20 3360 3000 2800 2400 2240 S69 (14)

FDU69-
3K0-20 3600 3200 3000 2500 2400 T69 (15)

* Dostgpne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak pozwala na to temperatura napgdu.

** PEBB = Power Electronic Building Block (Podstawowe moduly mocy)
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Tabelce 52 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 690 V. Falownik: Gtowny zakres napiecia 500 - 690 V..

Normalne obcigzenie Duze obciagzenie
(120 %, 1 min co kazde 10 (150 %, 1 min co kazde10 Rozmiar
Ma.)’( ;?rad min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy (Liczba
[A* Moc 690 V Prad Moc 690 V Prad PEBBs*™)
[kW] Znamionowy [kW] zZnamionowy
[Al [Al
e 90 90 75 72
54
o FDU69-109- | 4y 110 109 90 87
IP 54
54 oL 175 132 146 110 117 F69 montaz na
$cianie
54 FDU69-175- 210 160 175 132 140
oy O a0 200 200 160 160
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Tabelce 52 Typowa moc silnika przy napieciu sieci 690 V. Falownik: Gtéwny zakres napiecia 500 - 690 V..

Normalne obciazenie
(120 %, 1 min co kazde 10

Duze obcigzenie
(150 %, 1 min co kazde10

" g _ ' Rozmiar
ax pra min) min) ramki Klasa IP
Model wyjsciowy (Liczba
[A* | Moc 690V Prad Moc 690 V Prad PEBBs*)
kW] znamionowy kW] znamionowy
[A] [A]
20 FDU69-250- 300 250 250 200 200
20 FDU69-300- 360 315 300 250 240
FDUB9-375 e
20 e 450 355 375 315 300
” FDUB9-400- 480 400 400 315 320
20 FDU69-430- 516 450 430 315 344
VEFDUR-B00- | g 500 - 355 400 | 169 (3)
JEFDURE05- | 500 600 450 480
VEFDUBITZ- | gy 10 720 560 576 | J69 (4)
gy DO 080 900 900 710 720 IP 20-1ub
S KA69 (5) | IP54-w
2 991 4200 1000 1000 800 800 szafie
by DUOFTEE 4400 1200 1200 900 960 K69 (6)
by DU 1680 1400 1400 1120 1120 | L69(7)
by DUBSTKE 4990 1600 1600 1250 1280 | M69 (8)
bo DUOIKEL 160 1800 1800 1400 1440 | N69 (9)
gy [ DUOFEE T aa00 2000 2000 1600 1600 | 069 (10)
go | DUOFEEE T a6a0 2200 2200 1700 1760 | P69 (11)
gy [DUOREA aeg0 2400 2400 1900 1920 | Q69 (12)
2 FDUB9-2K6- | 3459 2600 2600 2000 2080 R69 (13)
2 FDUB9-3K0- | 3600 3000 3000 2400 2400 T69 (15)

* Dostgpne w ograniczonym czasie i tak dtugo, jak pozwala na to temperatura napgdu.

** PEBB = Power Electronic Building Block (Podstawowe moduly mocy)
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14.2 Ogdblne dane elektryczne

Tabelce 53 Ogolne dane elektryczne

Ogolne

Napiegcie zasilania: FDU48
FDU52
FDUB9

Czestotliwos¢ zasilania:
Wahania napigcia:

Wejsciowy wspolczynnik mocy:
Napigcie wyjsciowe:
Czestotliwos¢ wyjsciowa:

Wyjsciowa czestotliwos¢ przetaczania:
Wydajnos¢ przy obcigzeniu nominalnym:

230-480V +10%/-15% (-10% na 230 V)

440-525V +10 %/-15 %

500-690V +10%/-15%

45 do 65 Hz

Max. + 3,0 % Faza- Neutralne napiecie wejsciowe.
0.95

0-Napiecia sieciowego:

0-400 Hz @
3 kHz (Nastawne 1,5-6 kHz)

97% dla rozmiaru ramki 003-018
98% dla rozmiaru ramki 025-3K0

Sygnaly sterujgce wejsciami:
Analogowy (réznicowy)

Analogowe napiecie / prad:
Maksymalne napiecie wejsciowe:
Imprendancja wejsciowa:

Rozdzielczosé:
Doktadno$¢ sprzetu, nieliniowosé:
Nieliniowos$¢

0-+10 V/0-20 mA przez przetgcznik
+30 V/30 mA

20 kQ (Napiecie)

250 Q (Prad)

11 bit + Znak

1% Typ + 1 %2 LSB fsd

1% LSB

Cyfrowe:

Napiecie wejsciowe:
Maksymalne napiecie wejsciowe:
Impendancja wejsciowa:

Opodznienie sygnatu:

Wysoki: >9 V DC, Niski : <4 V DC
+30 VDC

<3,3VDC: 4,7 kQ

>3,3V DC: 3,6 kQ

<8 ms

Wyjsciowe sygnaty sterujace
Analogiczny

Napiecie wyjsciowe / prad:
Maksymalne napigecie wyjsciowe:
Prad zwarciowy(e):
Impendancja wyjsciowa:

0-10 V/0-20 mA poprzez ustawienie oprogramowania
+15V @ 5 mA const.

+ 15 mA (Napiecie), + 140 mA (Prad)

10 Q (Napiecie)

Rozdzielczos¢: 10 bit

Maksymalna impendancja obcigzenia dla pradu: 500 Q

Dokfadno$c¢ sprzetu: nieliniowo$c: 1,9 % Typ fsd (Napiecie), 2,4 % Typ fsd (Prad)
Offset: 3LSB

Nieliniowos¢: 2LSB

Sygnaly cyfrowe

Napiecie: wyjsciowe

Prad zwarcia(ee):

Wysoki: >20 V DC @ 50 mA, >23 V DC otwarty
Niski 1V DC @ 50 mA
100 mA max. (wraz z+ 24 VDC)

Przekazniki

£ 0.1 =2 A/Upax 250 VAC lub 42 VDC.(30 VDC w zaleznosci od wyma-
Styczniki i . : . .

gan UL) tylko do ogdlnego lub rezystancyjnego uzytkowania.

Odniesienia
+10VDC +10 Vpc przy 10 mA pradzie zwarciowym + 30 mA max.
-10vDC -10 Vpc przy 10 mA
+24VDC + 24 Vp¢ prad zwarciowy+ 100 mA max. (wraz z wyjsciami cyfrowymi)
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14.3 Praca w wyzszych temperaturach

Wigkszos¢ falownikow Emotron zaprojektowano do
pracy w maksymalnej temperaturze otoczenia 40 ° C.

Przemienniki czgstotliwosci mozna jednak stosowac

ze stratami mocy nawet w wyzszych temperaturach.
Mozliwa redukcja wydajnosci

Redukcja mocy pradu wyjsciowego jest mozliwa dzieki:

-1% / stopien Celsjusza do max. +15 ° C (= maksymalna
temperatura 55 ° C)

Przyktad

Ten przyktad jest silnikiem o nastgpujacych danych, ktore
powinny dziata¢ w temperaturze otoczenia 45 ° C.

Napigcie 400V

Prad 72 A
Moc 37 kW
Wybierz falownik

Temperatura otoczenia jest o 5 ° C wyzsza niz
maksymalna temperatura otoczenia. Aby wybraé
prawidlowy model napegdu, nalezy wykonaé nastegpujace
obliczenia.

Redukcja mocy jest mozliwa przy stratach mocy 1%/ ° C
Redukcja mocy wynosi: 5 x 1% = 5%

Obliczenie dla modelu VFXFDU48-074

74 A - (5% x 74) = 70,3 A; nie wystarczy.

Obliczenia dla modelu VFXFDU48-090

90A - (5% x90)=85,5A

W tym przyktadzie wybrano VEXFDU48-090.

14.4 Praca przy wyzsze

czestotliwosci nosnej.
Tabela 52 pokazuje czgstotliwo$¢ nosna dla roznych
modeli napgdéw. Dzigki mozliwosci pracy przy wyzszej
czestotliwosei kluczowania mozna zmniejszy¢ poziom
hatasu silnika. Ustawienia czgstotliwosci kluczowania i
hatasu silnika mozna ustawi¢ w menu [22A], patrz
rozdziat 11.2, strona 89. Przy czgstotliwosciach
nos$nych> 3 kHz moze okazac si¢ konieczne
zmniejszenie wydajnosci.

Tabelka 54 Czestotliwosé nosna

Model Czest. Zakres
Nosna

FDU##-003 do FDU##-3K0 3 kHz 1,50 — 6,00 kHz
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14.5 Wymiary i ciezary
Ponizsza tabela zawiera wymiary i ci¢zary. Modele 003-
250 sa dostepne z ochrong IP54 jako moduty nascienne.

Modele 300-3KO0 sktadajg si¢ z 2, 3, 4 do 15 modutdéw

PEBB (Power Electronic Building Blocks) potaczonych
réownolegle, z ochrong P20 jako modutami nasciennymi i
ochrong IP54 dla standardowej instalacji szafy.

Stopien ochrony IP54 jest zgodny z norma EN 60529 .

Tabelce 55 Dane techniczne, FDUA4S, FDU52
Rozmiar IP20 IP54 1P20 IP54
Model ramki Wym. W x Sz x G [mm] Wym. W x Sz x G [mm] Waga Waga
mm (in) mm (in) kg (Ib) kg (Ib)
003 do 018 B _ ?fg’glyg’;iog X 72_%()) _ 12.5 (27.6)
026 do 046 C - ( 1474_ 223)_2;; ;S;f?_zs) - 24 (52.9)
061 do 074 D - st | o 32(706)
90 do 109 E - (3975.2)’(‘ 12182’)‘( :i 12‘_14) - 56 (123.5)
146 do 175 E - (3975_32 X 1218‘2’; 3112‘_‘4) - 60 (132.3)
210 do 295 F - (3%) )’(‘ 13;%’)‘( ?;12"‘4) - 75 (165.4)
300 do 375 G (2xE) (18_386)(" 15993)(’( 135?2) (55_560)("2292; gg'%) 140 (308.6) | 350 (771.6)
430 do 500 H (2xF) (18?’86)(" 159?3)(" 1475_% (szg_goxng(.)g )’(‘gg_%) 170 (374.8) | 380 (837.8)
600 do 750 | (3xF) (18_386)("2783?3)(" 1475?% (8282_2(1"3950_2 X 2396) 248 (546.7) | 506 (1116)
860 do 1KO J (2xH) (14%?2 X 1;?30)("1 ‘;_570) éffg ;:;lgoxng(.)g) 340 (749.6) | 697 (1537)
1K15 do 1K25 | KA (H+l) (1400?2 X ;g?fx’;‘;io) (28%“_32 X 519520)("22(_’2) 418 (9215) | 838 (1847)
1K35 do 1K5 K (2x1) (1400‘°fg X 252_32(1"1 ‘7‘_570) é@?g ;;g.%oxxg')g) 496 (1093) | 987 (2176)
K75 | L@ | oo Tarc1rr) | (@66xb27xone | 588(1296) | 1190 (2624
2K0 MI2X) | e e ex1rr) | (@66%045k236) | 000(1468) | 1323(2917)
oK O (2xttezx)) | 1036 x 2830 x 450 2250 x 3000 x 600 636 (1834) | 1772 (3907)

(40.8 x 111.4x 17.7)

(88.6 x 118.1 x 23.6)
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Tabelce 56 Dane techniczne, FDUG69
IP20

Model Rozmiar ramki Wym. ;’:1:1]82 xG Abm. H )I(P;)‘:( T [mm] VI\legoa Vl\ll:;594a

mm (in) mm (in) kg (Ib) kg (Ib)
90 do 200 F69 - (LIS_%OXX%‘_‘S X 1321_‘;) - 77 (169.8)
250 do 375 H69 (2xF69) ( i;;sxxg_’? )’(‘ f?%) (8282_560)("2?3 )’(‘ 53?.%) 176 (388) | 399 (879.6)
430 do 595 169 (3xF69) ( 4:;_736;2??: f75_°7) (ggzoxx%)‘?: gg.%) 257 (566.6)| 563 (1241)
650 do 800 J69 (2xH69) (lgg )’(‘ i;%%ﬂ”f% (28285__’2 )’(‘17220)("2298) 352 (776) | 773 (1704)
905d0 995 | KAB9 (H69+169) (1{167'36 )’(‘ ;g_if’xxff% é%?g )’(‘ 515’20)("2%(_)2) 433 (954.6)| 937 (2066)
750 do 1K2 K69 (2x169) (11672 )’(‘ ;22%"{?% éffg )’(‘;g_%oxng(_)g) 514 (1133) | 1100 (2425)
1K4 L69 (2xHB9+169) (1167_36 X fggoxxff_% é%?g X :;_(;Oxng(_)g) 609 (1343) | 1311 (2890)
1K6 M69 (H69+2x169) (1167_3 X :?_%%ﬂ“ﬁ% é%?g:::%oxng(.)g) 690 (1521) | 1481 (3265)
1K8 N6 (3K169) | gaxonexirr) | (6561063238 | 771(1700) | 1651(3640)
2K0 069 (2xHB69+2x169) (J;ZGXX 121?:'32 ;‘ 14;’_3) (ggzoxxﬁ%(.)? ;‘ fgg) 866 (1909) | 1849 (4076)
2K2 P69 (H69+3x169) | 4:;.736;1213?3 )’(‘ f?_(;) (gg_‘goxxffg_)g )’(‘Sg%) 947 (2088) | 2050 (4519)
24 Q69 (@x9) | (XTI | (@sexiatTnzag) | (o6 | 22140488D
K6 | RE9 (xH69+3469) | e DEICININ | e isanx208) | (are) | 24250542
K8 | 69 (Ho9Hx80) | (oD | axicedn208) | (eas | 2613065760
30 TEOE069) | gty rosxm7) | (@8oxiTaxzae) | (s | 2776122
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Wymiary i masy dla modeli Emotron VFXFDU48 - wersja IP20 / 21.

Opcjonalna gorna pokrywa spetnia klas¢ ochrony IP21, co
oznacza, ze mozna ja zamontowac bezposrednio w

Ponizsza tabela przedstawia wymiary i ci¢zary wersji ’
Emotron FDUVFX 1P20 / 21. sterowni.

Napedy te sg dostepne jako moduty nascienne;

Stopnie ochrony IP20 1 IP21 definiuje si¢ zgodnie z norma

EN 60529.
Wersja IP20 jest zoptymalizowana do montazu
panelowego.
Tabelce 57 Parametry mechaniczne, VFXFDU4S - IP20 i IP21
1P20 IP21* 1P20/21
Model Rozmiar ramki Wym. W1/W2 x Sz x G Wym. W1/W2 x Sz x G Waga
mm (in) mm (in) kg (Ib)
438 /536 x 176 x 267 438 /559 x 196 x 282
025 do 058 2 (17.2/21.1 x 6.9 x 10.5) (17.2/22 x 7.7 x 11.1) 17.37.9)
545 /658 x 220 x 291 545 /670 x 240 x 307
05072 do 105 D2 (21.5/25.9 x 8.7 x 11.5) (21.526.4 x 9.5 x 12.1) 30 (66)
956 / 956 x 275 x 294 956 / 956 x 275 x 323
142 do 171 E2 (37.6/37.6 x 10.8 x 11.6) (37.6/37.6 x 10.8 x 12.7) 53 (117)
956 / 956 x 335 x 294 956 / 956 x 335 x 323
205 do 293 F2 (37.6/37.6 x 13.2 x 11.6) (37.6/37.6 x 13.2x 12.7) 69 (152)
H1 = wysoko$¢ obudowy.
H2 = catkowita wysoko$¢ tacznie z potaczeniami kablowymi.
* z opcjonalng gorng pokrywa
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14.6 Warunki srodowiskowe

Tabelce 58 Przykiad

Parametr

Normaler Betrieb

Standardowa temp. otoczenia

0°C—40°C patrz tabelka, Rozdziat 14.3 Str. 233 dla réznych warunkow

Cisnienie atmosferyczne

86 - 106 kPa

Wzgledna wilgotnos¢é
zgodnie z IEC 60721-3-3

Klasa 3K4, 5...95% bez kondensac;ji

Zanieczyszczenie srodowiska,
zgodnie z IEC 60721-3-3

Nie dopuszcza sie pytu przewodzgcego prad elektryczny. Powietrze chfodzace
musi by¢ czyste i wolne od substanciji zrgcych. Gazy chemiczne, klasa 3C2.. Ciata
state, Klasa 3S2

Warunki mechaniczne w zgodzie z IEC 600068-2-6, Wibracje sinusoidalne:

Wibracje 10<f<57 Hz, 0.075 mm
57 <f< 150 Hz, 1g
0-1000 m
" . o .
Wysokosé 480-V-Naped AC z redukcjg mocy 1 % na 100 m pradu znamionowego do 4000 m

690-V-Naped AC z redukcjg mocy 1 % na 100 m pradu znamionowego do 2000 m
Wymagane ptyty powlekane na 2000 - 4000 m.

Tabelce 59 Magazynowanie

Parametr

Warunki przechowywania

Temperatura

-20 do +60 °C

Cisnienie atmosferyczne

86 - 106 kPa

Wzgledna wilgotno$é zgodnie z
IEC 60721-3-1

Klasa 1K4, max. 95 % bez kondensacji/ lodu
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14.7 Bezpieczniki i dlawnice

14.7.1 Zgodnos¢ z dyrektywa IEC

Uzywaj bezpiecznikéw typu gL / gG zgodnie z IEC 269
lub zainstaluj wylaczniki automatyczne tego typu.
Sprawdz instalacje przed zainstalowaniem dtawikow.

Max. Bezpiecznik = maksymalna warto$¢ bezpiecznika,
ktoéra nadal chroni naped i utrzymuje gwarancje.

Tabelce 60 Bezpieczniki, przekroje Srub, dlawiki

UWAGA: Wartosci znam

ionowe bezpiecznikow i

przekroje przewodow zalezg od zastosowania i

muszg by¢ wybrane zgo
przepisami.

dnie z lokalnymi

UWAGA: Wielkos¢ przytaczy mocy dla wielkosci od
300 do 3K0 moze sie réozni¢ w zaleznosci od

wymagan klienta.

Nominalny prad Bezpiecznik Dtawnice kablowe (obszar zaciskowy) *
Model wejsciowy Max
[A] [A] Zasilanie / Silnik Hamulec
FDU##-003 2.2 4 M32 M25
FDU##-004 3.5 4 M20 + Reduktor M20 + Reduktor
FDU##-006 52 6 (6—12 mm(0.24 - 0.47 in)) (6—12 mm(0.24 - 0.47 in))
FDU##-008 6.9 10 M32 (12—20)/M32
M25+ Reduktor
FDU##010 8.7 10 (10-14 mm(0.39 - 0.55 in)) M25 _
FDU#013 13 16 (10-14 mm(0.39 - 0.55 in))
M32 (16—-25)/M32 (13-18)
FDU##-018 15.6 20
FDU##-025 22 25 - (12 - 16 mm(0.55 - 0.63 in))
M32
FDU##-026 22 25 (15-21 mm(0.59 - 0.83 in)) M25
FDU##-030 26 35 - (16 - 20 mm (0.63 - 0.79 in))
M32
FDU##-031 26 35 (15—21 mm(0.59 - 0.83 in)) M25
FDU##-036 31 35 - (20 - 24 mm(0.79 - 0.94))
M40
FDU##-037 31 35 (19-28 mm (0.75 - 1.1 in)) M32
FDU##-045 38 50 - (24 - 28 mm(0.94 - 1.1 in))
M40
FDU##-046 38 50 (19-28 mm (0.75 - 1.1 in)) M32
FDU##-058 50 63 - (24 - 28 mm(0.94 - 1.1 in))
VFX##-060 52 63 - (28 -32 mm(1.1 - 1.26 in))
M50 M40
FDU##-061 52 63 (27 - 35 mm(1.06 - 1.38 in)) (19-28 mm (0.75 - 1.1 in))
FDU##-072 64 80 - (28 - 32 mm(1.1 - 1.26 in))
M50 M40
FDU##-074 65 80 (27 - 35 mm(1.06 - 1.38 in)) (19-28 mm(0.75 - 1.1 in))
FDU##-088 78 100 - (32 - 36 mm(1.26 - 1.42 in))
FDU48: (317-42 mm FDU48: (811-32 mm(0.43
(0.67 - 1.65 in)) elastyczny - 1.26 in)) elastyczny dtawik
dtawik kablowy lub M50 . kablowy lub M40 .
FDU##-090 8 100 FDUB9: (923-55 mm (0.9 FDUB9: (Jd17-42 mm
- 2.16 in)) elastyczny dfawik (0.67 - 1.65 in)) elastyczny
kablowy lub M63 . dtawik kablowy lub M50 .
FDU##-105 91 100 - (32 - 36 mm(1.26 - 1.42 in))
FDU48: (317-42 mm FDU48: (911-32 mm(0.43
(0.67 - 1.65 in)) elastyczny - 1.26 in)) elastyczny dtawik
dtawik kablowy lub M50 . kablowy lub M40 .
FDU##-109 94 100 FDUB9: (8923-55 mm (0.9 FDUB9: (d17-42 mm
- 2.16 in)) elastyczny dfawik (0.67 - 1.65 in)) elastyczny
kablowy lub M63. dtawik kablowy lub M50 .
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Tabelce 60 Bezpieczniki, przekroje srub, dlawiki

Nominalny prad

Bezpiecznik

Diawnice kablowe (obszar zaciskowy) *

Model wejsciowy Max
[A] [A] Zasilanie / Silnik Hamulec
FDU##-142 126 160 - (40 - 44 mm (1.57 - 1.73in)) | - (36 - 40 mm(1.42 - 1.57 in))
FDU48: (917-42 mm FDU48: (811-32 mm(0.43
(0.67 - 1.65 in)) elastyczny - 1.26 in)) elastyczny dtawik
dtawik kablowy lub M50 . kablowy lub M40 .
FDU##-146 126 160 FDUB9: (823-55 mm (0.9 FDUB9: (d17-42 mm
- 2.16 in)) elastyczny diawik (0.67 - 1.65 in)) elastyczny
kablowy lub M63 . dtawik kablowy lub M50.
FDU##-171 152 160 - (40 - 44 mm (1.57 - 1.73in)) | - (36 - 40 mm(1.42 - 1.57 in))
FDU48: (917-42 mm FDU48: (911-32 mm(0.43
(0.67 - 1.65 in)) elastyczny - 1.26 in)) elastyczny dtawik
dtawik kablowy lub M50 . kablowy lub M40 .
FDU##-1T5 152 160 FDUB9: (823-55 mm (0.9 FDUB9: (d17-42 mm
- 2.16 in)) elastyczny diawik (0.67 - 1.65 in)) elastyczny
kablowy lub M63 . dtawik kablowy lub M50 .

L - (48-52mm(1.89-2.05in)/ | _ ) .
FDU##-205 178 200 52 - 56 mm (2.05 - 2.2 in)) (44 - 48 mm (1.73 - 1.89in))
FDU69-200 173 200 (@23 - 55 mm (0.9 - 2.16 in)) (217- 42 rr;rr]r;)(o.67 -1.65
FDU##-210 182 200 elastyczny dtawik kablowy lub .

elastyczny dtawik kablowy
FDU##-228 197 250 M63 . lub M50 .
L - (48-52mm(1.89-2.05in)/ | _ ) .
FDU##-244 211 250 52 - 56 mm (2.05 - 2.2 in)) (44 - 48 mm (1.73 - 1.89in))
(23 -55mm (0.9 -2.16in)) | B(23 - 55 mm (0.9 - 2.16 in))
FDU##-250 216 250 elastyczny dtawik kablowy lub elastyczny dtawik kablowy
M63 . lub M63 .

" - (48-52mm(1.89-2.05in)/ | _ _ .
FDU##-293 254 300 52 - 56 mm (2.05 - 2.2 in)) (44 - 48 mm (1.73 - 1.89 in))
FDU##-300 260 300
FDU##-375 324 355
FDU69-400 346 400
FDU##-430 372 400
FDU##-500 432 500
FDU##-600 520 630
FDU##-650 562 630
FDU##- 720,

750 648 710 - -
FDU69-800 692 800
FDU##-860 744 800
FDU##-900 795 900
FDU69-900 860 1000
FDU##-1KO0 864 1000
FDU##-1K15 996 1250
FDU##-1K2 1037 1250
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Tabelce 60 Bezpieczniki, przekroje srub, dlawiki

Nominalny prad

Bezpiecznik

Diawnice kablowe (obszar zaciskowy) *

Model wejsciowy Max
[A] [A] Zasilanie / Silnik Hamulec

FDU##-1K25 1037 1250
FDU##-1K35 1170 1250
FDU69-1K4 1213 1500
FDU##-1K5 1296 1500
FDU69-1K6 1382 1600
FDU##-1K75 1516 1600
FDU69-1K8 1555 2 x 900
FDU##-2K0 1732 2x900 - -
FDU69-2K2 1900 2 x 1000
FDU##-2K25 1949 2 x 1000
FDU69-2K4 2074 2x1250
FDU##-2K5 2165 2 x 1250
FDU69-2K6 2246 2x 1250
FDU69-2K8 2419 2 x 1500
FDU69-3K0 2592 2 x 1500

Uwaga: W modelach IP54 od 003 do 074 dtawiki kablowe

sa dostgpne jako opcja.

* Modele IP20 / 21 sa wyposazone w zaciski kablowe
zamiast dtawikoéw kablowych.

Dane dotyczace obszarow potaczen kablowych mozna
znalez¢ w rozdziale 3.5.2 na stronie 33.
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14.7.2 Bezpieczniki zgodne z NEMA

Tabelce 61 Modele i bezpieczniki

Tabelce 61 Modele i bezpieczniki

Bezpiecznik

Prad
Bezpiecznik Model wejsciowy UL Typ
Prad [Al Klasa J TD |Polprzewodnikowy
Model wejsciowy uL Typ _ (A)
[A] Klasa J TD |Polprzewodnikowy FDU48-
(A) 126 150 AJT150
146
FDU4s- -
003 2.2 6 AJT6 i FbU4s 152 175 AJT175
FDU48- -
004 35 6 AJT6 e FDU48 152 175 AJT175
FDU4s- -
006 5.2 6 AJT6 205 FDU48 178 200 AJT200
FDU48- -
008 6.9 10 AJT10 10 FDU48 182 200 AJT200
FDU46- -
010 8.7 10 AJT10 228 o 197 250 AJT250
FDU48- -
013 1.3 15 AJT15 i FDU48 211 250 AJT250
FDU4s- -
018 15.6 20 AJT20 250 FbU4s 216 250 AJT250
FDU48- -
005 217 25 AJT25 2o Fbu48 254 300 AJT300
FDU4s- -
06 22 25 AJT25 200 FDU48 260 300 AJT300
FDU48- -
030 26 30 AJT30 e FDU48 324 350 AJT350
FDU46- -
o1 26 30 AJT30 430 o 372 400 AJT400
FDU48- -
056 31 35 AJT35 o0 FDU48 432 500 AJT500
FDU4s- -
os7 31 35 AJT35 500 FbU4s 520 600 AJT600
FDU48- -
o4 39 45 AJT45 650 Fbu48 562 600 AJT600
FDU4s- -
046 40 45 AJT45 T2 FDU48 648 700 A4BQ700
FDU48- -
058 50 60 AJT60 e FDU48 648 700 A4BQ700
VFX48-060 52 60 AJT60 -
e 560 o 744 800 A4BQ800
52 60 AJT60
061 FDU48-
e 500 795 800 A4BQ800
64 80 AJT80
072 FDU46-
S— o 864 1000 A4BQ1000
65 80 AJT80
074 FDU48-
e i 996 1000 A4BQ1000
78 100 AJT100
088 FDU48-
a— 1K2 1037 1200 A4BQ1200
78 100 AJT100
090 FDU48-
S o 1037 1200 A4BQ1200
91 110 AJT110
105 FDU4s-
e a 1170 1200 A4BQ1200
94 110 AJT110
109 FDU48-
S— e 1296 1500 A4BQ1500
126 125 AJT150
142
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Tabelce 61 Modele i bezpieczniki

Prad Bezpiecznik
wejsciow y
Model [A] uL  |Typ
KlasaJ TD |Polprzewodnikowy
(A)
FDU48-
1K75 1516 1600 A4BQ1600
FDU48-
2KO 1732 1800 A4BQ1800
FDU48-
2K25 1949 2000 A4BQ2000
FDU48-
2K5 2165 2500 A4BQ2500
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14.8 Sygnaty sterujace

Tabelce 62
Ans;:(l)lluss Typ |Funcja (domysinie) Sygnat Typ:
1 +10V +10 V DC Napiecie zasilania +10 VDC, max 10 mA Wyijscie
0-10 V DC lub 0/4—20 mA Weiscie
2 Anin1 Warto$¢ zadana procesu bipolarny: -10 - +10 VDC lub -20 - +20 J
mA Analogowe
0-10 V DC lub 0/4—20 mA Weiscie
3 AniIn2 Wiyt bipolarny: -10 - +10 VDC lub -20 - +20 !
Analogowe
mA
0-10 V DC lub 0/4-20 mA Weiscie
4 AnIn3 Wyt bipolarny: -10 - +10 VDC lub -20 - +20 !
Analogowe
mA
0-10 V DC lub 0/4-20 mA Weiscie
5 Anin4 Wyt bipolarny: -10 - +10 VDC lub -20 - +20 !
Analogowe
mA
6 -10V -10VDC Napiecie zasilania -10 V DC, max 10 mA Wyjscie
7 Wspdlny | Masa ov Wyijscie
8 Digin 1 Obroty Lewo 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
9 Digin 2 | Obroty Prawo 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
10 Digin 3 | Wyt 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
1 124V +24 V DC Napiecie zasilania +24 VDC, 100 mA Wejscie
12 Wspdlny |Masa oV Wejscie
13 |AnOut1 |Predko$¢ Min do Predkosci Max 0+10V DC lub 0/4— +20 mA Z\gsec'e Analo-
14 |AnOut2 |0 do Momentu Max 010V DC lub 0/4— +20 mA ;‘c’)‘alsec'e Analo-
15 Wspdlny | Masa ov Wejscie
16 Digin4 | Wyt 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
17 Digin5 | Wyt 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
18 Digin6 | Wyt 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
19 Digin 7 | Wyt 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
20 DigOut 1 | Gotowy +24 VDC, 100 mA Wyijscie Cyfrowe
21 DigOut 2 +24 VVDC, 100 mA Wyjscie Cyfrowe
22 Digin8 |RESET 0-8/24 VDC Wejscie Cyfrowe
Terminal X2
31 N/C 1 Wyijscie przekaznikowe 1
32 COM 1 Btad aktywny, gdy naped znajduje sie
w stanie Bfad
N / C otwarty, gdy przekaznik jest ak- . .
. . bezpotencjatowy zestyk przetgczny Wyjscie
tywny (dotyczy wszystkich przekaz- |4~ 5 ojy 250 VAC lub 42 VDC | Przekaznikowe
33 |NO1  |nikew)
N / O jest zamkniety, gdy przekaznik
jest aktywny (dotyczy wszystkich prze-
kaznikéw)
i ez Przekaznik wyjsciowy 2 bezpotencjatowy zestyk przetgczny Wyjscie
42 |COM2 |Run, aktywny gdy naped jestw ruchu | 7' py 550 VAC lub 42 Przekaznikowe
43 N/O 2
Terminal X3
51 COM 3 | Przekaznik wyjsciowy 3 bezpotencjatowy zestyk przetgczny Wyjscie
52 N/O 3 Wyt. 0.1 — 2 A/U5x 250 VAC lub 42 VDC Przekaznikowe
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UWAGA: mozliwa wartos¢ potencjometru w zakresie od 1 kQ do 10 kQ (%2 watt) liniowo, przy uzyciu
liniowego potencjometru typu 1 kQ / s W zalecanego dla najlepszej liniowosci sterowania.
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15. Lista Menu

Na naszej stronie WWW w dziale pobierania mozna znalez¢
list¢ “Informacje o komunikacji” i list¢ do zanotowania

Informadji o zestawie parametréw.

=

Fabrycznie Uzytkownik | Strona
|1OO Preferowane 53
110| 1 Linia Wart Proces
120( 2 Linia Prad
|200 Menu Gtéwne
210 | Praca 55
211 | Jezyk English
212 | Wyb. Motor M1
213 | Tryb Prowadz u/f
214 | Kon. Odnie$ Zdalnie
215 | Start/Stop Zdalnie
216 | Reset Zdalnie
217 | Lokal./Zdal
2171 | L.Kontr.0dn Standard
2172 | Start/Stop Standard
218 | Kod Zamku? 0
219 | Rotacja P+L
21A | Pozi/KrawedzZ Poziom
21B| Zasil. Volt Niezdef.
21C| Typ.Zasil. ZasilanieAC
220 | Dane Mot 61
221 | Nap Mot Unom V
222 | Czest Mot 50Hz
223 | Moc Mot (Pnom) W
224 | Prad Mot (Imor) A
225 | Pred Mot (NmoT) rPmM
226 | Bieguny Mot 4
227 | CospMot CosPnom
228 | Went.Mot Wiasny
229 | BieglD Mot Wyt
22A | Dzw.Silnika F
22B| Enkoder Wyt
22C | ImpulsyEnk. 1024
22D | Predk.Enk. ob./min
22E | Motor PWM
22E1 | CzestNosna 3.00 kHz
22E2 | PWM Tryb Standard
22E3 | Mod. PWM Wyt
22F | Liczn.Imp 0
22G | Bt.Enkodera
22G1 | Op6zn.Bt.En Wyt
22G2 | Pasmo.Bt.En | 10%
22G3 |L.BLEnkMax |0.000s
22H| Kol. Faz Normalna
22| | Motor Typ Asynchr.
230 | Mot Ochr.Motor 66
231 | TypMot.I*t Btad
232 | PradMotl*t 100%
233 | Mot.I*tCzas 60s
234 | Ochr.Term. Wyt
235 | KI.Motor F 140°C
236 | Wej.PT100 PT100 1+2+3
237 | Motor PTC Wyt
| 240| Obst.Ustaw 69

Fabrycznie zytkownik|] Strona
[241] Wybér Ustaw A
242 | KopiujUst. A>B
243 | Ust.Domys. A
244 | Kopiuj doPC Nie Kopiuj
245 | tadujz PC Nie Kopiuj
250| Auto Reset 71
251 | Licz.Btedow 0
252 | Wys.Temp. Wy.
253 | Zwol.Przep. Wyt
254 | Gen.Przep. Wyt
255 | ZaDuzNap Wyt
256 | Brak Motoru Wyt
257 | RotorZablok Wyt
258 | Bfad Zasil. Wyt
259 | ZaNiskieNap Wyt
25A | Motor 1%t Wyt
258 | Motor [*tTB Btad
25C| PT100 Wiyt
25D PT100 TT Btad
25E | PTC Wiyt
25F | PTCTB Btad
25G| Btad Zew. Wyt
25H| Zew.TB Btad
25| | Btad Kom Wyt
25J) | Komunik.TB Btad
25K | Alarm Min. Wyt
25L | Alarm MinTB Btad
25M| Alarm Max Wyt
25N | Alarm MaxTB Btad
250| Zwarcie Wyt
25P | Pompa Wyt
25Q| PrzekrPredk Wyt
25R | TempMot Wyt
25S | TypBteduZew Btad
25T | MatoPtChtod Wyt
25U | NisPtynChTB Btad
25V | B.Hamulca Wyt
25W| Enkoder Wyt
25X | OdchylSuwn. Wyt
25Y | RozkSuwnicy Wyt
260 | Kom.Szereg. 80
261 | Typ.Kom RS232/485
262 | RS232/485 80
2621 | SzybkTransm | 9600
2622 | Adres 1
263 | Fieldbus 81
2631 | Adres 62
2632 | Tr.Dan.Proc Basic
2633 | Czytaj/Pisz RW
2634 | DodPoprWart |0
|264 Btad Kom. 82
2641 |Btad Kom.TB | Wyt
2642 |Czas Bt.Kom|0.5s
|265 Ethernet 82
2651 |Adres IP 0.0.0.0
2652 | Adres MAC 000000000000
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Fabrycznie Uzytkownik Stron Fabrycznie zytkownikjStron{
2653 | MaskaPods. 0.0.0.0 347 | PomPredk2H 0 ob./min
2654 | Bramka 0.0.0.0 348 | Szybkos¢JOG 50 ob./min
2655 | DHCP off 350 | Momenty 100
266 | Synat FB 83 351 | Max Moment 120%
2661 | Synat FB1 0 352 | Kompens IxR Wyt
2662 |Synat FB2 0 353 | KomplxR Uz. 0%
2663 | Synat FB3 0 354 | OptymStrum. Wyt
2664 | Synat FB4 0 355 | Moc Max Wyt
2665 |Synat FB5 0
2666 |Synat FB6 0
2667 |Synat FB7 0
2668 |Synat FB8 0
2669 |Synat FB9 0
266A |Synat FB10 0
266B |Synat FB11 0
266C |Synat FB12 0
266D |Synat FB13 0
266E |Synat FB14 0
266F |Synat FB15 0
266G |Synat FB16 0
269 | Status FB
300 | Proces 84
310| Ust/Zob.Ref ob/min
320 | Ust.Procesu 84
321 | ZrédProcesu Predko$é
322 | Jedn.Przetw ob/min
323 JednUzytk 0
324 | Proces Min 0
325 | Proces Max 0
326 | Stosunek Liniowy
327 | F(Wart)PrMi Min
328 | F(Wart)PrMx Max
330| Start/Stop 89
331 | Czas Przysp 10.00s
332 | Czas Zwoln. 10.00s
333 | Przysp.Pot. 16.00s
334 | Zwoln.Pot. 16.00s
335 | Przys<PrMin 10.00s
336 | Zwoln<PrMin 10.00s
337 | RampaPrzysp Liniowa
338 | Rampazwoln. Liniowa
339 | Start Mode Szybki
33A | Spinstart Wyt.
33B | Tryb Stop Zwolnienie
33C | CzasZwolHam 0.00s
33D | Predk.Zwoln 0 ob/min
33E | Rozp.Hamow. 0.00s
33F | CzekNaHamow 0.00s
33G | Hamow.Wekt. Wyt
33H| Btad Hamow. 1.00s
33l | Mom.Zwaln. 0%
340 | Predkosé 97
341 | PredkoséMin 0 ob/min
342 | Stop<Pr.Min Wyt.
343 | PredkoséMax PredkSynchr
344 | PomPredk1L 0 ob./min
345 | PomPredk1H 0 ob./min
346 | PomPredk2L 0 ob./min
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360 | Ustaw.Wstep 102 3A3 | PrzekazSuw1 No trip
361 | Pot. Motor ZmienNieLot 3A4 | PrzekazSuw?2 Brake
362 | Ust.WstOdn1 0 rob./min 3A5 | WytKrarPred
363 | Ust.WstOdn2 250 ob./min 3A6 | PredkindW/P
364 | Ust.WstOdn3 500 ob./min 3A7 | PredkindN/L
365 | Ust.WstOdn4 750 ob./min 3A8 | Predkos¢ 2
366 | Ust.WstOdn5 1000 ob./min 3A9 | Predkosé 3
367 | Ust.WstOdn6 1250 ob./min 3AA | Predkosc 4
368 | Ust.WstOdn7 1500 ob./min 3AB | OdchylPasma
369 | TrybOdnies. PotencjMot 3AC | CzasOdchyl. ms
370| KonPredk.Pl 103 3AD | tadunekLAFS Wiyt.
371 | PredkPIAuto Wyt 3AG | SuwN.InFunk Zero Poz.
372 | PredkP.Gain 400 | MonitorOchr 119
373 | CzasPredk.l 410 Monit.tadun
380 | KontProcPID 105 411 | WybérAlarmu Wyt
381 | KontrolaPID Wyt 412 | Btad Alarmu Wyt
382 | PIDAutotune Wyt 413 | Alarm Rampy Wyt
383 | PIDProcGain 1.0 414 | Opdzn.Start 2s
384 | PID | Czas 1.00s 415 | Typ tadunku Podstawowy
385 | PID D Czas 0.00s 416 | Max Alarm
386 | PID<PredMin Wyt. 4161 | GrAlarmuMax |[15%
387 | PID MargAkt 0 4162 | MxOp6znAlrm | 0.1s
388 | PIDGotowTst Wyt. |417 MaxPreAlarm
389 | PID StdyMar 0 4171 | MaxMarPreAl | 10%
390 | KonPompWent 109 4172 |MxPreAlrmOp | O.1s
391 | Wtacz Pompe Wyt |418 MinPreAlarm
392 | LiczNapedow 2 4181 | MarPreAIMin | 10%
393 | Wyb.Naped Sekwencja 4182 | MinOdpPreAl |0.1s
394 | ZmienWarun Oba |419 Min Alarm
395 | Zmien Timer 50h 4191 | MinMargAlrm | 15%
396 | NapedNaZm 0 4192 | MinOp6zAlrm | 0.1s
397 | GoérnySzereg 10% 41A | AirmAutoset Nie
398 | DolnySzereg 10% 41B| Normtadunek 100%
399 | Opbzn.Start Os 41C | Krzywkadun.
39A | Op6zn.Stop Os 41C1 | KrzywObcl 100%
39B | GorSzerLim 0% 41C2 | KrzywObc2 100%
39C | DolSzer.Lim 0% 41C3 | KrzywObc3 100%
39D | UstCzasRozp Os 41C4 | KrzywObc4 100%
39E | PrTranStart 60% 41C5 | KrzywObch 100%
39F | UstCzasStop Os 41C6 | KrzywObc6 100%
39G| Pr.TranStop 60% 41C7 | KrzywObc7 100%
39H | Czas Pracyl 00:00:00 41C8 | KrzywObc8 100%
39H1 | Reset Czasl | Nie 41C9 | KrzywObc9 100%
|39I Czas Pracy2 00:00:00 41D| MinAbsMarg 3%
3911 |Reset Czas2 |Nie 420 | OchrProcesu 124
|39J Czas Pracy3 00:00:00 421 | NiskiPob6rV Wt.
39J1 |Reset Czas3 [ Nie 422 | Rotor.Zabl. Wyt
|39K Czas Pracy4 00:00:00 423 | Brak Motoru Wyt
39K1 | Reset Czas4 | Nie 424 | KontrPrzep. Wt
|39L Czas Pracy5 00:00:00 500 | wirt. 1/0 126
39L1 |Reset Czas5 | Nie 510 Anin
|39M Czas Pracy6 00:00:00 b11 | AnIn1Funk 0Odn.Procesu
39Ml| Reset Czas6 | Nie 512 | UstWej.AnIn 4-20mA
39N | Pompal23456 513 | Anln1Zaaw
39P | NrRezerwy 0 5131 | Anin1 Min 4mA
|3AO IntrfejsSuw 116 5132 | Anin1 Max ;ggg\r;/A
3A1 | SuwnWiacz. Wyt 3
|3A2 Kontrola 4-Biegi 5133 | Aninl Bipol ;888¥A
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5134 [ Anin1FunkMi | Min 52C | T2 WejCyfrl Wyt
5135 [AnIinWartMin |0 52D | T2 WejCyfr2 Wyt
5136 | Anin1FunkMx | Max 52E | T2 WejCyfr3 Wyt
5137 |AnIinWartMax | O 52F | T3 WejCyfrl Wyt.
5138 | Anin1 Oper Dodaj + 52G| T3 WejCyfr2 Wyt
5139 | Anin1Filtr 0.1s 52H| T3 WejCyfr3 Wyt
513A | Anin1Wigcz Wt. 530 AnalogOutps 135
514 | AnIn2Funk Wyt 131 531 | AnOFunk1 Predkos$¢é
515 | Anin2Ustaw. 4-20mA 532 | AnOut1Ustaw 4-20mA
516 | Anin.2Zaaw 131 533 | AnOut1Zaaw.
5161 |AnIn2 Min 4mA 5331 [ AnOut 1 Min | 4mA
5162 | Anin2 Max 20.00mA 5332 | AnOut 1 Max | 20.0mA
5163 | AnIn2 Bipol 20.00mA 5333 | AnOut1Bipol |-10.00-10.00V
5164 | Anin2FunkMi | Min 5334 | AnO1FunkMin | Min
5165 |AnIn2WartMi |0 5335 | AnO1WarMin |0
5166 | AnIn2FunkMx | Max 5336 | AnO1FunkMax | Max
5167 | Anin2WartMx | O 5337 | AnO1WarMax | O
5168 | AnIn2 Oper Dodaj + 534 | AnOut2Funk Moment
5169 | AnIn2Filtr 0.1s 535 | AnOut2Ustaw 4-20mA
516A | Anin2Witgcz Wt. 536 | AnOut2Zaaw.
517 | AnIn.3Funk Wyt 132 5361 | AnOut 2 Min | 4mA
518 | Anin3Ustaw. 4-20mA 5362 | AnOut 2 Max | 20.0mA
519 | Anin.3Zaaw. 5363 | AnOut2Bipol |-10.00-10.00 V
5191 [AnIn3 Min 4mA 5364 | AnO2FunkMin | Min
5192 | AnIn3 Max 20.00mA 5365 | AnO2WarMin |0
5193 | Anin3 Bipol 20.00mA 5366 | AnO2FunkMax | Max
5194 | AnIn3FunkMi | Min 5367 | AnO2WarMax | O
5195 |AnIn3WartMi |0 |54O DigOuts 139
5196 | AnIn3FunkMx | Max 541 | DigOut 1 Ready
5197 | AnIn3WartMx | O 542 | DigOut 2 BezBtedu
5198 | AnIn3 Oper Dodaj + |550 Przekazniki 141
5199 | AnIn3Filtr 0.1s 551 | Przekaznik1l Btad
519A | Anin3Wigcz Wt. 552 | Przekaznik2 Pracuj
51A | Anin4Funk Wyt. 132 553 | Przekaznik3 Wyt
51B| AnIn4Ustaw. 4-20mA 554 | T(ryb)1 Przek1 Wyt
51C | Anin.Zaaw. 555| T1 Przek2 Wyt
51C1 |Anin4 Min 4mA 556 | T1 Przek3 Wyt
51C2 | AnIn4 Max 20.00mA 557 | T2 Przekl Wyt
51C3 | Anin4 Bipol 20.00mA 558 | T2 Przek2 Wyt
51C4 | Anin4FunkMi | Min 559 | T2 Przek3 Wyt
51C5 |AnInd4WartMi |0 55A | T3 Przekl Wyt.
51C6 | AnIndFunkMx | Max 55B| T3 Przek2 Wyt
51C7 | AnlIndWartMx | O 55C| T3 Przek3 Wyt
51C8 | Anin4 Oper Dodaj + 55D | Przek.Zaaw.
51C9 | AnIn4Filtr 0.1s 55D1 | TrybPrzek1 N.O
51CA | AnindWigcz Wt. 55D2 | TrybPrzek2 N.O
520| Digins 133 55D3 | TrybPrzek3 N.O
521 | Digln 1 ObrotyLewo 55D4 | TrybT1P1 N.O
522 | Digln 2 ObrotyPrawo 55D5 | TrybT1P2 N.O
523 | Digln 3 Wyt 55D6 | TrybT1P3 N.O
524 | Digln 4 Wyt 55D7 | TrybT2P1 N.O
525 | DigIn 5 Wyt 55D8 | TrybT2P2 N.O
526 | Digln 6 Wyt 55D9 | TrybT2P3 N.O
527 | DigIn 7 Wyt 55DA | TrybT3P1 N.O
528 | DigIn 8 Reset 55DB | TrybT3P2 N.O
529 | T(ryb)1 WejCyfrl Wyt 55DC | TrybT3P3 N.O
52A | T1 WejCyfr2 Wyt.
52B| T1 WejCyfr3 Wyt.
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560 | Wirtual.l/O 143 634 | Operator Z2 &
561| VIO Cel 1 Wit. 635 | Kompar Z3 CcD1
562 | VIO Zrédtol Wit. 640 | Timerl 157
563 | VIO Cel 2 Wit. 641 | TimerdStart Wiyt
564 | VIO Zrodto2 Wyt 642 | TrybTimerl Wyt
565| VIO Cel 3 Wit. 643 | Op6z.Timerl 0:00:00
566 | VIO Zrédto3 Wit. 644 | TimerdT1 0:00:00
567 | VIO Cel 4 Wit. 645 | TimelT2 0:00:00
568 | VIO Zrédtod Wit. 649 | TimerlWart 0:00:00
569 | VIO Cel 5 Wit. 650 | Timer2 159
56A | VIO Zrodto5 Wyt 651 | Timer2Start Wyt
56B| VIO Cel 6 Wit. 652 | TrybTimer2 Wiyt.
56C | VIO Zrédto6 Wit. 653 | Op6zTimer2 0:00:00
56D| VIO Cel 7 Wit. 654 | Timer2T1 0:00:00
56E | VIO Zrédto7 Wit. 655 | Timer2T2 0:00:00
56F | VIO Cel 8 Wit. 659 | Tmer2Wart 0:00:00
56G | VIO Zrédto8 Wit. 660 | Liczniki
600 | Logic/Timer 144 661 | Licznik1
610 | Komparatory 6611 | L1Start Wyt
611 | Ustaw CA1 6612 | L1 Reset Wyt
6111 | Wart. CA1 Predkosé 6613 |L1Wys.Wart |0
6112 | PozCA1Wys 300 ob./min 6614 |L1Nisk.Wart |0
6113 | PozCA1Nisk 200 ob./min 6615 | L1 ZmnTimer | Wyt
6114 | Typ CA1 Histereza 6619 | L1Wartosc 0
6115 | CA1 Polar 1biegunowy 662 | Licznik2
612 | Ustaw CA2 149 6621 |L2Start Wiyt
6121 | Wart. CA2 Moment 6622 | L2 Reset Wyt
6122 | PozCA2Wys 20% 6623 |L2Wys.Wart | O
6123 | PozCA2Nisk [ 10% 6624 |L2Nisk.Wart |0
6124 | Typ CA2 Histereza 6625 | L2ZmnTimer | Wyt
6125 | CA2 Polar 1biegunowy 6629 | C2Wartosé 0
613 | Ustaw CA3 151 || 700 | Diagnostyka 164
6131 | Wart. CA3 Wartos¢Proc 710| Praca
6132 | PozCA3Wys 300 ob./min 711 | WartProcesu
6133 | PozCA3Nisk [ 200 ob./min 712 | Predkos¢
6134 | Typ CA3 Histereza 713 | Moment
6135 | CA3 Polar 1biegunowy 714 | MocNaWale
614 | Ustaw CA4 152 715| Moc
6141 | Wart. CA4 Bt. Procesu 716 | Prad
6142 | PozCA4Wys 100 ob./min 717 | NapiecieWy;j
6143 | PozCA4Nisk - 100 ob./min 718 | Czestotl.
6144 | Typ CA4 Okno 719 | Napiecie DC
6145 | CA4 Polar 1biegunowy 71A | Temp. Radiat
615 | Ustaw CD 153 71B| PT100_1_2_3
6151 |CD1 Praca 720| Status 166
6152 |CD2 Digln 1 721 Status VSD
6153 |CD3 Btad 722 | Uwaga
6154 | CD4 Gotowy 723 | Stat.DigIn
620 | LogicY 154 724 | Stat.DigOut
621 | Kompar.Y1 CAL1 725|Anin 12
622 | Operator Y1 & 726 |Anin 34
623 | Kompar.Y2 1A2 727 |AnOut 1 2
624 | OperatorY2 & 728 |10 Status B1
625 | Kompar.Y3 CD1 729 |10 Status B2
630 | Logic Z 156 72A| 10 Status B3
631 | Kompar.Z1 CA1 72B| Area D Stat
632 | Operator Z1 & 72B1 | Area D LSB
633 | Kompar.Z2 1A2 72B2 | Area D MSB
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72C

| Status VIO

730

Zach.Wart.

170

731

Czas Pracy 00:00:00

7311 | CzPracyRst | Nie

732

CzasZas.Gt. 00:00:00

733

Moc kWh

7331 | Moc Reset Nie

800 | PokazBted

y

810

Trip Message (log list 1)

171

811

ProcesWart.

812

Predkos$¢é

813

Moment

814

MocNaWale

815

Moc

816

Prad

817

NapiecieWyj

818

Czestotl.

819

Napiecie DC

81A

Temp.Radiat

81B

PT100_1, 2,3

81C

Status VSD

81D

Status Digln

81E

Status DigOut

81F

Anin 12

81G

Anin 3 4

81H

AnOut 1 2

81l

10 Status B1

81

10 Status B2

81K

10 Status B3

81L

Czas Pracy

81M

CzasNap.Wyj

81N

Moc

810

Odn. Procesu

81P

VIO Status

820

Trip Message 821- 82P (log list 2)

172

830

Trip Message 831 - 83P (log list 3

840

Trip Message 841 - 84P

log list 4

850

Trip Message 851 - 85P

log list 5

860

870

Trip Message 871 - 87P

log list 7

880

Trip Message 881 - 88P

log list 8

890

( )
( )
( )
Trip Message 861 - 86P (log list 6)
( )
( )
( )

Trip Message 891 - 89P (log list 9

8AO0

Reset Trip No

173

900 | DaneSys.

920

Dane VSD

173

921

Typ VSD

922

Oprogram.

9221 | Info

9222 | Opro-

923

Nazwa Jedn. 0
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