Aktywny Kompensator Falownikowy
AKF AT-H15, H25

1. OPIS, ZASTOSOWANIE

Aktywny Kompensator Falownikowy AKF AT- H10 (H20), jest urzadzeniem energoelektronicznym, ktdrego zadaniem jest kompensacja mocy
biernej zaréwno indukcyjnej jak i pojemnosciowej, filtracja harmonicznych napiecia i prgdu oraz symetryzacja obcigzenia fazowego. Szybka
odpowiedz, ponizej 10 ms, na dynamiczne zmiany wartosci cosinusa ¢ zapewnia bezwzgledne utrzymanie zadanego parametru. Poniewaz
urzadzenie kompensuje moc bierng niezaleznie w kazdej fazie, jego catkowita skutecznos¢ jest bezwzgledna. Dodatkowo urzadzenie filtruje
wybrane harmoniczne pradu H3, H5 i H7. Standardowo wyposazony w karte WiFi, stuzgcg do komunikacji z urzagdzeniem stawia go w gronie
najlepszych dostepnych na rynku tego typu kompensatoréw. Aplikacja do zarzadzania kompensatorem umozliwia oprdécz ustawiania
parametréw urzadzenia, takze monitorowanie parametréw jakosci energii elektrycznej i kontrole jego pracy. Zaawansowane algorytmy
sterownia zabezpieczajg, urzadzenie przed przecigzeniami i eliminujg wystgpienie rezonansu pradu. Skutecznos¢ kompensacji i utrzymywania
zadanego cosinusa ¢ jest na poziomie 98-99%. Modutowa budowa umozliwia bardzo szybka i wygodng rozbudowe, w przypadku zwiekszenia
zapotrzebowania odbiorcy energii na moc.
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2. BUDOWA

Aktywny Kompensator AKF-AT H10 (H20) jest urzgdzeniem modutowym, dostepnym w wykonaniu:
10, 20 kvar. Jednostki kompensatoréw o réznej mocy mozna bardzo tatwo taczy¢ ze sobg réwnolegle.

3. ZASADA DZIAtANIA

AKF-AT H10 (H20) jest po6tprzewodnikowym konwerterem mocy. Urzgdzenie mierzy prad pochodzacych od odbiornikdw. Nastepnie generuje
prad o przeciwnej fazie i identycznej amplitudzie. Skompensowany prad powoduje przesuniecie pragdu wzgledem napiecia tak, aby zostat

zachowany zadany cos ¢.

Dodatkowo urzgdzenie kompensuje harmoniczne pradu H3, H5 i H7 poprawiajac wspétczynnik PF oraz symetryzujac obcigzenie systemu
z asymetrig pradow fazowych, co w efekcie redukuje pragd w przewodzie neutralnym.

4. CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

Gtéwng cechg charakterystyczng jest budowa modutowa, ktéra zapewnia fatwa i szybka rozbudowe w przypadku zmiany zapotrzebowania
na moc. Kompensator falownikowy AKF-AT H10 (H20) jest wykonany w zaawansowanej technologii z wykorzystaniem procesora DSP,
ktéry umozliwia niezalezng kompensacje mocy biernej niezaleznie dla kazdej fazy, co pozwala na bardzo duza skutecznos¢ procesu

kompensacji catego systemu zasilania.

5. WEASCIWOSCI:

- poprawa wspotczynnika mocy - kompensacja mocy biernej pojemnosciowe;j i indukcyjnej,

- obnizenie zapotrzebowania na moc transformatorow,

- eliminacja wystgpienia rezonansu pragdoéw, aktywne filtrowanie harmonicznych H3,H5 i H7,
- redukcja spadkéw napieé na kablach zasilajacych, symetryzacja obcigzenia, Bl obnizenie kosztow zuzycia energii elektrycznej. Parametry

techniczne

Parametry techniczne

Dostepne modele

Napiecie wejsciowe

Zakres napiecia fazowego

Czestotliwos¢

Zakres czestotliwosci wejsciowe;j

llo$¢ jednostek wspotpracujgcych
Sprawnos¢

Starty mocy przy petnym obcigzeniu

llos¢ faz —ilo$¢ przewodow

Przektadnia przektadnikéw pradowych
Moc znamionowa modutéw kompensacyjnych
Czas odpowiedzi

Zakres kompensacji

Chtodzenie

Komunikacja, Protokdt

Monitoring

Rodzaj obudowy/ montaz

Wymiary mm / waga

Temperatura pracy / wilgotno$¢ wzgledna

Poziom ochrony

ANIRO

AKF AT - H10, H20

400V

138V -265V

50 Hz

45 Hz — 55 Hz

8 MAX

>98%

<2%

3P4AW + PE

150/5 — 10000/5

H15 -10 kvar, H20 kvar

<10 ms

-1 poj. do 1 ind.

222L/s

RS485 CAN, Modbus RTU

Ekran LCD /HMI opcja

nascienny

AKF-AT H10 (H20) - 400x325x45 / 4,9 kg
-10 - +40 (°C) / < 95% bez kondensacji
IP 20



	Strona 18
	Strona 19

