Wielofunkcyjne przekazniki czasowe
&) DOBRY CZAS MTR17-B07-U240-...

G = Siedmiofunkcyjne przekazniki czasowe

= 7 zakresow czasowych —od 0,1 s do 100 godz.

= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC
= Styki bez kadmu Cd , wykonania - 1P, 2P i 3P

= Montaz na szynie DIN 35mm wg PN-EN 60715
=  Obudowa modutowa 17,5mm

= Do zastosowan w instalacjach niskiego napiecia

= Zgodny z normg PN-EN 61812-1
= Certyfikaty, dyrektywy: ROHS \()H 52
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Dane techniczne Opis
Obwaéd wyjsciowy ...-116 -...-208 -...-306 Wlelofunkcyan d przekaznik . ckz{asdowr\:
llos¢ i rodzaj zestykow 1P 2P 3P przeznaczo.n_y Jest do z.astosc?wan W uKia .ac
Znamionowe/maksymalne napigcie stykow VAC 250/400 automatyki i Sterowan_la' Uniwersalny zasilacz
Znamionowy prad faczeniowy w kat. ACL | ANNAC 16/250 8/250 6/250 pozwala na podiaczenie uktadu do dowolnego
DC1 A/V DC 16/24 8/24 6/24 zrédta zasilania AC lub DC o napigciu od 12 do
Maksymalna moc taczeniowa w kategorii AC1 VA 4000 2000 1500 240V.  Dzigki  zastosowaniu  procesora
Rezystancja zestykéw ma <100 przekaznik  cechuje  wysoka  stabilno$é
Maksymalne obciazenie ciagte © A 12 odmierzanego czasu, szeroki zakres nastaw
Obwaéd wejsciowy oraz duza liczba funkcji czasowych. Stan
Znamionowe napiecie zasilania U, v 13..240 przekaznika oraz informacja o odmierzaniu
AC/DC (AC:50-60Hz) czasu wskazywana jest przy pomocy dwdch
Zakres roboczy napiec zasilania 0,8...1,1U,, (9,6...264V) diod LED.
Znamionowy pobdr mocy AC VA <25
DC W <2
Zakres czestotliwosci zasilania Hz 47..63 Podtaczenie
Styk sterujacy S I+
= minimalne napiecie sterujace @ 0,7U,
= minimalny czas trwania impulsu ms AC: 290 DC: 245 -
= obcigzalny tak
Odpornos¢ na udary wysokiej energii surge Vv 1000 "/'I
Dane izolacji All S |1A2
Znamionowe napigcie izolacji VAC 250
Znamionowe napiecie udarowe Vv 4000 1,2/50ps 38 36 35
Kategoria przepieciowa 1l
Stopien zanieczyszczenia izolacji 2 s

Klasa palnosci ptytka: VO, obudowa: HB N
Napiecie probiercze

e s o ot 160— i
wejscie - wyjscie V AC 4000 4000 115
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= przerwa zestykowa 1000 1000 18

= tor—tor - 2 000 26
Pozostate dane 25
Trwatosé taczeniowa w kategorii AC1 28

> S > 4
pray 50% I, cykle 2 1,5x 10 2 6x10 36

Trwatos$¢ mechaniczna cykle >3x 107 a8 35
Wymiary (a x b x h) / masa TG 90x17,5x 90x17,5x 90x17,5x
: 66 /53g 66 /57g 66/ 70g 25 26 28
Temperatura sktadowania / pracy °C -40...+70 / -20...+55
Stopier ochrony obudowy 1P20 15116118
Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna % 85
Odpornos¢ na udary g 15 _I
Odpornos¢ na wibracje mm 0,35 10..55Hz
Uktad odmierzania czasu Montaz
Funkcje odmierzania czasu TM, TE, TH, TN, TO, TL, BA " — . - —
T RTESETaeoWE 1s, 105, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h 1.0dtgczyc zasﬂamg od instalacji, w ktdrej
Nastawa czasu Ptynna 0,1...1,0 x zakres montowany bedzie uktad.
Doktadnos$¢ nastawy % 5 wartosci zakresu @ 2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzadem brak
Powtarzalnogé % 0,50 napiecia na przewodach przytgczeniowych.
Czas regeneracji ms <100 3.Zamontowac¢ przekaznik na szynie DIN

35mm.
© Minimalna warto$¢ napiecia S-A2, przy ktérym gwarantowane jest rozpoznanie 4.Podfaczy¢ przewody zgodnie ze schematem
sygnatu sterujacego. podtaczenia.
® Dla zakresu 1s doktadno$¢ moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu L. . .
- . - I . 5.Nastawi¢ czas oraz wybrac¢ realizowang
procesora oraz chwili zataczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC. funkei
unkcje.

©® Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika. i
6.Zataczy¢ napiecie zasilajace.

Uwaga Kodowanie wyrobu
Urzadzenie nalezy podiaczy¢ do sieci zasilajgcej zgodnie z obowigzujagcymi normami MTR17-B07-U240-...
wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja przekaznika powinna 116 1P/16A
by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajgce zasady montazu elektrycznego.
Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza zagrozenie porazenia pradem. Montaz 208 2P/8A
urzadzenia jest niewskazany w przypadku wykrycia wad przekaznika. 306 3P/6A
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Funkcje czasowe

Wielofunkcyjne przekazniki czasowe

MTR17-B07-U240-...

Praca bistabilna sterowana zestykiem
S z funkcjg opdéinionego wytaczenia
(TL) - kazde =zbocze narastajace
wystepujace na styku S powoduje
zmiane stanu przekaznika R na
przeciwny. Jezeli przekaznik R zostanie
pozostawiony w stanie zatgczenia,
nastapi jego automatyczne wytaczenie
po uptywie czasu T.

Odmierzanie  czasu

przerwy z
przedtuzaniem wyzwalane zboczem
narastajgcym na styku S (TO) - po

podaniu napiecia zasilajagcego
przekaznik R pozostaje w stanie
wytgczenia. Dodatnie zbocze na styku S
rozpoczyna odmierzanie czasu T, po
ktérym przekaznik R zostaje zataczony.
W trakcie odmierzania czasu kazde
dodatnie zbocze na styku S powoduje
rozpoczecie odmierzania czasu od
poczatku.

Praca bistabilna sterowana zestykiem
S (BA) - kazde zbocze narastajace na
styku S powoduje zmiane stanu
przekaznika wykonawczego na
przeciwny. Po zataczeniu zasilania
przekaznik R pozostaje w stanie
wytgczenia.

=

Opdznione odpadanie bez
przedtuzania wyzwalane zboczem
opadajagcym na styku S (TE) - po
podaniu stanu wysokiego na wejscie
sterujace S przekaznik wykonawczy R
zostaje zataczony. Ujemne zbocze na
styku S rozpoczyna odmierzania czasu
T, po ktérym przekaznik R zostaje
wytaczony. W trakcie odmierzania
czasu T uktad nie reaguje na
ewentualne impulsy na styku S.

v

v

Generacja impulsu z przedtuzaniem
wyzwalana zboczem narastajagcym na
styku S (TH) - w momencie wystgpienia
narastajagcego zbocza na styku S
przekaznik wykonawczy R zostaje
zataczony na czas T. Ewentualne zbocze
narastajagce na styku S podane w
trakcie odmierzania czasu powoduje
rozpoczecie odliczania czasu T od
poczatku.

Wymiary

Odmierzanie czasu przerwy bez
przedtuzania wyzwalane zboczem
narastajagcym na styku S (TN) - po
podaniu napiecia zasilajgcego
przekaznik R pozostaje w stanie
wyfaczenia. Dodatnie zbocze na styku S
powoduje wytaczenie przekaznik R i
rozpoczecie odmierzanie czasu T, po
ktérym przekaznik R zostaje zataczony.
W trakcie odmierzania czasu ukfad nie
reaguje na ewentualne impulsy na
styku S.

Generacja impulsu wyzwalana zmiang
stanu na styku S (TM) - po podaniu
napiecia  zasilajgcego  przekainik R
pozostaje w stanie wytgczenia. Kazda
zmiana stanu na styku S powoduje
zataczenie przekaznika R na czas T. Jezeli
impuls sterujacy bedzie krotszy od T,
przekaznik R zataczy sie na czas 2T.
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