@) DOBRY CIZAS

Al S A2

@n |

Programowalne przekazniki czasowe

MTR17-TPA-U240-...

= Programowalne przekazniki czasowe

=  Mozliwos¢ realizacji dowolnej funkcji czasowe;j

=  Programowanie poprzez kabel USB

= 8 blokéw czasowych konfigurowanych od 100ms...100h
= Uniwersalne napiecie zasilajgce 12-240V AC/DC

®* Montaz na szynie DIN 35mm

= Obudowa modutowa 17,5mm

= Nowoczesne wzornictwo
¢ | = Certyfikaty, dyrektywy ROHS
k | = Zgodny z norma PN-EN 61812-1 c €
Dane techniczne Opis
Programowalny przekaznik czasowy

Obwoéd wyjsciowy
llo$¢ i rodzaj zestykow
Znamionowe/maksymalne napiecie stykow

Znamionowy prad taczeniowy w kategorii  AC1
DC1

Maksymalna moc tagczeniowa w kategorii AC1
Rezystancja zestykow
Maksymalne obciazenie ciagte ©
Obwdd wejsciowy
Znamionowe napigcie zasilania U,
AC/DC (AC:50-60Hz)
Zakres roboczy napie¢ zasilania
Znamionowy pobdr mocy AC
DC
Zakres czestotliwosci zasilania
Styk sterujacy S
= minimalne napiecie sterujgce @
= minimalny czas trwania impulsu
= obcigzalny
Odpornos¢ na udary wysokiej energii surge
Dane izolacji
Znamionowe napigcie izolacji
Znamionowe napiecie udarowe
Kategoria przepieciowa
Stopien zanieczyszczenia izolacji
Klasa palnosci
Napigcie probiercze
= wejscie - wyjscie
= przerwa zestykowa
® tor-tor
Pozostate dane
Trwatosc¢ tgczeniowa w kategorii AC1
przy obcigzeniu 50% |,
Trwatos¢ mechaniczna
Wymiary (a x b x h) / masa

Temperatura sktadowania / pracy
Stopier ochrony obudowy
Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna
Odpornos¢ na udary

Odpornos¢ na wibracje

Uktad odmierzania czasu
Funkcja odmierzania czasu
Zakresy czasowe (kazdy blokéw czasowych)
Zewnetrzna nastawa czasu
Doktadnos$¢ nastawy zewnetrznej
Powtarzalnos¢

Czas regeneracji
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A/V DC

VA
mQ
A

VAC

cykle
cykle

mm /g

mm

%

MTR17-..-116 MTR17-...-208 przeznaczony jest do zastosowari w ukfadach

1P przechznyzso/mozp = przefaczny automatyki i sterowania. Uniwersalny zasilacz
16/250 8/250 pozwala na podtaczenie uktadu do dowolnego
16/24 8/24 Zrédta zasilania AC lub DC o napieciu od 12 do
4000 2000 240V. Wyposazony jest w 8 niezaleznie
<100 konfigurowalnych  blokéw czasowych, 9

12 blokéw warunkowych oraz 18 sekcji zmiany

stanu  przekainika  wykonawczego R.

12240 Uniwersalna struktura programowa pozwala w

prosty i szybki sposéb konfigurowac funkcje
0,8...1,1U, (9,6..264V) czasowe oraz sekwencyjne zdefiniowane przez

$25 uzytkownika, dajagc mozliwosé implementacji
£2 schematéw  dziatania niedostepnych w
47..63 typowych przekaznikach czasowych.
0,7U, tadowanie  programu do  przekaznika
AC: > 90 DC: > 45 realizowane jest poprzez zfacze USB z
tak wykorzystaniem aplikacji PC. Stan przekaznika
1000 oraz informacja o odmierzaniu czasu
wskazywana jest przy pomocy dwdch diod
250 LED.
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Dowolnie programowalna
1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h Tylko MTR17-...-208
Ptynna 0,1...1,0 x zakres Montaz
5 wartosci zakresu @
056 1.0dtaczy¢ zasilanie od instalacji, w ktérej
s' 100 montowany bedzie uktad.

2.Sprawdzi¢ odpowiednim przyrzagdem brak
napiecia na przewodach przytaczeniowych.

© Minimalna warto$¢ napiecia S-A2, przy ktérym gwarantowane jest rozpoznanie 3.Zamontowac przekaznik na szynie DIN

sygnatu sterujacego.

® Dla zakresu 1s doktadno$¢ moze by¢ mniejsza ze wzgledu na wptyw czasu startu
procesora oraz chwili zataczenia zasilania w odniesieniu do przebiegu AC.
©® Maksymalny prad ciagty przeptywajacy tacznie przez wszystkie styki przekaznika.

Uwaga

35mm.
4. Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem
podtaczenia.
5.Zataczy¢ napiecie zasilajgce.
6.Zaprogramowac funkcje czasowa.

Kodowanie wyrobu

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do sieci zasilajacej zgodnie z obowigzujacymi

normami wedtug schematu zamieszczonego w niniejszej instrukcji. Instalacja
przekaznika powinna by¢ dokonana przez wykwalifikowane osoby znajace
zasady montazu elektrycznego. Uszkodzenie lub demontaz obudowy stwarza
zagrozenie porazenia prgdem. Montaz urzadzenia jest niewskazany w
przypadku wykrycia wad przekaznika.

MTR17-TPA-U240-...
116 1P/16A
208 2P/8A
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Programowalne przekazniki czasowe
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Zasoby programowe

Zaséb llos¢ Opis
1. Umozliwia zdefiniowanie stanu poczgtkowego przekaznika wykonawczego R po zataczeniu napigcia zasilajacego.
e R=0 e R=1
1 2. Okredla dodatkowe opdznienie po zataczeniu zasilania, umozliwiajace detekcje stanu sygnatu wejéciowego S przed
rozpoczeciem realizacji zaprogramowanej funkcji (patrz ,minimalny czas trwania impulsu” w danych technicznych).
o Oms (brak opdzZnienia) e 50ms
e 100ms e 150ms
1. Definiuje operacje na przekazniku wykonawczym.
o Nie zmieniaj stanu R e Wytagcz R
Kontrola e Wiacz R e Neguj R (zmiana stanu na przeciwny)
stanu R 2. Po wykonaniu operacji na przekazniku okreéla nastepny realizowany etap programu.
o Kontynuuj (kolejny etap) e Skocz do...
(wykonuje skok do podanego etapu)
1. Sprawdza ustawiony warunek i wykonuje skok do podanego etapu.
e Bezwarunkowo (wykonuje operacje skoku e Czekaj na S=0
bez sprawdzania warunku)
o Czekaj na S=1 e CzekajnazmianeSz0Onal
9 e Czekaj nazmiane Sz1na0 e Czekaj na dowolng zmiane S
o Jezeli S=0 e JezeliS=1
e Jezeli R=0 o JezeliR=1
2. Definiuje etap lub etapy, do ktdrych nastgpi skok. Dla czterech ostatnich warunkéw nalezy poda¢ dwa miejsca skokéw
— pierwszy jest istotny, gdy warunek jest spetniony, drugi dla sytuacji przeciwnej.
1. Pozwala na ustawienie odmierzanego czasu.
® Zakresy: 1s, 10s, 1m, 10m, 1h, 10h, 100h e Ptynna regulacja 0,1...1,0 wartosci zakresu
e Mozliwos¢ pobrania ustawien z potencjometréw zamontowanych na panelu przekaznika
2. W trakcie odmierzania czasu mozliwa jest kontrola styku S i wykonanie zdefiniowanej operacji. Warunek pozwala na
8 przerwanie liczenia czasu po spetnieniu warunku. Operacja skoku zostata opisana w polu ,,Kontrola stanu R”.
o Nie sprawdzaj styku S e Skocz jezeli S=0
® Skocz jezeli S=1 e Skocz jezelizmianaSz0na 1
® Skocz jezelizmianaSz 1 na 0 o Skocz jezeli dowolna zmiana S
3. Po catkowitym zakoriczeniu odmierzania nastawionego czasu program przechodzi do kolejnego etapu znajdujacego
sie po biezacym bloku czasowym.
Programowanie Wymiary
Do programowania przekaznikéw czasowych serii MTR17-TPA-U240-XXX 17.5
zostata przygotowana specjalna aplikacja TimProg dziatajgca w systemie
Windows. Komunikacja z przekaznikiem odbywa sie poprzez ztgcze mini =
USB umieszczone na panelu czotowym, przy pomocy standardowego
kabla, stosowanego réwniez do podtaczenia telefonéw komdrkowych lub
aparatow fotograficznych.
Opcje aplikacji TimProg _
©
1.  Edycja konfiguracji wartosci poczatkowych, operacji na przekazniku 3
R, skokdéw warunkowych i blokdw czasowych. -
2.  tadowanie i odczyt programu przekaznika. o
Podglad biezacego stanu pracy — aktualnego etapu, stanu styku S,
stanu przekaznika R i wartosci odmierzanych czaséw. w0
4.  Symulacja dziatania przygotowanego programu wraz z mozliwoscig 20
krokowania bez koniecznosci podfaczania przekaznika.

5.  Zapis i odczyt z dysku funkcji czasowej zdefiniowanej przez
uzytkownika.

6. Eksport ustawiert do pliku tekstowego w celu przygotowania
dokumentacji.

7.  Obstuga w jezyku polskim i angielskim.

8. W katalogu Functions znajdujg sie gotowe funkcje czasowe
oferowane w pozostatych wyrobach firmy Dobry Czas Sp. z 0.0.
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