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Niniejsza instrukcja obstugi jest przewidziana dla uzytkownikow posiadajgcych
podstawowag wiedze o elektrycznosci i urzadzeniach elektrycznych. * LSLV-S100
jest oficjalng nazwa dla S100.

UWAGA'!

Jest to skrocona wersja instrukcji przemiennika serii S100 . Aby
uzyskac dostep do zaawansowanych funkcji przemiennika, wystarczy
zeskanowac kod QR znajdujacy si¢ ponizej, w celu pobrania pelnej
wersji instrukcji .

S100 do 22kW S100 30-75kwW
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Nalezy przeczytac i $cisle wypetniaé wszystkie wytyczne, dotyczace

bezpieczenstwa, podane w niniejszej instrukcji, w celu unikniecia niebezpiecznych

warunkéw pracy, uszkodzen mienia, obrazen ciata lub smierci.
Znajdujace sie w niniejszej instrukcji symbole dotyczace bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo
unikniemy, spowoduje powazne obrazenia lub Smierc.

| Iy,

Wskazuje na blisko$¢ niebezpiecznej sytuaciji, ktéra w przypadku gdy jej nie

/% Ostrzezenie
Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra w przypadku gdy jej nie

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra w przypadku gdy jej nie
unikniemy, mogtaby wywota¢ mniejsze obrazenia lub uszkodzenia mienia.

unikniemy, mogtaby spowodowac obrazenia lub $mierc.

(i3 Przestroga

|‘ Iy,

Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Niebezpieczenstwo
* Nie otwiera¢ ostony urzgdzenia gdy jest ono wtgczone lub gdy pracuje. Podobnie, nie
nalezy uzywac falownika gdy ostona ta jest otwarta. Odstoniecie zaciskow
wysokiego napiecia lub strefy fadowania i umozliwienie dostepu z zewngtrz moze
spowodowac porazenie elektryczne. Nie nalezy zdejmowac zadnych oston ani
dotykac¢ wewnetrznych ptytek obwoddéw drukowanych (PCB) oraz stykéw
elektrycznych urzadzenia gdy zasilanie jest wigczone lub w czasie pracy. Grozi to

powaznymi obrazeniami, Smiercig, lub powaznymi uszkodzeniami mienia.
Nie otwiera¢ ostony urzgdzenia nawet gdy zasilanie falownika zostato wytgczone,
chyba Ze jest to konieczne z powodu konserwac;ji lub zwyktej konroli. Otwarcie ostony

moze skutkowac porazeniem elektrycznym nawet gdy zasilanie jest wytgczone.
Urzadzenie moze przechowywac tadunek elektryczny diugo po wytgczeniu
zasilania. Przed rozpoczeciem pracy przy falowniku, silniku lub kablu silnika

nalezy uzy¢ multimetru aby sie upewnic, ze nie ma tam napiecia.
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Informacje
dotyczace
bepieczenstwa

/s Ostrzezenie

* Opisywany sprzet by dziatat w sposéb bezpieczny i wiasciwy, musi zosta¢ uziemiony.

* Nie nalezy doprowadza¢ zasilania do wadliwego falownika. W przypadku
stwierdzenia ze falownik jest uszkodzony, nalezy odtgczy¢ zasilanie i
zapewnic profesjonalng naprawe falownika.

* Podczas pracy falownik staje sie goracy. Ab y sie nie poparzyé, nalezy
unika¢ dotykania falownika do czasu az ostygnie.

* Nie nalezy dopuszczac aby ciata obce, taki e jak wkrety, metalowe wiéry, gruz, woda lub
olej dostaly sie do wnetrza falownika. Dopuszczenie do przedostania sie ciat obcych do
wnetrza falownika moze spowodowac jego nieprawidiowe dziatanie lub pozar.

* Nie obstugiwac falownika mokrymi rekami. Takie postepowanie moze
doprowadzi¢ do porazenia pradem.

() Przestroga

. Nie nalezy modyfikowa¢ wnetrza falownika. Takie dziatanie spowoduje uniewaznienie gwaranciji.

* Falownik zostat zaprojektowany do pracy z silnikiem tréjfazowym. Nie nalezy
stosowac falownika do pracy z silnikiem jednofazowym.

* Nie umieszczac¢ ciezkich przedmiotoéw na kablach elektrycznych. Takie
postepowanie moze uszkodzi¢ kabel i spowodowac porazenie pragdem.

Uwaga

Przewidywany maksymalny dopuszczalny pragd zwarciowy przy wejsciowym ztgczu zasilajgcym zostat
okreslony w IEC 60439-1 jako 100 kA. W zaleznosci od wybranego wytgcznika kompaktowego (MCCB —
molded case circuit breaker), Seria LSLV-S100 jest odpowiednia do stosowania w obwodach mogacych
dostarcza¢ maksymalnie 100 kA wartosci skutecznej prgdu symetrycznego przy maksymalnym napieciu
znamionowym napedu. W tabeli zamieszczonej ponizej podano zalecane wytgczniki kompaktowe
(MCCB) dla wartosci skutecznych pradéw symetrycznych.

| UTS150(N/H/L)| ABS33c | ABS53c | ABSB3C | ABS103C

240V (50/60Hz) 150/65 kA 65/100/150 k A |30 kA 35 kA 35 kA 85 kA
480V(50/60Hz) [25/35 KA 35/65/100 kA |7.5 kA 10 kA 10 kA 26 kA
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Przygotowanie instalacji

1 Przygotowanie instalacji

W niniejszym rozdziale podano szczegodtowe informacje dotyczace identyfikacji produktu, nazw
czesci, prawidtowej instalacji oraz specyfikacji kabli. W celu prawidlowego oraz bezpiecznego
zainstalowania falownika nalezy starannie przeczytac instrukcje i scisle jej przestrzegac.

1.1 Identyfikacja produktu

Falownik S100 jest produkowany jako asortyment grup produktéw w oparciu o specyfikacje
zwigzane z moca napedu oraz zrodta zasilania. Nazwa produktu oraz specyfikacje sg
przedstawiane na tabliczce znamionowe;. llustracja na nastepnej stronie przedstawia
lokalizacje tabliczki znamionowej. Nalezy sprawdzi¢ tabliczke znamionowa przed
zainstalowaniem produktu i upewni¢ sie, ze produkt spetnia wymagania uzytkownika.

Uwaga

Nalezy sprawdzi¢ nazwe produktu, otworzy¢ opakowanie, a nastepnie potwierdzic, ze
produkt jest wolny od wad. W przypadku stwierdzenia problemoéw lub koniecznosci
zadania pytania w zwigzku ze sprzetem, nalezy skontaktowac sie ze swoim dostawca.
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Przygotowanie falownika

/
Nazwa typu
LSLV00558100-4E0FW—- Specyfikacia
INPUT 380480V 3 Phase 50/60Hz
HD: ﬂOA, ND: 14.7A Zrod}a zasilania
QUTPUT O-lnputV 3 Phase 0.01400Hz &————
HD: 124, ND: 16A
9. 1kVA ¢ US| specyfikacja
Ser. No 55025310146 LISTED o
Inspected by D. K. YU E D, CONT. 0. wyjsclowa
LSis Made in KOREA
RKCCU-REM-LSR-XXXXXXX
Moc silnika
0004 - 0.4KW 0055 - 5.5KW
0008 - 0.75KW 0075 - 7.5KW
0015 - 1.5KW 0110 - 11KW
0022 - 2.2KW 0150 - 15KW
0037 - 3.7KW 0185 - 18.5KW
0040 - 4.0KW 0220 - 22KW
Nazwa serii
Napiecie wejsciowe
1 - Pojedyncza faza 200V
2—-3-fazy 200V
4 — 3 fazy400V
Klawiatura
E "~ Klawiatura LED z 7-segmentowym-wyswiettaczemLED

Stopien ochrony IP

IP20-UL—- Open Type IP

Filtr EMC zapewniajacy kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

F - wbudowany EMC filtr kompatybilnosci elektromagnetycznej

N- brak-filtru kompatybilnosci elekiromagnetyczne)
Dlawik
N - Brak dtawika DC

Wejscielwyjscie (1/0)
\__M-35mm S

S -5mm
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Przygotowanie instalacfi
! L

1.2 Nazwy czesci

Na ilustracji ponizej przedstawiono nazwy czesci. Szczegéty mogag sie rézni¢ w
zaleznosci od grup produktow.
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0.4~2.2kW (jedna faza) oraz 0.4~4.0kW (3 fazy)

Korpus falownika——@

Blok klawiszy

Terminal

@\ Ostona przednia(L) (lewa — L)
M

.—
\& / Front przednia(R) (prawa — R)
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Przygotowanie falownika

5.5-22kW (3 fazy)

Ostona wentylatora chtodzgcego - ‘@-

Wentylator
chtodzacy

Korpus falownika Blok klawiszy

Terminal

Ostona termiczna zaciskow
— o

+ Prowadnica kablowa

& —

\\\\\y Ostona przednia
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Przygotowanie instalacji

1.3 Kwestie zwigzane z instalacja

Falowniki sktadajg sie z roznych precyzyjnych urzgdzen elektronicznych, dlatego srodowisko w
ktéorym ma miejsce instalacja moze znaczgco wptynaé na okres eksploatacji oraz niezawodnosé
produktu. W tabeli ponizej wymieniono idealne warunki dla pracy oraz instalacji falownika.

-
==
D
gl
o
ol
=z
o
=

Parametry Opis
Duze obcigzenia: 14—104°F (-10-50°C)
Normalne obcigzenia: 14-122°F (-10-40°C)

Temperatura otoczenia*

Wilgotnos¢ otoczenia |Wilgotnosé wzgledna 90% (bez kondensaciji)

Temperatura - 4-149°F (-20-65°C)

przechowywania
Srodowisko wolne od gazéw wywotujgcych korozje lub palnych,

Czynniki Srodowiskowe o
pozostatosci oleju oraz pytu

Ponizej 3,280 stép (1,000 m) nad poziomem morza/mniej niz 1G

Wysokos$c¢/Drgania (9.8m /secz)

Cisnienie powietrza  [70-106kPa

* Temperatura otoczenia jest temperaturg mierzong w punkcie odlegtym o
2” (5 cm) od powierzchni falownika.

O Przestroga

Podczas pracy falownika temperatura otoczenia nie moze przekroczy¢ dopuszczalnego zakresu.
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Przygotowanie falownika

1.4 Wybor oraz przygotowanie miejsca instalacji
Podczas wyboru miejsca instalacji nalezy rozwazy¢ nastepujgce kwestie:

«  Falownik musi by¢ instalowany na $cianie (ptycie), ktéra moze utrzymac ciezar falownika.

* Lokalizacja nie moze by¢ narazona na drgania. Drgania mogg negatywnie
wptyng¢ na dziatanie falownika.

*  Podczas pracy falownik moze sta¢ sie bardzo gorgcy. Nalezy zainstalowac falownik
na powierzchni ktéra jest odporna na ogien lub o zmniejszonej palnoéci, zapewniajgc
wystarczajgcy odstep wokét falownika, aby umozliwi¢ cyrkulacje powietrza. Ponizsze
ilustracje szczegdtowo przedstawiajg wymagane odstepy instalacyjne.

T

4” minimum
|
i

\'"]

./Zﬁfz‘_‘\lz_’_\)g} f_{ffi_ ";"_'B\T H "

\\ '\/ i y‘ !.'\\\/ /

) |&q

2’ minimumu 2” minimum
e ———— = 7 > L
m o
fay [
2” minimum °

l i

W

4” minimum

l

R S S RN
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Przygotowanie instalacji

Po zainstalowaniu falownika nalezy sie upewni¢, ze wokét niego mozliwa jest
wystarczajgca cyrkulacja powietrza. Jesli falownik musi zosta¢ zainstalowany
wewnatrz panelu, obudowy lub stojaka szafkowego, to nalezy doktadnie rozpatrzec
potozenie wentylatora chtodzgcego falownika oraz szczeline wentylacyjng.
Wentylator chtodzgcy musi zosta¢ umieszczony w sposob zapewniajgcy skuteczne
przekazywanie ciepta wytwarzanego podczas pracy falownika.

o

—_—

’—\—
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Przygotowanie falownika

W przypadku instalowania wielu falownikéw w jednym miejscu, nalezy je umiesci¢ tuz obok
siebie i zdjg¢ gorne ostony. W przypadku instalowania tuz obok siebie gorne ostony MUSZA
zostac usuniete. Do zdjecia gérnych oston nalezy uzy¢ srubokreta z ptaska koncowka.
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Przygotowanie instalacji

W przypadku instalowania wielu falownikéw, o réznych wartosciach

znamionowych, nalezy zapewni¢ wystarczajgcy odstep w celu spetnienia
warunkéw technicznych wiekszego falownika.

2” minimum

l

4” minimum
3 ol s
= [s]slele]
éggé Q000

2” minimum
(Y

D |

4” minimum
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Przygotowanie falownika

1.5 Wybér kabli

Podczas instalowania kabli zasilajgcych oraz sygnatowych w zespotach listew
zaciskowych nalezy stosowaé wytacznie kable ktére spetniajg wymagane warunki
techniczne pod wzgledem bezpiecznego i niezawodnego dziatania produktu. Ponizej
podano informacje ktére majg pomdc uzytkownikowi przy wyborze kabli.

—~

*:? przestroga

*  Gdy tylko jest to mozliwe, to w celu doprowadzenia okablowania zasilania
sieciowego nalezy stosowac kable o najwiekszym polu przekroju poprzecznego,
tak aby zapewni¢ ze spadek napiecia nie przekroczy 2%.

* Dla potgczen kablowych zaciskow zasilajgcych nalezy stosowac kable
miedziane o nastepujgcych parametrach: 600V, 75°C ( w celu spetnienia normy
EMC, sugerujemy uzycie ekranowanych kabli silnikowych).

* Dla potgczen kablowych zaciskow sterujgcych uzy¢ kabli 300V, 75°C.

Specyfikacje kabla uziemiajgcego i kabla zasilajacego

U2|em|en|e esmelwscle zasilania (l/0)

AWG
R/S/T ||UNNV RISIT |uvVIwW
Jednofazowe|0.75 2 2 14 14
200V 1.5
2.2 35 35 12 12
8"7‘5 35 12
15 2 2 14 14
2.2
3-fazowe 3.7
200V 2 35 35 12 12
55
75 55 10 6 6 10 10
11 14 6 10 10 8 8
15 16 16 6 6
0.4
0.75
1.5
3-fazowe 2 14 2 2 14 14
400V 2.2
3.7
4
55 35 12 2.5 2.5 14 14
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W) Uziemienie Wejscie/wyjscie zasilania ( )

[1°]
7.5 4 4 12 12 5
12 8 8 2
15 6 6 10 10 =0
18.5 —
>3 14 6 10 10 8 8

Specyfikacja kabli sygnatowych (sterujacych)

Kabel sygnatowy
Ze zgniatanymi potaczeniami
Zaciski Bez zgniatanych pofaczen zaciskowych | zaciskowymi (typu ,tulajka

(odstoniety przewod) sznurowadta)
mm? | AWG | mm? |AWG

P1~P7*/CMIVRIV1/12/
AO/QL/EG/24/TIITO* 0.75 18 0.5 20
/SA,SB,SC/S+,S-,SG
Al1/B1/C1 1.0 17 1.5 15

* Standardowe wejscia/wyjscia (I/0O) nie posiadajg zaciskéw P6/P7/TI/TO. Patrz Krok
4 Okablowanie zaciskdow sterujgcych na stronie 27.

i\

!
W
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Instalowanie falownika

2 Instalowanie falownika

W niniejszym rozdziale opisano metody fizycznej oraz elektrycznej instalacji, wliczajgc w
to montowanie i okablowanie produktu. Nalezy zapoznac¢ sie z diagramem sekwencji
dziatan oaz podstawowej konfiguracji ponizej, w celu zrozumienia procedur oraz metod
instalacji ktérych nalezy przestrzega¢ w celu prawidtowego zainstalowania produktu.

2.1 Montaz falownika

Zamontowac falownik na $cianie lub wewnatrz panelu, stosujgc procedury podane
ponizej. Przed instalacjg nalezy sie upewnié, ze jest tam wystarczajgco duzo miejsca
aby spetni¢ warunki specyfikacji, oraz ze nie ma zadnych przeszkdd utrudniajgcych
przeptyw powietrza wentylatora chtodzgcego.

Wybra¢ sciane lub panel odpowiedni do utrzymania instalacji.

1 Uzyc¢ poziomicy do narysowania poziomej linii na powierzchni montazowej, a
nastepnie starannie zaznaczy¢ punkty montazowe.

2 Wywierci¢ dwa otwory dla gornych srub montazowych, a nastepnie zainstalowac
Sruby montazowe. Na tym etapie nie dokrecac¢ $rub catkowicie. Sruby
montazowe nalezy dokreci¢ catkowicie po zamontowaniu falownika.

82123



Instalowanie falownika

3 Zamontowac falownik na Scianie lub wewnatrz panelu za pomocg dwéch
goérnych srub, a nastepnie catkowicie dokreci¢ sruby montazowe. Upewnic sie,
ze falownik jest umieszczony ptasko na powierzchni montazowej, oraz ze
powierzchnia instalacji moze bezpiecznie utrzymac ciezar falownika.
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Uwaga

llos¢ oraz wymiary wspornikdw montazowych zmieniajg sie w zaleznosci of
rozmiaru ramy.

>
—

Falowniki o matych ramach (0.4—0.8kW) majg tylko dwa wsporniki montazowe. Falowniki
o wiekszych ramach majg 4 wsporniki montazowe.
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O Przestroga

* Nie transportowac falownika poprzez podnoszenie za ostony lub powierzchnie z
tworzywa sztucznego. Jesli ostony pekna, to falownik moze sie przewrdcic,
powodujgc obrazenia ciata lub uszkodzenie produktu. Podczas transportu
falownika zawsze nalezy go podpiera¢ stosujgc metalowe ramy.

+ Falowniki o duzej mocy sg bardzo ciezkie i nieporeczne. Nalezy uzyc¢
odpowiedniej metody transportu, stosownie do ciezaru.

* Nie instalowa¢ falownika na podtodze ani ni e montowac¢ go bokiem na $cianie.
Falownik MUSI by¢ instalowany pionowo, na scianie lub wewnatrz panelu, z tylng
czescig lezaca ptasko na powierzchni montazowe;.
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2.2 Instalowanie okablowania

Otworzy¢ przednig ostone, usung¢ prowadnice kabli oraz ostone zaciskow sterowania, a
nastepnie zainstalowac podtgczenie uziemienia w podany sposéb. Ukonczy¢ potgczenia
kablowe podtgczajgc kable o odpowiednich wartosciach znamionowych do zaciskow
zasilajgcych i sterujgcych w zespotach listew zaciskowych.

Przed wykonaniem potaczen kablowych do falownika nalezy starannie przeczyta¢ podane
nizej informacje. Nalezy postepowac zgodnie ze wszystkimi instrukcjami ostrzegajgcymi.

Pt

) przestroga

* Przed wykonaniem potgczen kablowych nalezy zainstalowaé falownik.

* Upewni¢ sie, ze we wnetrzu falownika nie ma metalowych odpadodw, takich jak odciete
kawatki przewodoéw. Metalowe odpady w falowniku mogg spowodowac jego awarie.

» Dokreci¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. Luzne Sruby zespotow listew
zaciskowych moga wywota¢ odigczenie kabli i s powodowaé zwarcie lub uszkodzenie falownika.

» Nie umieszczac ciezkich obiektow na kablach elektrycznych. Ciezkie obiekty mogg
uszkodzi¢ kabel i wywotaé porazenie elektryczne.

* Nalezy uzywac¢ kabli o najwiekszej powierzchni przekroju poprzecznego, odpowiedniej dla
okablowania zaciskow zasilania, aby zagwarantowac ze spadek napiecia nie przekroczy 2%.

* Do potgczen kablowych zaciskéw zasilania nalezy stosowac¢ kable miedziane o napieciu
znamionowym 600V, 75C.

* Do potaczen kablowych zaciskéw sterowania nalezy stosowac¢ kable
miedziane o napieciu znamionowym 300V, 75C.

» Do okablowania obwodéw sterowania nalezy uzy¢ przewodéw ekranowanych lub
skreconych, oraz oddzieli¢ te przewody od gtéwnych obwodéw oraz od innych obwoddéw
wysokiego napiecia (obwdd sekwencji przekaznikowej 200V).

* W przypadku koniecznosci ponownego wykonania potgczen kablowych zaciskéw z powodu
usterek zwigzanych z okablowaniem, to przed rozpoczeciem pracy przy potgczeniach zwigzanych
z okablowaniem nalezy sie upewni¢ ze wyswietlacz klawiatury falownika jest wytaczony, oraz ze
lampka tadunku pod przednig ostong rowniez jest wytgczona. Falownik moze przechowywac
tadunek elektryczny przy wysokim napieciu dtugo po wytgczeniu zasilania.

Krok 1 Przednia ostona, ostona zaciskéw sterowania i prowadnica kablowa

Ostona przednia, ostona zaciskéw sterujgcych o raz prowadnica kablowa muszg
zostac¢ usuniete w celu zainstalowania kabli. Aby usung¢ ostony i prowadnice
kablowa nalezy zapoznac sie z ponizszymi procedurami. Etapy usuwania tych czesci
mog3 sie rézni¢ w zaleznosci od typu falownika.

19
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0.8-1.5kW (jedna faza), 1.5—2.2kW (3 fazy)

1 Poluzowac $rube ktora tgczy przednig ostone (prawa strona). Nacisng€ i
przytrzymaé zatrzask po prawej stronie ostony. Nastepnie usung¢ ostone
podnoszac jg od dotu i odsuwajgc jg od przodu falownika.

2 Usunaé $rube ktdéra mocuje przednig ostone (lewa strona) (@). Nacisngg¢ i
przytrzymaé zatrzask po lewej stronie ostony. Nastepnie nalezy usungé
ostone podnoszac jg od dotu i odsuwajgc od przedniej czesci falownika (@).

3 Podigczyc¢ kable do zaciskéw zasilajgcych oraz do zaciskow sterujgcych. Specyfikacje kabli
podano w 1.5 Wybor kabli na stronie 10.

20
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5.5-22kW (3 fazy)

1 Poluzowac $rube ktéra mocuje przednig ostone. Nastepnie usung¢ ostone
podnoszac jg od dotu i odsuwajgc od przedniej czesci.

S
L7,
=
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>
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Nacisngé i przytrzyma¢ dzwignie po obydwu stronach prowadnicy kablowej (@),
a nastepnie usungé¢ prowadnice kablowg odciggajac ja prosto od przedniej czesci
falownika (@). W przypadku pewnych typéw, jesli prowadnica kablowa jest
mocowana $rubg, to najpierw nalezy usung¢ srube.

3 Nacisng¢ i przytrzymac klapke po prawej stronie ostony zaciskéw sterowania.
Nastepnie nalezy usungc¢ ostone poprzez podniesienie jej od dotu i odsuniecie
od przedniej czesci falownika.

4  Podtgczy¢ kable do zaciskéw zasilajgcych i zaciskéw sterowania. Specyfikacje kabli znajdujg
sie w 1.5Wybor kabli na stronie 10.

22
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Uwaga

W celu podtgczenia pola klawiszéw z wyswietlaczem ciektokrystalicznym, nalezy usunag¢ wypychacz z
tworzywa sztucznego z dolnej czesci przedniej ostony (prawa strona) lub z ostony zaciskéw sterowania.
Nastepnie nalezy podtgczy¢ kabel sygnatowy do portu RJ-45 na tablicy sterowniczej.

Krok 2 Podtaczenie uziemienia

Usuna¢ przednig ostone (ostony), prowadnice kablowg, oraz ostone zaciskow
sterowania. Nastepnie nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami ponizej, w celu
zainstalowania podtgczenia uziemiajgcego dla falownika.

1 Zlokalizowac¢ zacisk uziemiajacy i podtgczy¢ do zaciskow kabel o odpowiednich
warto$ciach znamionowych. Odpowiednig specyfikacje kablowg mozna znalez¢
w rozdziale 1.5Wybdr kabli na stronie 10 w celu znalezienia odpowiedniej

specyfikacji kablowej dla posiadanej instalacji.

2 Podtgczy¢ drugie konce kabli uziemiajgcych do zacisku uziemiajgcego zasilania.

Uwaga

* Produkty dla 200 V wymagajg uziemienia Klasy 3. Rezystancja do ziemi musi wynosi¢ <100Q.

+ Produkty dla 400 V wymagajg uziemienia Klasy Specjalnej 3. Rezystancja do ziemi
musi wynosi¢ <10Q.

23
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/. Ostrzezenie

Zainstalowa¢ potgczenia uziemiajgce dla falownik a oraz silnika postepujac zgodnie z
odpowiednimi specyfikacjami dla falownika oraz silnika, tak aby zapewni¢ bezpieczng i
prawidtowg prace. Uzycie falownika oraz silnika bez odpowiedniego podtgc zenia
uziemiajgcego moze by¢ przyczyng porazenia elektrycznego.

Krok 3 Okablowanie zaciskéw zasilajacych

Na ilustracji zamieszczonej ponizej przedstawiono ukfad zaciskow na zespole listew
zaciskowych zasilania. Przed wykonaniem potgczen kablowych nalezy zapoznac sie ze
szczego6towymi opisami, w celu zrozumienia funkgji oraz lokalizacji kazdego zacisku.

23 przestroga

* Dokreci¢ sruby zaciskowe z podanym dla nich momentem obrotowym. Luzne Sruby zespotow listew
zaciskowych mogg wywota¢ odtgczenie kabli i spowodowaé zwarcie lub uszkodzenie falownika.

» Do potgczen kablowych zaciskéw zasilania nalezy stosowaé kable miedziane o napieciu
znamionowym 600V, 75C.

» Do potgczen kablowych zaciskow sterowania nalezy stosowaé kable
miedziane o napieciu znamionowym 300V, 75C.

» Kable zasilajgce falownik muszg by¢ podtgczone do zaciskéw R, S, oraz T. Podtgczenie
kabli zasilajgcych do zaciskéw U, V, i W spowoduj e uszkodzenie falownika. Podtgcz
kable silnikowe do zaciskéw U, V, i W. Kolejnos¢ faz nie jest wazna.

24
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0.4kW (jedna faza), 0.4~0.8 kW (3 fazy)

irs 1]
|1 - 1] 11 - |} 11 -

971

Doprowadzenie 3-faz Silnik
pradu zmiennego

0.8—2.2kW (jedna faza), 1.5—-4.0kW (3 fazy)
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pradu zmiennego
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5.5-22kW (3 fazy)

HERE

[2in]

&

i

1

Doprowadzenie 3-faz
pradu zmiennego

Opis zaciskéw sitowych

Etykiety zaciskow Nazwa

R(L1)/S(L2)/T(L3)

Zacisk doprowadzenia zasilania
prgdem zmiennym

|Opis

Zasilanie wejsciowe AC.

P2(+)/N(-) Zacisk potgczenia pradu statego |Szyna DC.
Podtgczenie okablowania dtawika dla pragdu

P1(+)/P2(+) Zacisk dtawika dla pradu statego |statego. (W przypadku korzystania z dtawika
dla pradu statego, trzeba usung¢ zwore)

P2(+)/B Zaciski rezystora hamowania Podiqczema okablowania rezystora
hamowania.

UN/W Zaciski wyjsciowe dla silnika Podiaczc_anla okablowania 3-fazowego silnika
indukcyjnego.

Uwaga

* Do podigczenia odlegtego silnika z falownikiem nalezy stosowac kable
zawierajgce skretki ekranowane. Nie stosowac kabli 3-zytowych.

* Upewnic sie, ze catkowita dtugo$¢ kabli nie przekracza 202 m (665 stép). W przypadku falownikéw o
mocy <= 4.0 kW nalezy sie upewni¢, ze catkowita dlugos$¢ przewodoéw nie przekracza 50 m (165ft).

» Z powodu spadku napiecia dtugie trasy przewodowe moga by¢ przyczyng zmniejszonego momentu
obrotowego w przypadku zastosowan wykorzystujgcych mate czestotliwosci. Ponadto, diugie trasy
przewodowe zwigkszajg podatno$¢ obwodu na rozproszong pojemnos¢ i mogg wyzwalac
zabezpieczajgce urzgdzenia nadpradowe, lub powodowac nieprawidtowe dziatanie
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urzagdzen podtgczanych do falownika.

Spadek napiecia jest obliczany z uzyciem nastepujacego wzoru:

Spadek napiecia (V) = /3 X rezystancja kabla (m€Q/m) X dtugosc kabla (m) X prad (A)]/ 1000

Nalezy stosowac kable o najwiekszym mozliwym polu przekroju poprzecznego, aby zapewnié

zminimalizowanie spadku napiecia na dtugich odcinkach kabli. Obnizenie czgstotliwo$ci nosne;j
oraz zainstalowanie filtru mikroudarowego réwniez moze pomoc w obnizeniu spadku napiecia.

Odlegtosé \ <50 m (165 stép)\ <100 m (330 stop)|> 100 m (330 stop)
Dopuszczalna czestotliwos¢ nosna |<15 kH z <5 kHz <2.5 kHz

/-'1.\ . .
-* Ostrzezenie

Nie podtgczaj zasilania przed upewnieniem sig, ze montaz zakoriczona zgodnie ze
wszelkimi reguatmi i wytycznymi. W innym wypadku grozi porazenie p rgdem!

Cl' Przestroga

Kable zasilajgce muszg zosta¢ podtgczone do zaciskow R, S, oraz T. Podigczenie
kabli zasilajgcych do innych zaciskéw spowoduje uszkodzenie falownika.

Przy podtgczaniu kabli do zaciskow R/S/T ora z U/V/W nalezy stosowac
izolowane koncowki pierscieniowe.

Pofgczenia zaciskowe zasilania falownika mogg by¢ przyczyng powstawania
harmonicznych, ktére mogg zaktdcac prace innych urzadzen komunikacyjnych
znajdujgcych sie w poblizu falownika. W celu zmniejszenia zaktécen moze byé
wymagana instalacja filtréw przeciwzaktéceniowych lub przewodowych.

Aby unikng¢ przerwania obwodu lub uszkodzenia podtgczonych urzgdzen nie nalezy
instalowa¢ kondensatoréw przesuwajgcych faze, ochrony przeciwprzepigciowej, ani
elektronicznych filtréw przeciwzakiéceniowych po stronie wyjsciowej falownika.

W celu uniknigcia przerwania obwodu oraz uszkodzenia podtgczonego sprzetu, po
stronie wyjsciowej falownika nie nalezy instalowa¢ magnetycznych stycznikow.

Strona 30 z 123



Instalowanie falownika

SW4 ra
O swi2
: S+ S- SG VR V1CM
" 000000]12A0
el P4 P5 CM SA 5B 5C [B0
= 000000
sWi Q1 EG 24 P1 P2 P3
O00000
lecceeceea:
<Standardowe wejscia/wyjscia (1/0)>
O
@
S+ S- SGVRV1ICM [2 AQ
00000000
P5 P6 P7CMSA SB SC TO
00000000
S — P50 BEEEBBLL
! eéebélgeerépm—’,‘l

<Rozszerzone wejscia/wyjscia (1/0)>
Przetaczniki tablicy sterowniczej

Przetacznik Opis

SwW1 Przetagcznik trybu NPN/PNP

SW2 Przetgcznik wyboru zaciskéw analogowych wejs¢ napieciowych/pradowych
SW3 Przefacznik wyboru zaciskéw analogowych wyjs¢ napieciowych/pradowych
SwW4 Przetgcznik wyboru rezystora terminujacego komunikacje RS485
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Wejscia wielofunkcyjne Rezystor hamujgcy
FX P1 SwW4 S-
RX P2 swi o s+ ¢ RS-485
BX SG —
RST P4 PNP NPN E
:
Spd -L P5/T| analogowe] =
Sm SwW3 AO ©—> wyjscie analogowe 2
CM impulsowe 10 VO Standardowo: Czestotliwo$¢ 6-
=
VR
P2 4 Op£HIENIE 24V
Wejscie V1
analogowe M \Wyjs®ItE impulsowe)
SLAIPAN S 2 dardowo: CzEstotliwoss
|2 Vécieg —0— nou
| analogowe Hlee | [QuUilYscee
SW2 ~ o A Standardowo:
C1
SC | ,1 1 Wyjscie przekaznikowe
Wejscie o Standardowo :Trip / Wytaczenie
©—05A O——0> samoczynne (bfad, trip)

bezpieczenstwa STO| 50— % sB N J

<Standardowe wejscia/wyjscia /0>
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Wejscia wielofunkcyjne

FX

RX

BX
RST
Spd -L
Spd -M
Spd -H

Wejscie

analogowe

Wejscie impulsowe
UL

Wejscie

Bezpieczenstwa STO

SC
SA

o

> Wyj$cie przekaznikowe

SB

P1 SW4 S-
P2 swi oF s+ 0 RS-485
P3 SG
PNP NPN
P4 WYscie
P5 analogowe
P6 Sw3 AO O— Wyjscie analogowe
P7 O VO Standardowo: Czestotliwo$é
CMm
ELRICRead\Vyjscie impulsowel

VR
V1 I

P24 © 24V
M
12 E \I/ .écie /Q_10_, Wyijscie wielofunkcyjne

analogowe]

T ~—0 Standardowo: [dele:]

C1

Al

B1

Standardowo: wytgczanie
samoczynne

<Rozszerzone wejscia/wyjscia (1/0)>

Opisy i etykiety zaciskow wejsciowych

Funkcja

Konfiguracja
zaciskow
wielofunkcyjnych

P1-P7

Etykieta| NEVAVED

Wejscie
wielofunkcyjne 1-7

| Opis
Konfigurowalne dla wielofunkcyjnych zaciskéw
wejsciowych. Fabryczne standardowe zaciski oraz
konfiguracja sg nastepujgce:

* P1:
* P2:
* P3:
* P4:

* P5: Szybkos$¢-L (Speed-L)

* P6: Szybkos¢-M (Speed-M)

* P7: Szybkos$¢-H (Speed-H)
Standardowe wejscie/wyjscie (1/0) jest
przewidziane jedynie dla P5.

CM

Wspdlna masa

Wspdliny zacisk dla zaciskéw analogowych wej$¢ oraz
wyjsc.

Konfiguracja wej$¢

VR

Wejscie

Uzywane do nastawiania lub modyfikowania
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Funkcja | Etykieta| Nazwa \ Opis
analogowych potencjometru czestotliwosci odniesienia za pomoca analogowego
czestotliwosci wejscia napieciowego lub prgdowego.
odniesinia * Maksymalne napiecie wyjsciowe: 12V
* Maksymalny prad wyjsciowy: 100mA,
* Potencjometr: 1-5 kQ
Wejécie napieciowe Uzywape C?O. nasFavyiapia lub modyfikc.)wania.
dla sygnatu czestotliwosci odn|_ejS|.en|a z yvylforzystamem zacisku
Vil wejsciowego analogowego wejscia napieciowego.
czestotliwosci * Tryb unipolarny: 0—10V (maks. 12V)
odniesienia * Tryb bipolarny: -10—-10V (maks. £12V)
Uzywane do nastawiania lub modyfikowania
czestotliwosci odniesienia z zastosowaniem zaciskow
analogowych wejscia napiecia lub pradu.
Przetgczanie pomiedzy trybem napieciowym (V2)
Wejscie napieciowe / [oraz prgdowym (12) za pomocg przetacznika (SW2)
\F/)vree}ggivc\)l\?vgé% tablicy sterowniczej.
12 Tryb V2:
sygnatu
czestotliwosci ¢ Unipolarny: 0-10V (maksymalnie 12V)
odniesienia Tryb 12
Prad wejsciowy: 4—20mA
* Maksymalny prad wej$ciowy: 24mA
* Rezystancja wejsciowa: 249Q
Ustalanie lub modyfikowanie czestotliwosci
odniesienia z wykorzystaniem wejsciowych sygnatéw
Wejscie impulsow impulsowych od 0 do 32kHz.
dla sygnatu * Poziom niski: 0-0.8V
TI czestotliwosci * Poziom wysoki: 3.5-12V
_odniesi’enia (ciag | (W przypadku standardowych wejsc/wyjsé (1/0),
impulséw) wejscie impulsowe TI oraz wielofunkcyjny zacisk P5
dzielg ten sam zacisk. (zdefiniuj funkcje dziatania w In
65 - wartos¢ 54 oznacza TI)
i Uzywane do blokowania wyjscia falownika w
Wejscie
SA ; . nagtych wypadkach.
bezpieczenstwa A .
Warunki:
Konfiguracja * Normalna praca: Obydwa zaciski SA oraz SB s3
funkcjonalnosci sB Wejscie podtgczone do zacisku SC.
zwigzanej z bezpieczenstwa B |* Blok wyjsciowy: Jeden lub obydwa zaciski SA oraz
bezpieczenstwem SB tracg potgczenie z zaciskiem SC.
Zrédto zasilania
SC wejsé Prad staty 24V, <25mA
bezpieczenstwa
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Etykiety i opisy zaciskéw wyjsciowych/komunikacyjnych

Funkcja

Wyijscie
analogowe

\ Etykieta |Nazwa

AO

Wyjscie napieciowe
/ pradowe

|Opis

Uzywane do wysytania informacji wyjsciowych z
falownika do urzgdzen zewnetrznych: czestotliwos$¢
wyjsciowa, prad wyjsciowy, napiecie wyjsciowe, lub
napiecie state.

Za pomoca przetgcznika (SW3) wybrac typ sygnatu
wyj$ciowego (napieciowy lub pradowy) na zacisku AO.
Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:

* Napiecie wyjsciowe: 0—10V

¢ Maksymalne wyjsciowe napiecie/prad: 12V/10mA
* Prad wyjsciowy: 0—-20mA

* Maksymalny prad wyjsciowy: 24mA

» Standardowe wyjscie fabryczne: czestotliwosé

TO

Wyjscie impulsowe

Wysyta sygnaty impulsowe do urzadzen zewnetrznych

w celu zapewnienia pojedynczej wartosci wyjsciowej z

falownika zwigzanej z: czestotliwoscig wyjsciowa,

prgdem wyjsciowym, napieciem wyjsciowym, lub

napieciem statym.

Specyfikacja sygnatu wyjsciowego:

* Czestotliwo$¢ wyjsciowa: 0—32kHz

* Napiecie wyjsciowe: 0-12V

* Fabryczny standardowy sygnat wyj$ciowy:
czestotliwos¢

(W przypadku standardowego wejscia/wyjscia,

wyj$cie impulsowe TO oraz wyjscie wielofunkcyjne Q1

dzielg ten sam zacisk ( Ustaw funkcje Q1 w OU.33Q1
na wartos¢ 38(T0O).)

Wyjscie cyfrowe

Q1

Wielofunkcyjne
(otwarty kolektor)

Prad staty 26V, 100mA lub mniej
Fabryczne wyjscie domysine: praca

EG

Wspélny

Styk wspdlnej masy dla otwartego kolektora (z
zewnetrznym Zrodtem zasilania)

24

Zewnetrzne zrédto
zasilania 24V

Maksymalny prad wyjsciowy: 150mA

Al1/C1/B1

Wyjscie stanu awarii

Wysyta sygnaty alarmowe gdy aktywowane sg funkcje
bezpieczenstwa falownika (prgd zmienny 250V <1A,

prad staty 30V <1A).

* Stan awarii: styki A1i C1 sg potgczone (potgczenie
otwarte B1 i C1)

* Normalna praca: styki B1 i C1 sg potgczone
(potaczenie otwarte A1i C1)

Komunikacja

S+/S-I1SG

Linia sygnatowa RS-
485

Uzywana do wysytania lub odbierania sygnatéw RS-
485.
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Instalowanie falownika

Preizolowane zagniatane potaczenia zaciskowe (typu ,tulejka”).

Nalezy uzy¢ preizolowanych zagniatanych potgczen zaciskowych w celu zwigkszenia
niezawodnosci okablowania zaciskow sterujgcych. Nalezy zapoznac sie z ponizszg specyfikacjg
aby wyznaczy¢ kohcowki zagniatane w celu dopasowania do réznych rozmiarow kabli.

Specyfikacia v ooy (caleimm)

Numer czesci| kabla Producent

AWG mm? L* |P ld1 D
CE002506 10.4 [0.4/6.0
CE002508 26 0.25 124 105/80 0.04/1.1j0.1/25 \(JJEe(grl\llc())EIectric
CEO005006 (22 0.50 [12.0 |0.45/6.0{0.05/1.3({0.125/3.2 http://www.jeon(’).com/)
CE007506 |20 0.75 [12.0 |0.45/6.0(0.06/1.5(0.13/3.4

* Jesli dlugos¢ (L) zagniatanych koncéwek przekracza 0.5 (12.7mm) po wykonaniu
okablowania, to ostona zaciskéw sterowania moze sie nie zamkng¢ catkowicie.

W celu podtgczenia kabli do zaciskow sterowania bez uzywania kohcowek
zagniatanych nalezy zapoznac sie z ponizszg ilustracjg przedstawiajgca prawidtowg
diugosc¢ odstonigtego przewodu na koncu kabla sterowania.

Uwaga

* Podczas wykonywania potgczen kablowych przy zaciskach sterowania nalezy sie
upewnic, ze catkowita dtugos¢ kabli nie przekracza 50m (165 stop).

* Nalezy sie upewni¢, ze dlugos¢ wszystkich przewoddw zwigzanych bezpieczenstwem
nie przekracza 30m (100 stop).

+ Dlugos¢ kabli pomiedzy polem klawiszy wyswietlacza ciektokrystalicznego oraz falownikiem nie
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Instalowanie falownika

przekracza 3.04m (10 stép). Potaczenia kablowe dtuzsze niz 3.04m (10 stdép) moga
powodowac btedy sygnatéw.

* Nalezy uzy¢ materiatu ferrytowego do zabezpieczenia kabli sygnatowych przed
zaktéceniami elektromagnetycznymi.

» Nalezy zachowac ostroznos¢ przy zabezpieczaniu kabli za pomocag wigzan kablowych,
tak aby stosowac¢ wigzania kablowe nie blizej niz 6 cali od falownika. Zapewni to
wystarczajgcy dostep umozliwiajgc catkowite zamkniecie przedniej ostony.

» Podczas wykonywania potgczen kablowych zaciskéw sterujgcych nalezy uzywaé Srubokreta o
ptaskiej koncéwce (2.5mm szerokosci (0.1 cala) i 0.4mm grubosci (0.015 cala) na koncéwce).

)
/

\f‘ 00..0015”cala lub mnigj

0.1 Ocala.1” lub

Krok 5 Wybér trybu PNP/NPN

Falownik S100 zapewnia zaréwno tryb PNP (zrédfo) jak i NPN (dren) dla wejsé cyfrowych. Nalezy
wybraé odpowiedni tryb w celu spetnienia wymagan, stosujac przetacznik wybierajgcy PNP/NPN
(SW1) na tablicy sterowniczej. Szczegoétowe informacje dotyczgce zastosowan podano ponize;.

Tryb PNP (zrédto)

Wybra¢ PNP za pomoca przetgcznika wybierajgcego PNP/NPN (SW1). Nalezy zwrdcic
uwage, ze fabrycznym ustawieniem domysinym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem
wspdlnej masy dla wszystkich wejs¢ analogowych zacisku, a P24 jest wewnetrznym
zrodtem24V. W przypadku stosowania zewnetrznego zrédta 24V nalezy zbudowaé
obwdd ktéry bedzie tgczyt zewnetrzne zrddio (-) oraz zacisk wspdélnej masy CM.
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O

Y
7

O
O

CMJ7

Tryb NPN (dren)

J
P1(FX)

- O O—O© P2RX)

PNP  NPN

Za pomoca przetgcznika wybierajacego (SW1) PNP/NPN ustawi¢ NPN. Zwréci¢ uwage, ze
fabrycznym ustawieniem domysinym jest tryb NPN. CM jest zaciskiem wspdlnej masy dla
wszystkich wejs¢ analogowych przy zacisku, a P24 jest wewnetrznym Zrédiem 24V.

P24

-

)

@)
@)

N

ch7

—O O—

))

P1(FX)

P2(RX)
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Instalowanie falownika

Krok 6 Wytaczenie filtru zapewniajgcego kompatybilnos¢
elektromagnetyczng dla zrédet zasilania z uziemieniem asymetrycznym

Filtr EMC (electromagnetic compatibility) jest w budowany w nastepnych dwdéch
produktach. Jednofazowy S100 1x200V, oraz trojfazowy 3x400V. Filtr EMC
zapobiega zakiéceniom elektromagnetycznym poprzez redukcje emisji o
czestotliwosciach radiowych z falownika. Uzycie filtru EMC nie zawsze jest zalecane,
poniewaz z wieksza prad uptywowy. Jesli falownik wykorzystuje zrédto zasilania o
asymetrycznym podtgczeniu uziemienia, to filtr EMC MUSI zosta¢ wytgczony.

4. Niebezpieczenstwo

* Nie nalezy wigczac filtru EMC jesli falownik wykorzystuje zrédto zasilania z
asymetryczng strukturg uziemiajgca, na przyktad uziemione potgczenie w tréjkat.
Moze to spowodowacé obrazenia ciata lub Smier¢ na skutek porazenia elektrycznego.

» Odczekac przynajmniej 10 minut przed otwarciem oston i odstonieciem potgczen
zaciskowych. Przed rozpoczeciem pracy przy falowniku nalezy sprawdzi¢ potgczenia
aby upewni¢ sie, ze wszystkie napiecia state zostaty catkowicie roztadowane. Skutkiem
porazenia elektrycznego mogg by¢ uszkodzenia ciata lub $mier¢.

Przed uzyciem falownika nalezy sprawdzi¢ instalacje uziemiajgcg zasilania. Wytaczy¢ filtr
EMC jesli zrodto zasilana posiada asymetryczne potgczenie uziemiajgce. Na ilustracjach
ponizej nalezy zlokalizowa¢ zacisk wtgczenia/wytaczenia filtru EMC i zastgpi¢ metalowg
Srube, $rubg z tworzywa sztucznego. Jesli filtr elektromagnetyczny bedzie potrzebny w
przysztosci, to nalezy odwrocic¢ kolejnos¢ czynnosci i zastgpic srube z tworzywa
sztucznego $rubg metalowg, aby ponownie podtgczy¢ filtr EMC.

Sruba stalowa Sruba z tworzywa sztucznego

% ? Instalowanie falownika

EMC EMC
wigczone wytgczone

—




Instalowanie falownika

2.3 Praca prébna

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami w celu sprawdzenia falownika.

1

Podlgczy¢ zasilanie do falownika. Upewni¢ sie, ze lampka wyswietlacza
klawiatury jest zapalona.

Wybrac zrodto sterowania falownika.

Ustawic czestotliwos¢ referencyjng, a nastepnie sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
W przypadku wybrania V1 jako zrodta czestotliwosci odniesienia nalezy sprawdzi¢, czy
zrodto odniesienia zmienia sie zgodnie z napigciowym sygnatem wejsciowym na VR?

Jesli wybrano V2 jako zrodio czestotliwos$ci referencyjnej, to czy przetgcznik
wybierakowy (SW2) napiecie/prad jest nastawiony na napiecie, oraz czy zrodto
referencyjne zmienia sie zgodnie z napieciem wejsciowym?

Jesli wybrano 12 jako zrédto czestotliwosci referencyjnej, to czy przetgcznik
wybierakowy (SW2) napiecie/prad jest nastawiony na prad, oraz czy
czestotliwosé referencyjna zmienia sie zgodnie z pragdem wejsciowym?

Nastawic czas przyspieszania i zwalniania.
Uruchomic silnik i sprawdzi¢ nastepujgce punkty:
Upewnic sie, ze silnik obraca sie we wtasciwym kierunku (patrz uwaga ponizej).

Upewni¢ sie, ze silnika przyspiesza i zwalnia zgodnie z ustalonymi czasami,
oraz ze predkos¢ silnika osigga czestotliwo$¢ referencyjna.

Uwaga

Jesli podany jest sygnat ruchu do przodu (Fx), to silnik powinien obracac sie w kierunku
przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara patrzgc od strony obcigzenia silnika. Jesli
silnik obraca sie w kierunku przeciwnym, to nalezy zamieni¢ kable na zaciskach U oraz V.

Sprawdzanie ruchu obrotowego silnika

1

Na klawiaturze ustawi¢ kod drv (zrédto czestotliwosci referencyjnej) w grupie pracy
(Operation) na 0 (Klawiatura).

Nastawic zrodto czestotliwosci referencyjne;.
Nacisng¢ klawisz uruchomienia [RUN]. Silnik zaczyna ruch do przodu.

Obserwowac ruch obrotowy silnika od strony obcigzenia i upewnic sie ze silnik
obraca sie przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara (do przodu).
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Jesli silnik obraca sie do tytu, to nalezy zamieni¢ dwa skrajne sposrod zaciskow U/V/W.

{5 Przestrogas

*  Przed uruchomieniem falownika nalezy sprawdzi¢ ustawienia parametrow.
Ustawienia parametrow mozna regulowaé¢ w zaleznosci od obcigzenia.

* W celu uniknigcia uszkodzenia falownika nie nalezy zasila¢ falownika napieciem
wejsciowym przekraczajgcym napiecie znamionowe urzadzen.

*  Przed uruchomieniem silnika z maksymalng predkoscig nalezy potwierdzi¢ moc
znamionowa silnika. Poniewaz falowniki mogg by¢ uzywane do tatwego
zwiekszania predkosci silnika, nalezy zachowac ostroznos¢ w celu upewnienia sie
ze predkosc silnika przypadkiem nie przekroczy parametréw znamionowych silnika.
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3 Nauka wykonywania
podstawowych operacji

W niniejszym rozdziale opisano uktad oraz funkcje klawiatury. Ponadto przedstawiono
grupy parametrow oraz kody, wymagane do wykonywania podstawowych operacji. W
rozdziale tym réwniez przedstawiono w ogdélnym zarysie prace falownika, przed przejsciem
do bardziej ztozonych zastosowan. Podano przyktady demonstrujgce dziatanie falwonika.

3.1 Informacje dotyczace klawiatury

Klawiatura sktada sie z dwoch gtéwnych czesci sktadowych — wyswietlacza
oraz klawiszy operacyjnych (wprowadzajacych). Nalezy zapozna¢ sie z
ponizszg ilustracjg w celu zidentyfikowania nazw oraz funkcji czesci.

° ~.
(2 —e \\ .T]_ o

SET e FWD

I—_—l \_/

9 RGN RI;V/H_ 9
[ ] Dﬁ ﬁ:ﬁ Dﬁ Dﬁ [ JI ST Wyswietlacz

/\ /\ STOP /\

RUN A ESC

D

Klawisze

N
N
-
&
4
N

<<\ ~ ) <>\ ”N\

-
'
\—|
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Nauka podstawowych funkcji

3.1.1 Opis wyswietlacza

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy czesci oraz ich funkcje.

Nr Nazwa Funkcja

@ |Wyswietlacz 7-segmentowy |Wyswietla informacje dotyczace aktualnego stanu pracy oraz
parametrow.
- . Dioda swiecgca LED mruga podczas konfiguracji parametréw
@  |Wskaznik ustawiania SET oraz gdy klawisz ESC dziata jako klawisz wielofunkcyjny.
- Dioda swiecaca zaczyna $wieci¢ (w sposob ciggty) podczas
© |Wskaznik pracy RUN pracy, i mruga podczas przyspieszania i zwalniania.
o Wskaznik ruchu do przodu [Dioda $wiecaca zaczyna $wieci¢ (w sposéb ciggty) podczas
FWD ruchu do przodu.
® Wskaznik ruchu do tytu [Dioda $wiecaca zaczyna $wieci¢ (w sposéb ciggty) podczas
REV ruchu do tytu.

W ponizszej tabeli wymieniono sposdéb w jaki klawiatura wyswietla znaki (litery oraz cyfry).

0 0 A A K K U U
1 1 B B L L v
2 2 C C M M W w
3 3 D D N N X X
4 4 E E O 0 Y Y
5 5 F F P P Z z
6 6 G G Q Q - ;
7 7 H H R R - -
8 8 I | S S - ]
9 9 J J T T - )

Strona 43 z 123



3.1.2 Klawisze stuzgce do obstugi

W ponizszej tabeli wymieniono nazwy oraz funkcje tworzacych klawiature
klawiszéw stuzacych do obstugi.

Nazwa |Opis

[RUN] klawisz
uruchomienia

Uzywany do uruchamiania falownika (wprowadza instrukcje
uruchomienia RUN).

[STOP/RESET]

klawisz STOP: zatrzymuje falownik.

zatrzymania / RESET: kasuje falownik po usterce lub awarii.

kasowania

klawisz [A], Przetgczanie pomiedzy kodami, lub w celu zwiekszenia lub
[ V] klawisz zmniejszenia warto$ci parametréw.

klawisz [[«]], Przetgczanie pomiedzy grupami, lub w celu przesuniecia
klawisz [[»]] kursora podczas ustawiania lub modyfikowania parametrow.

klawisz [ENT]

Uzywany do wybierania, potwierdzania, lub wprowadzania do
pamieci wartosci parametrow.

klawisz [ESC]

Klawisz wielofunkcyjny uzywany do konfigurowania réznych
funkcji, takich jak:

* Praca w trybie JOG
* Przetgczania trybu zdalnego (Remote) / lokalnego (Local)

* Anulowanie wprowadzonej wartosci podczas ustawiania
parametrow

> a1 Przestroga

Zainstalowa¢ w obwodzie oddzielny wytgcznik zatrzymania awaryjnego. Klawisz
zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] na klawiaturze dziata tylko gdy falownik zostat
skonfigurowany w celu zaakceptowania informacji wejsciowej z klawiatury.
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'3.1.3 Lista opcji sterowania

Lista opc;ji falownika S100 wykorzystuje nastepujgce grupy.

Grupa Wyswietlacz| Opis

Funkcjonowanie
(Operation)

Konfiguruje podstawowe parametry funkcjonowania
falownika. Obejmujg one czestotliwosci referencyjne, a takze
czasy przyspieszania i zwalniania. Czestotliwosci bedg
wyswietlane jedynie wtedy, gdy bedzie uzywania klawiatura
w wersji ciektokrystaliczne;.

Konfiguruje parametry dla podstawowych operacji. Obejmuijg
one prace w trybie JOG, ocene mocy silnika, zwiekszenie

Naped (Drive) DR momentu obrotowego, oraz inne parametry zwigzane z
klawiatura.
Konfiguruje podstawowe parametry, fgcznie z
Podstawowe (Basic) BA parametrami zwigzanymi z silnikiem oraz
czestotliwosciami dla sterowania krokowego.
Dodatkowe AD Konfigurowanie wzorcow przyspieszania i zwalniania, oraz
(Advanced) ustawianie wartosci granicznych czestotliwosci.
. Konfiguruje wtasciwosci zwigzane ze sterowaniem
Sterowanie {Control) CN wektorowym bezczujnikowym.

o Konfiguruje wtasciwosci zwigzane z zaciskiem wejsciowym,
Wejscia : IN tacznie z cyfrowymi wejsciami wielofunkcyjnymi oraz
(Input Terminal) O .

wejsciami analogowymi.
Wyjscia ou Konfiguruje wtasciwosci zwigzane z zaciskiem wyjsciowym,
(Output Terminal) takie jak wyjscia przekaznikowe oraz analogowe.
Komunikacja CM Konfiguruje parametry komunikacji dla RS-485 lub innych
(Communication) opcji komunikacyjnych.
Konfiguruje sekwencje oraz operacje zwigzane ze
Aplikacja (Application) AP sterowaniem proporcjonalno-catkujgco-rézniczkujgcym
(PID).
(Zsrt:)?;stlii%z)eme PR Konfiguruje funkcje zabezpieczajgce falownika.
Konfiguruje funkcje zwigzane z dodatkowym silnikiem. Grupa
2-gi silnik (Motor 2, M?2 dodatkowego silnika (M2) pojawia sie na klawiaturze tylko
Secondary Motor) gdy jeden z wielofunkcyjnych zaciskdw wejsciowych (wejscie
65 — wejscie 71) zostat nastawiony na 26 (silnik dodatkowy).
Sekwencja
uzytkownika (User U
Sequence) Uzywana do realizacji prostych sekwencji z réznymi blokami
Funkcja uzytkownika funkcyjnymi.
(User Sequence UF

Function)
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.2 Nauka korzystania z klawiatury

Klawiatura umozliwia poruszanie sie pomiedzy grupami oraz kodami. Ponadto
umozliwia uzytkownikom wybieranie i konfigurowanie funkcji. Na poziomie kodéw
mozna ustali¢ wartosci parametréw w celu wigczenia lub wytgczenia okreslonych
funkgiji, lub zdecydowaé jak funkcje te bedg uzywane.

Potwierdzi¢ prawidtowe wartosci (lub prawidtowy zakres wartosci), a nastepnie przesledzi¢
ponizsze przyktady w celu skonfigurowania falownika za pomocg klawiatury.

3.2.1 Wybér grupy oraz kodu

Nalezy przes$ledzi¢ ponizsze przyktady w celu nauczenia sie jak nalezy przetgczac
sie pomiedzy grupami i kodami.

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
cM | ou
AP IN
[Zl%l p]>omoca klawiszow PR CN
1 _ . | M2 AD
oraz [[»]] nalezy przejs¢
do —
pozadanej grupy. US BA
¢ Z ]
\<) DR 4
0-00
— 0.00
Za pomoca klawiszow [ Al] > DRC
oraz [ V] przesuwac sie \ o
2 gbre oraz w dét poprzez
kody do czasu DEC
zlokalizowania ACC @
potrzebnego kodu. 0.00
Nacisng¢ klawisz [ENT] w

3 celu zapamietania zmiany. i

Uwaga
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W przypadku pewnych ustawier nacisniecie klawisza [ A] lub [ V] nie zwiekszy ani nie zmniejszy numeru

kodu o 1. Numery kodéw moga zosta¢ pominiete lub nie bedg wyswietlane. Jest tak dlatego, ze
pewne numery kodoéw zostaty celowo pozostawione puste (lub zarezerwowane) aby w przysztosci
mozna byto dodaé nowe funkcje. Ponadto pewne element mogty zosta¢ ukryte (zablokowane)
poniewaz pewien kod zostat nastawiony na zablokowanie funkcji dla odpowiadajgcych mu kodéw.

Na przykifad, jesli kod grupy zaawansowanej Ad.24 (wartos¢ graniczna czestotliwosci -
Frequency Limit) zostat ustawiony na 0 (nie - No), to nastepne kody, Ad.25 (dolna warto$¢
graniczna czestotliwosci - Freq Limit Lo) oraz Ad.26 (gérna warto$¢ graniczna czestotliwosci -
Freq Limit Hi), nie bedg wyswietlane. W przypadku ustawienia kodu Ad.24 na 1 (tak - Yes)
oraz witgczenia funkcji wartosci granicznej czestotliwosci, kody Ad.25 oraz 26 pojawig sie aby
umozliwi¢ ustawienie maksymalnego oraz minimalnego ograniczenia czestotliwosci.

3.2.2 Bezposrednie przechodzenie do ré6znych kodéw

Ponizszy przykiad szczegétowo pokazuje przechodzenie do kodu napedu dr. 95, z
kodu poczatkowego w grupie napedu (Drive) (dr. 0). Przyktad ten stosuje sie do
wszystkich grup, gdy tylko uzytkownik chciatby przej$¢ do numeru okreslonego kodu.

DR. 8
DR. 2
DR.O |—

|Instru kcja Wyswietlacz klawiatury
Upewnic sie, ze jesteSmy aktualnie przy pierwszym kodzie grupy W
1 |hapedu (Drive) (dr.0). :

Nacisng¢ klawisz [ENT]. —g—
2 Bedzie mrugata cyfra ‘9.

Nacisng¢ klawisz [ V] w celu wySwietlenia
‘5’ na pozycji jednosci
miejsca docelowego grupy, ’95.’

Nacisnaé klawisz [[«]] w celu przejscia do pozycji
dziesigtek.
Kursor przesunie sie w lewo i zostanie wyswietlone ‘05’. Tym razem
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja \ Wyswietlacz klawiatury
bedzie mrugata cyfra'0’.
Nacisna¢ klawisz [ A] w celu zwiekszenia liczby od

5 ‘0’ do ‘9, E
DR |

docelowa pozycja cyfry dziesigtek, '95’.
Nacisng¢ klawisz [ENT].
Wyswietlany jest kod dr.95. DR.95

3.2.3 Ustawianie wartosci parametrow

Mozna wigcza¢ oraz wytgczac funkcje ustawiajgc lub modyfikujgc wartosci parametréw dla
réznych kodéw. Nalezy bezposrednio wprowadzaé warto$ci ustawien, takie jak
czestotliwosci odniesienia, napiecia zasilania, oraz predkosci silnika. Nalezy przesledzi¢
ponizsze instrukcje aby nauczy¢ sie ustawia¢ lub modyfikowa¢ wartosci parametrow.

Wybra¢ grupe oraz kod w celu ustalenia lub
zmodyfikowania ustawieh parametru, a

1 |nastepnie nacisnaé klawisz [ENT]. | 5.0
Bedzie mrugata pierwsza liczba po prawej

stronie wyswietlacza.

¢ )
(9 L
Nacisnaé klawisz [[«]] lub [[»]] w celu
2 |przesuniecia kursora do liczby ktorg [ 5.0 ] %.0 ] 5.5 ]
uzytkownik chciatby zmodyfikowac. 7N 7
() )
"0
A\~ )
Nacisng¢ klawisz [A] lub [V] w celu A AN A
dostosowania wartosci, a nastepnie nacisng¢ 0
3 |klawisz [ENT] w celu jaj potwierdzenia. %.0

Wybrana warto$¢ bedzie mrugata na 7
wyswietlaczu. :"j

Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT] w celu
wprowadzenia zmiany do pamieci.
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Uwaga

* Mrugajaca liczba na wyswietlaczu wskazuje, ze klawiatura oczekuje na informacje od uzytkownika.
Zmiany zostang zapamigtane gdy zostanie nacisniety klawisz [ENT] podczas gdy mruga dana
liczba. Zmiana ustawienia zostanie anulowana gdy uzytkownik nacisnie dowolny inny klawisz.

*  Warto$ci parametrow kazdego kodu majg podane rézne wtasciwosci oraz zakresy.

3.3 Przyktady rzeczywistych zastosowan

3.3.1 Konfiguracja czasu przyspieszania

Ponizej podano przyktad demonstrujgcy jak nalezy modyfikowaé warto$¢ czasu
przyspieszania (ACC - Acceleration time) (od 5.0 do 16.0) z grupy Operation.

ACC S—» 5.0 16.0
S ololo]oX
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3.3.2 Konfiguracja czestotliwosci referencyjnej
Ponizej podano przyktad demonstrujgcy konfigurowanie wzorca czestotliwosci
30.05 (Hz) z pierwszego kodu w grupie funkcjonowania Operation (0.00).

PclolololcNEolololclelc ™

Upewni¢ sie, ze wybrany jest pierwszy kod grupy funkcjonowania -
1 [Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwosc

sygnatu sterujacego - Command Frequency).
Nacisnag¢ klawisz [ENT].

Bedzie wyswietlana warto$¢ 0.00 z mrugajgcym ‘0’ na
2 |pozyciji

wartosci 1/100.
Trzykrotnie nacisngé klawisz [[4]] w celu przejscia do

wartosci 00.00
3 |odpowiadajgcej pozycji dziesiagtek.

Zacznie mrugac ‘0’ na pozycji wartosci dziesigtek.
Nacisng¢ klawisz [ A] aby zmieni¢ wato$¢ na ‘3’, dla wartosci

A pozyciji 30.00

dziesigtek czestotliwosci docelowej, ‘30.05’.

5 |Trzykrotnie nacisnaé klawisz > | 30.00 I

Zacznie mrugac ‘0’ w miejscu odpowiadajgcym pozycji 1/100s.
Nacisnag¢ klawisz [ A] aby zmieni¢ wartos¢ na ‘%', dla
wartosci

6 |pozycji 1/100 czestotliwosci docelowej, ‘30.05°, a nastepnie
nacisngc¢ klawisz [ENT].

Warto$¢ parametru bedzie mrugata na wyswietlaczu.
Ponownie nacisna¢ klawisz [ENT] aby zapamieta¢ zmiany.
7 |Mruganie zostaje wstrzymane. Wzorzec czestotliwosci zostat
skonfigurowany na 30.05Hz.

ElE

Uwaga

» Mrugajaca cyfra na wyswietlaczu sygnalizuje, ze klawiatura oczekuje na wprowadzenie informagji
przez uzytkownika. Zmiany zostang zapisane gdy zostanie nacisniety klawisz [ENT] podczas gdy
dana warto$¢ mruga. Zmiany zostang anulowane jesli zostanie naci$niety dowolny inny klawisz.

*  Wyswietlacz klawiatury falownika S100 moze wyswietla¢ do 4 cyfr. Mogg by¢ jednak
uzywane liczby 5-cyfrowe, a dostep do nich nastepuje poprzez nacisniecie klawisza
[[«]] lub [[*]], co pozwala na wprowadzanie za pomocg klawiatury.
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| N |
3.3.5 Nastawa czestotliwosci (klawiatura) oraz Start/Stop (z
uzyciem wejscia zaciskowego Terminal Input)

Operation, oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwos¢ sygnatu

2 |sterujgcego - Command Frequency), nastepni nalezy nacisngé
klawisz [ENT].

Bedzie mrugata piersza cyfra po prawej. 0.00 E:;'
Trzykrotnie nacisnaé klawisz [[«]] aby przej$¢ do pozycji o
dziesigtek. : ®)
; Bedzie mrugata liczba ‘0’ na pozycji dziesigtek. ' g
Nacisng¢ klawisz [ A] aby zmieni¢ warto$¢ na 1, a nastepnie
4 |nacisng¢ klawisz [ENT]. 10.00
Bedzie mrugata wartos¢ parametru (10.00). —
Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT] aby zapamieta¢ zmiany. —1000—
S |zmiana czestotliwosci referencyjnej na 10.00Hz zostata zakonczona. :
Po zapoznaniu sie ze schematem potgczen zamieszczonym w dolne; —

czesci tabelki, a nastepnie zamkng¢ wytgcznik pomiedzy zaciskami

P1 (FX) oraz CM. ] —IU'UOq_
6 Lampka wskaznikowa uruchomienia RUN mruga, a lampka | RIV] Y
wskaznikowa ruchu do przodu (FWD) zaczyna $wieci¢ w sposéb
ciggly. Wyswietlana jest biezgca czestotliwos¢ przyspieszania.
Po osiaggnieciu czestotliwosci referencyjnej (10Hz), nalezy otworzy¢
wytgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM.
Lampka wskaznikowa uruchomienia RUN mruga ponownie | SET

7 |wyswietlana jest aktualna czestotliwo$¢ zwalniania. Gdy 'm
czestotliwo$é osiagnie OHz, lampki wskaznikowe uruchomienia RUN| =

oraz ruchu do przodu FWD wytgczajg sie, i ponownie wyswietlana
jest czestotliwos¢ referencyjna (10.00Hz).

SET FWD

—50—¢ R U
_6>—4¢ S \‘,’V 10Hz
—é_b—ﬂ T
P1(FX) ¢ o ¢ Cz L
estotliwos¢
i P1(FX)-CM
[Schemat potgczen] [Schemat dziatania]
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Uwaga

Instrukcje podane w tabeli sg oparte na fabrycznych domysinych ustawieniach parametréw.
Falownik moze nie dziata¢ prawidtowo jesli domysine ustawienia parametrow zostang
zmienione po zakupie falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukciji
podanych w tabeli nalezy przeprowadzi¢ inicjalizacje wszystkich parametrow w celu
przestawienia wartosci do fabrycznych domysinych ustawien parametréw.

3.3.6 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr) oraz
Start/Stop (zacisk wejsciowy)

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatu
1 [Wigczyc falownik. -

Upewnic¢ sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy
2 |funkcjonowania Operation, oraz ze wy$wietlany jest kod 0.00

(czestotliwos¢ sygnatu sterujgcego - Command Frequency).

Nacisng¢ klawisz [ A]4 razy aby przejs¢ do kodu Frq

3 (Zrodto FRq

czestotliwosci referencyjnej - Frequency reference source).

Nacisng¢ klawisz [ENT].
4 [Kod Frqg w grupie funkcjonowania Operation jest aktualnie 0
nastawiony na 0 (klawiatura).

Nacisng¢ klawisz [ A] aby zmieni¢ wartos¢ parametru na 2

5 |(Potencjometr - Potentiometer), a nastgpnie nacisna¢ klawisz 2
[ENT].
Bedzie mrugata nowa warto$¢ parametru.
Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT].

6 |Ponownie zostanie wyswietlony kod Frg. Sygnat wejsciowy ERq

czestotliwosci zostat skonfigurowany da potencjometru.

Nacisng¢ klawisz [ ¥] 4 razy.
7 |Nastepuje powrdt do pierwszego kodu grupy funkcjonowania 0.00
Operation (0.00). Od tego momentu mozna kontrolowa¢ wartosci
ustawienia czestotliwosci.

Wyregulowa¢ potencjometr w celu zwiekszenia lub zmniejszenia

8 czestotliwosci referencyjnej na 10Hz. i

Nalezy zapoznac¢ sie ze schematem potgczen u dotu tabeli, oraz

zamkng¢ wytgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM. SET FWD
9 |Lampka wskaznika pracy RUN mruga, a lampka wskaznika ruchu rR-u::,\.; 10.0 E

w przod FWD $wieci w sposob ciggty. Wyswietlana jest aktualna
czestotliwosc przyspieszania.

Gdy czestotliwos¢ referencyjna osiggnie (10Hz), nalezy otworzy¢ SET WD
10 przetgcznik pomiedzy zaciskami P1 (FX) oraz CM. RUN | 10.0 REV
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja Wyswietlacz klawiatury
Lampka wskaznika pracy RUN znowu mruga i wyswietlana jest
aktualna czestotliwo$¢ zwalniania. Gdy czestotliwos¢ osiggnie
OHz, wskazniki RUN oraz FWD wytgczajg sie, nastepuje
powrot do wyswietlania czestotliwosci referencyjnej (10.00Hz).

—-S50— R U ¢ g
—-S50—¢ S v : W,
3
-S04 T W o
©
]
P1(FX) - 10Hz
_Eﬂ G ™M
= VR ,
Czestotliwos¢
M P1(FX)-CM | |
[Schemat potgczen] [Schemat dziatania]
Uwaga

Instrukcje podane w tabeli oparto na fabrycznych domysinych ustawieniach parametrow.
Falownik moze nie dziataé¢ prawidtowo jesli domys$ine ustawienia parametréw zostang
zmienione po zakupie falownika. W takich przypadkach przed wykonaniem instrukcji
podanych w tabeli nalezy przeprowadzic¢ inicjalizacje wszystkich parametréw w celu
przestawienia wartosci do fabrycznych domysinych ustawien parametréw .

3.3.7 Nastawianie czestotliwosci (potencjometr) i
Start/Stop (klawiatura)

Krok Instrukcja Wyswwtlacz klawiatury

Wigczy¢ falownik.
Upewni¢ sie, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy

2 |funkcjonowania Operation, oraz ze wy$wietlany jest kod 0.00 0.00
(czestotliwos¢ sygnatu sterujacego - Command Frequency).

3 |Czterokrotnie nacisng¢ klawisz [ A] aby przej$¢ do kodu drv. DRV
Nacisng¢ klawisz [ENT].

4 |Kod drv w grupie funkcjonowania Operation jest aktualnie nastawiony 1
na 1 (zacisk analogowy).
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

Krok Instrukcja |Wys'wietlacz klawiatury

Nacisng¢ klawisz [ Y] aby zmieni¢ warto$¢ parametru na 0 (klawiatura),
a R
S nastepnie nacisng¢ klawisz [ENT]. 0
Zacznie mruga¢ nowa warto$é parametru. -
Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT].

6 [Ponownie zostanie wyswietlony kod drv. Sygnat wejsciowy drv
czestotliwosci zostat skonfigurowany dla klawiatury.

Nacisngé klawisz [A]. _FRq
W celu przejscia do kodu Frq (zrodto czestotliwosci referencyjnej). —
Nacisng¢ klawisz [ENT].
8 |Kod Frq w grupie funkcjonowania Operation jest nastawiony na 0 0
(klawiatura).

Nacisng¢ klawisz [ A] aby zmieni¢ wartos¢ na 2 (potencjometr), a

9 |nastepnie nacisna¢ klawisz [ENT]. 2
Zacznie mrugac¢ nowa wartos¢ parametru.
Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT]. P
10 |Ponownie zostaje wys$wietlony kod Frq. Sygnat wejsciowy FRQ
czestotliwosci zostat skonfigurowany dla potencjometru. —
Nacisng¢ klawisz [ V] 4 razy.
11 Nastepuje powrét do pierwszego kodu grupy Operation (0.00). Od 0.0@
tego momentu mozna kontrolowa¢ ustawienie czestotliwosci.
12 [Regulowac potencjometr w celu zwiekszenia lub zmniejszenia -
czestotliwosci referencyjnej do 10Hz.
Na klawiaturze nacisngc¢ klawisz [RUN].

13 |Bedzie mrugata lampka wskaznika pracy RUN, a lampka wskaznika | £55 10.00=
ruchu w przod FWD bedzie swiecita w sposob ciggly. Bedzie — =

wyswietlana aktualna czestotliwos¢ zwalniania.
Gdy czestotliwos¢ osiggnie wartosc¢ referencyjng (10Hz), nacisngé
klawisz zatrzymania/kasowania [STOP/RESET] na klawiaturze.

14 |Ponownie zacznie mrugaé lampka wskaznika pracy RUN i bedzie| £55 10.007*
wys$wietlana aktualna czestotliwos¢ zwalniania. Gdy czestotliwo$¢| =g =

osiggnie OHz, wskazniki swietine RUN oraz FWD wytgczg sie, i
ponownie zostanie wyswietlona czestotliwos¢ referencyjna (10.00Hz).

-S>—+¢ R U 4
504 S \Yv"— 10Hz
>—i _|_ [

Czestotliwosé
y G
L VR Kiavis | O |
V1 <
™ 'g Klawisz [STOP/RESET m
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Nauka wykonywania podstawowych operacji

3.4 Kontrolowanie dziatania

3.4.1 Kontrolowanie pradu wyjsciowego

Nastepujacy przyktad demonstruje w jako sposéb mozna kontrolowaé prad
wyjsciowy w grupie Operation za pomocg klawiatury.

ENT
CUR |«—
Ll
DEC
E ACC
L

Upewnic sig, ze zostat wybrany pierwszy kod grupy Operation,

1 |oraz ze wyswietlany jest kod 0.00 (czestotliwos¢ sygnatu
sterujgcego - Command Frequency).
Nacisng¢ klawisz [ A] lub [ V] aby przej$¢ do kodu pradu CUr
Cur
code.
Nacisng¢ klawisz [ENT]. 50
Wyswietlany bedzie prad wyjsciowy (5.0A). —
Ponownie nacisng¢ klawisz [ENT]. CUr
Nastepuje powroét do kodu Cur.

Uwaga
Mozna uzy¢ kodéw dCL (monitor napiecia szyny pradu statego DC) oraz vOL (monitor

napiecia wyjsciowego) w grupie Operation dokfadnie w taki sam sposoéb jak pokazano w
przyktadzie powyzej, aby kontrolowa¢ odpowiednie wartosci kazdej funkgiji.

Strona 55z 123



4 Lista wszystkich parametrow

W niniejszym rozdziale wymieniono wszystkie ustawienia funkcji dla falownika serii S100. Ustawi¢
parametry wymagane zgodnie z nastepujgcymi informacjami. Jesli sygnat wejsciowy dla ustalonej
wartosci wykracza poza zakres, to na klawiaturze zostang wyswietlone nastepujace komunikaty. W
tych przypadkach falownik nie bedzie pracowat z klawiszem [ENT].

+ Ustawienie wartosci — nie przydzielone: rd

» Ustalenie wartosci — powtarzanie (wejscie wielofunkcyjne, warto$¢ referencyjna
PID, zwigzane ze sprzezeniem zwrotnym PID): OL

» Ustalenie wartosci — niedozwolone (wybor wartosci, V2, 12): no

4.1 Gruparobocza (Operation)

Grupa robocza jest uzywana tylko w podstawowym trybie klawiatury. Nie bedzie ona
wyswietlana na klawiaturze z wyswietlaczem ciektokrystalicznym. Jesli klawiatura z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym jest podtgczona, to odpowiednie funkcje bedg sie
znajdowaty w grupie napedu Drive (DRV).

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym/Wspélne

Wspdlny | Nazwa Wysw. |Zakres ustawiania| Warto$¢é Wiasciwose*| VIF
adres klaw. poczatkowa
0h1FO00 [Czestotliwos¢ |0.00 |[0-Czestotliwosc¢|0.00 O/7 [0 |[O [s.46
docelowa maksymalna (Hz) g
- |0h1F01 |Czas ACC [0.0-600.0(s) 20.0 O/7 (O |0 [s91 [&5=
przyspieszania L 2"
- |0h1F02 [Czas zwalniania|[dEC [0.0-600.0(s) 30.0 O/7 |0 [O [s.91 g
- |Oh1F03 |Zrodto sygnatu |drv 0 [Klawiatura [1: X7 O |0 [s.82
sterujagcego 1 [Fx/Rx-1 Fx/Rx-1
2 [Fx/Rx-2
3 [Int 485
4 |Field Bus?
- |0h1F04 |Zrodto Frg |0 [Klawiatura-1|0: X7 |0 |[O |s.67
zadawania 1 |Klawiatura -2 |Klawiatura -1
czestotliwosci 2 |V1

! Tabele opcji sg podane oddzielnie w instrukcji opciji.

289
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Tabela funkcji

Kod Wspélny |[Nazwa Wysw. | Zakres ustawiania| Warto$¢é Wissciwose*| VIF | SL
adres klaw. | | oczatkowa

4 (V2
5 {12
6 [Int 485
8 [Field Bus
1 {Impuls
2
- |0h1FO05 |Czestotliwos¢ |St1  |0.00- 10.00 o/r |0 |O
predkosci Czestotliwos¢
krokowej 1 maksymalna (Hz)
- |Oh1F06 [Czestotliwos¢ |St2  [0.00- 20.00 o/r |0 |O
predkosci Czestotliwosé
krokowej 2 maksymalna (Hz)
- |Oh1F07 [Czestotliwos¢ |St3  [0.00- 30.00 o/7r |0 |O
predkosci Czestotliwosé
krokowej 3 maksymalna (Hz)
- |0h1F08 |Prad wyjsciowy |CUr -7 O |[O [s.60
- |Oh1F09 |llos¢ obrotéw na|[Rpm -7 O |0 |-
minute silnika
- Oh1FOA [Napiecie szyny |dCL |- - -I7 O |0 |s.60
DC
- Oh1FOB [Napiecie vOL -I7 O |0 |s.60
wyjsciowe
falownika
- |Oh1FOC [Sygnat nOn -[7 O |O |-
niesprawnosci
(btad)
- |Oh1FOD [Wybbér kierunku |drC  |F |Praca do F o/7r |0 (O |-
obrotu przodu
r [Praca do tytu
290
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Tabela funkcji

! [
4.2 Grupa napedu (PAR—dr)

W ponizszej tabeli dane zaznaczone szarym cieniem beda wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym/Wspélne

spéiny [Nazwa
adres

Skok do kodu Jump Code 1-99 [e)
012 0h1101 Czestotliwos¢ Cmd Frequency | Czestotlowos¢ 0.00 O/L O [O [s5L
docelowa poczatkowa-
Czestotliwosé
maksymalna (Hz)
02 |0h1102 Moment zadany Cmd Torque -180~180[%] 0.0 O/A X O |-
032 |0h1103 Czas przyspieszania | Acc Time 0.0-600.0(s) 20.0 O/L O |O |s.91
04> |0h1104 Czas zwalniania Dec Time 0.0-600.0(s) 30.0 O/L O |O |[s91
062 |0h1106 |Zrédto sygnatu Cmd Source 0 [Klawiatura ile X/L o |o [s.82
sterujgcego 1 |Fx/Rx-1 Fx/Rx-1
Start/Stop 2 |Fx/Rx-2
3 |Int 485
4 |Field Bus
072 |0h1107 Zrédto czestotliwosci | Freq Ref Src 0 |Klawiatura -1 |0: Klawiatura - | X/L O |0 |s.67
referencyjnej 1 |Klawiatura -2 |1
2 |Vi
4 |V2
5 |I2
6 |Int485
8 |FieldBus
12 [Impuls
o L
08 |0Oh1108 Zrodio zadawania | Trg Ref Src 0 |Klawiatura -1 |0: Klawiatura - | X/A X 10 |- o
momentu 1 |Klawiatura -2 |1 ER
2 V1 0 -+
4 |v2 o
5 |12 =S
6 |Int485
8 |FieldBus
12 |Impuls
09 |0h1109 Tryb sterowania Control Mode |0 |V/F 0:VIF XIA O |O
2 |Kompensacja
poslizgu
4 [IM
Bezczujnikowe
10 |Oh110A Sterowanie Torque Control |0 |Nie 0: Nie XIA X |0 |-
momentem 1 |Tak
obrotowym

2 Wyswietlane gdy uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym.
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Tabela funkcji

Kod Wspélny [Nazwa Wyswietlacz artosé
adres cieklokrystalicz- poczatkowa
ny
0h110B . .

Czestotliwos¢ JOG | Jog Frequency [0.00, Czestotliwosc [ 10.00
poczatkowa —
Czestotliwoé
maksymalna (Hz)

12 [0Oh110C Czas przyspieszania | Jog Acc Time |0.0-600.0(s) 20.0 O/A O [0 [s.141
dla pracy JOG
13 |0h110D Czas zwalniania dla| Jog Dec Time [0.0-600.0(s) 30.0 O/A O [O [s.141
pracy JOG
14 |0h110E Moc silnika Motor Capacity |0: 0.2kW, Zmienia sie w| X/A O |O
1: 0.4kW zaleznosci od
2: 0.75kW, mocy silnika
3: 1.1kwW
4: 1.5kW,
5: 2.2kW
6: 3.0kW,
7: 3.7kW
8: 4.0kW,
9: 5.5kW
10: 7.5kW,
11: 11.0kwW
12: 15.0kW,
13: 18.5kW
14: 22.0kW,
15: 30.0kW
15 |Oh110F Zwigkszanie Torque Boost |0 |Recznie 0: Recznie | X/A o X |-
momentu 1 |Automatycznie
obrotowego
163 0h1110 Zwiekszanie Fwd Boost 0.0-15.0(%) 2.0 XIA O [X [s.104
momentu

obrotowego dla
ruchu w przéd

17° |0h1111 Zwiekszanie Rev Boost 0.0-15.0(%) 2.0 XIA O [X |s.104
momentu
obrotowego dla
ruchu w tyt

18 |0h1112 Czestotliwosc Base Freq 30.00-400.00(Hz) [60.00 XIA O [O [s.100
znamionowa silnika

19 |0h1113 Czestotliwos¢ Start Freq 0.01-10.00(Hz) 0.50 XIA O [O [s.100
startowa

20 |0Oh1114 Czestotliwos¢ Max Freq 40.00-400.00(Hz)[VIF, [60.00 XIA O |[O [s.113
maksymalna Kompensacja

poslizgu]

40.00-120.00(Hz)[IM
bezczujnikowe]

21 |0h1115 Wybor jesnostki Hz/Rpm Sel 0 |Hz Wyswietlanie [0:Hz O/L O [O [s.80
predkosci 1 |Obr./min. Wyswietlanie
Wyswietlania

(+) Wzmocnienie

22* |oh1116 momentu (+)Trg Gain 50.0 ~ 150.0[%] [100.0 O/A X 10 |-
obrotowego

3 Wyswietlane gdy dr.15 jest ustawiony na O (tryb reczny)
4 Wyswietlane gdy dr.10 jest ustawiony na 1 (TAK)
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Tabela funkcji

Wspolny | Nazwa

(-) Wzmocnienie

Wyswietlacz

cieklokrystalicz-
ny

Wartosé
poczatkowa

23* |oh1117 momentu (-)Trg Gain 50.0 ~ 150.0[%] |80.0 O/A
obrotowego
(-) Wzmocnienie
24% |oh1118 momentu (-)Trg Gain0 50.0 ~ 150.0[%] |80.0 O/A
obrotowego 0
(-) Przesuniecie
25* |oh1119 momentu (-)Trq Offset 0.0 ~ 100.0[%)] 40.0 O/A
obrotowego
80° [oh1150 Wybér wyswietlanej | - Wybér zmiennej |0: or7
zmiennej na wyswietlanej po | czestotliwos¢
wyswietlaczu podaniu zasilania |pracy
0 |Czestotliwose
pracy
1 |Czas

przyspieszania
2 |Czas zwalniania
3 |Zrédio sygnatu
sterujacego

4 |Zrédio
czestotliwosci
referencyjnej
5 |Czestotliwosc
predkosci
krokowej 1

6 [Czestotliwos¢
predkosci
krokowej 2

7 |Czestotliwos¢
predkosci
krokowej 3

8 |Prad wyjsciowy
9 |Predkos¢
obrotowa silnika
10 |Napiecie szyny
DC

11 | Zmienna
uzytkownika
(dr.81)
Aktualnie

2 [niedostepne
13 |Wybdr kierunku
pracy

14 |Prad wyjsciowy2
15 |Predkos¢
obrotowa silnika
2

16 | Napiecie szyny
DC 2

o
o
[{]

uoiPUNg

[N

5 Nie bedzie wyswietlany gdy uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciektokrystalicznym
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Kod Wspolny |[Nazwa Wyswietlacz |Wartosé
adres cieklokrystalicz- poczatkowa
ny
17 |Zmienna
uzytkownika 2
(dr.81)
81° [0h1151  |Wybér zmiennej |- Zmienna wybrana |0: or7 o o}
uzytkownika przez uzytkownika | napiecie
0 |Napiecie wyjsciowe
wyjsciowe (V)
1 |Wyjsciowa moc
elektryczna (kW)
2 |Moment
obrotowy
(kgf m)
89° |OhO3E3 Wyswietlanie - 0 |Wyswietl 0: o7 O |0 [.200
zmienionych wszystkie Wyswietl
parametrow 1 |TYlko zmienione | wszystkie
90° |Oh115A Funkcje klawisza |- 0 |Przejsciedo |[O: XI7 O |O p.49,
[ESC] potozenia Brak .86,
poczatkowego 5.143
1 |Klawisz JOG
2 |Tryb lokalny /
zdalny
93° |0h115D Inicjalizacja - 0 |No 0:Nie XI7 O |O
parametrow 1 |Al Grp
(ustawienia 2 |dr Grp
fabryczne) 3 |bA Grp
4 |Ad Grp
5 |Cn Grp
6 [InGrp
7 |OU Grp
8 |CM Grp
9 |AP Grp
1 |PrGrp
2
1 |M2 Grp
3
1 |run Grp
6
94> |0h115E Rejestracja hasta 0- or7 O |0 [.198
99
99
95> |0h115F  [Ustawienia blokady 0- or7 O |0 p.199
parametrow 99
99
97° [oh1161 [Wersja - -7 o |o}
oprogramowania
98 |0Oh1162 Wyswietlanie wersji| 10 S/W Ver -IA O |0 }
ptytki wejsciowo /
wyjsciowej
99 |0Oh1163 Wyswietlanie rodzaju | 10 H/W Ver 0 |Multiple 10 Standard 10 | -/A O |0 }
ptytki wejsciowo/ 1 |Standard 10
wyjsciowej 2 |Standard 10 (M)
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[
4.3 Grupa podstawowa (PAR—DbA)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Funkcja bezczujnikowego sterowania wektorowego (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciektokrystalicznym/Wspo6ine

Kod ’Wspélny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania PNartoéé PMaéciwos’é* ’VI ‘S Odn.
adres cieklokrystaliczny ] | poczatkowa F L
- Skok do kodu Jump Code 1-99 20 @) O |O .46
0 None
Pomocnicze zrédto 1 V1
01 0h1201 |referencyjne Aux Ref Src 3 \/2 0:None XIA O |O p.136
czestotliwosci 4 12
6 Pulse
0 M+(G*A)
1 [Mx(G*A)
2 M/(G*A)
3 M+[M*(G*A)]
6 Wz6r zadawania 4 EAOZ/G)*Z(A_
02 0h1202 | pomocniczego Aux Calc Type Mx[(()3*2(A 0: M+(GA) XIA O |0 p.136
zrédta czestotliwosci 5 5096)
6 M/[G*2(A-
50%)]
7 M+M*G*2(A-
50%)
Wzmocnienie
03% |oh1203 233:]‘;?3'02990 Aux Ref Gain  |-200.0-200.0(%) |100.0 O/A O |0 [.136
czestotliwosci
0 Keypad
2-gie zrédto sygnatu 1 Fx/Rx-1 1: —
04 0h1204 | sterujgcego Cmd 2nd Src |2 Fx/Rx-2 F;</Rx—1 XIA O |O oV I
Start/Stop 3 [Int485 o3
4 [FieldBus o o
0 Keypad-1 6
1 Keypad-2 =3
2-gie zrédio i x; o:
05 0h1205 |zadawania Freq 2nd Src ' O/A O |0
czestotliwosci 5 12 Keypad-1
6 Int 485
8 FieldBus
12 |Pulse
; 2-gie zrédto sygnatu g Egyng:; o:
067 [oh1206 |zadajacego moment|Trq 2nd Src P ' 0 X |o
2 V1 Keypad-1
obrotowy 7 V2

6 Wyswietlane gdy bA.01 nie jest ustawiony na 0 (Brak).
! Wyswietlane gdy dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Sensorless)
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res ustawiania

artosé lasciwosc* VI [S
oczatkowa F L

spolny [Nazwa Wyswietlacz Zak
adres cieklokrystaliczn L
5 12
6 Int 485
8 FieldBus
12 |Pulse
0 Linear
07 |oh1207 |Wybor wzorca V/F |V/F Pattern | |Square 0: XIA o |x |s.100
2 User V/F Linear I
3 Square 2
Odnosnik rampy 0 Max Freg
08 |oh1208 |CZasu. , Ramp T Mode 0: XIA 0 |0 [s.91
przyspieszania/ 1 Delta Freq |Max Freq —
zwalniania
ienia skali 0 0.01 sec
09 oh1209 |Ystawieniaskali |rine scale 1 0.1 sec 1:0.1 sec XIA O |0 |s.91
czasu -
2 1 sec
10 |oh12oa [Czestotiwosé sieci|gosg 1y, g [0 |60HZ 0:60Hz xiA |0 |o|[s.195
zasilajgcej 1 50Hz
11 |oh1zop |1OSCDIEQUNOW o0 Nymber {248 xia  |o o
silnika
12 |onizoc |ZPAMIOTOWR  lRatedSlip  [0-3000(Rpm)  |zalezieod [xA |0 |0
predkosc pgsllzgu ustawienia dla
13 [oni2op |39Z0aMONOW lpared cur [1.0-200008)  |sinika xa |o o
14 |onizoe |Pradsiinikaprzy yo a4 cur 0.0-1000.004) xa oo
braku obcigzenia
15 ohizoF |Napigcie Ipaied volt 170-480(V) 0 XIA 0 |0 |s.106
znamionowe silnika
Zaleznie od
16 0h1210 | Sprawnosc¢ silnika | Efficiency 70-100(%) ustawienia dla | X/A O |0
silnika
Wielko$¢
17 0h1211 |[bezwiadnosci Inertia Rate 0-8 XIA O |0
obcigzenia
18 |oh1z12 |REQURGRMOCY | ri poyer o6 |70-130(%) oA |o|o]-
wyjsciowej
19 [oh1213 |Weisciowe napiecie | ac input volt  [170-480v 220/380V oA |0 |0 |s.195
zasilajgce
0 [None
All (Rotation
1
Auto type)
20 - Auto Tuning - 2 | ALL (Static type) |0:None XIA X |0
Tuning -
3 Rs+Lsigma
(Rotation type)
6 | Tr (Static type)
21 - Rezystancja stojana [Rs .. XIA X |0
Indukcyjnos¢ Zaleznie od Zaleznie od
22 - Lsigma - .. |ustawienia dla | X/A X |0
uptywu ustawienia dla silnika silnika
23 - Indukcyjnos$¢ stojana |Ls XIA X |0
247 | Stata czasowa |, 25-5000(ms) - XA |x |o
wirnika
257 | Skala indukeyinosel )  scale 50 ~ 150[%] 100 xa|x |o]-
stojana e
26" |- Skala stafe] czasoWe] |1 51 50 ~ 150[%] 100 xa  |x |o|-
wirnika -
317 Skala indukeyjnoscil o pooen scate| 70 ~ 200[%] 80 xia  |x |o|-
odzyskiwania
296
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Wspolny

Nazwa

Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartos¢

Wiasciwos¢* V/

adres ciektokrystaliczny poczatkowa
41%  [oh1229 |CzestotiwosC  |ygerpreqq  |0-00-Czestotiiwose |5 o xiA o |x [s.108
uzytkownika 1 maksymalna (Hz) —
428 |on122a | Napigcie User Volt 1 0-100(%) 25 XIA O |X |s.103
uzytkownika 1
P 0.00-0.00-
438 |oh122B | “Z&Stotiwosc User Freq 2 Czestotliwosé 30.00 XIA O [x [s.103
uzytkownika 2 maksymaina (Hz)
44®  [on122c | Napiecie UserVolt2  0-100(%) 50 xiA o |x [s.108
uzytkownika 2
458 |ohi2op |Czestoiwose |yger preqg  |0.00- Czestotiiwosé) g o xiA  |o [x [s.103
uzytkownika 3 maksymalna (Hz) —
468 |on122e |Napiecie User Volt 3 0-100(%) 75 XIA O [x [s.103
uzytkownika 3
478 |oh122F C.zestotlivyos'(: User Freq 4 0.00- Czestotliwos¢ | Maximum XIA o Ix ls.103
uzytkownika 4 maksymalna (Hz) |frequency
48% [oh1230 |Napiecie User Volt 4 0-100(%) 100 XIA 0 [x [s.103
uzytkownika 4 -
0 Czestotliwosé 0.00- Czestotliwos¢
50 0h1232 | predkosci krokowej 1|Step Freg-1 maksymalna (Hz) [10.00 O/L O |0
Czestotliwosé 0.00- Czestotliwos¢
51° |oh1233 predkosci krokowej 2 | Step Freg-2 maksymalna (Hz) |20.00 O/L 0 |0
Czestotliwosé 0.00- Czestotliwos¢
52° 0h1234 | predkos$ci krokowej 3 | Step Freg-3 maksymalna (Hz) |30.00 O/L O |0
10 Czestotliwos¢ 0.00- Czestotliwos¢
53 0h1235 | predkos$ci krokowej 4 | Step Freq-4 maksymalna (Hz) [40.00 O/A O |0
10 Czestotliwosé 0.00- Czestotliwos¢
54 0h1236 | predkos$ci krokowej 5| Step Freg-5 maksymalna (Hz) |50.00 O/A O |O
Czestotliwosé 0.00- Czestotliwos¢ | Czestotliwosé
551° |oh1237 predkosci krokowej 6 | Step Freg-6 maksymalna (Hz) |maksymalna |O/A O |O
10 Czestotliwos¢ 0.00- Czestotliwos¢ | Czestotliwose
56 0h1238 | predkos$ci krokowej 7 | Step Freqg-7 maksymalna (Hz) |maksymalna |O/A O |O
70  |oh1246 |CZasprzyspieszanialace Time-1 0.0-600.0(s) 20.0 O/A 0 |0 |s.94
krokowego 1 —
71 |oh1247 |Czaszwalniania |pec Time.q 0.0-600.0(s) 20.0 O/A 0 |0 [s.94
krokowego 1 —
7211 |onh1248 Ezaks F’rZVSp'gsza“'a Acc Time-2  |0.0-600.0(s) 30.0 O/A o |0 [s.04
rokowego
731 |onh1249 EZT(S Zwa'”;"”'a Dec Time-2  |0.0-600.0(s) 30.0 O/A o |o [s.04
rokowego —
7411 |0h124A Ef:sopfiygsg'gsza”'a Acc Time-3  [0.0-600.0(s) 40.0 O/A 0 |0 [s.94
W
751 [oh124B Eriiz \fv"evgal)”[o?”ia Dec Time-3  |0.0-600.0(s) 40.0 oA |0 |o|s.94
761 |oh124c | CZas Przyspieszaniafacc Time-4  [0.0-600.0(s) 50.0 oA |o|o[s.94
krokowego 4 —
774 |oh124p |CZaszwalniania npecTime-4  [0.0-600.0(s) 50.0 oA |0 |0 |s.94

krokowego 4

8Wyéwietlane jesli albo bA.07 albo M2.25 jest ustawiony na 2 (Tryb uzytkownika V/F - User V/F).

9 Wyswietlane gdy uzywana jest klawiatura z wyswietlaczem ciektokrystalicznym.

10 Wyswietlane gdy jeden z kodow In.65-71 jest ustawiony na Speed-L/M/H

11 Wyswietlane gdy jeden z kodéw In.65-71 jest ustawiony na Xcel-L/M/H.
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PNspéIny Nazwa Wyswietlacz
a

Zakres ustawiania Warto$é Pwaéciwoéé* ’V/ ‘S Odn.
dres cieklokrystaliczny p F |L

oczatkowa

781 |oh124E | CZasprzyspieszania|acc Time-5  |0.0-600.0(s)
krokowego 5

7911 |oh124F |Czaszwalniania |neo Times  |0.0-600.0(s) 40.0 OIA 0 |0 |s.94
krokowego 5 —

801 |oh1250 | CZas przyspieszania| acc Time-6 0.0-600.0(s) 30.0 O/A 0 |0 |s.94
krokowego 6 i

8111 |oh1251 |Czaszwalniania |npeo Times  |0.0-600.0(s) 30.0 OIA 0 |0 |s.94
krokowego 6 —

821 |oh1252 | CZas przyspieszania| acc Time-7 0.0-600.0(s) 20.0 O/A o |o|s.94
krokowego 7 —

83! |oh1253 |CZaszwalniania |pec Time-7  [0.0-600.0(s) 20.0 OIA 0 |0 |s.94
krokowego 7 —

4.4 Grupa dodatkowa (PAR—Ad)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciektokrystalicznym/Wspdlne

Kod spolny |Nazwa ySwietlacz kres ustawiania artos¢ hmaéciwosé IF
adres cieklokrystaliczn |lpoczatkowa * |
- Skok do kodu Jump Code - 24 O [O [s4
01 oh13o1 |Wzorzec Acc Pattern 0 |Liniowy o XIA |0 |0 |s.97
przyspieszania 0: Liniowy —
02 0h1302 |Wzorzec zwalniania |Dec Pattern 1 |Krzywatypu S XIA [@) O [s.97
Gradient punktu
0312 |oh1303 |Poczatkowego Acc S Start 1-100(%) 40 x/A |o o |s.97
krzywej S

przyspieszania

I Gradient punktu
04 0h1304 | koncowego krzywej S |Acc S End 1-100(%) 40 XA |O O |s.97

przyspieszania

13 Gradient punktu
05 0h1305 | poczatkowego Dec S Start 1-100(%) 40 XIA (e} O [s.97

krzywej S zwalniania

Gradient punktu

0613 |oh1306 konicowego krzywej S | Dec S End 1-100(%) 40 XIA (e} O [s.97
zwalniania
0 |Przyspieszanie
07 0h1307 | Tryb uruchamiania |Start Mode Uruchomienie 0:_Przyspiesza X/IA O O [s.107
1 |statopradowe |Ni€ (Acc)
08 0h1308 | Tryb zatrzymywania | Stop Mode 0 [Zwalnianie 0:Zwalnianie | X/A O O [s.108

12 Wyswietlane gdy Ad. 01 jest ustawiony na 1 (krzywa S).
13 Wyswietlane gdy Ad. 02 jest ustawiony na 1 (krzywa S).
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Wspolny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania | Wartos¢ Wisciwosé| VIF Odn.
adres cieklokrystaliczn oczatkowa | *
Hamowanie (Dec)
1
statoprgdowe
2 |Swobodna praca
4 Hamowanie
wspomagane
0 |Brak
. Zapobieganie
09 oh1309 |Blokadakierunku (g, prevent |1 |ruchowi w przod |0: Brak XIA s.88
obrotéw - - —
Zapobieganie
2 :
ruchowi w tyt
10 Oh130A | Praca automatyczna|Power-on Run ?'i 0:Nie O/A s.88
a 2.0
Czas hamowania
1214 0h130C | statopradowego przy | DC-Start Time |0.00-60.00(s) 0.00 XIA s.107
rozruchu
Wartos¢
13 0h130D | wstrzykiwanego DC Inj Level 0-200(%) 50 X/IA s.107
pradu statego
Czas blokowania
1415 |oh130E |VWicia przed DC-Block Time |[0.00- 60.00(s) 0.10 XIA 5.108
hamowaniem i
statoprgdowym
15" [oh13oF |CZas hamowania  |pc prake Time [0.00- 60.00(s) 1.00 XIA 5.108
statoprgdowego
Wspétczynnik
16  |0h1310 |hamowania DC-Brake Level |0-200(%) 50 XIA s.108
statoprgdowego
Czestotliwos¢ Crestotliwose
175 |0h1311 |hamowania DC-Brake Freq |“#€Stotiwosc 5.00 XIA s.108
poczatkowa - 60Hz
statoprgdowego
Czestotliwosé dla
sterowanej przerwy Czestotliwosé
20  |oh13i4 |Podczas Acc Dwell Freq |Poczatkowa - 5.00 XIA 5.149
przyspieszania Czestotliwosé —
(czestotliwosc maksymalna (Hz)
przytrzymania)
Czas pracy dla
sterowanej przerwy
21 0h1315 |[podczas Acc Dwell Time [0.0-60.0(s) 0.0 XIA s.149
przyspieszania (czas
przytrzymywania)
Czestotliwosé dla Ny
. Czestotliwos¢
sterowanej przerwy th
22 0h1316 |podczas zwalniania | Dec Dwell Freq |POcZatkowa - 5.00 XIA s.149
Czestotliwosé
(czas
. maksymalna (Hz)
przytrzymywania)
Czas pracy dla
sterowanej przerwy
23 0h1317 |podczas zwalniania |Dec Dwell Time |0.0-60.0(s) 0.0 XIA s.149
(czas
przytrzymywania)

14 Wyswietlane gdy Ad. 07 jest ustawiony na 1 (krzywa S).

15 Wyswietlane gdy Ad. 08 jest ustawiony na 1 (hamowanie statoprgdowe).
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Kod spolny  [Nazwa y$wietlacz es ustawiania arto$é  Iwasciose VIF
adres ciektokrystaliczn oczatkowa *
Wybdr pracy z N|e
0h1318 | granicami Freq Limit Tak s.113
czestotliwosci a
Dolna wartos¢ . an
251 |oh1319 |graniczna Freq Limit Lo [0:00 - Goma wartos¢ |4 50 O/A 5.113
s graniczna (Hz)
czestotliwosci
Goma wartosé Czestotliwos¢ dolnej
16 |oh131A . Freq Limit Hi wartosci granicznej — | czestotliwo$¢ YIA 5113
26 g??t%il?v%oéci Mes] IS Czestotliwos¢ maksymalna —
€ maksymalna (Hz)
Omijanie Nie N
27 0h131B czestotliwosci Jump Freq T [Tak 0:Nie XIA
Dolna wartos¢ 0.00 - Gérna wartosc
ogl7 |onizic |9raniczna Jump Lo 1 LENIEAE 10.00 OIA
czestotliwosci czestotliwosci omijania}™
omijania 1 1(H2)
. n Dolna wartos¢
Gorna wartosé )
raniczna . graniczna
2917 |on131p |9 N Jump Hi 1 czestotliwosci omijania|15.00 O/A
czestotliwosci S
omijania 1 1 - Czestotliwos¢
maksymalna (Hz)
Dolna warto$¢ 0.00 - Gérna warto$¢
graniczna graniczna
30w [ON131E czestotliwosci LI (L0 2 czestotliwosci omijania e A
omijania 2 2 (Hz)
. o Dolna wartosé
Gorna wartosé .
raniczna . graniczna
31w |ohiziF |9 S Jump Hi 2 czestotliwosci omijania | 25.00 O/A
czestotliwosci L
omijania 2 2 - Czestotliwosé
maksymalna (Hz)
Dolna wartos¢ 0.00 - Gérna wartosc
3217 [oh1320 |dAMEZRE - jump Lo gramezna - 130.00 OIA
czestotliwosci czestotliwosci omijania
omijania 3 3(Hz)
. s Dolna wartosé
Gorna warto$é )
17 graniczna . graniczna -
33 0h1321 L Jump Hi 3 czestotliwosci omijania [ 35.00 O/A
czestotliwosci L
omijania 3 3 - Czestotliwosé
maksymalna (Hz)
41'® |oh1329 Erqd Izwa'"'a”'a BRRIs Curr  |0.0- 180.0(%) 50.0 O/A 5.206
amulca
42'® |oh13oa |CZasopoznienia |pg Rispy  0.00 - 10.00(s) 1.00 XIA 5.206
zwalniania hamulca —
Czestotliwos¢ ruchu 0.00 - Czestotliwosé
4415 |0h132C |w przéd dla BR RIs Fwd Fr |9:00 - Lzestotiwosc 14 oo XIA $.206
- maksymalna (Hz) O
zwalniania hamulca
Czestotliwosé dla 0.00 - Czestotliwosé
4515 |0h132D | ruchu w tyt dia BRRIs Rev Fr |Y:0Y - Lzestoliwosc 14 gg XIA s.206

zwalniania hamulca

maksymalna (Hz)

16 Wyswietlane gdy Ad. 24 jest ustawiony na 1 (tak).

17 Wyswietlane gdy Ad. 27 jest ustawiony na 1 (Tak).

18 Wyswietlane gdy albo OU.31 albo OU.33 jest ustawiony na 35 (Sterowanie BR - BR Control).
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Wyswietlacz
cieklokrystaliczny

Zakres ustawiania

Wartosé
poczatkowa

Whasciwose VIF

*

461 |oh132E |Czasopdznienia gp Engply  |0.00-10.00(s) 1.00 xia |o |o |s.206
wigczenia hamulca -
4718 |oh132F Czestotliwosé BR Eng Fr 0.00 - Czestotliwosc 200 X/A o o |s.206
wigczenia hamulca maksymalna (Hz)
bi 0 None
50 |oh1332 |Pracawtiybie  |p gave Mode [T [Manual 0:None XA o X [s.a177
oszczedzania energii
2 |Auto
511 |0h1333 Zﬁé‘fg‘” oszczgdzania| epergy Save  [0-30(%) 0 oA |o |x [si77
Czestotliwos¢
60  |oh133c |Przeisciadia Xcel Change Fr |0-00 - Czestotliwosé [ 5 xia lo |o [s.96
przyzpieszania / maksymalna (Hz) —
zwalniania
Sterowanie 0 |During Run
64 0h1340 |wentylatorem FAN Control 1 [Always ON 0:During Run|O/A  |O O |s.194
chtodzacym 2 |Temp Control
65 |oh1341 |Zapis czestotiwoscil i save Mode 2 NO 0:No oA |o |o |s.144
pracy gora/dot 1 |Yes
. . 0 |None
Opcje sterowania T Vi
66  [oh1342 |Waczenia/ On/off Ctrl Src. [3 [V2 O:None  [X/A |0 |O |s.144
wytgczenia styku 7 >
wyjsciowego 5 Puise
Poziom wtgczenia Poziom wytgczenia
67 0h1343 stvku w 'égiowe o On-Ctrl Level styku wyj$ciowego - 190.00 XIA O O
yruwyl 9 100.00%
68 0h1344 | Poziom wytgczenia | Off-Ctrl Level -100.00-output contact|10.00 X/A |0 (0]
styku wyjsciowego on level (%
70 |on13ae | Wybdrtrybu Run En Mode |0 |Always Enable |0:Aways — |y,n 1o [0 |s.147
bezpiecznej pracy 1 |DI Dependent |Enable —
Opcje zatrzymania dla 0 |Free-Run
TR 0h1347 |trybu bezpiecznej |Run Dis Stop |1 |Q-Stop O:Free-Run |X/A |O O [s.147
pracy 2 | Q-Stop Resume
72 |on134g |Czaszwalnianiadia)n siop Time  [0.0-600.0(s) 5.0 oA |o |o |s147
bezpiecznej pracy —
Wybor funkciji 0 |No
74 0h134A |unikania pracy RegenAvd Sel 1 |ves 0:No XIA O O
regeneraytwnej
Poziom napiecia 200V : 300-400V 350
75 0h134B | ruchu z unikaniem _ RegenAvd Level 400V : 600-800V 700 XIA O O
pracy regeneratywnej
Wartos¢ graniczna
kompensaciji
761 |0h134C |czestotliwoscidla |CompFreq Limit |0.00- 10.00Hz 1.00 XA |o |o
unikania pracy
regeneratywnej
772t |0h134D | Wzmocnienie P dla|RegenAvd Pgain |0.0- 100.0% 50.0 O/A |0 |O

19 Wyswietlane gdy Ad.50 nie jest ustawiony na 0 (Brak).

20 Wyswietlane gdy Ad.70 jest ustawiony na 1 (zalezno$¢ od DI - DI Dependent).

21 Wyswietlane gdy Ad.74 jest ustawiony na 1 (tak).
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Tabela funkcji

Kod PNspéIny Nazwa PNyéwietIacz ’Zakres ustawiania PNartoéé Mcasciwosc PIIF F ‘Odn.
adres cieklokrystaliczny |poczatkowa * |
unikania pracy
regeneratywnej
Wzmocnienie | dla
782 [0n134E | unikania pracy RegenAvd Igain | 20-30000(ms) 500 O/A |O (@)
regeneratywnej
, 0 |None
80  |oh1gso |Wybdr trybu Fire Mode Sel [T [FreMode  [0:None  |x/A |0 [x [s.131
pozarowego 2__|Fire Mode Test
81z [oh13sy |Czestoliwoscdia | pie poge Freq [0.00~60.00(Hz]  |60.00 xiA o |x |s131
trybu pozarowego —
822 |on1gsz | Kierunek dlatrybu |pire poge pir - |9 JForward o xiA |0 |x [s131
pozarowego 1 |Reverse Forward —
8322 Zliczanie dla trybu | ire Mode cnt | Nie mozna s.131
pozarowego modyfikowaé i

4.5 Grupa kotroli (PAR—Cn)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)
*Q/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekfokrystalicznym/Wspélne
Kod | Wspdlny |[Nazwa Wyswietlacz ’Zakres ustawiania Wartos¢ | Whasci- PIIF F ‘Odn.

adres cieklokrystaliczny

| poczatkowa| wosé*
Skok do kodu Jump Code 4 O/A

V/IF:
1.0-

Heavy |15.0(kH2)**|3 ¢ oA |0 |o |s190
Duty SL:
2.0-
04 0h1404 [Czestotliwos¢ nosna |Carrier Freq 15.0(kHz)

VIF:
1.0-5.0

Normal [yz24 |20 5.190
Duty ==
SL:

2.0-5.0(kHz)

Normal

05 |oh1405 [Tryb przetaczania PWM Mode PWM O:Normal |y;A |0 |0 |s.190
(modulacja PWM) Lowleakage | PWM i

PWM

22 Wyswietlane gdy Ad.80 jest ustawiony na 1 (tak).
23w przypadku gdy 0.4~4.0kW, zakres ustawiania wynosi 2.0~15.0(kHz).
24 W przypadku gdy 0.4~4.0kW, zakres ustawiania wynosi 2.0~5.0(kHz).
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Tabela funkcji

09

Wspdiny

adres
0h1409

Nazwa

Czas wzbudzenia
poczatkowego

PreExTime

0.00-60.00(s)

Wyswietlacz Zakres ustawiania  Wartos¢
ciektokrystaliczny p

Wiasci- VIF

oczatkowa| wosc*

1.00

XIA X

Odn.

10

0h140A

Wielko$¢ wzbudzenia
poczatkowego

Flux Force

100.0-300.0(%)

100.0

XIA X

11

0Oh140B

Czas trzymania napiecia
na wyjsciu po
zatrzymaniu
przemiennika

Hold Time

0.00-60.00(s)

0.00

XIA X

20

Oh1414

Ustawienie wyswietlania
2-go wzmocnienia dla

trybu bezczujnikowego

SL2 G View Sel

0 |No

Yes

0:No

O/A [X

21

0h1415

Wzmocnienie
proporcjonalne
regulatora predkosci dla
trybu bezczujnikowego 1

ASR-SL
P Gainl

0-5000(%)

22

0h1416

Wzmocnienie catkowania
bezczujnikowego

regulatora predkosci 1

ASR-SL | Gainl

10-9999(ms)

W
zaleznosci
od

ustawienia
silnika

O/A |X

O/A [X

2325

0h1417

Wzmocnienie
proporcjonalne
regulatora predkosci dla
trybu bezczujnikowego 2

ASR-SL P Gain2

1.0-1000.0(%)

2425

0h1418

Wzmocnienie catkowania
regulatora predkosci dla

trybu bezczujnikowego 2

ASR-SL | Gain2

1.0-1000.0(%)

2 525

0h1419

Wzmocnienie catkowania

regulatora predkosci dla
trybu bezczujnikowego 0

ASR-SL | Gain0

1.0~999.9(ms)

2625

Oh141A

Wzmocnienie
proporcjonalne

estymatora strumienia

Flux P Gain

10-200(%)

2725

0h141B

Wzmocnienie catkowania
estymatora strumienia

Flux | Gain

10-200(%)

2825

0h141C

Wzmocnienie
proporcjonalne

estymatora predkosci

S-Est P Gainl

0-32767

2925

0h141D

Wzmocnienie catkowania
estymatora predkosci 1

S-Est | Gainl

100-1000

3025

O0h141E

Wzmocnienie catkowania
estymatora predkosci 2

S-Est | Gain2

100-10000

3 125

0h141F

Wzmocnienie
proporcjonalne
regulatora pradu dla
trybu bezczujnikowego

ACR SL
P Gain

10-1000

32%

0h1420

Wzmocnienie catkowania
regulatora pradu dla

trybu bezczujnikowego

ACR SL | Gain

10 -1000

w
zaleznosci
od

ustawienia
silnika

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

O/A |X

48

Wzmocnienie P
regulatora pradu

ACR P Gain

0-10000

1200

O/A |X

49

Wzmocnienie | regulatora
pradu

ACR | Gain

0-10000

120

O/A [X

25 Wyswietlane gdy dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM
Sensorless) a Cn.20 jest ustawiony na 1 (tak).
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Tabela funkcji

Kod |Wspdiny [Nazwa ySwietlacz akres ustawiania artos¢ tasci- [VIF
adres cieklokrystaliczny | | oczatkowa [wosc*
52 0h1434 |[Filtr wyjsciowy regulatora | Torque Out LPF |0-2000(ms) 0 XA X |O pB.171
momentu obrotowego [
0 |Keypad-1
1 |Keypad-2
) _ 2 |Vv1i
Opcje ustawiania 7 V2 0
53 0h1435 [wartosci granicznej Torque Lmt Src =1 K. 41 XIA 5.171
momentu obrotowego eypad-
6 Int 485
8 |FieldBus
12 |Pulse
. Wartos¢ graniczna FWD
54" |0h1436 |momentu obrotowego 0.0-200.0(%) 180 O/A 5.171
. . +Trq Lmt m
dla kierunku dodatniego
Wartos¢ graniczna
momentu obrotowego |F\wp
5526 |0h1437 |dla kierunku dodatniego |—Trg Lmt 0.0-200.0(%) 180 O/A 5.171
przy pracy
regeneratywnej
Wartos¢ graniczna
562 |0h1438 |momentu obrotowego |REV +Trg Lmt 0.0-200.0(%) 180 O/A 5.171
dla kierunku ujemnego
Warto$¢ graniczna
o momentu obrotowego
577" |0h1439 |dla kierunku ujemnego |REV =Trg Lmt 0.0-200.0(%) 180 O/A 5.171
przy pracy
regeneratywnej
0 |Keypad-1
1 |Keypad-2
[T 2 |v1 o
6228 |oh143E | Stawlanie wanoscl - fq,eoq L mtsre  [4 [v2 ' XIA !
granicznej predkosci 512 Keypad-1
6 |Int 485
7 |FieldBus
26 A 0.00~ Czestotliwosé
63°° |0h143F |predkosci dla kierunku |FWD Speed Lmt |~ € 60.00 O/A -
- maksymalna (Hz)
dodatniego
Wartos¢ graniczna Y
6426 |0h1440 |predkosci dla kierunku |REV Speed Lmt |00 C2estotiwosel o 5 150 I
. maksymalna (Hz)
ujemnego
) Wzmocnienie dla pracy z
652° [oh1441 wartoscig graniczng |Speed Lmt Gain |100~5000[%)] 500 O/A -
predkosci
: 0 |Flying Start-14"] 0:
70 |oh 1446 |TYP Wyboru szukania | gq \joge Flying Start-| X/A 5.183
predkosci 1 |Flying Start-2 |1
71 |0h1447 |Wybor pracy z szukaniem [ Speed Search  |bit |0000- 1111 [0000%®  [Xx/A 5.183

26 Wyswietlane gdy dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Sensorless). Spowoduje

to zmiane wartosci poczatkowej parametru w Ad.74 (wartos¢ graniczna momentu
obrotowego) na 150%.

27 Nie bedzie wyswietlane jesli dr.09 jest ustawiony na 4 (tryb bezczujnikowy IM - IM Sensorless).

28 \Wartosé poczatkowa 0000 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako
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Tabela funkcji

Kod Wspdlny Nazwa

adres

predkosci

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny

Zakres ustawiania

Wybér szukania

Wartosc

poczatkowa | wos$¢*

000 | predkosci
1 |podczas
przyspieszania
Przy
uruchamianiu
podczas
001 |unicjalizacji po
0 |samoczynnym
wylgczeniu
spowodowany
m usterkg
Przy ponownym
010 |uruchomieniu
o |Po chwilowej
przerwie
zasilania
Przy
100 |uruchamianiu z
0 |wigczonym
zasilaniem
72%° |oh144g |Pradreferencyiny — fss syp-current |80-200(%) 150 oA |o |o | s.183
szukania predkosci
Flying Start-
Wzmocnienie :1100
7330 |0h1449 |proporcjonalne szukania|SS P-Gain 0-9999 Flying Start-|O/A [0 |O 5.183
predkosci 2
: 600°%
Flying Start-
1
Wzmocnienie catkowania : 200 $183
7430 |0h144A |dla szukania predkosci [SS 1-Gain 0-9999 Flying Start-]o/A [0 |0 | =
2
: 1000
Czas blokowania wyjscia
75%° |0h144B |przed szukaniem SS Block Time  |0.0-60.0(s) 1.0 X/A |0 |O | s.183
predkosci
7630 |0h144C |Wzmocnienie estymatora|Spd Est Gain 50-150(%) 100 O/A |O |O |-
szukania predkosci
77 |oh144p |Wybdr buforowania | ep Seject 0_[No 0:No xia o |o |si7e
energii 1 |Yes -
78%2 |oh144E |Poziom poczatkowy [\ eg startLev  |110.0-140.0(%) 125.0 xia o |o [s176
buforowania energii
793 |oh144F |Poziom koncowy KEB Stop Lev  |125.0-145.0(%) 130.0 xia |o |o [s.176

buforowania energii

29 \Wyswietlane gdy ktorykolwiek z kodéw Cn.71 bedzie ustawiony na 1 a Cn70
bedzie ustawiony na 0 (uruchomienie w locie-1 — Flying Start-1).

30 Wyswietlane gdy ktorykolwiek z kodow Cn.71 bedzie ustawiony na 1.

31 wartos¢ poczatkowa wynosi 1200 gdy znamionowa moc silnika jest mniejsza od 7.5 kW

32 Wyswietlane gdy Cn.77 jest ustawiony na 1 (tak).
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Tabela funkcji

Kod PNspéIny NEFATE] PNyéwietIacz ’Zakres ustawiania PNartoéé Rglaéci- PIIF F ‘Odn.
adres ciektokrystaliczny poczatkowa |wos$¢*

80= |oh14s0 |W2zmocnienie |k Ep Gain 1-20000 1000 oA |o |o |s.176
buforowania energii —

Wzmocnienie
8533 |0h1455 |proporcjonalne Flux P Gainl 100-700 370 oA |X |o |si71

estymatora strumienia 1
Wzmocnienie

8633 |0h1456 |proporcjonalne FluxP Gain2  |0-100 0 oA |X |o |si71

estymatora strumienia 2
& Wzmocnienie

877 |0h1457 |proporcjonalne Flux P Gain3 0-500 100 O/A |X |O |[s.171
estymatora strumienia 3

88%% [0h1458 |Wzmocnienia catkowania|Flux | Gainl 0-200 50 oA |X |o |si71
estymatora strumienia 1 —

89%% [0h1459 |Wzmocnienia catkowania|Flux | Gain2 0-200 50 oA |X |o |si71
estymatora strumienia 2 —

90% [0h145A |Wzmocnienia catkowania|Flux | Gain3 0-200 50 oA |xX |o |si71

estymatora strumienia 3
Kompensacja napiecia

9133 |0h145B SL Volt Compl  [0-60 O/A X [O [ai71

trybu bezczujnikowego 1 W
Kompensacja napiecia RIS, 171
9233 0h145C trybu bezczujnikowego 2 SL Volt Comp2 |0-60 Sgtawienia O/A |X O |Sifl
Kompensacja napiecia . s171
9333 0h145D trybu bezczujnikowego 3 SL Volt Comp3 |0-60 silnika O/A |X O |31
Czestotliwos¢
9433 |oh145E [Poczatkowa ostabiania|g) Fyy Freq 80.0-110.0(%) 100.0 XA |x o |s.166

pola dla trybu
bezczujnikowego
Czestotliwosc
953 |oh14s5F |Przetaczania SL Fc Freq 0.00-8.00(Hz) 2.00 XA |x |o |s.166
wzmocnienia dla trybu .
bezczujnikowego

4.6 Grupa wejs¢ (PAR—In)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym/Wspdlne

Kod Wspalny |[Nazwa Wyswietlacz  ||Zakres ustawiania  Wartosé Wiasci- FF
adres ciektokrystaliczny poczatkowa | wos¢*
00 |- O/A O |O

Skok do kodu Jump Code 1-99 65
Czestotliwos¢ dla Czestotliwos¢

01 lonhiso1 [maksymalnego Freq at 100% poczatkowa - Czestotliwos¢ |/a o lo |sses
analogowego sygnatu Czestotliwos¢ maksymalna —
wejsciowego maksymalna (Hz)

33 Wyswietlane gdy Cn.20 jest ustawiony na 1 (tak).
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Tabela funkcji

Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ Wiasci-
ciektokrystaliczny poczatkowa  wos¢*

Moment obrotowy

02 |oh1502 g;?l’orggvkv%mggﬁg‘le Torque at100% |0.0-200.0(%) 100.0 oA |x |x |
wejsciowym

05 |oh1s0s |Wyswietlanie napigcia |\/1 ponitor(v)  [-12.00-12.00(v) 0.00 -IA o |o |s.68
wejsciowego V1 —
Wybér polaryzaciji 0 Unipolar o

06 |0h1506 |sygnatu wejsciowego|V1 Polarity ] . XIA O |O |[s.68
V1 1 Bipolar Unipolar -

07 |ohiso7 |Stata czasowafiltru |y,q pijer 0-10000(ms) 10 oA |o |o |s68
wejsciowego V1 —

08 |oh1s0s [Minimalne napiecie |y/1 /ol x1 0.00-10.00(V) 0.00 oA |o |0 |[s.68
wejsciowe V1 —
Sygnat wyjsciowy V1

09 |0h1509 |przy napieciu V1 Percyl 0.00-100.00(%) 0.00 O/A O |O |[s.68
minimalnym (%)

10 |oh150A [Maksymalne napiecie |\/1 y/oit x2 0.00-12.00(V) 10.00 oA |o |o [s.68
wejsciowe V1 —
Sygnat wyjsciowy V1

11 |0h150B |przy napieciu V1 Percy2 0.00-100.00(%) 100.00 O/A O |O |s.68
maksymalnym (%)

12s4|oh150c [Minimalne napiecie fy/1 _voirx1’  [-10.00- 0.00(v) 0.00 oA |o |o [s72
wejsciowe V1 —
Sygnat wyjsciowy V1

13% |0h150D [przy napieciu V1 -Perc y1’ -100.00-0.00(%) 0.00 O/A O [0 |s.72
minimalnym (%)

14%* |oh150g [Maksymalne napiecie [\/1 _voitx2'  [-12.00- 0.00(v) -10.00 oA |o|o [s72
wejsciowe V1 —
Sygnat wyjsciowy V1

15 |Oh150F |przy napieciu V1 -Perc y2’ -100.00-0.00(%) -100.00 O/A |0 (O |[s.72
maksymalnym (%)

16 |Oh1510 Odwrécenie . V1 Inverting 0 No 0: No O/A O |O |[s.68
charakterystyki V1 1 Yes

17 |0h1511 |Poziom kwantyzacji V1|V1 Quantizing 0.00°°, 0.04-10.00(%) |0.04 XIA O |O |[s.68

353 [on1523 | Wyswietlanie napicia f\/ \onitorcyvy  [0.00-12.00(v) 0.00 A |o |o |s76
wejsiowego V2 —

3730 |on1525 | Stata czasowe filtru |y/5 pijer 0-10000(ms) 10 oA |o|o |s76
wejsciowego V2

38% |oh1526 |Minimalne napiecie |\/5 vl x1 0.00-10.00(V) 0.00 oA |Xx |x |[s.76
wejsciowe V2 —
Sygnat wyjsciowy V2

30 |0h1527 |przy napieciu V2 Perc y1 0.00-100.00(%) 0.00 oA |0 |Oo [s.76
minimalnym (%)

40% [oh1528 |Maksymalne napigcie |\/5 y/oit x2 0.00-10.00(V) 10 oA |x [x |s.76
wejsciowe V2 —
Napiecie wyjsciowe V2

415 |0h1529 [dla napiecia V2 Perc y2 0.00-100.00(%) 100.00 oA |0 |o [s.76
maksymalnego (%)

34 Wyswietlane gdy In.06 jest ustawiony na 1 (tryb bipolarny).

35 Kwantyzacja nie jest wykorzystywana przy ustawieniu na O.

36 Wyswietlane w przypadku wybrania V na przetgczniku wybierajacym (SW2)
analogowego pragdowego/napieciowego obwodu wejsciowego.
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Kod Wspolny [Nazwa ySwietlacz Zakres ustawiania artosc tasci-
adres ciektokrystaliczny | poczatkowa (I
4636 |0h152E |Odwrocenie V2 Inverting 0 |No 0:No oA |o |o |s76
charakterystyki V2 Yes —
47%° |0h152F |Poziom kwantyzacji V2 | V2 Quantizing  |0.00%, 0.04- 10.00(%) [0.04 oA |o o |s7
50%7 |oh1532 |Wyswietlanie pradu |5 \onitor (mA) |0-24(mA) 0.00 ia o o |s.7a
wejsciowego 12 —
527 |oh1534 |Stata czasowafiltru |5 gier 0-10000(ms) 10 oA |o lo |s7a
wejsciowego 12
53%7 [oh1535 |Minimainy prad 12 Curr x1 0.00-20.00(MA) 4.00 oA |o |o |s74
wejsciowy 12 =l
& Sygnat wyjsciowy 12 dla
54°710h1536 |minimalnego pradu |12 Perc y1 0.00-100.00(%) 0.00 O/A O |0 |s.74
(%)
5537 |oh1537 |Maksymalny prad |5 cypr x2 0.00-24.00(MA) 20.00 oA |o |o |s74
wejsciowy 12 —
&5 Sygnat wyjsciowy 12 dla
56~ |0h1538 |prgdu maksymalnego |12 Perc y2 0.00-100.00(%) 100.00 O/A |O |[O |s.74
(%)
6137 |oh153p |Odwrécenie 12 Inverting 0 |No 0:No oA |o |o |s74
charakterystyki 12 1 Yes -
627 |0n153E |Poziom kwantyzacji 12 |12 Quantizing  |0.00°,0.04-10.00(%) |0.04 oA |o |o [s.74
Ustawianie funkcii 0 None
65 |0h1541 stawianie funxkejl - 1pq pefine Fx (pracado |1:Fx XIA O |O |s.83
zacisku P1 -
przodu)
66 |oh1s42 |Ustawianie funkcji - fp) pefine 2 |Rx(pracado f5.py xia o o |s.s83
zacisku P2 tytu) -
67 |onisaz [YStawianie funkcii oo b g 3 |RST (reset) |5:BX xia |o |o
zacisku P3
Ustawianie funkcii External Trip
68 |Oh1544 |CSt@WIANIETUNKC]  1pg pefine 4 |(Awaria 3:RST XA |0 [0 [s.239
zacisku P4 i
zewnetrzna)
69 |oh1sas |YStawianiefunkeji oo 0 5 |BX(Blokada oo, xa |o|o [s
zacisku P5 pracy)
70 |oh1s46 |Ustawianie funkcji  pg pefine 6 [JOG (predkosé|g.gp m x/A |o |o |s.141
zacisku P6 JOG) -
Ustawianie funkcji ) Speed-L .
71 |0h1547 |l P P7 Define 7 (krokowa 1) 9:Sp-H XIA |O |o
8 Speed-M s,
(krokowa 2) -
9 Speed-H
(krokowa 4) _
XCEL-L
11 |(przyspieszanie/ 5.94
zwalnianie -
krokowe 1)
XCEL-M
12 |(przyspieszanie/ 5.94
zwalnianie -
krokowe 2)
RUN Enable
13 |(Pozwolenie na s.147
prace)

37 Wyswietlane w przypadku wybrania | na przetgczniku wybierajgcym (SW2)
analogowego prgdowego/napieciowego obwodu wejsciowego.
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3-Wire
(sterowanie 3 - s.146
przewodowe)
2nd Source
(drugie zrédio)
Exchange

16 |(Zmiana pracy s.193
na bypass)
17 |Up (géra) s.144

18 |Down (dot) s.__IZZ
U/D Clear
(usuwanie
20 |zapamietanej s.144
czestotliwosci
gora/doét)
Analog Hold
21 |(trzymanie s.79
analogowe)
I-Term Clear
(czyszczenie
rejestru cztony
catkujacego PID)
PID Openloop
(wytgczenie PID)
P Gain2

24 |(wzmocnienie
regulatora PID)
XCEL Stop

25 [(zatrzymanie s.100
ACC/DEC)
26 |2nd Motor 5.192
(drugi silnik) —
Pre Excite
34 |(wstepne -
wzbudzenie)
3g | Timer In (funkcja 5.205
czasowa Wyjs¢)
dis Aux Ref
(deaktywacja
40 |dodatkowego s.136

-
czestotliwosci)

46 |FWDJOG (JOG 5.142
do przodu) —
47 |REVJOG (JOG .
do tytu) —
XCEL-H

49 |(przyspieszanie/
zwalnianie
krokowe 4)
User Seq

50 |(sekwencja s.122

uzytkownika)

15

22

23
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Kod  Wspolny |[Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania  Wartos¢ Wiasci-
adres ciektokrystaliczny \ | poczatkowa | wosé*
51 |Fire Mode (tryb s.131
pozarowy) —
54 |8 s.77
Filtr wigczenia zacisku
85 |0h1555 |wejscia DI On Delay 0-10000(ms) 10 O/A O |0 |[s.l117
wielofunkcyjnego
Filtr wytgczenia zacisku
86 [0h1556 [wejscia DI Off Delay 0-10000(ms) 3 O/A |O [0 |s.117
wielofunkcyjnego
Wvbor stvk . P7 —P1
87 |oh1557 Wiglo‘ﬁk{: ‘_Jn"(‘e’elosc'a DINC/NO Sel [0 [A contact (NO)|o 00003 x/A |o |o |s.117
yineg 1 B contact (NC)
89 |onissg [C73Stwaniasygnatuf, o rine  |1-5000(ms) 1 xA |o |o
dla wejscia binarnego
s isku weidci P7 - P1
90 [oh155A Fa:‘ facl'(s U WEISCIa | b status 0 [release(Of) |o0000% A |0 |0 |s.i117
wielofunkcyinego 1 Connection (On)
Wyswietlacz warto$ci Pulse Monit
91 |0h155B |impulsowego sygnatu kuHse onitor {0.00-50.00(kHz) 0.00 A |0 |0 |[s77
wejsciowego (kHz)
92 |oh1ssc |Stata czasowa filtru |y e 0-9999(ms) 10 oA |o |o |s77
wejsciowego Tl —
Minimalna wartos¢
93 |0h155D |sygnatu wejsciowego|TI Pls x1 0.00-32.00(kHz) 0.00 O/A O O |s.77
Tl
Sygnat wyjsciowy Tl dla
94 |0h153E |minimalnej wartosci |TI Perc y1 0.00-100.00(%) 0.00 O/A O O |s.77
impulsow (%)
Maksymalna warto$¢
95 |0h155F |impulséw sygnatu Tl Pls x2 0.00-32.00(kHz) 32.00 O/A O |0 [s.77
wejsciowego Tl
Sygnat wyjsciowy Tl dla
96 |0h1560 |maksymalnej wartosci|TI Percy2 0-100(%) 100.00 O/A O |0 [s.77
impulsow (%)
97 |onise1 |Odwrécenie Tl Inverting 0 {No 0:No OIA s.77
charakterystyki Tl 1 Yes —
98 |0h1562 [Poziom kwantyzacji TI| Tl Quantizing 0.00°°, 0.04-10.00(%) |0.04 O/A O [0 |s.77
Bit |00~11
Stan SW1(NPN/PNP) 00 |v2, NPN
99 |0h1563 |SW2(V1/V2[12]) IO SW State 01 |V2,PNP 00 4a  |o o |-
10 |12, NPN
11 |12, PNP
38 Wyswietlane w przypadku wybrania P5 na funkcji zacisku Px.
39 Warto$¢ poczatkowa 0000 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako [ {1 (1 ()
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4.7 Grupa wyjsé (PAR—OU)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciektokrystalicznym/Wspélne
Kod | Wspolny

adres
00 -

\EFAVE]

Skok do kodu

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny

JumpCode

Zakres ustawiania

| Wartosé

poczatkowa
30

Wiasci-
wos¢*

O/A

eh

Odn.

01 0h1601

Element wyjscia
analogowego 1

AO1 Mode

Frequency
(czestotliwosc)

Output Current
(Prad wyjsciowy)

Output Voltage
(Napiecie
wyjsciowe)

DCLink Voltage
(napiecie szyny DC)

Torgue (Moment)

Output Power (Moc)

Idse (napiecie
wyjsciowe dla
pradu 200% bez
obcigzenia)

Igse (Napiecie
wyjsciowe dla 250%
momentu)

Target Freq
(Czestotliwosé
docelowa)

Ramp Freq (Réznica
pomiedzy f zadang
a aktualng podczas
ACC i DEC)

10

Speed Fdb
(Predkos¢)

12

PID Ref Value
(Wartos¢ zadana
PID)

13

PID Fdb Value
(wartos$¢ zwrotna
dla PID)

14

PID Output (wyjscie
PID)

0:Frequency

O/A
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Tabela funkcji

Wspdiny |[Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ | Whasci-| [V/IF
adres ciektokrystaliczn \ oczatkowa| wos¢*

15 | Constant (stata)

Wzmocnienie
02 0h1602 wyjscia AO1 Gain -1000.0-1000.0(%) 100.0 O/A |O |O [s.211

analogowego 1
Wartos¢ offsetu dla

03 |0h1603  |wyjscia AO1 Bias -100.0-100.0(%) 0.0 oA |o |o [s.211
analogowego 1
04 |ohieoa [Filtrwyiscia AOL1 Filter 0-10000(ms) 5 oA |o |o |s211

analogowego 1
Stata czasowa dla

05 0h1606 wyjscia AO1 Const % 0.0-100.0(%) 0.0 O/A |0 |O |[s.211
analogowej 1
06 |onieos  [Monitorwyiscia faqq Monitor  [0.0-1000.0(%) 0.0 A |o o |s211
analogowego 1 —
bit [000-111
1 Low voltage (niskie
napiecie)
Any faults other
Ustawienie . 2 |than Iow_vo_ltage 0
30 0h161E Trip OutMode (wszystkie inne) (010 O/A |0 |O [s.222
przekaznika btedu - _
Automatic restart
final failure
3 |(przekroczenie
liczby prob
autorestartu)
0 [None
1 FDT-1 (Detekcja
czestotliwosci 1)
2 FDT-2 (Detekcja
czestotliwosci 2)
- . FDT-3 (Detekcja
Definiowanie 3 L
czestotliwosci 3)
31 0h161F funkcji przekaznika | Relay 1 29:Trip O/A |0 |O |s.217
wielofunkcyjnego 4 FDT-4 (Detekcja
1 czestotliwosci 4)
5 Over Load
(Przecigzenie silnika)
6 IOL (Przecigzenie
falownika)
7 Under Load
(Niedociazenie)
)
40 Warto$é poczatkowa 0010 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako L
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Kod Wspodlny Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢  Wlasci- V/FSLOdn.

adres ciektokrystaliczny poczatkowa wos¢*
Fan Warning (Btad
8 | wentylatora
chtodzacego)

9 | Stall (Utyk silnika)
Over Voltage (ZByt
10

wyoskie napiecie)

11 | Low Voltage (Zbyt
niskie napiecie)

12| Over Heat
(Przegrzanie)
Lost Command

13| (Utrata sygnatu
zadawania
czestotliwosci)

T4 Run (Praca)
15[ Stop

16| Steady (Praca
na f zadanej)

Inverter Line (Prag
17 | invertera z silnikiem
na bypassie)

QD

18| Comm Line (Praca
z bypassem)

Speed Search
19| (Szukanie
predkosci)
22  Ready (GotoWosc)

28| Timer Out (Funkcja
czasowa wyjscia)

29 Trip(Bigd)y DB

Warn%ED

5
=
)

(PrzekrocZenie

uonsuNng

31 | zakresu

hamowania modutu
hamujgcego)
On/Off Coptrol

34 | (kontrola wejscia
analogowego)

35| BR Control
(kontrola hamulca)

36 Kondensator)

FAN Exchange

37| (wymiana
wentylatora)

N
Q
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Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ | Whasci-| [V/IF
cieklokrystaliczny| ||| oczatkowa| wosc*

Fire Mode (tryb
pozarowy)
None

FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4

Over Load
10L

Under Load
Fan Warning
Stall

Over Voltage
Low Voltage

w
[e¢]

© |0 N o || jw N |- o

[N
o

[N
=

[
N

Over Heat

[N
w

Lost Command
Q1 Define Run 14Run  |oa |o [o [s.217
Stop
Steady

Inverter Line

Definiowanie

—
>

funkcji pwyjscia
wielofunkcyjnego
1

33 0h1621

[N
(3]

[N
(o]

[N
-

[N
o]

Comm Line

=
©

Speed Search
Ready
Timer Out

N
N

N
©

N
©

Trip

DB Warn%ED
On/Off Control
BR Control
CAS.Warning
FAN Exchange
Fire Mode

TO

w
g

w
~

w
3]

w
[e2]

w
~

w
©

w
©

Status wyjs¢
cyfrowych
Opodznienie
50 0h1632 wigczenia wyjscia| DO On Delay 0.00-100.00(s) 0.00 O/A |O |0 |[s.223
wielofunkcyjnego

41 0h1629 DO Status - 00 -IA - - s.217

Opodznienie
51 0h1633 wytgczenia wyjscia | DO Off Delay 0.00-100.00(s) 0.00 O/A |O |0 |[s.223
wielofunkcyjnego
Wybér styku DO Q1, Relayl 004
wyjécia NC/NO Sel 0|A contact (NO)

52 0h1634

XIA O |O [s.223

41 Wartosé poczatkowa 0000 bedzie wyswietlana na klawiaturze jako N
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m Wspélny |Nazwa Wyswietlacz | Zakres ustawiania | Wartos¢ | Wiasci- flﬂ Odn.
adres cieklokrystaliczn oczatkowa| wos¢*
wielofunkcyjnego 1|B contact (NC)
Opodznienie
53 |ohie3s |Waczeniawyisciaf o onbly  [0.00-100.00(s) 0.00 OIA $.222
po wystgpieniu -
awarii
Opodznienie
54 0h1636 wytaczenia wyjscia | TripOut OffDly  [0.00-100.00(s) 0.00 O/A s.222
po wystgpieniu
awarii
Opodznienie
55  |h1637 wigczenia WyiSCia |-t eron pelay  [0.00-100.00(s) 0.00 O/A 5.205
po wigczeniu
wejscia
Opodznienie
56 0h1638 wytgczenia wyjscia | TimerOff Delay [0.00-100.00(s) 0.00 O/A s.205
po wigczeniu
wejscia
57 |ohiezg [CZestotiwosc frnr poqiency [0-00-Maximum 30.00 OIA $.217
detekcji dla FDT frequency(Hz)
Szerokos¢ pasma
58 |ohieaa |detekel FDT Band 0.00-Maximum 10.00 OIA $.217
czestotliwosci dla frequency(Hz)
FDT
0 [Frequency
1 |Output Current
2 |Output Voltage
3 |DCLink Voltage
4 | Torque
. ) 5 |Output Power —
Okreslenie funkcji 6 |ldse oV Y
61 0h163D wyjscia TO Mode 7 |lgse o O/A E:’
. Frequency m Q._
impulsowego 8 [Target Freq —
9 [Ramp Freq g
10 |Speed Fdb
12 |PID Ref Value
13 |PID Fdb Value
14 |PID Output
15 |Constant
Wzmocnienie
62 0h163E wyjécia TO Gain -1000.0-1000.0(%) 100.0 O/A s.214
impulsowego
Wartos¢ offsetu dla
63 0h163F wyjécia TO Bias -100.0-100.0(%) 0.0 O/A s.214
impulsowego
64 |ohieap |Filtrwyjscia TO Filter 0-10000(ms) 5 O/A s.214
impulsowego
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Wspélny |[Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartos¢ | Wiasci-| [VIF Odn.
adres ciektokrystaliczny poczatkowa| wos¢*
Staly sygnat
65 0h1641  |wyjsciowy wyjscia| TO Const % 0.0-100.0(%) 0.0 oA |o |o |s.214

impulsowego 2

Monitor wyijscia
impulsowego

66 0h1642 TO Monitor 0.0-1000.0(%) 0.0 -IA O |0 [s.214

4.8 Grupa komunikacji (PAR—CM)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekiokrystalicznym/Wspélne

Kod spolny  [Nazwa yswietlacz Zakres ustawiania artosc fasci- \VIF Odn.
adres ciektokrystaliczn | oczatkowa |wos$¢*
20 O/A O |O

00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 s.46
Identyfikator
01 |oni7or [falownikadia g5 stip 1250 1 oA |o |o [s.259
wbudowanej _
komunikacji
Protokot 0 |ModBus RTU R
02*  |oh1702 wbudowanej Int485 Proto MOABUSRT o/ O |0 [s.259
I 2 |LSInv 485 U —
komunikacji
0 1200 bps
1 |2400 bps
BN 2 14800 bps
redkos¢
3 19600 bps 8§
03*2 |0h1703  |wbudowanej Int485 BaudR b oA |o |o |s.259
L 4 119200 bps 9600 bps —
komunikacji
5 138400 bps
6 |56 Kbps
7 |115 Kbps*
— . 0 D8/PN/S1
Ustawienia ramki EnE—— .
042 |oh1704 wbudowanej Int485 Mode ~ F—t 28PN : OA |0 |O |[s.259
- 2 |D8/PE/S1 D8/PN/S1
komunikacji
3 |D8/PO/S1
05*2  |oh1705 g2asippedhilchlaing Resp Delay 0-1000(ms) 5ms O/A O |0 |[s.259
odpowiedz

42 Nie bedzie wyswietlane w przypadku ustawienia P2P oraz MultiKPD.
43 115,200bps
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Nazwa Wyswietlacz Zakres ustawiania ~ Warto§¢ ~ Wiasci- VIF Odn.
cieklokrystaliczny poczatkowa wosc*

Wersja
oprogramowania

06* |0h1706  |karty FBus S/W Ver |- 0.00 oa |o -
komunikacyjnej
Identyfikator

07** |oh1707  |falownikaopcji  |FBus ID 0-255 1 oA |o -
komunikacji
Predkosé

08* |0h1708  |komunikacji FIELD [ FBUS BaudRate |- 12Mbps  |-A  |o -
BUS

09*  |oh1709 Stan diody $wiecacej | FieldBus LED |- - O/A (o] -
opcji komunikacji
llo$¢ parametréow

30 Oh171E . p ParaStatus Num|0-8 3 O/A O
wyjsciowych

3ls |oni7ap  |Adres komunikaciil p, o stauts-1 [0000-FEFF Hex 000A oa |o s.264
wyjsciowej 1

32% [oni7oo  [Adres komunikaciil o siauts2  |0000-FFEF Hex 000E oa |o s.264
wyjsciowej 2

33% |oh172a  |Adres komunikac p o stauts-3  |0000-FEFF Hex 000F oa |o 5.264
wyjsciowej 3 —

34% |oh1722  |Adres komunikacii p o stauts-4  [0000-FEFF Hex 0000 oa |o 5.264
wyjsciowej 4

356 |ohi72z  |Adres komunikaciil p, o stauts-5  [0000-FEFF Hex 0000 oa |o s.264
wyjsciowej 5

364 |ohi72a  |Adres komunikaciilp, o stauts-6  [0000-FEFF Hex 0000 oa |o s.264
wyjsciowej 6

375 [oni7zs  |Adres komunikaciil b o siauts-7  [0000-FFEE Hex 0000 oA |o s.264
wyjsciowej 7

38% |ohi7oe  |Adres komunikaciil p o stauts-8  [0000-FEFF Hex 0000 oa |o s.264
wyjsciowej 8
llo$¢ parametréw

50 0h1732 . p Para Ctrl Num |0-8 2 O/A O
wyjsciowych

514 |ohi7az  |Adres komunikaciil oo o control-1 [0000-FFFF Hex 0005 xiA  |o 5.264
wejsciowej 1 2=

524 |ohi7z4  |Adreskomunikaciilp o control-2 [0000-FEFF Hex 0006 xa o s.264
wejsciowej 2

53% |on173s  |Adres komunikaciil o o control-3 [0000-FEFF Hex 0000 xa o s.264
wejsciowej 3

54% |oni7ze  |Adres komunikaciil o o control-4 [0000-FEFF Hex 0000 xa o s.264
wejsciowej 4

44 Wyswietlane tylko gdy jest zainstalowana karta opcji komunikac;ji.

45 Wyswietlany jesty tylko zakres adresow ustawiony w COM-30.

46 Wyswietlany jesty tylko zakres adreséw ustawiony w COM-50.
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Kod spolny  |Nazwa ySwietlacz  |[Zakres ustawiania artos¢ fasci- |VIF Odn.
adres cieklokrystaliczny | |lpoczatkowa |wosc*
55% |on17a7  |Adres komunikacii popa control-5 |0000-FFFF Hex  |0000 XA o |o |s.264
wejsciowej 5
56% |on17ag  |Adres komunikacil p,a control6 [0000-FFFF Hex  |0000 xiA |0 |o |s.264
wejsciowej 6
57: |oni7zg  |Adres komunkacilp, s control-7 |0000-FFFF Hex 0000 XA [0 o |s.264
wejsciowej 7
5846 [oh17aa  [Adreskomunikacii pors control-g |0000-FFFF Hex  |0000 XIA {0 o |s.264
wejsciowej 8
68  |Ohi7as  |ZAMianamiescaci bg, o oy sl [ NO 0 xia |o |o |s.2e4
danych Field bus Yes
Komunikacyjne
70 0h1746 wejscie Virtual DI 1 0 [None 0:None O/A O (O [s.284
wielofunkcyjne 1
Komunikacyjne
71 0h1747 wejscie Virtual DI 2 1 |Fx 0:None O/A O |O |[s.284
wielofunkcyjne 2
Komunikacyjne
72 0h1748 wejscie Virtual DI 3 2 |Rx 0:None O/A O |O |[s.284
wielofunkcyjne 3
Komunikacyjne
73 0h1749 wejscie Virtual DI 4 3 |RST 0:None O/A O |O |[s.284
wielofunkcyjne 4
Komunikacyjne
74 0h174A wejscie Virtual DI 5 4 |External Trip 0:None O/A O |0 |[s.284
wielofunkcyjne 5
Komunikacyjne
75 0h174B wejscie Virtual DI 6 5 |BX 0:None O/A O |0 |[s.284
wielofunkcyjne 6
Komunikacyjne
76 0h174C wejscie Virtual DI 7 6 |JOG 0:None O/A O |0 |[s.284
wielofunkcyjne 7
7 |Speed-L
8 |Speed-M
9 |Speed-H
11 | XCEL-L
12 | XCEL-M
o 13 [RUN Enable
Komunikacyjne 12 |a-wi
77 |oh174D  |wejscie Virtual DI 8 s oNone |o/a |0 [o [s.284
. . 15 |2nd Source
wielofunkcyjne 8
16 |Exchange
17 |Up
18 |Down
20 |U/D Clear
21 |Analog Hold
22 |I-Term Clear
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Wspdiny

Nazwa

Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Wartos¢

Wiasci- VIF

adres

cieklokrystaliczny

23 |PID Openloop

24 |P Gain2

25 |XCEL Stop

26 |2nd Motor

34 |Pre Excite

poczatkowa wos$¢*

38 |Timer In
40 |dis Aux Ref
46 |FWD JOG
47 |REV JOG
49 |XCEL-H
Monitorowanie
86 |oni7se  [komunikacyinego |\, b sas |- 0 XIA 5.262
wejscia
wielofunkcyjnego
Wybdr monitora 0 Int485
90 0h175A komunikacyjnego | Comm Mon Sel 0 O/A -
) KeyPad
ramki danych
Zliczanie wstecz dla
91 0h175B ) Rcv Frame Num |0~65535 0 O/A -
ramki danych
92 0h175C Zliczanie btedéw dla| Err Frame Num [0~65535 0 O/A -
ramki danych
Zliczanie ramek
93 0h175D potwierdzenia NAK Frame Num |0~65535 0 O/A -
negatywnego (NAK)
9447 Zatadowanie danych . s 0 No . I
= . . omm ate :No - -
komunikacyjnych & 1 Yes
0 Disable All
95 0h1760 Wyb6r komunikacji Int 485 Eunc 1 P2P Master |0: XIA
P2P 2 P2P Slave Disable All
3 KPD-Ready
Bit 000~111
001 |Analog output
9648 |. Wybdr ustawienia | 5o o1 g 010 |Multi-function 0.\ OIA
DO relay
Multi-function
100
output

a1 Wyswietlane tylko gdy zainstalowana jest opcjonalna karta komunikacyjna.

48 Wyswietlane gdy AP.01 jest ustawiony na 2 (Proc PID).
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4.9 Grupa aplikacji (PAR—AP)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wyswietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekfokrystalicznym/Wspo6lne

Kod spolny  [Nazwa ySwietlacz Zakres ustawiania Warto$¢ tasci- [VIF Odn.
adres ciektokrystaliczny poczatkowa wos$¢*
00 - Skok do kodu Jump Code 1-9 20 O/A |O [O |[s.46
. - 0 None ]
01 |onigor  |Wyborapliakcii . ode e o: xa |o |o
przemiennika None
2 Proc PID
02 |- Wigczenie sekwencii | yser seq En 0 |No 0:No xia |o |o |s122
uzytkownika 1 Yes -
16*°  |0h1810  |Monitor wyjscia PID [PID Output (%) 0.00 A lo ]o
17*  |oh1811 '\P"I"Dr“tm referencyiny | p|p Ref value (%) 50.00 A o o |
180 [on1g1p  [Monitorsprzezenia b vae  |(%) 0.00 -IA s
zwrotnego PID
19*°  |oh1813 Nastawa referencyjna | PID Ref Set -100.00-100.00(%) | 50.00 O/A s
PID (warto$¢ zadana)
0 Keypad
1 fvi
Zrédto referencyjne 3 |v2 ]
2049 . ._|PID 0:
0h1814 PID (zrédto zadawania Ref Source 4 12 Kevpad XIA O (@)
PID) 5  [int485 P
7 FieldBus
11 |Pulse
0 |vi
2 V2
Zrédio sprzezenia |PID 3 |12
2149 .
B zwrtotnego PID F/B Source 4 Int 485 LA P © ©
6 FieldBus
10 |Pulse
49 Wzmocnienie
22 0h1816 proporcjonalne PID P-Gain 0.0-1000.0(%) |50.0 O/A |O |O
regulatora PID
23% |onigry  [C7AScakowania o gie 0.0-200.0(s)  [10.0 oan |o |o
regulatora PID
24 |onigrg  [C2AS rOZNCZKOWANA | by 1y iy 0-1000(ms) |0 oA |o |o
regulatora PID
Wzmocnienie
5549 |on1g1g  [<ompensaci PID F-Gain 0.0-1000.0(%) 0.0 oA |o |o
sprzezenia do przodu
PID
26% |onigra |SKAlawzmocnienal, oo scale  [0.0-1000%) 1000 |wa [0 |o
proporcjonalnego
27%° |oh181B  |Filtr wyjsciowy PID |PID Out LPF 0-10000(ms) 0 oA |o |o

49 Wyswietlane gdy AP.01 jest ustawiony na 2 (Proc PID).
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Tabela funkcji

Wyswietlacz Zakres ustawiania Wartosc
ciektokrystaliczny poczatkowa| wo$c¢*
0 Process PID
284 [oh181C  |Tryb PID PID Mode 1 |Normal PID|O XA |o o |-
Czestotliwos¢ gornej PID lower limit
2940 0h181D wartosci granicznej | PID Limit Hi frequency- 60.00 O/A O O
PID 300.00(Hz)
Czestotliwos¢ dolnej -300.00-PID upper
304 |0Oh181E \év%rtoéci granicznej | PID Limit Lo limit frequency(Hz) [ -60.00 oA |o |o |==
314 |oh1giF  |Odwrdcenie wyjscialpip oyt Iny 0 [No 0:No XIA s.
P1D 1 Yes —
3240 0h1820 Skala wyjéciowa PID [PID Out Scale 0.1-1000.0(%) |100.0 XIA O |0 |s.
Czestotliwos¢ 0.00-
3449 0h1822 rketg’ulqt(;ra} PRE'Ile' do [Pre-PID Freq Maximum 0.00 XIA (0] (0]
r wnik ni
Uzywa requiacy PID IR IEnE ()
Wartosc sygnatu
zwrotnego po
35%°  |oh1823 przekroczeniu Pre-PID Exit 0.0-100.0(%) 0.0 XIA O |0 |[s
ktérego wigcza sie
regulator PID
Czas oczekiwania na
49 przekroczenie
36 0h1824 sygnatu zwrotnego Pre-PID Delay 0'9999(5) 600 O/A O O
dla PRE PID
Czas oczekiwania na
uspienie w przypadku
Si7as 0h1825 obnizenia wartosci |PID Sleep DT 0.0-999.9(s) 60.0 O/A |O O |[s.
zwrotnej ponizej
nastawionej
Czestotliwo$é trybu|PID Sleep 0.00-
384 |0h1826 uspienia PID Freq Maximum 0.00 O/A |O |[O |s
frequency(Hz)
39" |ohigz7  |PozlomwyiSCiaz fpipyakeUpLev |0-100(%) 35 oA [o |o [s
trybu uspienia PID —
0 Below Level
40%°  |oh1828 Ustawienia trybu | PID WakeUp 1 Above Level |0:Below O/A o o s
wyjscia z upienia PID | Mod 2 Beyond Level -
Level
0 %
1 Bar
2 mBar
3 Pa
4 kPa
5 Hz
Wybor jesnostki 6 rpm
42+ |oh1s2A requlatora PID PID Unit Sel 7 v 0:% oA |o |o |s
8 |
9 kW
10 |HP
11 [°c
12 |°F
Wzmocnienie dla
43% 0h182B wyswietlania PID Unit Gain 0.00-300.00(%) |100.00 O/A |O |O |[s.
jednostek PID
4449 0h182C Skala dla PID Unit 0 |x100 2:x 1 O/A O O
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Tabela funkcji

Kod |Wspdlny |Nazwa PNyéwietIacz Zakres ustawiania PNartoéé Mlaéci- PIIF F‘Odn.
adres ciektokrystaliczny \ |Ipoczatkowa |wosé*
wyswietlania Scale 1 x10
jednostek PID 2 x1
3 x 0.1
4 x0.01
45%° |on1gop  |29ie Wzmocnienie | o oo ain 0.0-1000.0(%) |100.0 xa |o o |s
proporcjonalne

4.10 Grupa zabezpieczen (PAR—Pr)

W ponizszej tabeli dane oznaczone szarym cieniem bedg wys$wietlane
po wybraniu odpowiedniego kodu.

SL: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (dr.09)

*O/X: Zapis mozliwy podczas pracy, 7/L/A: Klawiatura/Klawiatura z
wyswietlaczem ciekfokrystalicznym/Wspéine

Wspolny ‘Nazwa Wyswietlacz ’Zakres ustawiania Wartos¢ | Wlasci- PIIF F ‘Odn.
adres ciektokrystaliczny | poczatkowa | wos¢*
00 - Skok do kodu Jump Code 1-99 40 O/A [e] O [s.46
Normal Duty
0 [(zmiennomome
04 0h1B04 Rodza_j obc_:iazenia Load Duty ntowe) 1:Heavy X/IA o o |s232
przemiennika Heavy Duty Duty I
1 |[(Stalomomento
we)
. . bit {00-11
Zabezpieczenie przed Outout 50
05 0h1B05 |brakiem fazy na Phase Loss Chk |01 P 00 X/IA |0 |O [s.238
wejsciu/ wyjéciu openphase —
10 |Input openphase

Szeroko$¢ pasma
06  [oh1Bos |napiecianaszynie DC fipg v gand  [1-100(v) 15 XA |0 |o [s:238
dla zabezpieczenia —
CKF
Czas zwalniania przy
samoczynnym
wytgczeniu
zwigzanym z usterkg
Automatyczny restart 0 [No
po skasowaniu awarii
08 0h1B08 lub jej RST Restart 0:No O/IA (e} O |s.187
automatycznego Lo|Yes
zaniku

09 oh1Bog |Liczba prob Retry Number |0-10 0 oA |o |o |sis87
autorestartu -

07 0h1BO7 Trip Dec Time |0.0-600.0(s) 3.0 O/A |O o |-

50 Wartos¢ poczatkowa 0000 zostanie wyswietlona na klawiaturze jako N}
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Tabela funkcji

Czas pomiedzy

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny

Zakres ustawiania

poczatkowa

10% 0h1BOA |kolejnymi prébami |Retry Delay 0.0-60.0(s) 1.0 O/A s.187
autorestartu
0 [None
. N 1 |Free-Run
Reakcja przemiennika > b
12 Oh1BOC [na utrate sygnatu |Lost Cmd Mode 3 Herd — 0:None O/A s.241
) » old Inpu
d dk
zadajgcego predkosé 2 [Hold Output
5 |Lost Preset
13%2  |ohiBop |CZas utraty sygnatu ) oo cmg Time [0.1-120(s) 1.0 O/A s.241
zadajacego predkos¢
Czestotliwos¢ pracy Start frequency-
1452 O0h1BOE |przy utracie sygnatu [Lost Preset F [ Maximum 0.00 O/A s.241
zadajgcego predkos¢ frequency(Hz)
Poziom reakcji dla 0 |Half x1 (potowa)
1552 Oh1BOF utraty analogowego | Al Lost Level Below x1 0:Half of x1 | O/A s.241
sygnatu wejsciowego (ponizej)
17 ohiB11 |Wyborostrzezeniao ) \yam select|9|NO 0:No O/A $.232
przecigzeniu 1 |Yes
Poziom pradu dla
18 0h1B12 |ostrzezenia przed [OL Warn Level [30-180(%) 150 O/A s.232
przecigzeniem
Czas przecigzenia
19 oh1B13 [|prademdia OL Warn Time [0.0-30.0(s) 10.0 OIA 5.232
ostrzezenia przed —
przecigzeniem
Wyb6r hamowania po 0 [None
20 OhiB14 |zadziataniu OL Trip Select |L__|Free-Run 1:Free-Run |O/A s.232
zabezpieczenia > |pec I
przeciezeniowego
Poziom pradu dla
21 0h1B15 |zabezpieczenia OL Trip Level |30-200(%) 180 O/A s.232
przeciezeniowego
Czas przecigzenia
22 ohiBie |prademdladla  fo) Trip Time |0.0-60.0(s) 60.0 O/A 5.232
zabezpieczenia I
przeciezeniowego
Wybdr ostrzezenia 0 |No 5.245
25 0h1B19 przed niedocigzeniem |UL Warn Sel 1 |Yes 0:No O/A -
Czas oczekiwania na
26 oh1B1A |Wystapienie UL Warn Time |0.0-600.0(s) 10.0 O/A 5.245
ostrzezenia o
przeciezeniu
Wybor hamowania po 0 |None
27 |oniB1B |Wytaczeniu UL Trip Sel | L_|Free-Run O:None  [O/A 5.245
spowodowanym > |pec
niedocigzeniem
Czas oczekiwania na
28  |oniBic |?adziatanie UL Trip Time ~ {0.0-600.0(s) 30.0 OIA 5.245

zabezpieczenia o
niedociazeniu

51 Wyswietlane gdy Pr.09 jest ustawiony na wartos¢ wiekszg niz 0.

52 Wyswietlane gdy Pr.12 nie jest ustawiony na 0 (BRAK - NONE).
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Tabela funkcji

Wspdiny ‘

NEFAVE]

Wyswietlacz

’Zakres ustawiania

Warto$¢

Wiasci-

i

adres cieklokrystaliczny|| | | poczatkowa| wosé*
Poziom dolnej
29 oh1B1D [wartoscigranicznej |y | F Level |10-30(%) 30 oA |0 |o |[s.245
pradu dla
niedocigzenia
Poziom goérnej
30 Oh1B1E |Wartoscigranicznej |y pF Level  [30-100(%) 30 OA [0 |O [s.245
pradu dla
niedociazenia
Wybér 0 [None
31 |onipiF |?3bezpieczemiaprzed|y o i oNone oA [o o |s
brakiem obcigzenia 1 |Free-Run
(silnika)
Poziom pradu dla
32 0h1B20 [wykrywania braku |No Motor Level |1-100(%) 5 O/A (@) O
obcigzenia
Czas liczony dla
33 0h1B21 zabezpieczenia przed | No Motor Time |0.1-10.0(s) 3.0 O/A (@] O |[s.
brakiem obcigzenia
Wyb6r hamowania po 0 [None
zadziataniu 1 |Free-Run
40 0h1B28 elektronicznego ETH Trip Sel 0:None O/IA (0] O |s.229
zabezpieczenia 2 |Dec
termicznego
Self-cool
. . 0
41 oh1B29 |Sposob chtodzenia |;6t0r Cooling (whasne) 0:Self-cool|O/A |0 |0 |s.229
silnika 1 Forced-cool —
(obce)
Poziom pradu dla 1
minuty dla
42 0h1B2A |elektronicznego ETH 1min 120-200(%) 150 O/A (0] O [s.229
zabezpieczenia
termicznego
Poziom pradu ktory
powoduje aktywacje
43 0h1B2B |elektronicznego ETH Cont 50-150(%) 120 O/A (0] O [s.229
zabezpieczenia
termicznego
Wybdr dziatania 0 Free-Run
przemiennika po
45 0h1B2D aktywagii blokady BX Mode 1 |pec 0 XIA o o |-
pracy
bit ]0000-1111
Accelerating
0001 |(podczas
przyspieszania)
At constant
Wybér ochrony przed speed (na $.234
50 0h1B32 utykiem Stall Prevent  |0010 |czestotliwosci | 1000 XIA (@) o |—
zadanej)
At deceleration
0100 |(podczas
zwalniania)
1000 |FluxBraking
51 |0h1B33 |Czestotiwoscutyku 1 [Stall Freq 1 |Startfrequency- 1000 fo/a |0 [0 [s.234
Stallfrequency2(Hz) -
52 0h1B34 E&?ST pradudiaf | sl Level 1 |30-250(%) 180 xia |0 o |s.234
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Tabela funkcji

Wyswietlacz

Zakres ustawiania

Warto$¢

ciektokrystaliczny poczatkowa
53  |0h1B35 |Czestotiiwosc utyku 2 |Stall Freq2  |Stall frequencyl- g5 09 |o/a s.234
Stallfrequency3(Hz) —
54 oh1e3e |Poziompradudiaf gy evel2  |30-250(%) 180 XIA 5.234
utyku 2
55 0h1B37 |Czestotiiwosc utyku 3 [Stall Freq 3 |Stall frequency2- 144 g o/A 5.234
Stallfrequency4(Hz)
56 |oh1B38 Eg/i'j”‘s pradudiat fsia) | evel 3 |30-250(%) 180 XIA 5.234
Stall frequency3-
57 0h1B39 Czestotliwos¢ utyku 4 | Stall Freq 4 Maximum 60.00 O/A s.234
frequency(Hz)
58  |ohiB3a |Poziompradudiaf i) evel4  [30-250(%) 180 XIA 5.234
utyku 4
Wzmocnienie dla
59 0h1B3B [hamowania z uzyciem |Flux Brake Kp |0~ 150[%)] 0 O/A -
strumienia
60 ohigac |Poziom diagnozy o ap hiag perc |10 ~ 100[%] 0 o/A -
kondensatorow
0 | None
= Tryb diagnozy ) 1 | Ref Diag
61 0h1B3D  [kondensatorow CAP. Diag 2 | Pre Diag 0 XIA -
3 | Init Diag
53 Poziom wymiany |CAP Exchange
62 Oh1B3E |kondensatorow Level 50.0 ~ 95.0[%] 0 XIA -
53 Poziom diagnozy
63 0h1B3F |kondensatorow CAP Diag Level |0.0~100.0[%] 100.0 -IA -
Nastawa
66 0Oh1B42 wspotczynnika DB Warn %ED |0-30(%) 0 O/A s.243
rezystancji DB
Szmoczynne 0 |No
73 0h1B22 |wylgczenie zwigzane z [ Speed Dev Trip 1 |ves 0:No O/A
odchyitkg predkosci
74 |ohigas |Szerokostpasma o4 pey Band|1~ 20 5 O/A
odchyiki predkosci
75 |oh1B24 |Czas odchyk Speed Dev Time [0~ 120 60 O/A
pradkosci
Wybér dziatania po 0 |Trip
79 Oh1B4F |btedzie wentylatora [FAN Trip Mode ] 0:Trip O/A S.247
1 | Warning —
chlodzgcego
Dziatanie 0 | None
80 0Oh1B50 przemiennika po Opt Trip Mode [1 |Free-Run 1:Free-Run |O/A s.252
awarii karty opcyjnej 2 [Dec
Czas opdznienia
81 0Oh1B51 zadziatania btedu zbyt |LVT Delay 0.0-60.0(s) 0.0 X/IA s.248
niskiego napiecia
Wiaczenie 0 |No
zabezpieczenia przed
82 0h1B52  |zbyt niskim napigciem [LV2 Enable 1 |Yes 0 XIA -
2
Sumaryczna warto$¢
86 0h1B56 |procentowa zuzycia [Fan Time Perc |0.0~100.0[%] 0.0 -IA -

wentylatora

53 Kody Pr.61-63 sg wy$wietlane gdy Pr.60 (CAP.DiagPrec) jest ustawiony na wartos¢ wiekszg niz 0.

Strona 92 z 123



Tabela funkcji

Wspdlny |[Nazwa Wyswietlacz | Zakres ustawiania | Wartos¢ | Wlasci-
adres ciektokrystaliczny [ poczatkowa | wos¢*

Poziom ostrzegania Fan Exchange

87 0h1B57 |dla wymiany level 9€ 10.0~100.0[%] 90.0 oA |o Jo |-
wentylatora

54 Kasowanie czasu 0 |[No
88 0h1B58 pracy Wentylatora Fan Time Rst 1 Yes 0 XIA O O -
Bit |00~10

Stan kondensatorow, 00 -

89 0Oh1B59 wentylatora CAP, FAN State 01 |CAP Warning 0 -IA O O |-

10 |FAN Warning

90°*  |oh1BSA Informacja zwigzana z | - - - -7 (0] o |-
ostrzezeniem

91 |onh1B5B |Historia usterek 1 |- - - 47 |lo lo |-

92> |oh1B5C |Historia usterek 2 |- - - 47 |lo Jo |-

93°*  |oh1B5D |Historia usterek 3 |- - - 47 |lo Jo |-

94> |oh1B5E |Historia usterek 4 |- - - 47 |lo Jo |-

Ob5s4  |0h1B5F  |Historia usterek 5 |- - - -7 0 o |-

54 Usunigcie historii 0 |No
96 0h1B60 usterek - 1 Yes 0:No -7 O O -

5 Wykrywanie i usuwanie usterek

W niniejszym rozdziale objasniono, jak nalezy wykrywac i usuwac problemy w przypadku
zadziatania funkcji zabezpieczajgcych falownika, samoczynnych wytgczen zwigzanych z
usterkami, sygnatéw ostrzegajgcych lub usterek. Jesli falownik nie dziata normalnie po
wykonaniu sugerowanych instrukcji zwigzanych z wykrywaniem i usuwaniem usterek, to
prosimy porozumie¢ sie ze swoim dostawcg lub firmg Aniro Sp. Z.0.0.
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5.1 Bledy i ostrzezenia

Gdy falownik wykryje usterke, to przerwie prace (przeprowadzi samoczynne wytgczenie) lub
wysle sygnat ostrzegawczy. Gdy nastgpi samoczynne wytgczenie lub ostrzezenie, to klawiatura
wyswietli krétkg informacje. W przypadku uzywania klawiatury z wyswietlaczem
ciekiokrystalicznym, zostanie na nim wyswietlona szczegétowa informacja. Uzytkownicy mogg
odczyta¢ komunikat ostrzegawczy w Pr.90. Jesli mniej wigcej w tym samym czasie wystgpig
wiecej niz 2 samoczynne wytgczenia, to klawiatura (klawiatura podstawowa z wyswietlaczem
7-segmentowym) wyswietli informacje dotyczacg samoczynnego wytgczenia o wyzszym
priorytecie, natomiast klawiatura z wyswietlaczem ciektokrystalicznym wskaze informacje dla
tego samoczynnego wytgczenia, ktére wystgpito pierwsze.

Warunki usterek mozna sklasyfikowa¢ nastepujgco:

+ Umiarkowane: Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wytgczenie lub sygnat
ostrzegawczy znikajg i usterka nie jest wprowadzana do pamieci w historii usterek.

» Blokowane: Gdu usterka zostaje usunieta i doprowadzony zostaje sygnat do
wejscia kasowania, to samoczynne wytgczenie lub sygnat ostrzegawczy znikaja.

+ Powazne: Gdy usterka zostaje usunieta, to samoczynne wytgczenie lub sygnat ostrzegawczy
znika dopiero wtedy gdy uzytkownik wytgczy falownik, odczeka az lampka
wskaznika tadunku zgasnie, a nastepnie ponownie wigczy falownik. Jesli po jego

ponownym wtgczeniu falownik nadal znajduje sie w stanie awarii, to prosimy
skontaktowa¢ sie z dostawcg lub firmg Aniro Sp. Z.0.0.
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Troubleshooting

5.1.1 Lista btedow

Funkcje zabezpieczajace dla pradu wyjsciowego oraz napiecia wejSciowego

Wyswietlacz Wyswietlacz

Typ

HOpis

klawiatury

cieklokrystaliczny

OLT Over L_or_sld _ Blokowane [Jest wysSwietlane gdy z_ostaj_e aktywowane
(przecigzenie) samoczynne wylgczenie zwigzane z
przecigzeniem silnika, a aktualny poziom
obcigzenia przekracza ustalony poziom. Dziata gdy
Pr.20 jest ustawiony na wartosc inng niz 0.
ULT Upder L.ogd . Blokowane [Jest wyswietlane gdy zogtaje aktywowane
(niedocigzenie) samoczynne wytgczenie zwigzane ze zbyt matym
obcigzeniem silnika, a aktualny poziom obcigzenia
jest mniejszy od ustalonego poziomu. Dziata gdy
Pr.27 jest ustawiony na wartosc inng niz 0.
OCT Over Curreqtl Blokowane [Jest wyswietlane gd.y prad falownika przekracza
(Zbyt wysoki 200% pradu znamionowego.
prady wyjsciowy)
OVT Over Voltagg Blokowane [Jest wyswietlane gdy napiecie wewnetrz’nego
(Zbyt wysokie obwodu pradu statego przekracza okreslong

napiecie szyny
DC)

wartosé.

Low Voltage Umiarkowane |Jest wySwietlane gdy napiecie wewnetrznego
LVT : L o
obwodu prgdu statego jest mniejsze od okreslonej
wartosci.
Low Voltage2 |Blokowane |Jestwys$wietlane gdy napiecie wewnetrznego
LV2 Ita s
(Zbyt niskie obwodu pradu statego podczas pracy falownika
napiecie szyny jest mniejsze od okreslonej wartosci.
DC)
GET Ground Trip* Blokowane [Jest wysSwietlane gdy nastgpi samoczynne
(Doziemienie) wylaczenie zwigzane ze zwarciem doziemnym po
stronie wyjsciowej falownika i powoduje, ze prad
przekracza okreslong wartos¢. Okreslona wartosé
zmienia sie w zaleznosci od mocy falownika.
E-Thermal Blokowane |Jest wyswietlane w oparciu o odwrotng
ETH ; , L
(Elektroniczne charakterystyke termiczng wartosci graniczne;j
zabezpieczenie czasu aby zapobiec przegrzaniu silnika. Dziata, gdy
termiczne) Pr.40 jest ustawiony na wartos$¢ inng niz 0.
POT Out Phase Open|Blokowane |Jest wy$wietlane gdy 3-fazowe wyjscie falownika
(Brak fazy ma jedng lub wiecej faz w stanie otwarcia. Dziata
wyjsciowej) gdy bit 1 z Pr.05 jest ustawiony na 1.
IPO In PhaseOpen |Blokowane |Jest wyswietlane gdy 3-fazowe wejscie falownika
(Brak fazy ma jedng lub wiecej faz w stanie otwarcia. Dziata
wejsciowej) tylko gdy bit 2 z Pr.05 jest ustawiony na 1.

356
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Troubleshooting

Wyswietlacz Wyswietlacz | Typ
klawiatury ciektokrystaliczny
IOL Inverter OLT Blokowane [Jest wyswietlane gdy falownik zostat
(Przeciazenie zabezpieczony przed przecigzeniem i
falownika) wynikajgcym z niego przegrzaniem, w oparciu o
odwrotng charakterystyke termiczng wartosci
granicznej czasu. Dopuszczalne wspotczynniki
przecigzenia dla falownika wynoszg 150% dla 1
min. oraz 200% dla 4 sek. Zabezpieczenie jest
oparte na znamionowej mocy falownika, i moze
by¢ rozne w zaleznosci od mocy urzadzenia.
NMT No Mot_or.Trip Blokowane [Jest wyswietlane gdy _siInik ni_e jest pod’faczo_ny
(Brak silnika/ podczas pracy falownika. Dziata gdy Pr.31 jest
obcigzenia) ustawiony na 1.

*Falowniki S100 o mocy 4.0kW lub mniej nie obstugujg funkcji samoczynnego
wytagczenia zwigzanego ze zwarciem doziemnym (GFT — ground fault trip). Dlatego
samoczynne wytgczenie zwigzane ze zbyt duzym pragdem (OCT — over current trip)
lub samoczynne wytgczenie zwigzane ze zbyt duzym napieciem (OVT — over
voltage trip) moze wystgpi¢ gdy wystepuje zwarcie doziemne o matej rezystancji.

Funkcje zabezpieczajace wykorzystujace nienormalne warunki obwodu
wewnetrznego oraz sygnaly zewnetrzne

Wyswietlacz Wyswietlacz

klawiatury

ciektokrystaliczny

Typ

Over Heat

Blokowane

Jest wyswietlane gdy temperatura radiatora

zewnetrznej)

ﬂ (Przegrzanie) falownika przekracza okreslong wartosé.
0C2 Over Current2 |Blokowane [Jest wysSwietlane gdy obwdd pradu statego w
__— —— J [(Zwarcie) falowniku wykrywa okreslony poziom zbyt
duzego prgdu zwarciowego.
EXT External Trip Blokowane [Jest wyswietlane gdy za posrednictwem
) |(Sygnat awarii

wielofunkcyjnego zacisku dostarczony zostaje
zewnetrzny sygnat usterki. Ustawic jeden z
wielofunkcyjnych zaciskow wejsciowych na w
In.65-71 na 4 (samoczynne wytgczenie typu
zewnetrznego) aby uaktywni¢ zewnetrzne
samoczynne wytgczenie.

|BX|

BX (Blokada
pracy)

Umiarkowane

Jest wyswietlane gdy wyjscie falownika jest
blokowane przez sygnat dostarczony z zacisku
wielofunkcyjnego. Nalezy ustawi¢ jeden z
wielofunkcyjnych zaciskéw wejsciowych w In.65-
71 na 5 (BX) aby uaktywni¢ funkcje blokowania dla
wejsce.
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Wyswietlacz Wyswietlacz

Typ

HOpis

klawiatury

cieklokrystaliczny

H/W-Diag (Btad |Powazne Jest wySwietlane po wykryciu btedu w pamieci
HWT " ,
sprzetowy) (EEPRom), wyjsciu przetwornika analogowo-

cyfrowego (ADC Off Set), lub uktadu
zabezpieczajgcego prace procesora centralnego
(Watch Dog-1, Watch Dog-2).
EEP Err: Btad parametréw odczytu/zapisu
spowodowany klawiaturg lub pamiecig (EEPRom).
ADC Off Set: Btad w obwodzie wykrywajacego
prad (zacisk U/V/W, czujnik pradu, itd.).

NTC NTC Open (Bfad|Blokowane [|Jest wyswietlane w przypadku wykrycia btedu
czujnika czujnika temperatury transystora bipolarnego z
temperatury) izolowang bramka (IGBT).

FAN Fan Trip (Btad |Blokowane |Displayed when an error is detectedin the cooling
wentylatora fan. Set Pr.79 to 0 to activate fan trip (for models
chtodzgcego) below 22kW capacity).

PID Pre-PID Fail (Btad | Blokowane [Jest wyswietlane gdy system poprzedzajacy PID
regulatora PRE dziata z funkcjami ustawionymi w AP.34-AP.36.
PID) Samoczynne wylgczenie na skutek usterki
nastepuje, gdy kontrolowana zmienna (sprzezenie
zwrotne PID) zostaje zmierzona ponizej ustalonej
warto$ci, a mate sprzezenie zwrotne trwa, co jest
traktowane jako usterka obcigzenia.

XBR Ext-Brake (Btad|Blokowane |Dziata, gdy zacisk wielofunkcyjny dostarcza
hamulca) sygnatu zewnetrznego hamulca. Pojawia sie gdy

prad rozruchowy wyjscia falownika utrzymuje sie
ponizej wartosci ustalonej w Ad.41. Ustawic albo
0U.31, albo OU.32 do 35 (BR Control — sterowanie
hamowaniem).

SEA Safety A(B) Err |Blokowane [WysSwietlane gdy przynajmniej jeden z dwéch
(Zadziatanie sygnatow wejs¢ zabezpieczajacych jest wytgczony.

SFB |wejscia
bezpieczenstwa)
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Wyswietlacz

Wyswietlacz

Opis

klawiatury

IOLW,

ciektokrystaliczny
INV Over Load
(Przeciazenie
falownika)

Jest wyswietlany gdy sumaryczny czas przecigzenia bedzie
odpowiadat 60% zabezpieczenia falownika przed przegrzaniem (IOLT
falownika). Aby odbieraé sygnaty wyjsciowe ostrzegajgce o
przecigzeniu falownika, nalezy ustawi¢ przekaznik lub zacisk wyjscia
cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 6 (IOL).

LCW

Lost Command
(Utrata sygnatu
zadawania)

Alarm ostrzegajgcy o utracie sygnatu sterujgcego wystepuje nawet
gdy Pr.12 jest ustawiony na 0. Alarm ostrzegajacy pojawia sie w
oparciu o warunek ustawiony w Pr.13- 15. Nalezy ustawi¢ przekaznik
lub zacisk wyjscia cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 13 (utrata sygnatu
sterujgcego), na odbieranie wyjsciowych sygnatow ostrzegawczych
dotyczacych utraty sygnatu sterujgcego. Jesli ustawienia komunikacji
oraz stanu nie odpowiadajg P2P, to pojawi sie sygnat alarmu dla utraty
sygnatu sterujgcego.

FANW

Fan Warning
(Btad
wentylatora)

Jest wyswietlany po wykryciu btedu zwigzanego z wentylatorem
chtodzacym gdy Pr.79 jest ustawiony na 1. Nalezy ustawi¢ przekaznik
lub zacisk wyjscia cyfrowego (OU.31 lub OU.33) na 8 (ostrzezenie
zwigzane z wentylatorem) aby odbiera¢ sygnaty wyjsciowe ostrzezen
zwigzanych z wentylatorem.

EFAN

Fan Exchange

Alarm pojawia sig, gdy warto$¢ ustawiona w PRT-86 jest mniejsza od
wartosci ustawionej w PRT-87. Aby odbiera¢ sygnaty wyjsciowe

(Wymiana zwigzane z wymiang wentylatora, nalezy ustawi¢ przekaznik lub
wentylatora)  |zacisk wyjscia cyfrowego (OUT-31 lub OUT-33) na 38 (wymiana
wentylatora).

ECAP Alarm pojawia sig, gdy warto$¢ ustawiona w PRT-63 jest mniejsza od
CAP Exchange |wartosci ustawionej w PRT-62 (warto$¢ ustawiona w PRT-61 musi
(Wymiana wynosi¢ 2 (Pre Diag)). Aby odbiera¢ sygnaty wymiany kondensatorow,
kondensatorow) [nalezy ustawi¢ przekaznik lub zacisk wyjscia cyfrowego (OUT-31 lub

OUT-33) na 36 (wymiana kondensatorow).
DBW|DB Warn %ED |Jest wy$wietlany gdy wskaznik wykorzystania rezystora

( Btad rezystor
alub modutu
hamujgcego)

dynamicznego hamowania przekracza ustalong wartoSc. Nalezy
ustawi¢ poziom wykrywania na Pr.66.

TRTR

Retry Tr Tune
(Btad pomiaru
statej Tr)

Alarm ostrzegajacy o btedzie regulacji Tr jest aktywowany gdy Dr.9
jest ustawiony na 4. Alarm ostrzegajacy wystepuje, gdy stata czasowa
wirnika silnika (Tr) jest albo zbyt mata, albo zbyt duza.

5.2 Wykrywanie i usuwanie usterek
zwigzanych z zaistniatymi btedami

Jesli spowodowane usterkg samoczynne wytgczenie lub ostrzezenie nastapi w wyniku dziatania
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funkcji zabezpieczajgcej, to nalezy zapoznac sie z ponizszg tabelg w celu
znalezienia mozliwych przyczyn oraz srodkow zaradczych.

Typ Przyczyna Srodek zaradczy

Przecigzenie
(Over Load)

Obcigzenie jest wieksze od mocy
znamionowej silnika.

Upewnic sie, ze silnik oraz falownik
majg odpowiednig moc znamionowa.

Wartos¢ ustalona dla poziomu
samoczynnego wytgczenia
spowodowanego przecigzeniem (Pr.21)
jest zbyt mata.

Zwiekszy¢ nastawiong wartos¢ dla
poziomu samoczynnego wytgczenia
spowodowanego przecigzeniem.

Zbyt mate
obcigzenie
(Under Load)

Jest problem z potgczeniem silnik-
obcigzenie.

Zastgpi¢ silnik oraz falownik
urzgdzeniami 0 mniejszej mocy.

Wartos¢ ustawiona dla poziomu zbyt
matego obcigzenia (Pr.29, Pr.30) jest
mniejsza od minimalnego obcigzenia
systemu.

Zmniejszy¢ ustalong wartos¢ dla
poziomu zbyt matego obcigzenia.

Zbyt duzy prad 1
(Over Currentl)

Czas przyspieszania / zwalniania jest zbyt
krétki, w poréwnaniu z bezwtadnoscig
obcigzenia (GD2).

Zwiekszy¢ czas przyspieszania /
zwalniania.

Obcigzenie falownika jest wigksze od
mocy znamionowe;.

Zastgpic¢ falownik urzgdzeniem o
wiekszej mocy.

Falownik dostarczat moc podczas jatowe;
pracy silnika.

Odpowiednio sterowa¢ falownikiem po
zatrzymaniu silnika, lub uzy¢ funkgciji
szukania predkosci (Cn.60).

Mechaniczny hamulec silnika dziata zbyt
szybko.

Sprawdzi¢ hamulec mechaniczny.

Zbyt duze Czas zwalniania jest zbyt krétki dla  |Zwiekszy¢ czas przyspieszania.
napiecie (Over |istniejgcej bezwtadnosci obcigzenia (GD2).
Voltage) Na wyjsciu falownika wystepuje Uzy¢ jednostki hamujacej.
obcigzenie generatywne.
Napiecie wejsciowe jest zbyt wysokie. |Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest
wieksze od podanej wartosci.
Zbyt mate Napiecie wejsciowe jest zbyt mate.  |Ustali¢, czy napiecie wejsciowe jest
napiecie (Low mniejsze od podanej wartosci.
Voltage) Do instalacji podtgczono obcigzenie |Zwigkszyé wydajnos¢ zasilania.
wieksze od wydajnosci zasilania (na
przyktad spawarka, bezposrednie
podigczenie silnika, itd.)
Magnetyczny stycznik podtgczony do |Wymieni¢ stycznik magnetyczny.
zrédta zasilania ma wadliwe potgczenie.
Zbyt niskie Napiecie wejsciowe zmniejszyto sie |Stwierdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest
napiecie (Low [podczas pracy. wieksze od okreslonej wartosci.
Voltage?2) Nastgpit zanik fazy wejsciowe;. Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.

Magnetyczny stycznik zasilajgcy jest
wadliwy.

Zastgpi¢ stycznik magnetyczny.
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Typ Przyczyna  |$rodek zaradcz

Samoczynne |W okablowaniu wyjsciowym falownika [ Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.
wytgczenie wystgpito zwarcie doziemne.
zwigzane z Izolacja silnika zostata uszkodzona. |Wymieni¢ silnik.
uziemieniem
(Ground Trip)
Usterka Silnik ulegt przegrzaniu. Zmniejszy¢ obcigzenie lub
elektrotermiczna czestotliwosc pracy.
(E-Thermal) Obcigzenie falownika jest wieksze od |Zastgpi¢ falownik urzadzeniem o
mocy znamionowej. wiekszej mocy.
Nastawiona wartos¢ dla zabezpieczenia [Nastawi¢ odpowiedni poziom dla
termicznego jest zbyt mata. elektronicznego urzadzenia
termicznego.
Falownik przez dtuzszy czas dziatat z matg | Zastgpic silnik modelem
predkoscia. dostarczajgcym dodatkowej mocy do
wentylatora chtodzgcego.
Brak fazy Magnetyczny stycznik po stronie wyjscia |Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny po
wyjsciowej posiada wadliwe potgczenie. stronie wyjsciowej.

(Output Phase
Open)

Okablowanie wyjsciowe jest wadliwe.

Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.

Brak fazy Magnetyczny stycznik po stronie Sprawdzi¢ stycznik magnetyczny po

wejsciowej (Input | wejsciowej ma wadliwe potgczenie. [stronie wejsciowe;.

Phase Open) |Okablowanie wejsciowe jest wadliwe.|Sprawdzi¢ okablowanie wejsciowe.
Kondensator tgcza statoprgdowego |Zastgpi¢ kondensator tgcza
wymaga wymiany. statoprgdowego. Nalezy skontaktowac

sie ze sprzedawcg detalicznym lub z
centrum obstugi klienta LSIS.

Samoczynne | Obcigzenie jest wigksze od znamionowej|Zastgpi¢ silnik oraz falownik

wytgczenie mocy silnika. urzgadzeniami o wiekszej mocy.

zwigzane z Poziom zwigekszania momentu Zmniejszy¢ poziom zwiekszania

przecigzeniem
falownika (OLT)

obrotowego jest zbyt duzy.

momentu obrotowego.

Przegrzanie (Over
Heat)

Wystepuje problem z systemem
chtodzenia.

Sprawdzié, czy jakis obcy obiekt blokuje
wlot lub wylot powietrza, albo otwor
wentylacyjny.

Wentylator chtodzacy falownika dziatat
przez diuzszy czas.

Wymieni¢ wentylator chiodzgcy.

Temperatura otoczenia jest zbyt wysoka.

Temperature otoczenia nalezy
utrzymywac ponizej 50°C.

Zbyt duzy prad 2
(Over Current2)

Okablowanie wyjsciowe jest zwarte.

Sprawdzi¢ okablowanie wyjsciowe.

Usterka elektronicznego elementu
pétprzewodnikowego (IGBT).

Nie witgczac falownika. Skontaktowac
sie ze sprzedawcg detalicznym lub z
centrum obstugi klienta LSIS.

Strona 100 z 123



Troubleshooting

Typ | Przyczyna | Srodek zaradczy

Otwarty obwéd z | Temperatura otoczenia jest zbyt niska. |Utrzymywac temperature otoczenia
czujnikiem o powyzej -10°C.

UJemnym . Usterka wewnetrznego czujnika Skontaktowac sie ze sprzedawca
wspotczynniku

temperaturowym [temperatury. detalicznym lub z centrum obstugi
(NTC Open) klienta LSIS.

Blokada Obcy obiekt blokuje wlot/wylot powietrza |Usungé obcy obiekt z wlotu lub wylotu
wentylatora (FAN |dla wentylatora. powietrza.

Lock) Wentylator chtodzacy wymaga wymiany. |Wymieni¢ wentylator chtodzacy.
Samoczynne |Zigcze wentylatora nie jest podtgczone. |Podigczy¢ ztgcze wentylatora.
wytgczenie Nalezy wymieni¢ ztgcze wentylatora. |Wymienié ztgcze wentylatora.

wentylatora IP54
(IP54 FAN Trip)

W przypadku wystgpienia usterki innej od tych ktore sg identyfikowane jako
samoczynne wytgczenia spowodowane usterkami lub ostrzezenia, to nalezy zapoznac
sie z ponizszg tabelg w celu odszukania mozliwych przyczyn oraz srodkéw zaradczych.

Typ Przyczyna Srodek zaradczy

Nie mozna ustawi¢

parametrow.

Falownik dziata (tryb dziatania napedu).

Zatrzymac falownik aby zmienic¢ tryb
programu i ustawi¢ parametr.

Dostep do parametréw jest
nieprawidtowy.

Sprawdzié¢/wybraé prawidtowy
poziom dostepu do parametru i
ustawi¢ parametr.

Hasto jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ hasto, wytgczy¢ blokade
parametru i ustawi¢ parametr.

Wykrycie niskiego napiecia.

Sprawdzi¢ doprowadzone zasilanie
aby usungc¢ problem zbyt niskiego
napiecia i ustawi¢ parametr.

Silnik sie nie obraca.

Zrédio sygnatu sterujgcego
czestotliwosci jest ustawione
nieprawidtowo.

Sprawdzi¢ nastawiong wartos¢
sygnatu sterujgcego czestotliwosci.

jest ustalone nieprawidtowo.

Zrédto sygnatu sterujgcego dla pracy

Sprawdzi¢ ustawienie zrédta sygnatu
sterujgcego pracy.

zacisku R/S/T.

Zasilanie nie jest doprowadzone do

Sprawdzi¢ podtaczenia zaciskdw R/S/T
oraz U/VIW.

Lampka tadowania jest wylgczona.

Wigczyc falownik.

wytaczenia.

Sygnat sterujgcy pracy jest w stanie

Wigczy¢ sygnat sterujgcy pracy (RUN).
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Przyczyna | $rodek zaradcz

Silnik jest zablokowany.

Odblokowac silnik lub zmniejszy¢
poziom obcigzenia.

Obcigzenie jest zbyt duze.

Sterowac silnikiem w sposob
niezalezny.

Doprowadzany jest sygnat awaryjnego
zatrzymania.

Przeprowadzi¢ kasowanie sygnatu
awaryjnego zatrzymania.

Okablowanie zacisku obwodu
sterowania jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ okablowanie dla zacisku
obwodu sterowania.

Opcja wejsciowa dla sygnatu
sterujgcego czestotliwosci jest
nieprawidtowa.

Sprawdzi¢ opcje wejsciowg dla
sygnatu sterujgcego czestotliwosci.

Nieprawidtowe napiecie wejsciowe lub
prad dla sygnatu sterujgcego
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ wejsciowe napiecie lub
prad dla sygnatu sterujgcego
czestotliwosci.

Tryb PNP/NPN zostat wybrany
nieodpowiednio.

Sprawdzi¢ ustawienie trybu PNP/NPN.

Warto$¢ sygnatu sterujgcego
czestotliwosci jest zbyt mata.

Sprawdzi¢ sygnat sterujgcy
czestotliwosci i wprowadzi¢ wartos¢
powyzej czestotliwosci minimalne;.

Nacisniety klawisz zatrzymania /
kasowania [STOP/RESET].

Sprawdzi¢, czy zatrzymanie ma
charakter normalny. Jesli tak, to nalezy
normalnie powroci¢ do pracy.

Moment obrotowy silnika jest zbyt maty.

Zmienic¢ tryby pracy (V/F, IM, oraz
bezczujnikowy). Jesli usterka sie
utrzymuje, to nalezy zastgpi¢ falownik
urzgdzeniem o wiekszej mocy.

Silnik obraca sie w
kierunku
przeciwnym do
zadanego.

Pofaczenia kabla wyjsciowego dla silnika
sg nieprawidtowe.

Ustali¢, czy kabel po stronie
wyjsciowej jest prawidtowo
podfgczony do faz (U/V/W) silnika.

Podtgczenie sygnatu pomiedzy
zaciskiem obwodu sterowania (obrot do
przodu / tytu) falownika oraz sygnhat
obrotu do przodu / tytu po stronie
panelu sterowania jest nieprawidtowe.

Sprawdzi¢ okablowanie dla obrotu w
przod / w tyt.

Silnik obraca sie

Wybrano opcje zabraniajgcg obrotu w

Usung¢ blokade uniemozliwiajgca

tylko w jednym tyt. obrét do tytu.
kierunku. Nie jest doprowadzany sygnat obrotu do [Sprawdzi¢ sygnat wejSciowy zwigzany
tytu, nawet w przypadku wybrania |z pracg 3-przewodows i w razie
sekwencji 3-przewodowe;j. potrzeby przeprowadzi¢ odpowiednig
korekte/regulacje.
Silnik sie Obcigzenie jest zbyt duze. Zmniejszy¢ obcigzenie.
przegrzewa. Zwiekszy¢ czas przyspieszania /

zwalniania.
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| Srodek zaradczy

| Przyczyna

Sprawdzi¢ parametry silnika i nastawic
prawidtowe wartosci.

Zastgpi¢ silnik oraz falownik
urzgdzeniami o mocy odpowiedniej
dla obcigzenia.

Temperatura otoczenia silnika jest zbyt
wysoka.

Obnizy¢ temperature otoczenia
silnika.

Napiecie miedzyfazowe silnika jest
niewystarczajgce.

Zastosowac silnik ktory moze
wytrzymac udary napiecia
miedzyfazowego wieksze od
maksymalnego napiecia udarowego.

Stosowac wytgcznie silniki
odpowiednie dla zastosowan
wykorzystujacych falowniki.

Podtaczyé¢ diawik pradu zmiennego do
wyjscia falownika (nastawic
czestotliwos¢ nosng na 2 kHz).

Wentylator silnika zostat zatrzymany lub
wentylator zostat zablokowany
odpadami.

Sprawdzi¢ wentylator silnika i usung¢
wszelkie obce obiekty.

Silnik zatrzymuije sie
podczas
przyspieszania lub
po podtgczeniu do
obcigzenia.

Obcigzenie jest zbyt duze.

Zmniejszy¢ obcigzenie.

Zastgpi¢ silnik oraz falownik
urzgdzeniami 0 mocy odpowiedniej
dla obcigzenia.

Silnik nie
przyspiesza./Czas
przyspieszania jest
zbyt dtugi.

Warto$¢ sygnatu sterujgcego
czestotliwosci jest zbyt mata.

Nastawi¢ odpowiednig wartosc.

Obcigzenie jest zbyt duze.

Zmniejszy¢ obcigzenie i zwiekszy¢
czas przyspieszania. Sprawdzi¢ stan
hamulca mechanicznego.

Czas przyspieszania jest zbyt dtugi.

Zmieni¢ czas przyspieszania.

Potaczone wartosci wtasciwosci silnika
oraz parametr falownika sg
nieprawidtowe.

Zmieni¢ parametry zwigzane z
silnikiem.

Niski poziom zapobiegania utknieciu
podczas przyspieszania.

Zmieni¢ poziom zapobiegania
utknieciu.

Niski poziom zapobiegania utknieciu
podczas pracy.

Zmieni¢ poziom zapobiegania
utknieciu.

Niewystarczajgcy rozruchowy moment
obrotowy.

Zmienié tryb pracy ze sterowaniem
wektorowym. Jesli usterka nie zniknie,
to nalezy zastgpi¢ falownik modelem o
zwiekdzonej mocy.

Predkos¢ silnika
Zmienia sie podczas

Duza zmiennos¢ obcigzenia.

Zastgpi¢ silnik oraz falownik
urzgdzeniami o wiekszej mocy.
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Typ Przyczyna  |/Srodek zaradcz

pracy.

Zmienia sie napiecie wejsciowe.

Zmniejszy¢ wahania napiecia
wejsciowego.

Zmiany predkosci silnika wystepuja dla
okreslonej czestotliwosci.

Wyregulowaé czestotliwos¢ wyjsciowa
aby unikng¢ obszaru rezonansu.

Silnik obraca sie
inaczej niz to wynika
z ustawien.

Nieprawidtowo nastawiony wzorzec V/F.

Nastawi¢ wzorzec V/F ktory jest
odpowiedni dla specyfikacji silnika.

Czas zwalniania
silnika jest zbyt dtugi
nawet z
podtgczonym
rezystorem
dynamicznego
hamowania.

Ustawiono zbyt dtugi czas zwalniania.

Odpowiednio zmieni¢ nastawiong
wartos¢.

Moment obrotowy silnika jest
niewystarczajgcy.

Jesli parametry silnika sg normalne, to
prawdopodobna jest usterka
zwigzana z mocg silnika. Zainstalowa¢
silnik o wiekszej mocy.

Obcigzenie jest wieksze od wewnetrznej
wartosci granicznej momentu
obrotowego odpowiadajgcej prgdowi
znamionowemu falownika.

Zastgpi¢ falownik modelem o wiekszej
mocy.

Trudna praca w
zastosowaniach

Czestotliwos$¢ nosna jest zbyt duza.

Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna.

Wystgpito zbyt duze wzbudzenie

Zmniejszy¢ wartos¢ zwiekszenia

charakteryzujgcych [spowodowane niedoktadnym momentu obrotowego w celu

sie zbyt matym ustawieniem V/F przy matej predkosci. | unikniecia zbyt duzego wzbudzenia.
obcigzeniem.

Podczas pracy Hatas jest spowodowany przetgczaniem | Zmieni¢ czestotliwos¢ nodng na
wystepuje wewnatrz falownika. warto$¢ minimalna.

nieprawidtowe
dziatanie jednostki
sterujgcej lub hatas.

Na wyjsciu falownika zainstalowac filtr
zabezpieczajgcy przed mikroudarami.

Gdy falownik
pracuije,
aktywowany jest
wytacznik
uptywowy.

Whytgcznik uptywowy odtaczy zasilanie
jesli prgd poptynie do ziemi podczas
pracy falownika.

Podtaczy¢ falownik do zacisku
uziemiajgcego.

Sprawdzi¢, czy rezystancja uziemienia
jest mniejsza od 100Q dla falownikéow

200V i mniejsza od 10Q dla
falownikéw 400V.

Sprawdzi¢ moc wylgcznika
uptywowego i wykona¢ odpowiednie
podtgczenie, w oparciu o prad
znamionowy falownika.

Obnizy¢ czestotliwos¢ nosna.

Spowodowag, aby diugosc¢ kabla
pomiedzy falownikiem i silnikiem byta
jak najmniejsza.

Silnik mocno
wibruje i nie obraca

Napiecie miedzyfazowe 3-fazowego
zrodia zasilania nie jest zréwnowazone.

Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe i
doprowadzi¢ do réwnowagi napiec.
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Troubleshooting

sie normalnie.

Sprawdzi¢ i zbada¢ izolacje silnika.

Silnik brzeczy lub
wytwarza gtosne
dzwieki.

Wystepuje rezonans pomiedzy
czestotliwoscig wtasng silnika oraz
czestotliwoscig nosna.

Nieznacznie zwiekszy¢ lub zmniejszyé
czestotliwos¢ nosna.

Wystepuje rezonans pomiedzy
czestotliwoscig wiasng silnika oraz
czestotliwoscig wyjsciowg falownika.

Nieznacznie zwigkszy¢ lub zmniejszyé
czestotliwos¢ nosna.

Uzy¢ funkcji skoku czestotliwosci w
celu unikniecia przedziatu
czestotliwosci w ktorym wystepuje
rezonans.

Silnik drga / pracuje
niestabilnie.

Wejsciowy sygnat sterujgcy
czestotliwosci jest zewnetrznym,
analogowym sygnatem sterujgcym.

W przypadkach w ktérych ma miejsce
wptyw szumu/zaktdcen po stronie
wejs¢ analogowych, ktérego skutkiem
sg zaktécenia sygnatu sterujgcego,
nalezy zmienic statg czasowa filtru
wejsciowego (In.07).

Zbyt diugie potgczenia kablowe
pomiedzy falownikiem oraz silnikiem.

Upewni¢ sie, ze catkowita dlugos¢
kabli pomiedzy falownikiem i silnikiem
jest mniejsza niz 200m (50m dla
silnikdw o mocy znamionowej 3.7 kW
lub mniejszej).

Silnik nie zatrzymuje
sie catkowicie gdy
wytgcza sie sygnat
wyjsciowy
falownika.

Trudno jest przeprowadzi¢ skuteczne
zwalnianie, poniewaz hamowanie
statoprgdowe nie dziata normalnie.

Wyregulowac¢ parametr hamowania
statoprgdowego.

Zwiekszy¢ nastawiong wartos¢ dla
pradu hamowania statopragdowego.

Zwiekszy¢ nastawiong wartos¢ dla
czasu zatrzymania z hamowaniem
statoprgdowym.

Czestotliwosé
wyjsciowa nie

Czestotliwosé referencyjna miesci sie w
przedziale czestotliwosci skoku.

Nastawi¢ czestotliwos¢ referencyjng
wyzszg od zakresu czestotliwosci

wzrasta do skoku.
czestotliwosci Czestotliwos¢ referencyjna przekracza |Nastawi¢ gorng wartos¢ graniczng
referencyjnej. gorng warto$¢ graniczng sygnatu  [sygnatu sterujgcego czestotliwosci na
sterujgcego czestotliwosci. wartos¢ wyzszg od czestotliwosci
referencyjnej.
Obcigzenie jest zbyt duze, dlatego dziata | Zastgpi¢ falownik modelem o wiekszej
funkcja zapobiegania utknieciu. mocy.
Wentylator Nieprawidtowo ustawiony parametr [Sprawdzi¢ ustawienie parametru
chtodzacy nie sterujgcy dla wentylatora chtodzacego. [sterujgcego dla wentylatora
obraca sie. chtodzgcego.
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6 Specyfikacjatechniczna

Dane wejsciowo - wyjsciowe

Pojedyncza faza 200V (0.4-2.2kW)

‘ 0004

Typ ooooS100-1ooo 0008 0015 0022
Zastosowany H q HP 0.5 1.0 2.0 3.0
silnik cawy iy fw 0.4 0.75 15 2.2
HP 1.0 2.0 3.0 5.0
Normal duty
kW 0.75 15 2.2 3.7
Znamionowa [Moc Heavy duty|1.0 1.9 3.0 4.2
moc znamionowa [Normal 1.2 2.3 3.8 4.6
wyjsciowa  [(kKVA) duty
Prad Heavy duty|2.5 5.0 8.0 11.0
znamionowy [Normal 3.1 6.0 9.6 12.0
(A) duty

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0-400Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)

Napiecie wyjsciowe (V)

3 fazy 200-240V

Znamionowa |Napiecie robocze (V) Pojedyncza faza, pragd zmienny 200-240 V AC (-15% do
moc +10%)
wejsciowa [Czestotliwos¢ wejsciowa [50-60Hz (£5%)
Prad Heavy duty|4.4 9.3 15.6 21.7
znamionowy |Normal 5.8 11.7 19.7 24.0
(A) duty
Ciezar (funty / kg) 2/0.9 2.86/1.3 3.3/15 4.4/2.0
(Wbudowany filtr zapewniajacy (2.5/1.14) ((3.9/1.76) ((3.9/1.76) [(4.9/2.22)
kompatybilno$¢ elektromagnetyczng)
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikéw na 200V odnosi sie do napiecia zasilajacego

réwnego 220 V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem
czestotliwosci nosnej ustawionej w Cn.04.
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3 fazy 200V (0.4-4kW)

’0004

Typ ooooS100-2o000
Zastosowany HP 0.5 1.0 2.0 3.0 5.0 54
silnik Heavy duty 1y 04 Jo75 [15 [22  [37 a0
HP 1.0 2.0 3.0 5.0 5.4 7.5
Normal duty
kw 0.75 15 2.2 3.7 4.0 55
Znamionowa | Moc Heavy duty|1.0 1.9 3.0 4.2 6.1 6.5
moc znamionowa|Normal 1.2 2.3 3.8 4.6 6.9 6.9
wyjsciowa | (kVA) duty
Prad Heavy duty|2.5 5.0 8.0 11.0 16.0 17.0
znamionowy [Normal 3.1 6.0 9.6 12.0 18.0 18.0
(A) duty
Czestotliwos¢ wyjsciowa |0-400Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) |3 fazy 200-240V
Znamionowa | Napiecie robocze (V) |3 fazy 200-240V prad zmienny (-15% do +10%)
moc Czestotliwos$¢ wejsciowa [50-60Hz (£5%)
wejsciowa [Prad Heavy duty|2.2 4.9 8.4 11.8 17.5 18.5
znamionowy |Normal 3.0 6.3 10.8 13.1 19.4 19.4
(A) duty
Ciezar (funty /kg) 2/0.9 [2/0.9 ]2.86/1.3(3.3/1.5 |4.4/42.0|4.4/2.0
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikéw na 200V odnosi sie do napiecia zasilajgcego
réwnego 220 V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.
. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem

czestotliwosci nosnej ustawionej w Cn.04.
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3 fazy 200V (5.5-15kW)

Typ ooooS100-2o000

Zastosowany H q HP 7.5 10 15 20
silnik cavy duly  w 55 75 11 15
HP 10 15 20 25
Normal duty
kW 7.5 11 15 18.5
Znamionowa | Moc Heavy duty|9.1 12.2 17.5 22.9
moc znamionowa [Normal 11.4 15.2 21.3 26.3
wyjsciowa | (kVA) duty
Prad Heavy duty|24.0 32.0 46.0 60.0
znamionowy [Normal 30.0 40.0 56.0 69.0
(A) duty

Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0-400 Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120 Hz)

Napiecie wyjsciowe (V)

3 fazy 200-240V

Znamionowa | Napiecie robocze (V) 3 fazy 200-240V prad zmienny (-15% do +10%)
moc Czestotliwos¢ wejsciowa [50-60 Hz (£5%)
wejsciowa [Prad Heavy duty|25.8 34.9 50.8 66.7
znamionowy |Normal 32.7 44.2 62.3 77.2
(A) duty
Ciezar (funty /kg) 7.3/3.3 7.3/3.3 10/4.6 16/7.1
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikéw na 200V odnosi sie do napiecia zasilajgcego
réwnego 220 V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.
. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem

czestotliwosci nosnej ustawionej w Cn.04.
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3 fazy 400V (0.4-4kW)

Model ooooS100—-4ooo 0004 (0]0]0):] 0015 0022 | 0037 0040
0.5 1.0 2.0 3.0 5.0

Zastosowany HP 54
siinik Heawyduty 1w 0.4 0.75 15 22 (37 4.0
Nl HP 1.0 2.0 3.0 5.0 54 7.5

kw 0.75 1.5 2.2 3.7 4.0 55

Znamionowa |Moc Heavy duty |[1.0 1.9 3.0 4.2 6.1 6.5
moc wyjéciowa ﬁ?\?zw)ionowa Normal duty [1.5 2.4 3.9 5.3 7.6 7.6
Prad Heavy duty [1.3 2.5 4.0 5.5 8.0 9.0

%R)amionowy Normal duty [2.0 3.1 5.1 6.9 10.0 10.0

Czestotliwos¢ wyjsciowa |0-400Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) 3 fazy 380-480V

Znamionowa |Napiecie robocze (V) 3 fazy 380-480V prad zmienny (-15% do +10%)

moc Czestotliwos¢ wejsciowa [50-60Hz (£5%)

wejsciowa Prad Heavy duty |1.1 2.4 4.2 5.9 8.7 9.8
%R)amionowy Normal duty | 2.0 3.3 5.5 7.5 10.8 10.8

Ciezar (funty /kg) 2/0.9 2/0.9 2.86/1.3 |3.3/1.5 [4.4/2.0 |4.4/2.0

(Wbudowany filtr zapewniajacy (2.6/1.18) | (2.6/1.18) |(3.9/1.77) [(4/1.80) |(4.9/2.23) | (4.9/2.23)

kompatybilnos¢ elektromagnetyczng)

. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.

. Standard wykorzystywany dla falownikéw na 200V odnosi sie do napiecia zasilajgcego

réwnego 220 V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem
czestotliwosci nosnej ustawionej w Cn.04.
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3 fazy 400V (5.5-22kW)

Typ ooooS100-4ooo ‘ 0055 0075 0110 0150 0185 0220
Zastosowany HP 7.5 10 15 20 25 30
silnik Cigzkie
kw 55 7.5 11 15 18.5 22
) HP 10 15 20 25 30 40
Lekkie
kw 7.5 11 15 18.5 22 30
Znamionowa | Moc Heavy duty (9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 34.3
moc znamionowa  |Normal 12.2 17.5 22.9 29.0 335 44.2
wyjsciowa | (KVA) duty
Prad Heavy duty|12.0 16.0 24.0 30.0 39.0 45.0
znamionowy (A) [Normal 16.0 23.0 30.0 38.0 44.0 58.0
duty
Czestotliwosé wyjsciowa  |0-400Hz (tryb bezczujnikowy IM: 0-120Hz)
Napiecie wyjsciowe (V) 3 fazy 380-480V
Znamionowa | Napiecie robocze (V) 3 fazy 380-480V prad zmienny (-15% do +10%)
moc Czestotliwos¢ wejsciowa  |50-60 Hz (+5%)
wejsciowa | Prad Heavy duty[12.9 17.5 26.5 33.4 43.6 50.7
znamionowy (A) [Normal 17.5 254 33.4 42.5 49.5 65.7
duty
Ciezar (funty /kg) 7.3/3.3 |7.5/3.4 [10.1/4.6 [10.5/4.8 |16.5/7.5 |16.5/7.5
. Standardowa moc silnika jest okreslona dla standardowego silnika 4-biegunowego.
. Standard wykorzystywany dla falownikéw na 200V odnosi sie do napiecia zasilajgcego

réwnego 220 V, a dla falownikéw na 400V odnosi sie do napiecia zasilajgcego 440V.

. Znamionowy prad wyjsciowy jest ograniczony z uwzglednieniem
czestotliwosci nosnej ustawionej w Cn.04.
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Wymiary (modele IP 20)

0.4kW(Jedna faza), 0.4-0.8kW(3-fazy)

H2

LCD

0.8kW~1.5kW(Jedna faza 200V), 1.5kW~2.2kW(3-fazy 400V)
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H1

)’3\F s
f

—__H3

—

H2

W1 ‘WZ |H1 ‘HZ

00045100-1,|68 61.1 [128 |119 |5 128 |35 |4 4
00085100-2,[(2.68) |(2.41) |(5.04) |(4.69) |(0.20) |(5.04) |(0.14) |(0.16) |(0.16)
00085100-4

00045100-2,|68 61.1 |128 [119 |5 123 (35 |4 4.2
00045100-4|(2.68) |(2.41) |(5.04) [(4.69) |(0.20) |(4.84) |(0.14) |(0.16) |(0.17)
0045100-1,

0045100-4, |68 635 [180 [1705 |5 130 |45 |45 |42
0085100-4 [(2.68) |(2.50) [(7.09) [(6.71) |(0.20) |(5.12) |(0.18) |(0.18) |(0.17)
EMC Type

Jednostka: mm (cale)
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0.8-1.5kW (Jedna faza), 1.5-2.2kW(3-fazy)

0.8kW~1.5kW(Jedna faza 200V), 1.5kW~2.2kW(3-fazy 400V)

_"

4|W0
9 :-[:JDCC?;H3
OO0
COQ00O
H2
. A © [
= J
W2

B
CBEE
9868

E

H2
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0015S100-1,
0022S100-2,{100 91 128 120 4.5

0022S100-4 (3.94) |(3.58) [(5.04) |(4.72) ((0.18)

0008S100-1,

0015S100-1,
0015S100-4,{100 91 180 170 5

0022S100-4((3-94) |(3.58) |(7.09) |(6.69) ([(0.20)
EMC Type

Jednostka: mm (cale)

2.2kW (Pojedyncza faza), 3.7-4.0kW(3 fazy)

L

=
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2.2kW(Pojedyncza faza 200V), 3.7~4.0kW(3-fazy 400V)

0022S100-1
0037S100-2
0040S100-2
0037S100-4
0040S100-4
0022S100-1,
0037S100-4, (140 132 180 170 5 140 4 4 4.2
0040S100-4 |(5.51) |(5.20) |[(7.09) ((6.69) [(0.20) |(5.51) |(0.16) |(0.16) ((0.17)
EMC Type

Jednostka: mm (cale)

140 |132.2 (128 [120.7 (37 [145 (39 |44 |45
(5.51) |(5.20) |(5.04) |4.75) |(0.15) |(5.71) |(0.15) |(0.17) [(0.18)
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5.5-22kW (3-fazy)

A
—| [
s
Ef_ - H3
bo{ I o
QOQ00
[o]e]els]
H2
e
S -
w2

ltems H w1 |W2 |H1 |H2 ‘HB ‘Dl ‘A

3-fazy |0055S100-2(160 137 232 [216.5 (105 (140 (5 5 -

200V [oomeers—i(6.:30) |(5.39) |(9.13) |(8:52) |(0-41) |(5.51) {(0-20) |(0-20)

01105100-2{180  |157 |[290 [273.7 [11.3 [163 |5 5 -
(7.09) [(6.18) [(11.4) [(10.8) |(0.44) |(6.42) |(0.20) |(0.20)
0150S100-2[220  |193.8 [350 |[331 [13 [187 |6 6 -
(8.66) [(7.63) [(13.8) [(13.0) |(0.51) |(7.36) |(0.24) |(0.24)
3-fazy |0055S100-4{160 |137 [232 [216.5 [105 [140 |5 5 -
400V [50755100-21(6-30) |(5.39) [(9.13) |(8.52) |(0.41) |(5.51) |(0.20) |(0.20)

0110S100-4|180 157 290 |273.7 |11.3 (163 |5 5 -

0150S100-4](7.09) |(6.18) |(11.4) |(10.8) |(0.44) |(6.42) |(0.20) |(0.20)

01855100-41220 193.8 |350 331 13 187 6 6 -
0220S100-4((8.66) |(7.63) [(13.8) |(13.0) |(0.51) [(7.36) |(0.24) [(0.24)
Jednostka: mm (cale)
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6.1 Urzadzenia zewnetrzne

Kompatybilne typy wytacznikéw kompaktowych, wytacznikéw uptywowych
oraz stycznikow magnetycznych (wyprodukowanych przez LSIS)

Wylacznik kompaktowy

Jedna|0.4 MC-6a |9
faza MC-
200V |0.75 10 15 10 Mg_gg’ 11
ABS33c UTE100 EBS33c G182
1.5 15 15 '[18
MC-18B
2.2 20 20 20 MC-22b (22
3-fazy (0.4 5 5 MC-6a |9
200V MC-9a,
0.75 10 15 10 Moo |11
1.5 15 15 MC-18a, [18
ABS33c EBS33c ML
2.2 20 UTE100120 20 MC-22b |22
2'7 30 30 30 MC-32a (32
55 [ABS53c|50 50 EBS53c |50 MC-50a |55
7.5 |ABS63c|60 60 EBS63c|60 MC-65a |65
11 |, 5610361100 90 s LE MC-85a (85
15 125 UTS150(125 125 MC-130a[130
3-fazy [0.4 3 5 MC-6a 7
0V 10.75 5 MC-6a
15 MC-9a, 19
10 15 10 MC-9b
2.2 |ABS33c EBS33c MC-12a,|12
MC-12b
3.7 15 15 MC-18a, |, o
4 20 UTE100(20 20 MC-18b
5.5 30 20 . MC-22b |22
75 MC-32a |32
11 |ABS53c|50 50 EBS53c (50 MC-50a (50
15 |ABS63c|60 60 EBS63c 60 MC-65a |65
185, o100 |78 80 175 MC-75a |75
22 100 90 100 MC-85a |85
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6.2 Dlawiki i zabezpieczenia

Produkt (kW Bezpiecznik| | Dtawik AC| | Dtawik DC |
Prad (A) |Napiecie |Indkcyjnos¢| Prad (A) |Indukcyjnosé| Prad (A)
) (mH) (mH)
Jednafaza |0.4 10 600 1.20 10 4 8.67
200V 0.75
1.5 15 0.88 14 3 13.05
2.2 20 0.56 20 1.3 18.45
3-fazy 0.4 10 1.20 10 4 8.67
228 0.75
1.5 15 0.88 14 3 13.05
2.2 20 0.56 20 1.33 18.45
3.7 32 0.39 30 26.35
4 50
5.5 50 0.30 34 1.60 32
7.5 63 0.22 45 1.25 43
11 80 0.16 64 0.95 61
15 100 0.13 79 0.70 75
3-fazy 0.4 10 4.81 4.8 16 4.27
400V 075
1.5 3.23 75 12 6.41
2.2 15 2.34 10 8 8.9
3.7 20 1.22 15 5.4 13.2
4 32
5.5 1.12 19 3.20 17
7.5 35 0.78 27 2.50 25
11 50 0.59 35 1.90 32
15 63 0.46 44 1.40 41
185 |70 0.40 52 1.00 49
22 100 0.30 68 0.70 64
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6.3 Rezystory hamowania

Produkt (kW) Rezystancja (Q) Moc (W)
300 1

Jedna faza 0.4 00
200V 0.75 150 150
1.5 60 300
2.2 50 400
3-fazy 0.4 300 100
200V 0.75 150 150
1.5 60 300
2.2 50 400
3.7 33 600
4 33 600
55 20 800
75 15 1,200
11 10 2,400
15 8 2,400
3-fazy 0.4 1,200 100
400V 0.75 600 150
1.5 300 300
2.2 200 400
3.7 130 600
4 130 600
5.5 85 1,000
7.5 60 1,200
11 40 2,000
15 30 2,400
18.5 20 3,600
22 20 3,600

* Podane rezystory dobrane dla 150% momentu hamowania oraz pracy
ED=5%. W celu podwojenia pracy ED nalezy podwoi¢ moc rezystora a
wartos$¢ rezystancji pozostawi¢ bez zmian.
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Spadek mocy a czestotliwos¢ kluczowania i

temperatura pracy

Obnizanie wartosci znamionowej mocy z powodu czestotliwosci nosnej

Ciagly prad znamionowy falownika jest ograniczony z powodu czestotliwosci

nosnej. Nalezy zapoznac¢ sie z ponizszym wykresem.

Ciagty prad znamionowy (duze obcigzenie)
(%)

100.0
80.(
60.Q
40.0

20.0
0.0

01234567809 101112131415 (kHz)
Czestotliwos¢ nosna

200V | a00v |
Nosna (kHz) Staty prad Nosna (kHz) Ciagty prad
znamionowy (%) znamionowy (%)
1-6 100 1-6 100
9 84.4 9 81.1
12 76.7 12 71.7
15 72.0 15 66.0

Ciagty prad znamionowy (normalne obcigzenie)

100.4
DR%

0 T 2 3 4 5 (kHz)

Czestotliwos¢ nos$na
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200V

| | a00v

Produkt (kW) DR (%) | Produkt (kW) | DR (%)

5.5 85 5.5 81.3

7.5 85 7.5 77.2

11 86.6 11 85

15 90.2 15 84.2
18.5 91.5
22 83.2

Obnizenie wartosci znamionowej spowodowane napieciem wejsciowym

Ciagty prad znamionowy falownika jest ograniczony w zalezno$ci od napiecia wejsciowego.

Nalezy zapoznac sie z ponizszym wykresem.
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Ciagty prad znamionowy (200V)
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Napiecie wejsciowe
Ciagly prad znamionowy (400V)
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100
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Napiecie wejsciowe
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Obnizenie wartosci znamionowej spowodowane temperaturg otoczenia oraz
typem instalacji

Staly prad znamionowy falownika jest ograniczony z powodu temperatury
otoczenia oraz sposobu instalacji. Nalezy zapoznac sie z ponizszym wykresem.

Ciagty prad znamionowy (400V)

(%
100 IP20 / UL Open
85
70 \
Side by side
0 30 40 50
T

6.4 Emisja ciepta

Na ponizszym wykresie pokazano charakterystyke emisji ciepta falownikéw (w
zaleznosci od mocy produktu).

Kcal
450

400

350 f
300 /i

//

. // —_— 440V
. / - 220V
100 //

50 /

0 o040Y%51's 2'2 37 40 55 7'5 11 15 185 22 KW

Dane dotyczace emisji ciepta oparto na pracy z réznymi nastawionymi warto$ciami czestotliwosci
nosnej, w normalnych warunkach pracy.

395
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